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ROZPORZADZENIE RADY (EWG) NR 3821/85
z dnia 20 grudnia 1985 r.

w sprawie urzadzen rejestrujacych stosowanych w transporcie
drogowym

RADA WSPOLNOT EUROPEJSKICH,

uwzgledniajac Traktat ustanawiajacy Europejska Wspdlnote Gospo-
darcza, w szczego6lnosci jego art. 75,

uwzgledniajac wniosek Komisji ('),

uwzgledniajac opini¢ Parlamentu Europejskiego (%),
uwzgledniajac opini¢ Komitetu Ekonomiczno-Spotecznego (%),
a takze majac na uwadze, co nastgpuje:

rozporzadzenie (EWG) nr 1463/70 (*), ostatnio zmienione rozporzadze-
niem (EWG) nr 2828/77 (°), wprowadzilo do transportu drogowego
urzadzenia rejestrujace;

biorac pod uwage zmiany okreslone w niniejszym dokumencie, dla
zachowania jasno$ci wszystkie odnos$ne przepisy powinny zostaé
zebrane w jednym dokumencie i w konsekwencji tego rozporzadzenie
Rady (EWG) nr 1463/70 powinno zosta¢ uchylone; jednak przez pewien
okres powinny zosta¢ utrzymane w mocy wylaczenia zawarte w art. 3
ust. 1 dla niektorych ushug przewozu osoéb;

stosowanie urzadzen rejestrujacych mogacych wskazywac okresy aktyw-
nosci, okreslone w rozporzadzeniu (EWG) nr 3820/85 w sprawie harmo-
nizacji niektorych przepisdw socjalnych odnosacych si¢ do transportu
drogowego (°) ma na celu zapewnienie skutecznej kontroli stosowania
tego prawodawstwa;

obowiazek stosowania takich urzadzen rejestrujacych moze zosta¢ nato-
zony tylko na pojazdy zarejestrowane w Panstwach Czlonkowskich;
ponadto niektore z tych pojazdéw moga, bez powodowania trudnosci,
zosta¢ wylaczone z zakresu niniejszego rozporzadzenia;

na mocy zezwolenia udzielonego przez Komisj¢ Panstwa Cztonkowskie
powinny by¢ uprawnione w wyjatkowych okolicznosciach do przyzna-
wania pewnym pojazdom wylaczen od przepisow rozporzadzenia; w
przypadkach naglych powinna istnie¢ mozliwo$¢ przyznawania takich
wylaczen na ograniczony okres bez uprzedniego zezwolenia Komisji;

dla zapewnienia skutecznej kontroli urzadzenia te powinny by¢ nieza-
wodne, tatwe w uzyciu i skonstruowane w taki sposob, aby zminimali-
zowaé jakakolwiek mozliwo$¢ oszustw, i dlatego powinny by¢é w stanie
zapewni¢ zapis okresow aktywnosci kazdego kierowcy na osobnej
wykresowce z dostateczna precyzja i w tatwej do odczytu formie;

automatyczny zapis innych parametrow jazdy, takich jak predkos¢ i
dlugos¢ przebytej drogi, przyczyni si¢ do znacznej poprawy bezpieczen-
stwa ruchu drogowego oraz zachgci do rozwaznego prowadzenia
pojazdow; wiasciwe wydaje si¢ takie wyposazenie urzadzen, aby umoz-
liwi¢ zapis takze tych parametrow;

istnieje potrzeba ustalenia w ramach Wspolnoty norm dotyczacych
konstrukeji i instalacji urzadzen rejestrujacych oraz stworzenia proce-
dury zatwierdzenia typu EWG w celu uniknigcia na terytorium Panstw
Czlonkowskich jakichkolwiek przeszkod przy rejestracji pojazdow
wyposazonych w takie urzadzenia, przy ich dopuszczeniu do ruchu badz
eksploatacji lub tez przeszkod w uzytkowaniu urzadzen;

(") Dz.U. C 100 z 12.4.1984, str. 3 i Dz.U. C 223 z 3.9.1985, str. 5.

(* Dz.U. C 122 2 20.5.1985, str. 168.

(®) Dz.U. C 104 z 25.4.1985, str. 4 i Dz.U. C 303 z 25.11.1985, str. 29.
(*) Dz.U. L 164 z 27.7.1970, str. 1.

(°) Dz.U. L 334 z24.12.1977, str. 11.

(°) Dz.U. L 370 z 31.12.1985, str. 1.
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w przypadku réznych opinii Panstw Cztonkowskich dotyczacych homo-
logacji typu EWG, w sprawach spornych Komisja jest uprawniona do
podejmowania decyzji w ciagu szeSciu miesigcy, o ile panstwa, ktorych
to dotyczy, nie zdotaja osiagna¢ porozumienia;

dla wdrozenia niniejszego rozporzadzenia oraz zapobiezenia oszustwom
nalezaloby wydawac¢ kopie wykresowek tym kierowcom, ktorzy o to

wystapia;

do osiagnigcia wyzej wymienionych celéw sprawowania kontroli nad
okresami pracy i odpoczynku konieczne jest, by pracodawcy i kierowcy
byli odpowiedzialni za prawidlowe funkcjonowanie urzadzen rejestruja-
cych oraz by z nalezyta dbaloscia wykonywali czynnosci wynikajace z
przepisow;

przepisy dotyczace liczby wykresowek, ktore kierowca powinien przy
sobie przechowywac¢, powinny by¢ poprawione w nastgpstwie zasta-
pienia ruchomego tygodnia pracy tygodniem statym;

postep techniczny wymaga szybkiego dostosowywania wymagan tech-
nicznych przedstawionych w zatacznikach do niniejszego rozporza-
dzenia; dla utatwienia wdrozenia koniecznych do tego celu $rodkéw
nalezy zadba¢ o ustanowienie §cistej wspotpracy migdzy Panstwami
Cztonkowskimi a Komisja w ramach Komitetu Doradczego;

Panstwa Cztonkowskie powinny wymienia¢ informacje o stwierdzonych
naruszeniach;

dla zapewnienia prawidtowego i niezawodnego dziatania urzadzen rejes-
trujacych pozadane jest okre$lenie jednolitych wymagan dotyczacych
okresowych kontroli i badan, ktérym urzadzenia maja podlegac¢ po zain-
stalowaniu,

PRZYJMUIE NINIEJSZE ROZPORZADZENIE:
ROZDZIAL 1
Zasady i zakres

Artykut 1

Urzadzenia rejestrujace, w rozumieniu niniejszego rozporzadzenia, ich
konstrukcja, zasady instalacji, uzytkowania i kontroli, spetniaja wyma-
gania niniejszego rozporzadzenia oraz wymagania okreslone »M6 w
zatacznikach I Iub IB i I <, stanowiacych integralna czg¢$¢ niniejszego
rozporzadzenia.

Artykut 2

Do celow niniejszego rozporzadzenia maja zastosowanie definicje
podane w art. 1 rozporzadzenia (EWG) nr 3820/85.

Artykul 3

1. Urzadzenie rejestrujace jest zainstalowane i uzywane w tych pojaz-
dach, ktore sa zarejestrowane w Panstwach Czlonkowskich i sa wyko-
rzystywane do transportu drogowego osob lub rzeczy, z wylaczeniem
pojazdéw, o ktorych mowa w art. 4 i art. 14 ust. 1 rozporzadzenia
(EWG) nr 3820/85.

2. Panstwa Czlonkowskie moga wylaczy¢é pojazdy wymienione w
art. 13 ust. 1 rozporzadzenia (EWG) nr 3820/85 z zakresu stosowania
niniejszego rozporzadzenia. Panstwa Czlonkowskie powiadamiaja
Komisje¢ o kazdym wylaczeniu przyznanym na mocy niniejszego ustgpu.

3. Panstwa Czlonkowskie, na mocy zezwolenia udzielonego przez
Komisjg, moga wylaczy¢ z zakresu stosowania niniejszego rozporza-
dzenia pojazdy uzywane do przewozow, o ktorych mowa w art. 13 ust.
2 rozporzadzenia nr 3820/85. W przypadkach naglych moga przyznaé
czasowe wylaczenie na okres nie dluzszy niz 30 dni, przy czym Komisja
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jest niezwtocznie powiadamiana o tym fakcie. Komisja powiadamia inne
Panstwa Czlonkowskie o kazdym wylaczeniu przyznanym na mocy
niniejszego ustgpu.

4. W odniesieniu do transportu krajowego Panstwa Czlonkowskie
moga wymagacé instalacji i stosowania urzadzen rejestrujacych zgodnych
z niniejszym rozporzadzeniem wzgledem wszystkich pojazdow, dla
ktorych ich instalacja i stosowanie nie jest wymagane przez ust. 1.

ROZDZIAL 1T
Homologacja typu

Artykut 4

Do celéw niniejszego rozdziatu wyrazy ,,urzadzenia rejestrujace”; ozna-
czaja ,,urzadzenia rejestrujace oraz ich cze¢sci sktadowe”.

Whiosek o homologacj¢ typu EWG urzadzenia rejestrujacego lub wzoru
wykresowki®» M6 lub karty pamigci d jest przedkladany, razem z
wlasciwymi danymi technicznymi, przez producenta lub jego przedsta-
wiciela w Panstwie Czlonkowskim. Wniosek dotyczacy takiego samego
typu urzadzenia rejestrujacego lub wzoru wykresowki®» M6 lub karty
pamigci < mozna zlozy¢ tylko w jednym Panstwie Cztonkowskim.

Artykut 5

Panstwo Czlonkowskie przyznaje homologacje typu WE czgséci, dla
kazdego rodzaju urzadzenia rejestrujacego, dla kazdego wzoru wykre-
sowki lub karty pamigci, spelniajacych wymagania wymienione w
zataczniku I lub IB do niniejszego rozporzadzenia — pod warunkiem,
ze ma mozliwo$§¢ sprawdzenia czy okreSlony produkt jest zgodny z
homologowanym wzorem .

Bezpieczenstwo systemu musi by¢ zgodne z wymaganiami technicz-
nymi okre§lonymi w zalaczniku IB. Komisja, stanowiac zgodnie z
procedura przewidziana w art. 18, zapewnia zastrzezenie w wymie-
nionym Zataczniku, ze urzadzenie rejestrujace nie moze uzyska¢ homo-
logacji WE czesci, do czasu, kiedy caly system (urzadzenie rejestrujace,
karta kierowcy oraz elektryczne potaczenia skrzyni biegdw) nie
wykluczy mozliwosci sfalszowania lub zmiany danych dotyczacych
czasu prowadzenia pojazdu. Testy niezbgdne dla sprawdzenia tego, beda
przeprowadzane przez bieglych znajacych wspolczesne techniki fatszo-
wania.

Jakakolwiek zmiana lub uzupehienie zatwierdzonego wzoru musza
uzyska¢ dodatkowa homologacj¢ typu EWG w Panstwie Czlonkowskim,
ktore przyznato pierwotna homologacj¢ typu.

Artykut 6

Panstwa Cztonkowskie przyznaja wnioskodawcy znak homologacji typu
EWG, odpowiadajacy wzorowi przedstawionemu w zataczniku II, dla
kazdego wzoru urzadzenia rejestrujacego lub wzoru wykresow-
ki M6 lub karty pamigci < zatwierdzanego na mocy art. 5.

Artykut 7

Wtasciwe organy Panstwa Czlonkowskiego, w ktorym ztozono wniosek
o homologacj¢ typu, w odniesieniu do kazdego wzoru urzadzenia rejes-
trujacego badz wzoru wykresowki®» M6 lub karty pamigci d, ktore
zatwierdzaja badz ktoremu odmawiaja homologacji typu, przesylaja w
terminie jednego miesiaca wlasciwym organom innych Panstw Czlon-
kowskich kopig¢ homologacji typu wraz z wlasciwymi danymi technicz-
nymi albo w przypadku odmowy powiadamiaja je o odmowie zatwier-
dzenia typu; w przypadku odmowy podaja powody podjecia takiej
decyzji.
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Artykut 8

1. Jezeli Panstwo Czlonkowskie, ktéore na mocy art. 5 przyznato
homologacje typu EWG, stwierdzi, ze jakie§ urzadzenie rejestrujace
badz wykresowka® M6 lub karty pamigci « oznaczone przyznanym
przez nie znakiem homologacji typu EWG nie odpowiada zatwierdzo-
nemu wzorowi, podejmuje wowczas niezbgdne dziatania, by zapewnié¢
zgodno$¢ produkowanych urzadzen lub wykresowek® M6 lub karty
pamigci d z zatwierdzonym wzorem. Jezeli to okaze si¢ konieczne,
dziatania te moga obejmowac cofnigcie homologacji typu EWG.

2.  Panstwo Cztonkowskie, ktore przyznato homologacje typu EWG,
wycofuje homologacje, jezeli zatwierdzone urzadzenie rejestrujace badz
wykresowka® M6 lub karty pamigci « nie sa zgodne z niniejszym
rozporzadzeniem lub jego zatacznikami, albo tez wykazuja w uzytko-
waniu wadg, ktéra powoduje ich nieprzydatnosé¢ do osiagnigcia celu, dla
ktorego sa przeznaczone.

3. Jezeli Panstwo Czlonkowskie, ktore przyznalo homologacj¢ typu
EWG, jest powiadamiane przez inne Panstwo Cztonkowskie o jednym z
przypadkéw, o ktorych mowa w ust. 1 1 2, podejmuje, po przeprowa-
dzeniu konsultacji z tym panstwem, dziatania okreslone w tych ustg-
pach, z uwzglednieniem ust. 5.

4. Panstwo Czlonkowskie, ktore stwierdzi, ze zaistniat jeden z przy-
padkéw, o ktorych mowa w ust. 2, moze zabroni¢ az do odwolania
wprowadzania na rynek i1 uzytkowania urzadzen rejestrujacych Iub
wykresowek > M6 lub karty pamigci . To samo stosuje si¢ do przy-
padkéw wymienionych w ust. 1 w odniesieniu do urzadzen rejestruja-
cych Iub wykresoéwek» M6 lub karty pamigci <, ktore byly wylaczone
ze wstegpnej weryfikacji EWG, jezeli producent, po stosownym ostrze-
zeniu, nie doprowadzi do zgodnosci z zatwierdzonym wzorem lub z
wymaganiami niniejszego rozporzadzenia.

W kazdym przypadku w terminie jednego miesiaca wlasciwe wiadze
Panstw Cztonkowskich informuja si¢ wzajemnie oraz informuja Komisjg
o kazdym przypadku cofnigcia homologacji typu EWG lub o jakichkol-
wiek innych dziataniach podjgtych na mocy ust. 1, 2 i 3 oraz okreslaja
powody podjecia takiego dziatania.

5. Jezeli Panstwo Czlonkowskie, ktore przyznato homologacj¢ typu,
kwestionuje istnienie jakiegokolwiek z przypadkow wymienionych w
ust. 1 lub 2, zainteresowane Panstwa Cztonkowskie daza do rozwiazania
sporu, informujac o tym Komisjg.

Jezeli w terminie czterech miesi¢cy od daty zgloszenia, o ktorej mowa
powyzej w ust. 3, rozmowy pomigdzy Panstwami Czlonkowskimi nie
zakoncza si¢ porozumieniem, Komisja po zasiggnigeiu opinii ekspertow
ze wszystkich Panstw Cztonkowskich oraz po rozwazeniu wszystkich
zwigzanych ze sprawa czynnikéw, np. gospodarczych i technicznych, w
ciagu szesciu miesiecy podejmuje decyzjg, o ktorej powiadamia zainte-
resowane Panstwa Czlonkowskie i jednoczesnie pozostale Pafistwa
Czlonkowskie. Za kazdym razem Komisja ustanawia termin zastoso-
wania swojej decyzji.

Artykut 9

1.  Wnioskujacy o homologacje typu EWG wzoru wykresowki
okresla we wniosku typ lub typy urzadzen rejestrujacych, do ktdrych
dana wykresowka jest przeznaczona oraz dostarcza odpowiedni przyrzad
kontrolny do sprawdzenia wykresowki.

2. Wiasciwe organy w kazdym z Panstw Czlonkowskich umieszczaja
w decyzji homologacji wzoru wykresowki typ lub typy urzadzen rejes-
trujacych, w ktorych wykresdéwka moze by¢ uzywana.

Artykut 10

Zadne Panstwo Czlonkowskie nie moze odmoéwié rejestracji pojazdu
wyposazonego w urzadzenie rejestrujace lub zakazaé wprowadzenia
takiego pojazdu do ruchu badZ uzywania, podajac jako przyczyne fakt
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wyposazenia w urzadzenie rejestrujace, jezeli to urzadzenie jest ozna-
czone znakiem homologacji typu EWG, o ktérym mowa w art. 6, oraz
ma tabliczk¢ pomiarows, o ktorej mowa w art. 12.

Artykut 11

Wszystkie wydane na mocy niniejszego rozporzadzenia decyzje odma-
wiajace homologacji lub cofajace homologacje typu urzadzenia rejestru-
jacego lub wzoru wykresowki®» M6 lub karty pamigci « zawieraja
szczegdtowe przyczyny ich wydania. Decyzja jest podawana do wiado-
mosci zainteresowanej stronie wraz z informacja o przystugujacej jej
mozliwosci odwotania, zgodnie z obowiazujacym ustawodawstwem
Panstw Czlonkowskich, oraz o terminach wniesienia takiego odwotania.

ROZDZIAL 11T
Instalacja i kontrola

Artykut 12

1. Urzadzenia rejestrujace moga by¢ instalowane lub naprawiane
wylacznie przez instalatoréw lub warsztaty uprawnione przez wlasciwe
organy Panstw Czlonkowskich do wykonywania tego rodzaju prac oraz
po tym, jak organy te, o ile uznaja to za stosowne, zasiggnely opinii
zainteresowanych producentow.

Administracyjny okres waznosci kart uprawnionego warsztatu oraz
instalatora nie powinien przekracza¢ jednego roku.

W przypadku, gdy karta wydana uprawnionemu warsztatowi lub instala-
torowi ma zosta¢ przedtuzona, badz jest zniszczona, dziata wadliwie,
zostala zgubiona lub skradziona, wladze wydaja kartg zastgpcza w ciagu
pigciu dni roboczych od dnia otrzymania szczegétowego wniosku o jej
wydanie.

W przypadku, gdy stara karta zostaje zastapiona nowa, nowa karta ma
ten sam numer informacyjny ,,warsztatu”;, ale indeks bedzie zwigkszony
o jeden. Wladze wydajace kart¢ prowadza rejestr kart zagubionych,
skradzionych i uszkodzonych.

Panstwa Czlonkowskie podejmuja wszelkie niezbedne dziatania, aby
zabezpieczy¢ karty przekazywane uprawnionym instalatorom i warsz-
tatom przed mozliwoscia ich sfalszowania.

2. Uprawniony instalator lub warsztat umieszcza specjalny znak na
zaktadanych przez siebie zabezpieczeniach, i ponadto wprowadza do
urzadzenia rejestrujacego zgodnego z zatacznikiem IB, elektroniczne
dane zabezpieczajace, w szczeg6lnosci w celu przeprowadzania kontroli
ich tozsamosci. Wlasciwe wiladze kazdego z Panstw Cztonkowskich
prowadza rejestr uzytych znakoéw oraz elektronicznych zabezpieczen, a
takze wydanych kart uprawnionych warsztatow oraz instalatorow.

3.  Wilasciwe wiladze Panstw Czlonkowskich przesylaja Komisji
wykazy upowaznionych instalatorow oraz warsztatbw oraz kart im
wydanych, a takze przedstawia kopie znakéw i inne niezbedne infor-
macje, dotyczace uzytych elektronicznych zabezpieczen.

4. W celu poswiadczenia, ze instalacj¢ urzadzenia rejestrujacego
wykonano zgodnie z wymaganiami niniejszego rozporzadzenia, przy-
twierdza si¢ tabliczk¢ pomiarowa, zgodnie z warunkami przewidzianymi
w M6 zatacznikow 11 1B. <

5. Kazda plomba moze by¢ usunigta przez instalatora lub warsztat,
uprawnionych przez wilasciwe wiladze na podstawie ust. 1 niniejszego
artykutu albo w okolicznosciach okreslonych w zataczniku I rozdziat V
ust. 4» M6 lub w zataczniku IB sekcja VI lit. c) « do niniejszego
rozporzadzenia.
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ROZDZIAL IV

Uzytkowanie urzadzen

Artykut 13

Pracodawca oraz kierowcy zapewnia poprawne dziatanie i odpowiednie
stosowanie, z jednej strony, urzadzen rejestrujacych, a z drugiej strony,
karty kierowcy, w przypadku, gdy kierowca zobowiazany jest prowadzié
pojazd wyposazony w urzadzenie rejestrujace, zgodnie z zatacznikiem
IB.

Artykut 14

1. Pracodawca wyda wystarczajaca ilo$¢ wykresowek kierowcom
pojazdoéw wyposazonych w urzadzenia rejestrujace zgodnie z zataczni-
kiem I, majac na uwadze dlugo$¢ okresu pracy, osobisty charakter
wykresowki i mozliwos¢ zaistnienia koniecznos$ci ich wymiany w przy-
padku, gdy sa zniszczone lub zatrzymane przez upowaznionego funkcjo-
nariusza stuzb kontrolnych. Pracodawca wydaje kierowcom tylko te
wykresowki, ktore sa zgodne z zatwierdzonym wzorem i wilasciwe dla
uzycia w urzadzeniu rejestrujacym zainstalowanym w pojezdzie.

W przypadku gdy pojazd wyposazony jest w urzadzenie rejestrujace
zgodnie z zalacznikiem IB, pracodawca i kierowca zapewniaja, biorac
pod uwage dtugos¢ okresu pracy, ze drukowanie na zadanie okreslone w
zalaczniku IB bedzie poprawnie wykonane w przypadku przeprowa-
dzenia inspekc;ji.

2. Przedsigbiorstwo przechowuje wykresowki, utozone w odpo-
wiednim porzadku, przez co najmniej rok po ich uzyciu oraz wydaje
zainteresowanym kierowcom, na ich wniosek, kopie wykresowek.
Wykresowki sa okazywane lub przekazywane na zadanie kazdego
upowaznionego funkcjonariusza stuzb kontrolnych.

3. Karta kierowcy okreslona w zalaczniku IB jest wydawana na
wniosek kierowcy przez wilasciwe wladze Panstwa Cztonkowskiego, w
ktorym kierowca posiada swoje miejsce normalnego zamieszkania.

Panstwo Czlonkowskie moze wymagac posiadania karty kierowcy od
kazdego kierowcy podlegajacego przepisom rozporzadzenia (EWG)
nr 3820/85 oraz posiadajacego miejsce normalnego zamieszkania na
jego terytorium.

a) Do celow niniejszego rozporzadzenia ,,miejsce normalnego zamiesz-
kania” oznacza miejsce, w ktorym osoba fizyczna przebywa co
najmniej 185 dni w kazdym roku kalendarzowym, ze wzgledu na
swoje wigzi osobiste lub zawodowe, w przypadku osoby niezwia-
zanej z tym miejscem zawodowo, ze wzgledu na osobiste powia-
zania, ktore wskazuja na istnienie §cistych wigzi migdzy ta osoba a
miejscem, w ktorym mieszka.

Jednakze za miejsce normalnego zamieszkania osoby, ktorej wigzi
zawodowe sa W innym miejscu niz wigzi osobiste i ktora konsek-
wentnie mieszka na przemian w réznych miejscach potozonych w
dwoch lub wigcej Panstwach Czlonkowskich, uznaje si¢ miejsce jej
wigzi osobistych, pod warunkiem, Ze ta osoba powraca tam regu-
larnie. Ten ostatni warunek nie musi by¢ spetiony w przypadku,
gdy osoba ta przebywa w jednym z Panstw Czlonkowskich w celu
realizacji umowy zawartej na czas okreslony.

b) Kierowcy przedstawiaja jakikolwiek dowdd potwierdzajacy ich
miejsce normalnego zamieszkania poprzez okazanie jakiekolwiek
wlasciwego $rodka, takiego jak dowod tozsamosci lub innego
waznego dokumentu.
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¢) W przypadku gdy wiasciwe wladze Panstwa Cztonkowskiego wysta-
wiajace karte kierowcy maja watpliwos¢ dotyczaca prawdziwoSci
twierdzenia dotyczacego miejsca normalnego zamieszkania okreslo-
nego w lit. b), jak réwniez do celéw szczegdlnych kontroli, moga
zazada¢ dodatkowych informacji i dowodow.

d) Wilasciwe wladze Panstwa Czlonkowskiego wystawiajace kartg
kierowcy upewnia si¢, w miarg¢ mozliwosci, czy osoba ubiegajaca si¢
o kart¢ kierowcy nie jest posiadaczem innej waznej karty kierowcy.

4. a) Wlasciwe wladze Panstwa Czlonkowskiego dokonaja personali-
zacji karty kierowcy zgodnie z zasadami okreSlonymi w zatacz-
niku IB.

Do celéw administracyjnych okres wazno$ci wydanej karty
kierowcy nie moze przekraczaé pigciu lat.

Kierowca moze posiada¢ tylko jedna wazna kart¢ kierowcy.
Kierowca uprawniony jest do poslugiwania si¢ jedynie jego
wlasng imienng karta kierowcy. Kierowca nie bedzie postugiwac
si¢ karta uszkodzona lub karta, ktorej okres wazno$ci uptynat.

W przypadku wydania nowej karty na miejsce starej, nowa karta
zawiera ten sam numer, ale indeks jest zwigkszony o jeden.
Wtadze wydajace karte prowadza rejestr kart skradzionych, zagu-
bionych i uszkodzonych w okresie odpowiadajacemu przynajm-
niej okresowi ich wazno$ci administracyjne;.

W przypadku gdy karta jest zniszczona, dziata wadliwie, zostata
zgubiona lub skradziona, wtadze powinny wydac karte zastepcza
w ciagu pigciu dni roboczych, od dnia otrzymania szczegélowego
wniosku o jej wydanie.

W przypadku zlozenia wniosku o odnowienie karty, ktorej okres
waznosci zbliza si¢ ku koncowi, wiadze wydaja nowa kartg przed
dniem uptywu okresu waznosci starej, pod warunkiem, ze
wniosek zostat przestany w terminie ustanowionym w art. 15 ust.
1 akapit drugi.

b) Karty kierowcow wydaje si¢ jedynie takim osobom ubiegajacym
si¢ o jej wydanie, ktore podlegaja zasadom rozporzadzenia
(EWG) nr 3820/85.

c) Karta kierowcy jest imienna. Karta kierowcy nie moze, w okresie
swojej waznoSci, zosta¢ cofnigta ani zawieszona z jakichkolwiek
powodéw, chyba ze zostanie uznana przez wlasciwe wiadze
Panstwa Czlonkowskiego za sfalszowana lub gdy kierowca
korzysta z karty, ktorej nie jest posiadaczem, lub gdy zatrzymana
karta zostala wydana na podstawie falszywych o$wiadczen badz
sfalszowanych dokumentéw. Jezeli takie zawieszenie Iub
cofnigcie karty dokonane jest przez Panstwo Czlonkowskie inne
niz panstwo, ktore wydalo karte, Panstwo Czlonkowskie, ktore
zawiesilo lub cofngto karte zwrdci ja wladzom Panstwa, ktore
wydaly karte oraz wskaze powody jej zwrdcenia.

d) Karty kierowcow wydawane przez Panstwa Czlonkowskie sa
wzajemnie uznawane.

W przypadku gdy posiadacz waznej karty kierowcy wydanej
przez Panstwo Czlonkowskie wybral swoje miejsce normalnego
zamieszkania w innym Panstwie Czlonkowskim, moze ubiegaé
si¢ 0 wymiang karty na jej odpowiednik; Panstwo Czlonkowskie,
ktore dokonuje wymiany, ponosi odpowiedzialno§¢ za spraw-
dzenie, w razie potrzeby, czy przedstawiona karta jest nadal
wazna.

Panstwa Czlonkowskie dokonujace wymiany zwrdca stara kartg
wladzom Panstwa Czlonkowskiego, w ktorym karta zostata
wydana oraz wskaza powody tego zwrotu.

e) W przypadku gdy Panstwo Czlonkowskie dokonuje zastapienia
albo wymiany karty kierowcy, zastapienie, wymiana i inne dalsze
zastapienia oraz odnowienia sg rejestrowane w tym Panstwie
Cztonkowskim.

f) Panstwa Cztonkowskie podejmuja wszelkie dziatania, w celu
zapobiezenia mozliwosci fatszowania kart kierowcow.
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5. Panstwa Cztonkowskie zapewnia, ze, potrzebne do monitorowania
zgodnosci z rozporzadzeniem (EWG) nr 3820/85 oraz z dyrektywa Rady
92/6/EWG z dnia 10 lutego 1992 r. w sprawie montowania i zastoso-
wania urzadzen ograniczenia predkosci w niektorych kategoriach
pojazdéw silnikowych we Wspdlnocie ('), dane rejestrowane i przecho-
wywane przez urzadzenie rejestrujace zgodnie z zatacznikiem IB do
niniejszego rozporzadzenia, moga by¢ udostgpnione na przynajmniej
365 dni od daty ich zarejestrowania oraz, ze dane te moga by¢ udostgp-
nione w warunkach gwarantujacych ich bezpieczenstwo i $cistosc.

Panstwa Czlonkowskie podejmuja wszelkie niezbedne srodki do zapew-
nienia, ze odsprzedaz lub wycofanie z eksploatacji urzadzen rejestruja-
cych nie zaszkodzi w szczegolnosci efektywnemu stosowaniu niniej-
Szego ustepu.

Artykut 15

1. Kierowcy nie uzywaja brudnych lub uszkodzonych wykreso-
wek» M6 lub  karty kierowcy . Wykresowki»> M6 lub  karty
kierowcy < sa w odpowiedni sposdb zabezpieczone.

W przypadku gdy kierowca pragnie odnowi¢ swoja karte, zgtasza si¢ do
wlasciwych wladz w Panstwie Czlonkowskim, w ktérym posiada
miejsce normalnego zamieszkania, nie poézniej niz na 15 dni roboczych
przed uptywem okresu waznosci karty.

W przypadku uszkodzenia wykresowki®» M6 lub karty kierowcy <«
zawierajacej zapis kierowcy dolaczaja uszkodzona wykresow-
ke M6 lub karty kierowcy < do zastepujacej ja wykresowki® M6 lub
karty kierowcy < zapasowe;j.

M6 W przypadku gdy karta jest zniszczona, dziala wadliwie, zostata
zgubiona lub skradziona, kierowca powinien, w terminie 7 dni kalenda-
rzowych, zwroci¢ si¢ o jej duplikat do wlasciwych wiadz w Panstwie
Cztonkowskim, w ktorym posiada miejsce normalnego zamieszkania.

«42. Kierowcy stosuja wykresowki®» M6 lub karty kierowcy d w
kazdym dniu, w ktérym prowadza pojazd, poczawszy od momentu, w
ktorym go przejmuja. Nie wyjmuje si¢ wykresowki®» M6 lub karty
kierowcy < z urzadzenia przed zakonczeniem dziennego okresu pracy,
chyba zZe jej wyjecie jest dopuszczalne z innych powodow. Wykresow-
kaP M6 lub karty kierowcy <« nie moze by¢ uzywana przez okres
dtuzszy niz ten, na ktory jest przeznaczona.

Jezeli w wyniku oddalenia si¢ od pojazdu kierowca nie jest w stanie
uzywaé urzadzenia rejestrujacego zainstalowanego w pojezdzie, to
okresy wymienione ponizej w ust. 3 tiret drugie lit. b), ¢) i d) sa nano-
szone na wykresowke rgeznie, automatycznie lub w inny sposob,
czytelnie i bez zabrudzenia wykresowki.

Kierowcy uzupeiaja odpowiednio wykresowki, jezeli w pojezdzie
znajduje si¢ wigcej niz jeden kierowca, w taki sposob, aby informacje,
okreslone w zalaczniku I rozdziat II pkt 1-3, byly zapisywane na wykre-
sowce kierowcy prowadzacego pojazd.

3.  Kierowcy:

— zapewniaja zgodno$¢ czasu zapisywanego na wykresdwce z
oficjalnym czasem kraju rejestracji pojazdu,

— obstuguja przefaczniki umozliwiajace osobna i wyrazng rejestracjg
nastepujacych okresow:

a) pod symbolem &: czas prowadzenia pojazdu;

b) pod symbolem % : wszystkie inne okresy pracy;

(") Dz.U. L 57 22.3.1992, str. 27.
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¢) pod symbolem Z : okres dyspozycyjnosci, a mianowicie:

— czas oczekiwania, tzn. okres, w ktorym kierowcy pozostaja
na stanowisku pracy tylko w celu odebrania informacji i
rozpoczgcia badz wznowienia jazdy lub wykonywania innej
pracy,

— czas spedzony obok kierowcy prowadzacego pojazd,

— czas spedzony w kuszetce, gdy pojazd jest w ruchu;

d) pod symbolem @=x: przerwy w pracy i okresy dziennego odpo-
czynku.

4. Kazde Panstwo Cztonkowskie moze zezwoli¢, by w odniesieniu
do pojazdow zarejestrowanych na wlasnym terytorium wszystkie okresy
aktywnosci, do ktérych odnosi sig¢ ust. 3 tiret drugie lit. b) i c), byly

rejestrowane na wykresowkach pod symbolem Z .

5. Kazdy cztonek zatogi pojazdu nanosi na swoja wykresowke naste-
pujace informacje:

a) na poczatku uzywania wykresowki - swoje nazwisko i imig;

b) datg i miejsce rozpoczgcia uzywania wykresowki oraz datg i miejsce
zakonczenia jej uzywania;

¢) numer rejestracyjny kazdego pojazdu, do ktorego zostal on przydzie-
lony, zaréwno na poczatku pierwszej jazdy zapisanej na wykresowce,
jak i nastgpnych, w przypadku zmiany pojazdu, w czasie uzywania
tej samej wykresowki;

d) wskazania licznika dhugosci drogi:

— przy rozpoczgciu pierwszej jazdy zarejestrowanej na wykre-
sowce,

— przy zakonczeniu ostatniej jazdy zarejestrowanej na wykresowce,

— W razie zmiany pojazdu w ciagu dnia pracy (odczyt licznika w
pojezdzie, do ktorego byt przydzielony, oraz odczyt licznika w
pojezdzie, do ktorego zostaje przydzielony);

e) czas, kiedy miata miejsce zmiana pojazdu.

5a. Kierowca wprowadza w urzadzeniu rejestrujacym, zgodnie z
zatacznikiem IB, symbole panstw, w ktorych rozpoczyna i konczy
dzienny okres pracy. Jednakze Panstwo Czlonkowskie moze wymagaé
od kierowcéw pojazdow zwiazanych z dzialalno$cia transportowa
prowadzona na jego terytorium, dodatkowych, bardziej szczegdétowych
niz symbol panstwa, danych geograficznych, pod warunkiem, ze powia-
domito o nich Komisj¢ przed dniem 1 kwietnia 1998 r. oraz ze danych
tych nie jest wigcej niz 20.

Powyzsze dane kierowca wprowadza catkowicie w sposob reczny albo
automatycznie, o ile urzadzenie rejestrujace podtaczone jest do satelitar-
nego systemu $ledzacego.

6. P M6 Urzadzenia rejestrujace okre§lone w zataczniku I <« musi
by¢ tak skonstruowane, aby w razie potrzeby upowazniony funkcjona-
riusz shuzb kontrolnych moéglt po jego otwarciu odczyta¢ zarejestrowane
dane dotyczace okresu dziewigciu godzin poprzedzajacych moment
rozpoczecia kontroli, bez trwalego znieksztatcenia, uszkodzenia Iub
zabrudzenia wykresowki.

Ponadto urzadzenie powinno by¢ tak skonstruowane, aby bez otwierania
obudowy mozliwe bylo sprawdzenie, ze dokonywana jest rejestracja
danych.

7. W przypadku gdy kierowca prowadzi pojazd wyposazony w urza-
dzenie rejestrujace z zatacznikiem I, musi by¢ w stanie, w kazdym przy-
padku, gdy zazada tego funkcjonariusz stuzb kontrolnych, przedstawic:
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— wykresowki na biezacy tydzien i, w kazdym wypadku, wykreséwke
z ostatniego dnia poprzedzajacego tydzien, w ktérym prowadzit
pojazd,

— karte kierowcy, o ile taka posiada,

— wydruki z urzadzenia rejestrujacego, okreslone w zalaczniku IB
odnoszace si¢ do czasu wskazanego w ust. 3 tiret drugie lit. a), b),
¢) i d), jezeli prowadzit on pojazd wyposazony w takie urzadzenie
rejestrujace podczas okresu wspomnianego w niniejszym ustepie
tiret pierwsze.

W przypadku gdy kierowca prowadzi pojazd wyposazony w urzadzenie
rejestrujace zgodnie z zafacznikiem IB, musi by¢ w stanie, w kazdym
przypadku, gdy zazada tego funkcjonariusz stuzb kontrolnych, przed-
stawi¢:

— kartg kierowcy, ktorej jest posiadaczem,

— wykresowki odnoszace si¢ do tego samego okresu co okres wspom-
niany w poprzednim akapicie tiret pierwsze, podczas ktérego prowa-
dzil on pojazd wyposazony w urzadzenie rejestrujace zgodnie z
zalacznikiem I.

Uprawniony funkcjonariusz stuzb kontrolnych moze sprawdzaé¢ zgod-
no$¢ z rozporzadzeniem (EWG) nr 3820/85 poprzez analizowanie
wykresowek, wyswietlonych lub wydrukowanych danych, ktére zostalty
zarejestrowane przez urzadzenie rejestrujace lub przez kartg kierowcy,
albo, jezeli to nie wystarczy, poprzez analiz¢ innego dokumentu pomoc-
niczego, ktory potwierdza niezgodno$¢ z zasadami, takimi jak ustano-
wione w art. 16 ust. 21 3.

8. Zabrania si¢ falszowania, likwidowania i niszczenia danych zare-
jestrowanych na wykresowkach, przechowywanych przez urzadzenie
rejestrujace lub kart¢ kierowcy albo zarejestrowanych na wydrukach z
urzadzenia rejestrujacego jak okreslono w zataczniku IB. To samo
stosuje si¢ do jakiegokolwiek manipulowania urzadzeniem rejestru-
jacym, wykresowka lub karta kierowcy, ktore mogloby spowodowaé
sfalszowanie, zlikwidowanie lub zniszczenie danych oraz informacji
wydrukowanych. W pojezdzie nie moze znajdowaé si¢ zaden sprzet,
ktory moglby zostaé uzyty w powyzszych celach.

Artykut 16

1. W razie uszkodzenia lub wadliwego dziatania urzadzenia praco-
dawca zobowiazany jest do jego naprawy u uprawnionego instalatora
lub w warsztacie, natychmiast, gdy tylko okoliczno$ci na to pozwola.

Jezeli sprowadzenie pojazdu do siedziby przedsigbiorstwa nie jest
mozliwe w ciagu tygodnia, liczac od dnia uszkodzenia lub wykrycia
wadliwego dziatania, wowczas naprawy dokonuje si¢ w drodze.

Panstwa Cztonkowskie, zgodnie z przepisami art. 19, moga upowaznic
wlasciwe organy do wydania zakazu uzywania pojazdu w przypadku,
gdy uszkodzenie lub wadliwe dziatanie nie zostalo naprawione zgodnie
z okre§lonymi powyzej warunkami.

2. Jesli urzadzenie rejestrujace nie dziala lub dziata wadliwie,
kierowcy zaznaczaja na wykresowce, wykresowkach lub na tymcza-
sowej wykresowce dotaczonej do wykresowki albo do karty kierowcy,
na ktorej powinni przedstawi¢ dane umozliwiajace ich identyfikacje
(numer karty kierowcy lub nazwisko lub numer prawa jazdy) wraz ze
ztozeniem podpisu — wszystkie informacje dotyczace okresu, w ktorym
nie byly poprawnie rejestrowane lub drukowane przez urzadzenie rejes-
trujace.

W przypadku gdy karta kierowcy dziala wadliwie, zostanie zniszczona,
zgubiona lub skradziona kierowca, na koniec swojej podrozy, drukuje
informacje odnoszace si¢ do okresow rejestrowanych przez urzadzenie
rejestrujace oraz zaznacza na tym dokumencie szczego6ly, ktore umoz-
liwia jego identyfikacj¢ (numer karty kierowcy lub nazwisko, lub numer
prawa jazdy) wlacznie ze swoim podpisem.
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3. W przypadku gdy karta kierowcy zostanie zniszczona lub dziata
wadliwie, kierowca zwraca ja do wiasciwych wladz Panstwa Czlonkow-
skiego, w ktorym posiada miejsce normalnego zamieszkania. Kradziez
karty podlega formalnemu zawiadomieniu wlasciwych wladz panstwa,
w ktorym dokonano kradziezy.

Zaginigcie karty kierowcy musi zosta¢ zgloszone w formie formalnego
zawiadomienia wlasciwych wtadz panstwa, ktore ja wydalo, oraz odpo-
wiednich wladz Panstwa Czlonkowskiego, ktére stanowi miejsce
normalnego zamieszkania kierowcy, o ile sa one rézne.

Kierowca moze kontynuowaé jazde bez karty kierowcy w maksy-
malnym okresie 15 dni kalendarzowych lub w okresie dtuzszym, jesli
konieczne jest odstawienie pojazdu do jego bazy, pod warunkiem, ze
moze on udowodni¢ niemozno$¢ przedstawienia lub uzycia karty
podczas tego okresu.

W przypadku gdy wladze Panstwa Cztonkowskiego, w ktdorym kierowca
posiada miejsce normalnego zamieszkania sa inne od wladz, ktore
wydaty jego kartg i gdy do tych ostatnich wptynal wniosek o odno-
wienie, zastapienie lub wymiang karty kierowcy, informuja one wladze,
ktore wydaly starg kart¢ o doktadnej przyczynie jej odnowienia, zasta-
pienia lub wymiany.

ROZDZIAL V

Przepisy koncowe

Artykut 17

1. Zmiany konieczne do przystosowania zalacznikow do postgpu
technicznego przyjmuje si¢ zgodnie z procedura przewidziana w art. 18.

2. Specyfikacje techniczne odnoszace si¢ do nastgpujacych sekcji
zalacznika IB przyjmuje si¢ jak najszybciej i, o ile to mozliwe, przed
dniem 1 lipca 1998 r. na podstawie tej samej procedury:

a) Rozdzial II
— d) 17:

wyswietlanie oraz wydrukowanie usterek urzadzenia rejestruja-
cego,

— d) 18:
wyswietlanie oraz wydrukowanie usterek w karcie kierowcy,
— d) 21:

wys$wietlanie oraz wydrukowanie sprawozdan podsumowuja-
cych;

b) Rozdziat IIT
— a) 6.3:

normy dotyczace ochrony elektroniki pojazdu przed zakloceniami
elektrycznymi oraz polami magnetycznymi,

— a) 6.5:
ochrona (bezpieczenstwo) catego systemu,
— o) 1:

sygnaly ostrzegawcze wskazujace na wewngtrzna usterke urza-
dzenia rejestrujacego,

— 05
format ostrzezen,
— 1)
bledy graniczne dopuszczalne;
¢) Rozdzial IV, A:
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— 4
normy,
— 5
bezpieczenstwo, wlacznie z ochrong danych,
— 6:
zakres temperatur,
— &
charakterystyka elektryczna,
— O
struktura logiczna karty kierowcy,
— 10:
funkcje 1 polecenia
— 11:
pliki podstawowe;
oraz rozdziat IV pkt B;
d) rozdziat V:

drukarka oraz standardowe wydruki.

Artykut 18
1.  Komisje wspomaga Komitet.

2. W przypadku odniesienia si¢ do niniejszego artykutu — art. 51 7
decyzji 1999/468/WE (') stosuje si¢ z uwagi na przepisy zawarte w jej
art. 8.

Okres ustanowiony w art. 5 ust. 6 decyzji 1999/468/WE ustala si¢ na
trzy miesiace.

3. Komitet uchwala swdj regulamin wewngtrzny.

Artykul 19

1.  Panstwa Czlonkowskie, we wiasciwym czasie i po konsultacji z
Komisja, zobowiazane sa przyjac takie przepisy ustawowe, wykonawcze
Iub administracyjne, jakie moga by¢ konieczne do wdrozenia niniej-
szego rozporzadzenia.

Przepisy te obejmuja migedzy innymi organizacjg, procedurg i $rodki
kontroli oraz kary stosowane w przypadku naruszen.

2.  Panstwa Cztonkowskie zobowiazane sa wspomagac si¢ wzajemnie
w wykonywaniu niniejszego rozporzadzenia oraz w kontrolowaniu
zachowania zgodnosci z niniejszym rozporzadzeniem.

3. W ramach tej wzajemnej pomocy wiasciwe organy Panstw Czton-
kowskich zobowiazane sa regularnie przesylac sobie wszelkie posiadane
informacje dotyczace:

— naruszen niniejszego rozporzadzenia, popetnionych przez nierezy-
dentéw danego Panstwa Cztonkowskiego oraz wszelkich kar natozo-
nych za takie naruszenia,

— kar nalozonych przez Panstwo Cztonkowskie na rezydentow za takie
naruszenia popetione w innych Panstwach Czlonkowskich.
Artykut 20
Rozporzadzenie (EWG) nr 1463/70 traci moc.
(") Decyzja Rady 1999/468/WE z dnia 28 czerwca 1999 r. ustanawiajaca warunki

wykonywania uprawnien wykonawczych przyznanych Komisji (Dz.U. L 184
z 17.7.1999, str. 23).
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Jednakze do dnia 31 grudnia 1989 r. art. 3 ust. | wymienionego rozpo-
rzadzenia nadal obowiazuje w stosunku do pojazdow i kierowcow
zatrudnionych w migdzynarodowych regularnych przewozach osob, o
ile pojazdy uzywane do tych przewozow nie sa wyposazone w urza-
dzenia rejestrujace, zgodnie z wymaganiami niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 20a

Postanowienia zawarte w niniejszym rozporzadzeniu nie beda stosowane
do dnia 1 stycznia 1991 r. w odniesieniu do pojazdow zarejestrowanych
przed ta data na obszarze bylej Niemieckiej Republiki Demokratyczne;.

Postanowienia zawarte w niniejszym rozporzadzeniu nie bgda stosowane
az do dnia 1 stycznia 1993 r. w odniesieniu do takich pojazdow, ktore
wykorzystywane sa wylacznie do przewozow krajowych na obszarze
Republiki Federalnej Niemiec. Niemniej jednak, niniejsze rozporza-
dzenie bedzie stosowane, poczawszy od daty wejscia w zycie,
w odniesieniu do pojazdow wykorzystywanych do przewozow towaréw
niebezpiecznych.

Artykut 21
Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w Zycie z dniem 29 wrze$nia 1986 r.

Niniejsze rozporzadzenie wiaze w catosci i jest bezposrednio stosowane
we wszystkich Panstwach Cztonkowskich.
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ZALACZNIK 1

WYMAGANIA DOTYCZACE BUDOWY, BADAN, INSTALACJI I
KONTROLI

I. DEFINICIE
W zafaczniku nalezy rozumiec¢ przez:

a) urzadzenie rejestrujace:

przyrzad przeznaczony do instalowania w pojazdach drogowych w celu wska-
zywania 1 automatycznego lub potautomatycznego rejestrowania szczegoto-
wych danych dotyczacych ruchu tych pojazdow oraz okre§lonych okreséw
pracy ich kierowcow;

b) wykresowke:

wktadana do urzadzenia rejestrujacego kartg przeznaczona do zapisywania i
przechowywania zarejestrowanych danych, na ktorej urzadzenia znakujace
zapisuja w sposob ciagly informacje podlegajace rejestracji;

c) stala urzadzenia rejestrujacego:
wielko$¢ liczbowa okreslajaca liczbg sygnalow wejsciowych niezbgdna do
wskazania i zarejestrowania przejechanej odleglosci jednego kilometra; stata
ta musi by¢ wyrazona w obrotach na kilometr (k =... obr/km) albo w impul-
sach na kilometr (k = ... imp/km);

d) wspélezynnik charakterystyczny pojazdu:

wielko$¢ liczbowa okreslajaca liczbg sygnatow dostarczanych przez element
pojazdu podiaczony do urzadzenia rejestrujacego (wat glowny skrzyni biegow
lub 0$) w czasie, gdy pojazd przebywa drogg o dhugosci jednego kilometra
mierzona w warunkach normalnych (patrz: niniejszy zatacznik rodziat VI pkt
4). Wspodlczynnik charakterystyczny pojazdu wyrazony jest w obrotach na
kilometr (w =... obr/km) albo w impulsach na kilometr (w = ... imp/km);

¢) obwodzie toczne kol pojazdu:

warto$¢ $rednia dhugosci drogi przebytej przez kota (napedowe) poruszajacego
sig pojazdu podczas jednego petnego obrotu. Pomiar tych dtugosci drogi musi
by¢ wykonany w warunkach normalnych (patrz: niniejszy zalacznik rozdziat
VI pkt 4) i wyrazony w postaci: | = ... mm.

II. CHARAKTERYSTYKA OGOLNA 1 FUNKCJE URZADZENIA REJES-
TRUJACEGO

Urzadzenie zapisuje nastgpujace wielkosci:

1) dlugos¢ przebytej przez pojazd drogi;

2) predkosc pojazdu;

3) czas prowadzenia pojazdu;

4) inne okresy pracy lub dyspozycyjnosci kierowcy;
5) przerwy w pracy i okresy dziennego odpoczynku;

6) otwarcie obudowy zawierajacej wykresowke;

7) w elektronicznym urzadzeniu rejestrujacym, ktore jest sterowane sygnatami
elektrycznymi przesytanymi z czujnika pomiaru predkoscei i odlegtosci, kazde
przekraczajace 100 milisekund przerwanie zasilania urzadzenia rejestrujacego
(z wyjatkiem o$wietlenia) lub przerwanie zasilania czujnika pomiaru pred-
kosci 1 odlegtosci lub zaktocenie w przewodzeniu do czujnika pomiaru pred-
kosci i odleglosci.

Jezeli pojazd prowadzony jest przez dwoch kierowcow, wowczas urzadzenie jest
w stanie rejestrowac jednocze$nie, a przy tym wyraznie i na dwoch oddzielnych
wykreséwkach, dane dotyczace okresow wymienionych w pkt 3-5.

. WYMAGANIA DOTYCZACE KONSTRUKCIJI URZADZENIA REJES-
TRUJACEGO

a) Wymagania ogélne:
1. W sktad urzqdzenia rejestrujqcego wchodzq:
1.1.  Urzadzenia wskazujace:

— dhugos¢ przebytej przez pojazd drogi (licznik dtugosci drogi),
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1.2.

1.3.

3.1.

3.2

5.1

5.2.

6.1.

6.2.

7.1.

7.2.

— predkosé (predkosciomierz),

— czas (zegar).

Przyrzady rejestrujace:

— dhugos¢ przebytej przez pojazd drogi,
— predkose,

— jeden lub wigcej rejestratorow czasu, spetniajacych wymagania okres-
lone w rozdziale III lit. ¢) pkt 4.

Indywidualne sposoby zaznaczania zmian na wykresowce:

— kazdego otwarcia obudowy zawierajacej wykresowke,

— dla elektronicznych urzadzen rejestrujacych, zdefiniowanych w
rozdziale II pkt 7, kazdego przekraczajacego 100 milisekund prze-
rwania zasilania urzadzenia rejestrujacego (z wyjatkiem oswietlenia),
nie pozniej niz przy ponownym zataczeniu zasilania,

— dla elektronicznych urzadzen rejestrujacych, zdefiniowanych w
rozdziale II pkt 7, kazdego przekraczajacego 100 milisekund prze-
rwania zasilania czujnika pomiaru predkosci i odleglosci lub przerwanie
w przewodzeniu do czujnika pomiaru predkosci i odleglosci.

Wszystkie inne urzadzenia dodatkowe wchodzace w sklad urzadzenia rejes-
trujacego, niewymienione powyzej nie moga zaktoca¢ prawidtowego dzia-
fania urzadzen obowiazkowych ani ich wskazan.

Urzadzenie jest zglaszane do homologacji typu wlacznie z ewentualnymi
urzadzeniami dodatkowymi.

Materialy

Wszystkie czgsci sktadowe urzadzenia rejestrujacego sa wykonane z mate-
rialow o dostatecznej trwatosci 1 wytrzymatosci mechanicznej oraz o stabil-
nych wlasciwosciach elektrycznych i magnetycznych.

Wprowadzenie jakichkolwiek zmian w czg$ciach sktadowych urzadzenia
lub w rodzaju materialow uzytych do jego produkcji jest, przed wprowa-
dzeniem do produkcji, przedstawiane do zatwierdzenia przez organy, ktore
zatwierdzily typ urzadzenia.

Pomiar diugosci przebytej drogi

Dhugosé przebytej drogi moze by¢ mierzona i rejestrowana, gdy pojazd
porusza sig:

— do przodu lub do tytu, albo

— tylko do przodu.

Zaden zapis ruchu do tylu nie moze w zadnym wypadku wpltywaé na
czytelnos¢ 1 doktadno$é¢ pozostatych zapisow.

Pomiar predkosci

Zakres pomiarowy predkosci jest okreslony w $wiadectwie homologacji
typu.

Czgstotliwos$¢ rezonansu wiasnego i tlumienie drgan przyrzadu pomiaro-
wego musza byC takie, aby urzadzenia wskazujace i rejestrujace byly
zdolne, w zakresie pomiarowym, do nadazania za zmianami przy$pieszenia
do warto$ci 2 m/s?, nie przekraczajac dopuszczalnych bledow.

Pomiar czasu (zegar)

Mechanizm stuzacy do nastawiania zegara znajduje si¢ wewnatrz obudowy
zawierajacej wykresowke; kazde otwarcie tej obudowy jest automatycznie
rejestrowane na wykresowce.

Jezeli mechanizm napedzajacy wykresowke jest sterowany zegarem, to czas
prawidtowej pracy zegara po jego calkowitym nakrgceniu jest diuzszy o
10 % od najdtuzszego okresu rejestrowanego na wykreséwce.

Oswietlenie i zabezpieczenie

Urzadzenia wskazujace przyrzadu sa o$wietlone w sposob dostateczny;
oswietlenie nie oslepia.

W normalnych warunkach uzytkowania wszystkie wewngtrzne czgsci urza-
dzenia musza by¢ zabezpieczone przed dostgpem wilgoci i kurzu. Ponadto,
aby zapobiec ewentualnym ingerencjom, musza by¢ one dodatkowo zabez-
pieczone za pomoca obudowy, ktdra mozna zaplombowac.
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b) Urzadzenia wskazujace

1.

1.1.

1.2.

1.3.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

Licznik diugosci drogi (drogomierz)

Warto$¢ dziatki elementarnej licznika dtugosci drogi wynosi 0,1 kilometra.
Cyfry wskazujace hektometry powinny by¢ tatwo odréznialne od cyfr
wskazujacych pene kilometry.

Cyfry licznika dlugosci drogi musza by¢ tatwe do odczytania, a ich
widoczna wysoko$¢ wynosi¢ co najmniej 4 mm.
Zakres pomiarowy licznika wynosi co najmniej 99999,9 kilometra.

Predkosciomierz

W zakresie pomiarowym podziatka musi mie¢ réwnomiernie naniesione
wskazy predkosci co 1, 2, 5 lub 10 kilometréw na godzing. Warto$¢ dziatki
elementarnej predkosci (odleglo$¢ migdzy dwoma sasiednimi wskazami
podziatki) nie moze by¢ wigksza niz 10 % gornej granicy zakresu pomiaro-
wego.

Zakres wskazan poza zakresem pomiarowym nie musi mie¢ oznaczen licz-
bowych predkosci.

Odlegtos¢ migdzy dwoma wskazami podziatki odpowiadajaca roznicy pred-
kosci wynoszacej dziesig¢ kilometrow na godzing nie moze by¢ mniejsza
niz dziesi¢¢ milimetrow.

Jezeli predkosé jest wskazywana za pomoca wskazowki, to odleglosé
migdzy wskazowka a podzielnia nie moze by¢ wigksza niz trzy milimetry.
Zegar

Przyrzad wskazujacy czas musi by¢ widoczny z zewnatrz urzadzenia, a
jego wskazania musza by¢ tatwo czytelne, proste i jednoznaczne.

c) Przyrzady rejestrujace

1.

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

2.1.

2.2.

3.1.

Wymagania ogolne

Wszystkie przyrzady, bez wzgledu na rodzaj stosowanych w nich wykre-
sowek (tasmy lub tarcze), musza by¢ wyposazone w znak umozliwiajacy
prawidtowe ich wlozenie, tak aby czas wskazywany przez zegar i ozna-
czenie czasu na wykresowce pokrywaly sig.

Mechanizm napgdzajacy wykresowke musi zapewniaé jej przesuw bez
powstawania luzéw i umozliwiac tatwe jej wkladanie i wyjmowanie.

W przypadku wykresowek w postaci tarcz mechanizm napedzajacy powi-
nien by¢ sterowany przez mechanizm zegarowy. W tym przypadku ruch
obrotowy wykresowki musi by¢ ciagly i rOwnomierny, przy czym mini-
malna predkos$¢ przesuwu musi wynosi¢ siedem milimetrow na godzing,
mierzac na wewngtrznym okrggu pola przeznaczonego do rejestracji pred-
kosci.

W urzadzeniach z wykreséwka w postaci tasmy, w ktorych mechanizm
przesuwajacy tasme¢ do przodu jest sterowany mechanizmem zegarowym,
predkosé prostoliniowego ruchu do przodu musi wynosi¢ co najmniej dzie-
sig¢ milimetrow na godzing.

Zapis przebytej dlugosci drogi, predkosci pojazdu oraz kazdego otwarcia
obudowy zawierajacej wykresowke lub wykresowki musi by¢ automa-
tyczny.

Zapis diugosci przebytej drogi

Kazdy kilometr przebytej drogi musi by¢é w zapisie przedstawiony przez
zmiang o dlugo$ci wynoszacej co najmniej jeden milimetr na odpowiedniej
wspotrzedne;.

Nawet przy predkosciach zblizonych do gorej granicy zakresu pomiaro-
wego zapis dtugosci drogi musi by¢ wyraznie czytelny.

Rejestracja predkosci

Niezaleznie od rodzaju wykresowki pisak rejestrujacy predkos¢ musi

normalnie przesuwac si¢ po linii prostej i pod katem prostym w stosunku
do kierunku przesuwu wykresowki.

Ruch pisaka moze by¢ krzywoliniowy, jezeli spelnione sa nastgpujace
warunki:

— linia drogi pisaka jest prostopadta do $redniego obwodu (w przypadku
wykresowek w formie tarcz) lub do osi (w przypadku wykresowek w
formie tasmy) pola rejestracji predkosci,
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3.2

4.1.

4.2.

43.

d

e)

— stosunek promienia krzywizny drogi pisaka do szeroko$ci pola rejes-
tracji predkosci nie jest mniejszy niz 2,4: 1, bez wzglgdu na rodzaj
wykresowki,

— wskazy podziatki czasu przecinaja pole rejestracji wzdtuz krzywej o
takim samym promieniu jak droga przebywana przez pisak. Odleglosci
migdzy sasiednimi oznaczeniami podzialki czasu nie odpowiadaja
okresowi wigkszemu niz jedna godzina.

Kazda zmiana predkosci o dziesig¢ kilometrow na godzing musi by¢ zare-
jestrowana przez zmiang o co najmniej 1,5 milimetra na odpowiedniej
wspotrzedne;.

Rejestracja czasu

Urzadzenie rejestrujace powinno by¢ tak skonstruowane, aby okres prowa-
dzenia pojazdu byt zawsze rejestrowany automatycznie i aby byta mozliwa
przy uzyciu przetacznika, o ile jest to konieczne, oddzielna rejestracja
innych okresow czasu, jak wskazano w art. 15 ust. 3 lit. b), ¢) oraz d) tiret
drugie rozporzadzenia.

Wyrazne rozréznienie roznych okreséw aktywnosci musi by¢ mozliwe na
podstawie cech wykreslonych linii, ich wzajemnego potozenia i, o ile
zachodzi potrzeba, rowniez symboli okreslonych w art. 15 niniejszego
rozporzadzenia.

Zapisy roznych okresow aktywnos$ci roznig si¢ migdzy soba roézna
gruboscia wykreslonych dla nich linii lub w inny sposéb, ktory jest co
najmniej tak samo skuteczny z punktu widzenia czytelno$ci i tatwosci inter-
pretowania zapisu.

Jezeli pojazd obstuguje zaloga skladajaca si¢ z wigcej niz jednego
kierowcy, wowczas zapisy przewidziane w ppkt 4.1 sa wykonywane na
dwoch oddzielnych wykresowkach, tzn. kazdy kierowca posiada swoja
wilasng wykresowkeg. W takim przypadku przesuw oddzielnych wykre-
sowek jest realizowany albo przez pojedynczy mechanizm albo przez
oddzielne, zsynchronizowane mechanizmy.

Zamykanie urzadzenia

. Obudowa zawierajaca wykresowkg lub wykreséwki oraz mechanizm do nasta-

wiania zegara jest wyposazona w zamek.

Kazde otwarcie obudowy zawierajacej wykresowke lub wykresowki oraz
mechanizm do nastawiania zegara jest automatycznie rejestrowane na wykre-
sowce lub wykresowkach.

Oznaczenia

Na plycie czotowe] przyrzadu musza by¢ umieszczone nastgpujace ozna-

czenia:

— w poblizu cyfr licznika dlugosci przebytej drogi jednostka dhugosci
oznaczona skrotem ,.km”,

— w poblizu podziatki prgdkosci oznaczenie ,.km/h”,

— zakres pomiarowy predko$ciomierza w postaci. V... km/h, V...
km/h”, oznaczenie to nie jest wymagane, jezeli znajduje sig¢ na tabliczce
znamionowej przyrzadu.

Wymagania te nie dotycza przyrzadow kontrolnych zatwierdzonych przed

dniem 10 sierpnia 1970 r.

Tabliczka znamionowa jest wbudowana w przyrzad i zawiera nastgpujace

oznaczenia, ktore musza by¢ widoczne po zainstalowaniu przyrzadu:

— nazwa i adres producenta przyrzadu,

— numer seryjny i rok produkcji,

— znak homologacji typu,

— stata przyrzadu w postaci ,.k = ... obr/km” lub .k = ... imp/km”,

— ewentualnie: zakres pomiarowy predkosci w formie podanej w pkt 1,

— w przypadku gdy przyrzad kontrolny jest wrazliwy na kat pochylenia w
takim stopniu, ze na skutek zmiany pochylenia jego wskazania moga
przekroczy¢ dopuszczalne bledy, dopuszczalny kat pochylenia podany
jest w sposoOb nastgpujacy:
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gdzie o oznacza kat migedzy poziomem a plaszczyzna plyty czolowej
przyrzadu (ustawionego w prawidlowym potozeniu), przy ktorym przy-
rzad jest wzorcowany, natomiast i y oznaczaja odpowiednio maksy-
malne dopuszczalne odchylenia do goéry i do dolu od kata wzorco-
wania..

f) Bledy graniczne dopuszczalne (urzadzen wskazujacych i rejestrujacych)
1. Przed zainstalowaniem na stanowisku pomiarowym:
a) dlugos¢ przebytej drogi:

1 % wigcej lub mniej od rzeczywistej dhugosci drogi, przy czym
dhugo$¢ ta wynosi co najmniej jeden kilometr;

b) predkosc:
3 km/h wigcej lub mniej od rzeczywistej predkosci;
c) czas:

+ dwie minuty na dzien, a maksymalnie dziesi¢¢ minut na siedem dni,
w przypadkach gdy okres ciaglej pracy zegara po nakrgceniu nie jest
krotszy od tego okresu.

2. Przy instalacji:
a) dlugos¢ przebytej drogi:

2 % wigcej lub mniej od rzeczywistej dhugosci drogi, przy czym
dtugo$¢ ta wynosi co najmniej jeden kilometr;

b) predkosc:
4 km/h wigcej lub mniej od rzeczywistej predkoscei;
c) czas:
+ dwie minuty na dzien, lub
+ dziesie¢ minut na siedem dni.
3. W uzytkowaniu:
a) dlugos¢ przebytej drogi:

4 % wigcej lub mniej od rzeczywistej dtugosci, przy czym dlugosc ta
musi wynosi¢ co najmniej jeden kilometr;

b) predkosc:

6 km/h wigcej lub mniej od rzeczywistej predkosci;
¢) czas:

+ dwie minuty na dzien, lub

+ dziesie¢ minut na siedem dni.

4.  Bledy graniczne dopuszczalne, podane w pkt 1-3, obowiazuja dla tempe-
ratur w zakresie 0-40 °C, przy czym temperatura musi by¢ mierzona blisko
przyrzadu.

5. Bledy graniczne dopuszczalne, podane w pkt 2 i 3, sa wyznaczane w
warunkach okreslonych w rozdziale VI.

IV. WYKRESOWKI
a) Wymagania ogélne

1. Wykresowki musza by¢ tak wykonane, aby nie przeszkadzaly w
normalnym dziataniu przyrzadu kontrolnego i aby dokonane na nich zapisy
nie dawaly si¢ zetrze¢, byly tatwo czytelne i fatwe do zidentyfikowania.

Wykresowki musza zachowywaé swoje wymiary i wszelkie dokonane na
nich zapisy w normalnych warunkach wilgotnosci i temperatury powietrza.

Ponadto musi by¢ mozliwe dokonywanie na nich zapiséw, nie uszkadzajac
ich 1 nie wplywajac na zatarcie czytelnosci informacji, okreslonej w art. 15
ust. 5 niniejszego rozporzadzenia.

W  normalnych warunkach przechowywania zapisy musza pozostac
wyraznie czytelne przez okres co najmniej roku.
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2. Minimalna pojemno$¢ zapisu wykresowek, bez wzgledu na ich rodzaj,
wynosi 24 godziny.

Jezeli kilka tarcz jest taczonych razem w celu zwigkszenia pojemnosci ciag-
lego zapisu bez ingerencji obstugi, wowczas polaczenia migdzy poszcze-
g6lnymi tarczami sg wykonane w taki sposob, aby w punkcie przejicia z
jednej tarczy na druga nie powstawaty przerwy ani zapisy nie naktadaty si¢
na siebie.

b) Pola rejestracji i ich podziatki
1.  Wykresowki zawieraja nastgpujace pola rejestracji:

— pole przeznaczone wylacznie do rejestracji danych o predkosci,

— pole przeznaczone wytacznie do rejestracji danych o dtugosci przebytej
drogi,

— jedno lub wigcej pdl do rejestracji danych dotyczacych czasu kiero-
wania pojazdem, innych okreséw pracy i dyspozycyjnosci kierowcow,
przerw w pracy i okresow odpoczynku kierowcow.

2. Pole do rejestrowania predkosci musi mie¢ podziatke predkosci o wartosci
dziatki elementarnej 20 kilometrow na godzing lub mniejszej. Kazdy wskaz
podziatki predkosci musi by¢ oznaczony odpowiadajaca jej predkoscia za
pomoca cyfr umieszczonych na wprost wskazu. Oznaczenie jednostki pred-
kosci w postaci ,.km/h” musi by¢ umieszczone przynajmniej w jednym
miejscu pola rejestracji predkosci. Ostatni wskaz podziatki predkosci musi
odpowiada¢ gomej granicy zakresu pomiarowego.

3. Pole do rejestrowania dtugosci przebytej drogi musi by¢é wykonane w taki
sposob, aby bez trudu mozna bylo odczyta¢ liczbg przebytych kilometrow.

4.  Pole lub pola do rejestracji okresow aktywnosci, o ktorych mowa w pkt 1,
musza by¢ oznaczone w taki sposob, aby rozne okresy aktywnosci byly
fatwo rozréznialne.

c) Informacje wydrukowane na wykreséwkach
Na kazdej wykresowce sa wydrukowane nastgpujace informacje:

— nazwisko i adres producenta lub znak handlowy producenta,
— znak homologacji typu wzoru wykresowki,

— znak homologacji typu lub typéw przyrzadéw kontrolnych, w ktdrych wykre-
sowka moze by¢ uzywana,

— gorna granica zakresu pomiarowego predkosci w kilometrach na godzing.

Minimalnym wymaganiem dodatkowym jest, aby kazda wykresowka miata

naniesiong w formie wydruku podziatk¢ czasu, wyskalowana w taki sposob, aby

mozna bylo odczytaé wskazanie czasu bezposrednio w odstgpach pigtnastominu-
towych, przy czym kazdy przedziat pigciominutowy daje sig fatwo okreslic.

d) Wolne miejsce na dopiski odreczne

Na wykresowkach nalezy zapewni¢ wolne miejsce na dopiski odrgczne, tak aby
kierowcy mogli wpisa¢ co najmniej nastgpujace dane:

— nazwisko 1 imig kierowcy,

— data i miejsce rozpoczgcia uzywania tej wykresowki oraz data i miejsce
zakonczenia jej uzywania,

— numer lub numery rejestracyjne pojazdu lub pojazdow, do ktorych kierowca
jest przydzielony w czasie uzywania tej wykresowki,

— wskazania licznika przebytej drogi pojazdu lub pojazdow, do ktorych
kierowca jest przydzielony podczas uzywania tej wykresowki,

— data i godzina zmiany pojazdu.

V. INSTALACJA PRZYRZADU KONTROLNEGO

1. Przyrzad kontrolny jest umieszczany w pojezdzie w taki sposob, aby
kierowca mogt ze swojego miejsca wyraznie widzie¢ predkosciomierz,
licznik dhugosci drogi i zegar, a jednoczesnie wszystkie czgsci tych przy-
rzadoéw, wlacznie z elementami napedzajacymi, byty zabezpieczone przed
przypadkowym uszkodzeniem.

2. Musi by¢ mozliwe dopasowanie stalej przyrzadu kontrolnego do wspot-
czynnika charakterystyki pojazdu za pomoca odpowiedniego urzadzenia,
znanego pod nazwa adaptera.
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Pojazdy posiadajace dwa lub wigcej wspolczynnikow przelozen tylnego
mostu sg wyposazone w urzadzenie przelaczajace, dzigki ktéoremu rozne
przetozenia moga by¢ automatycznie dopasowane do przetozenia, dla
ktorego przyrzad zostal zainstalowany w pojezdzie.

Po zainstalowaniu i sprawdzeniu przyrzadu nalezy zamocowa¢ w pojez-
dzie, obok lub wewnatrz przyrzadu, tabliczk¢ pomiarowa, w taki sposob,
aby byla tatwo widoczna. Po kazdej kontroli przeprowadzonej przez upraw-
nionego instalatora lub warsztat, ktéra wykaze konieczno$¢ zmiany usta-
wien instalacyjnych przyrzadu, nalezy zamocowaé¢ nowa tabliczke w
miejsce starej.

Tabliczka zawiera co najmniej nastgpujace dane:

— nazwisko, adres lub znak handlowy uprawnionego instalatora lub

warsztatu,

— wspdtczynnik charakterystyczny pojazdu w postaci ,,w = ... obr/km”
lub ,,w = ... imp/km”,

— obwod toczny kot pojazdu w postaci ,,l = ... mm”,

— dat¢ wyznaczania wspolczynnika charakterystycznego pojazdu oraz
obwodu tocznego kot.

Plombowanie
Nastgpujace czgsci sa plombowane:

a) tabliczka pomiarowa, jezeli nie jest przymocowana w taki sposob, ze
nie mozna jej usuna¢ bez uszkodzenia wykonanych na niej oznaczen;

b) oba zakonczenia potaczenia migdzy przyrzadem kontrolnym i
pojazdem;

c) sam adapter oraz punkt jego wlaczenia w tor polaczenia;

d) mechanizm przetaczajacy w pojazdach o wigcej niz dwoch przetoze-
niach mostu;

e) polaczenia taczace adapter i mechanizm przelaczajacy z reszta urza-
dzenia;

f) wymagane ostony, zgodnie z rozdziatem III lit. a) ppkt 7.2;

g) jakakolwiek ostona dajaca dostgp do $rodkow dostosowujacych statg
urzadzenia rejestrujacego do  wspolczynnika charakterystycznego
pojazdu.

W niektorych przypadkach homologacja typu moze wymagac¢ dodatkowego
plombowania i wowczas homologacja typu musi okresla¢, w ktorych miejs-
cach te plomby maja by¢ naktadane.

» M3 Plomby wymienione w lit. b), ¢) oraz e) moga by¢ usunigte:

— w naglym wypadku,

— do zainstalowania, wyregulowania lub naprawy ogranicznika predkosci
lub innego urzadzenia przyczyniajacego si¢ do bezpieczenstwa ruchu
drogowego,

pod warunkiem ze urzadzenie rejestrujace dalej dziata niezawodnie i
poprawnie i jest zaplombowane przez upowaznionego instalatora lub
warsztat niezwlocznie po zamontowaniu ogranicznika predkosci lub
kazdego innego urzadzenia przyczyniajacego si¢ do bezpieczefstwa ruchu
drogowego lub w ciagu siedmiu dni w innych przypadkach <; kazdy
przypadek zniszczenia takiej plomby wymaga sporzadzenia pisemnego
oswiadczenia podajacego powody takiego dzialania, a o$wiadczenie to
powinno by¢ dostgpne dla wlasciwych wtadz.

Kable taczace urzadzenie rejestrujace z nadajnikiem impulséw musza by¢
zabezpieczone za pomoca ciaglego, pokrytego ostona z tworzywa sztucz-
nego, zabezpieczonego przed korozja stalowego pancerza wyposazonego w
krgpowane zakonczenia, z wyjatkiem sytuacji, gdy jest zagwarantowana
przy uzyciu innych $rodkoéw réwnowazna ochrona przed manipulacja (na
przyklad przy uzyciu elektronicznego monitorowania, takiego jak kodo-
wanie sygnatu), zdolna wykry¢ obecno$¢ jakiegokolwiek urzadzenia niepo-
trzebnego dla prawidtowej pracy urzadzenia rejestrujacego, a majacego za
zadanie zaklocanie prawidlowej pracy urzadzenia rejestrujacego poprzez
zwieranie, przerywanie lub modyfikacj¢ elektronicznych sygnatow z czuj-
nika predkosci i drogi. Polaczenie, zawierajace zaplombowane zlacza, jest
uwazane za ciagle w rozumieniu niniejszego rozporzadzenia.
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Wymieniony wyzej system monitorowania elektronicznego moze by¢ zasta-
piony przez uklad elektroniczny, ktory zapewni, ze urzadzenie rejestrujace
bedzie w stanie zarejestrowac kazdy ruch pojazdu, niezaleznie od sygnatu z
czujnika predkosci i odlegtosci.

Do celow stosowania niniejszego punktu pojazdy kategorii M 1 i N 1 sa
pojazdami okreslonymi w zalaczniku II czgs¢ A dyrektywy Rady 70/156/
EWG ("). W tych pojazdach, ktore sa wyposazone w tachografy zgodne z
przepisami i nie sg projektowane z mysla o instalowaniu opancerzonych
kabli pomigdzy czujnikami drogi i predkosci a urzadzeniem rejestrujacym,
adapter powinien by¢ montowany mozliwie jak najblizej czujnikoéw drogi i
predkosci. Kabel opancerzony zaktada si¢ migdzy adapterem i urzadzeniem
rejestrujacym.

VI. BADANIA I KONTROLE

Panstwa Czlonkowskie wyznaczaja instytucje, ktore przeprowadzaja badania i
kontrole.

L.

Swiadectwo legalizacji nowych i naprawionych przyrzadéw

Kazdy przyrzad, zarowno nowy jak i naprawiony, posiada $wiadectwo
legalizacji swojego dzialania oraz dokladnosci wskazan i rejestracji, w
granicach bledéw okreslonych w rozdziale III lit. f) pkt 1, za pomoca plom-
bowania, zgodnie z rozdziatem V pkt 4 lit. f).

W tym celu Panstwa Czlonkowskie moga ustanowi¢ wstgpna weryfikacje,
obejmujaca sprawdzenie i potwierdzenie zgodnos$ci nowego lub naprawio-
nego przyrzadu z homologowanym typem wzoru i/lub wymaganiami
niniejszego rozporzadzenia i jego zalacznikow lub moga przekaza¢ upraw-
nienia do uwierzytelniania producentom lub ich upowaznionym przedstawi-
cielom.

Instalacja

Po zamontowaniu w pojezdzie przyrzad oraz cala instalacja sa zgodne z
przepisami dotyczacymi maksymalnych dopuszczalnych biedow, okreslo-
nych w rozdziale III lit. f) pkt 2.

Badania kontrolne musza by¢ wykonane przez uprawnionego instalatora
lub warsztat na jego odpowiedzialno$¢.

Badania okresowe

a) Okresowe badania przyrzadéw zamontowanych w pojazdach sa prze-
prowadzane co dwa lata, przy czym moga by¢ przeprowadzane przy
okazji okresowego badania technicznego.

Badania te obejmuja:
— sprawdzenie, czy przyrzad funkcjonuje prawidtowo,

— sprawdzenie, czy przyrzad opatrzony jest znakiem homologacji
typu,
— sprawdzenie, czy zamocowana jest tabliczka pomiarowa,

— sprawdzenie, czy plomby na przyrzadzie i na innych czgsciach insta-
lacji sa w stanie nienaruszonym,

— wyznaczenie faktycznego obwodu tocznego kot.

b) Badanie majace na celu stwierdzenie zgodno$ci z postanowieniem
rozdziatu III lit. f) pkt 3 dotyczacym maksymalnych dopuszczalnych
bledow w eksploatacji jest przeprowadzane co najmniej raz na szesc lat,
przy czym kazde Panstwo Czlonkowskie moze ustali¢ krotszy odstgp
migdzy takimi badaniami dla pojazdéw zarejestrowanych na swoim
terytorium. Po takim badaniu nalezy dokona¢ wymiany tabliczki pomia-
rowe;j.

Wyznaczanie bledow

Wyznaczanie blgdéw po zainstalowaniu i podczas uzytkowania jest wyko-
nywane w nastgpujacych warunkach, ktore stanowia normalne warunki
badan:

— pojazd bez tadunku w stanie jak przy normalnym uzytkowaniu,

— ci$nienie w ogumieniu zgodne z zaleceniami producenta,

() Dz.U. L 42 2 23.2.1970, str. 1.
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— zuzycie ogumienia w granicach dopuszczalnych w obowiazujacych
przepisach,

— przemieszczanie pojazdu: pojazd porusza si¢ napgdzany wiasnym silni-
kiem, wzdhtuz linii prostej i po poziomej powierzchni, z predkoscia 50
+ 5 km/h; badanie moze by¢ rowniez przeprowadzone na stanowisku
warsztatowym pod warunkiem, ze zapewni ono poréwnywalna doktad-
nos¢.
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III.

ZALACZNIK I B

WYMAGANIA DOTYCZACE BUDOWY, BADAN, INSTALACJI I KONTROLI

DEFINICIE ...
CHARAKTERYSTYKI OGOLNE I FUNKCJE URZADZENIA REJESTRUJACEG ... ..
1. Charakterystyki 0Z0INe ... ........ooeiiiii i
2. FUNKCIE ..o
3. TEYDY PrACY ..ot
4. ZADCZPICCZEIIE ... « ettt ettt e et ettt e
WYMAGANIA ODNOSNIE DO KONSTRUKCJI I FUNKCJONALNOSCI URZA-
DZENIA REJESTRUJACEGO ...c.ouuiiiiiniiitiie e
1. Monitorowanie wkladania i wyjmowania kart ... ...
Pomiar predkosci i odleglosci ........oovviiii i
2.1. Pomiar przebyte] drogi ... .....ooveniiniiii
2.2. Pomiar predkoSC ...
3. POMIAr CZASU ... o.oeie
4. Monitorowanie czynno$ci wykonywanych przez kierowcee ... ..................
5. Monitorowanie stanu prowadzenia pojazdu ... ...
6. Dane wprowadzane rgcznie przez Kieroweeg ... ......o.eeveeviiniiiiiininenneanns
6.1. Wprowadzanie miejsca rozpoczgcia i/lub zakonczenia okresu pracy ... .......
6.2. Reczne wprowadzanie czynnosci wykonywanych przez kierowcg .............
6.3. Stany SZCZEZOINE ... ...t
7. Zarzadzanie blokadami firmowymi ...
8. Monitorowanie czynno$ci kontrolnych ...
9. Wykrywanie zdarzen i/lub usterek ...............cooiiiiiiiii
9.1. Zdarzenie — wlozenie niewaznej karty ...
9.2. Zdarzenie — ,, Konflikt Kart” ........ ...t
9.3. Zdarzenie — ,,Nakladajace si¢ Czasy” ... .....coovveiiiiiiiiiiiiiiiiiiiienns
9.4. Zdarzenie — ,,Prowadzenie bez prawidtowej karty” ... ...
9.5. Zdarzenie — ,,Wlozenie karty podczas jazdy” .............ccooeiiiiiiiiiiii.
9.6. Zdarzenie — ,,Sesja ostatniej karty nie zamknigta prawidtowo” ... ............
9.7. Zdarzenie — ,,Przekroczenie predkos$ci” ...
9.8. Zdarzenie — ,,Przerwa zasilania” ... ..o
9.9. Zdarzenie — ,,Blad danych dotyczacych ruchu” ...l
9.10. Zdarzenie — ,,Proba naruszenia zabezpieczenia” ... ............cooiiiiiiiiin.n.
9.11. Usterka —  Karta ... ..
9.12. Usterka — ,,Urzadzenie rejestrujace” ... ......oooeivriiiiiniiiiiiiaiieiiaanenn.
10. Testy wbudowane 1 auto testy ... .......ceoiuiiiiiiiiii it
11. Odczyt z pamigei danych ...
12. Zapisywanie i przechowywanie w pamigci danych ...................o.ool.
12.1. Dane identyfikujace SPrz@t ... .....o.evveeireiiiii e
12.1.1. Dane identyfikujace przyrzad rejestrujacy ... ......ooeeeiiiiiniiiiiiiiiiaens
12.1.2. Dane identyfikujace czujnik ruchu ... ...
12.2. Elementy zabezpieCZenia ... .........o.eiuuiiuiiiiiiiii ittt
12.3. Dane rejestrowane przy wkladaniu i wyjmowaniu karty kierowcy .............
12.4. Dane dotyczace czynnos$ci KIErOWCY ... .....oouiiuiiiiiiiiiiiiiiiiiiaieans
12.5. Miejsca rozpoczgcia i/lub zakonczenia dziennego okresu pracy ................
12.6. Dane dotyczace licznika Kilometrow .............cooooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiian,
12.7. Dane szczegotowe dotyczace predkosci ... ......oooooiiiiiiiiii
12.8. Dane dotyczace Zdarzen ... .........couiieiiiiii i
12.9. Dane dotyczace USLEIek ...........ooeiuiiuiiiiii i
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1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 25

Iv.

12.10.
12.11.
12.12.
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12.15.
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15.2.
15.3.
15.4.
16.
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Dane kalibracyjne .................
Dane dotyczace regulacji czasu ..

Dane dotyczace kontroli ..........

Dane dotyczace blokad firmowych ...

Dane dotyczace wezytywania danych ............c.ooiiiiiiiiiiiiii

Dane dotyczace warunkow szczegolnych ...

Odczyt kart do tachografow ......

Rejestrowania i przechowywanie danych na kartach do tachografow ... ......

Wyswietlanie ... ...................

Informacje na wyswietlaczu w warunkach normalnych ..................... ...

Ostrzezenia ... ..........oceeveen...
Dostgp domenu ...................
Inne informacje ....................
Drukowanie ........................

Ostrzezenia ... ........ocovvennnn...

Przesytanie danych do no$nika zewngtrznego ................ccooviiiiiinnnt.

Wyjscie danych dla dodatkowych urzadzen zewngtrznych ... ..................

Kalibracja ... ......c.ccovoeiinine..
Regulacja czasu ... ................
Charakterystyki pracy .............
Materialy ...........cooiiiiiiin..

Oznakowania ... ...................

WYMAGANIA KONSTRUKCYJNE 1 FUNKCJONALNE KART DO TACHO-

GRAFOW
1.

2.

3.

4.

5.
5.1.
5.1.1.
5.1.2.
5.1.3.
5.1.4.
5.2.
5.2.1.
522.
5.2.3.
52.4.
5.2.5.
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5.2.10.
52.11.
5.3.
5.3.1.
53.2.
5.3.3.
5.3.4.
5.3.5.
5.3.6.
53.7.

Identyfikacja aplikacji ... .........

Identyfikacja uktadu scalonego ...

Identyfikacja kart mikroprocesorowych ..............ccooiiiiiiiiiiiiiii,

Zabezpieczenia ... .................
Karta kierowcy ... .................
Identyfikacja karty ... .............
Identyfikacja posiadacza karty ...

Dane dotyczace prawa jazdy ... ..

Dane dotyczace uzywanego pojazdu ... ........cooiiiiiiiiiiiiie

Dane dotyczace czynno$ci KIEroWCY ... ......covviuiiiiiiiiiiiiiiiiieens

Miejsca rozpoczgcia i/lub zakonczenia dziennego okresu pracy ................

Dane dotyczace zdarzen ... .......

Dane dotyczace usterek ...........

Dane dotyczace czynnos$ci kontrolnej ... .........c.ooovieiiiiiiiiiiiiiiiiiian,

Dane sesji karty ... ................

Dane dotyczace warunkow szczegdlnych ...

Karta warsztatowa .................
Zabezpieczenia ... .................
Identyfikacja karty ... .............
Identyfikacja posiadacza karty ...

Dane dotyczace uzywanego pojazdu ... .........ovueiieiiiiiiiiniiaiiiaeaas

Dane dotyczace czynnos$ci KIErOWCY ... .....couiiuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieans

Dane dotyczace rozpoczgceia i/lub zakonczenia dziennego okresu pracy ... ...

Dane dotyczace zdarzen i usterek
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5.3.8. Dane dotyczace czynno$ci kontrolnej ...........coooviiiiiiiiiiiiiiiiiiins
5.3.9. Dane dotyczace kalibracji i regulacji CZasu ...........ooevvviiniieeininnnnnnns
5.3.10. Dane dotyczace warunkéw szczegolnych ...
5.4. Karta Kontrolna. ... ........ooiiiiii i
54.1. Identyfikacja Karty ... ......oooiiii
5.4.2. Identyfikacja posiadacza Karty .............ocooiiiiiiiiiiiii i
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5.5. Karta fIrmOwa ... ....ouiuiitit i
5.5.1. Identyfikacja Karty ... .....ooovuiieiiii s
5.5.2. Identyfikacja posiadacza karty .............cooviiiiiiiiiiiiii s
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V. INSTALACJA URZADZENIA REJESTRUJACEGO ... ...coiiiiiiiiiiiiiiiiiieeen
1. Instalacja ... ..o
2. Tabliczka instalacyjna ... ........ooooiuiiiii i
3. PLOMBOWANIE ... «.eneeitiiite et
VL SPRAWDZENIA, INSPEKCJE I NAPRAWY ..o
1. Zatwierdzenie instalatorow lub warsztatow ................ooiiiiiiiiiiiiiiian...
2. Kontrola techniczna przyrzadéw nowych i po naprawie ... .....................
3. Kontrola techniczna po instalacji ... .........ccooeiiiiiiiiiiiiiiiii e,
4. Przeglady OKIESOWE ......o..iieii e
5. Pomiar bIedOW ... ..ooniii
6. JNE2 0 1
VIL WYDAWANIE KART ..ottt
VIIIL. HOMOLOGACJA TYPU DLA URZADZENIA REJESTRUJACEGO I KART DO
TACHOGRAFOW ..ottt
1. UWagi 08OINE ......ouiiiii i
2. Swiadectwo bezpieCZEASIWA ... ...........ccouieiii e
3. Swiadectwo Funkcjonalnosei .............veiiuniiie et
4. Swiadectwa wspotdziatania ... ...............cooiiiiiiii
5. Swiadectwo homologacii tyPu ... .........cevueeeieeiee et
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1. DEFINICJE
Ilekro¢ uzyte w niniejszym zataczniku:

a) saktywacja” oznacza: fazg, gdy urzadzenie rejestrujace uzyskuje petna
funkcjonalno$¢ i uruchamia wszystkie funkcje, wiacznie z funkcjami
zabezpieczajacymi;

Aktywowanie urzqdzenia rejestrujqcego wymaga uzycia karty warsztatowej
i wprowadzenia kodu PIN tej karty;

b) Lsuwierzytelnienie” oznacza: funkcje przeznaczona do ustanowienia i
kontroli tozsamosci;

c) sautentyczno$¢” ozmacza: wlasciwos¢ polegajaca na tym, ze informacje

przychodza od strony, ktorej tozsamos¢ mozna zweryfikowac;

d) »test wbudowany (BIT)” oznacza: testy wykonywane na zadanie,
uruchamiane przez operatora lub urzadzenia zewngtrzne;

e) »dzien kalendarzowy” oznacza: dzien zaczynajacy si¢ o godzinie 00:00 i
konczacy o godzinie 24:00. Wszystkie dni kalendarzowe odnosza si¢ do
czasu UTC (uniwersalny czas skoordynowany);

f) »kalibracja” oznacza: aktualizacj¢ lub potwierdzenie parametrow
pojazdu przechowywanych w pamigci danych. Parametry pojazdu obej-
muja identyfikacje pojazdu (numery VIN, VRN i kod rejestrujacego
Panstwa Czlonkowskiego) i charakterystyki pojazdu, (w, k, 1, wielkos¢
opon, ustawienie ogranicznika predkosci, (gdy dotyczy), biezacy czas
UTC, biezaca warto$¢ licznika kilometrow);

do kalibracji urzqdzenia rejestrujqcego potrzebna jest karta warsztatowa;

g) whumer karty” oznacza: numer skladajacy si¢ z 16 znakow alfanume-
rycznych, ktory jednoznacznie identyfikuje kart¢ do tachografow w
Panstwie Czlonkowskim. Numer karty zawiera numer kolejny, (gdy
dotyczy), numer zastapienia i numer od$wiezenia;

tym samym karta jest jednoznacznie zidentyfikowana przez kod Panstwa
Cztonkowskiego wydajacego i numer karty;

h) whumer Kolejny karty” oznacza: numer skladajacy si¢ z 14 znakow alfa-
numerycznych, ktory umozliwia rozréznianie réznych kart wydanych przez
firmg lub organ uprawniony do wydawania kilku kart do tachografow.
Firmg lub organ jednoznacznie identyfikuje pierwszych 13 znakéw numeru
karty;

i) Hhumer od$wiezenia karty” oznacza: kod w numerze karty skladajacy
si¢ z 16 znakéw alfanumerycznych, ktory jest zmieniany przyrostowo przy
kazdym ods$wiezeniu karty do tachografow;

j) ,humer wymiany karty” oznacza: kod w numerze karty sktadajacy si¢ z
15 znakéw alfanumerycznych, ktory jest zmieniany przyrostowo przy
kazdej wymianie karty do tachografow;

k)  ,,wspolczynnik charakterystyczny pojazdu” oznacza: wielko$¢ licz-
bowa okreslajaca liczbg sygnatow dostarczanych przez czg$¢ pojazdu
podlaczona do urzadzenia rejestrujacego (wat gtowny skrzyni biegow lub
0$) w czasie, gdy pojazd przebywa drogg o dlugosci jednego kilometra
mierzona w warunkach normalnych (patrz: rozdzial VI, pkt 5). Wspot-
czynnik charakterystyczny pojazdu podaje si¢ w impulsach na kilometr (w
=... imp/km);

1) »karta firmowa” oznacza: kart¢ do tachograféw wydang przez organy
Panstwa Cztonkowskiego wiascicielowi lub posiadaczowi pojazdéw silni-
kowych wyposazonych w urzadzenie rejestrujace;

karta firmowa identyfikuje przedsiebiorstwo i umozliwia odczytywanie,
wezytywanie i drukowanie danych zapamietanych w urzqdzeniu rejestru-
Jacym, ktore zostaly wprowadzone przez to przedsiebiorstwo;

m) ,stala urzadzenia rejestrujacego” ozmacza: wielkos¢ liczbowa okresla-
jaca warto$¢ sygnatu wejsciowego niezbedna do wskazania i zarejestro-
wania przejechanej odlegtosci jednego kilometra; stata ta jest wyrazona w
impulsach na kilometr (k =...imp/km);

n) »hieprzerwany czas prowadzenia pojazdu” obliczany jest przez urza-
dzenie rejestrujace w nastepujacy sposob ('): nieprzerwany czas prowa-
dzenia pojazdu obliczany jest jako biezace, zakumulowane czasy prowa-
dzenia pojazdu przez danego kierowce od konca jego ostatniego 45-minu-
towego lub dluzszego okresu DYSPOZYCYINOSCI lub PRZERWY/

(") Ten sposdb obliczania nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu oraz tacznego czasu
przerwy stuzy do obliczenia ostrzezenia nieprzerwanego czasu prowadzenia. Nie prze-
sadza to prawnej interpretacji tych czasow.
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ODPOCZYNKU lub NIEOKRESLONEGO (') (okres ten moze by¢
rozbity na kilka 15-minutowych lub dhuzszych okresow). W obliczeniach
uwzglednia sig, stosownie do okolicznosci, ostatnie czynnosci zapisane na
karcie kierowcy. Jezeli kierowca nie wlozy swojej karty, obliczenia wyko-
nuje si¢ na podstawie znajdujacych si¢ w pamigci danych zapisow dla
biezacego okresu, w ktorym nie bylo wlozonej karty i dla stosownego
czytnika;

0) »karta kontrolna” oznacza: kart¢ do tachografow wydana przez organ
Panstwa Cztonkowskiego, wlasciwego krajowego organu kontrolnego;

karta kontrolna identyfikuje organ kontrolny i, w miare mozliwosci, odpo-
wiedzialnego funkcjonariusza oraz umozliwia dostep do danych zapisanych
w pamigci danych lub na karcie kierowcy w celu odczytania, wydruko-
wania i/lub wezytania danych;

P) »Skumulowany czas przerwy” obliczany jest przez urzadzenie rejestru-
jace w nastepujacy sposoéb (°): skumulowany czas przerwy w prowa-
dzeniu pojazdu obliczany jest jako biezace, zakumulowane, 15-minutowe
lub dhuzsze czasy DYSPOZYCYINOSCI lub PRZERWY/ODPOCZYNKU
lub NIEOKRESLONE (') dla danego kierowcy, od konca jego ostatniego
45-minutowego lub  dhluzszego okresu DYSPOZYCYINOSCI lub
PRZERWY/ODPOCZYNKU Ilub NIEOKRESLONEGO (') (okres ten
moze by¢ rozbity na kilka 15-minutowych lub dtuzszych okresow).

W obliczeniach uwzglednia sig, stosownie do okolicznosci, ostatnie czyn-
nosci zapisane na karcie kierowcy. Do obliczen nie bierze si¢ nieznanych
okresOw o ujemnym czasie trwania (poczatek nieznanego okresu > konca
nieznanego okresu) wyniklych z nakladania si¢ czasow z dwoch réznych
urzadzen rejestrujacych.

Jezeli kierowca nie wlozy swojej karty, obliczenia wykonuje si¢ na
podstawie znajdujacych si¢ w pamigci danych zapisow dla biezacego
okresu, w ktorym nie bylo wlozonej karty i dla stosownego czytnika;

q) »pamieé danych” oznacza: elektroniczne urzadzenie gromadzenia danych
wbudowane w urzadzenie rejestrujace;

r) »podpis cyfrowy” oznacza: dane dolaczone lub kryptograficzne prze-
ksztalcenie bloku danych, ktére umozliwia odbiorcy sprawdzenie auten-
tycznosci oraz integralnosci tego bloku danych;

s) ,wezytywanie danych” oznacza: kopiowanie wraz z podpisem cyfrowym
czegsei lub catego zbioru danych zapisanego w pamigei danych pojazdu lub
w pamigci karty do tachografow;

wezytywanie danych nie moze zmieni¢ ani skasowaé zapisanych danych,

t) »karta kierowcy” oznacza: kart¢ do tachograféw wydana konkretnemu
kierowcy przez organy Panstwa Czlonkowskiego;

karta kierowcy identyfikuje kierowce i umozliwia gromadzenie danych
dotyczqcych czynnosci kierowcy;

u) »skuteczny obwéd opon” oznacza: wartos¢ $rednia dlugosci drogi prze-
bytej przez kazde z kot (napedowych) poruszajacego si¢ pojazdu podczas
jednego pelego obrotu. Pomiar tych dlugosci drogi jest wykonywany w
warunkach normalnych (patrz: rozdziat VI, pkt 5 niniejszego Zalacznika) i
wyrazony jest w postaci: ,,] =... mm”. Producenci pojazdéw moga zastapi¢
pomiar tej odleglosci obliczeniem teoretycznym, w ktorym uwzglgdnia si¢
rozklad cigzaru na osie dla niezaladowanego pojazdu w normalnych
warunkach ruchu (°). Metody takich obliczen teoretycznych zatwierdzaja
wilasciwe organy Panstw Czlonkowskich;

v) »Zdarzenie” oznacza: nieprawidlowa pracg wykryta przez urzadzenie
rejestrujace, ktorej zrodlem moze by¢ proba dokonania naduzycia finanso-
wego;

w)  ,usterka” oznacza: nieprawidlowa pracg wykryta przez urzadzenie rejes-
trujace, ktorej zrodtem moze by¢ wadliwa praca lub awaria urzadzen;

X) minstalacja” oznacza: montaz urzadzenia rejestrujacego w pojezdzie;

y) »ezujnik ruchu” oznacza: cze$¢ urzadzenia rejestrujacego dostarczajaca
sygnat przedstawiajacy predkosé pojazdu i/lub przebyta droge;

(") Nieznane okresy odpowiadaja okresom, gdy karta kierowcy nie jest wlozona do urza-
dzenia rejestrujacego oraz dla ktorych nie dokonano rgcznego wilozenia karty.

(*) Ten sposob obliczania nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu oraz tacznego czasu
przerwy stuzy do obliczenia ostrzezenia nieprzerwanego czasu prowadzenia. Nie prze-
sadza to prawnej interpretacji tych czasow.

(®) Dyrektywa 97/27/WE z dnia 22 lipca 1997 r. odnoszaca si¢ do wagi i wymiarow niekto-
rych kategorii pojazow silnikowych i ich przyczep oraz zmieniajaca dyrektywe 70/156/
EWG (Dz.U. L 233 z 25.8.1997, str. 1).
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z) ,karta niewazna” oznacza: wykryta karta jest wadliwa, lub nie jest
mozliwe wstgpne uwierzytelnienie karty, lub okres waznosci jeszcze sig
nie rozpoczat lub juz uplynat;

aa) ,poza zakresem” oznacza: ze zgodnie z przepisami rozporzadzenia Rady
(EWG) nr 3820/85 uzycie urzadzenia rejestrujacego nie jest wymagane;

bb) ,,przekroczenie predkosci” oznacza: przekroczenie dozwolonej pred-
kosci pojazdu definiowane jako dowolny przynajmniej 60-sekundowy
okres, w ktérym zmierzona predkos$¢ pojazdu przekracza warto$¢ ograni-
czenia dla urzadzenia ograniczenia predkosci ustanowiona w dyrektywie
Rady 92/6/EWG z dnia 10 lutego 1992 r. w sprawie montowania i zastoso-
wania urzadzen ograniczenia prgdkosci w niektorych kategoriach pojazdoéw
silnikowych we Wspdlnocie (');

cc) ,przeglad okresowy” oznacza: zespol czynnosci wykonywanych w celu
skontrolowania czy urzadzenie rejestrujace pracuje prawidtowo i czy jego
ustawienia odpowiadaja parametrom pojazdu;

dd) ,drukarka” oznacza: element urzadzenia rejestrujacego wykonujacy
wydruki danych zapisanych w pamigci;

ee) ,urzadzenie rejestrujace” oznacza: calo$¢ urzadzen zamierzonych do
instalowania w pojazdach drogowych w celu automatycznego lub poétauto-
matycznego pokazywania, rejestrowania i zapamigtywania szczegétowych
danych o ruchu takich pojazdow i o pewnych okresach pracy osob kieruja-
cych tymi pojazdami;

ff)  ,,od$wiezenie” oznacza: wydanie nowej karty do tachografow po uplywie
terminu wazno$ci dotychczasowej karty lub w przypadku nieprawidtowego
dziatania karty i zwrocenia jej organowi, ktory wydat kartg. Od$wiezenie
zawsze wiaze si¢ z pewnoscia, ze nie wspolistnieja dwie wazne karty;

gg) ,naprawa” oznacza: wszelka naprawg czujnika ruchu lub przyrzadu
rejestrujacego wymagajaca odlaczenia ich zasilania lub odlaczenia od
innych elementow urzadzenia rejestrujacego lub otwarcia go;

hh) ,zastapienie” oznacza: wydanie karty do tachograféw w celu zastapienia
dotychczasowej karty, ktorej utratg, kradziez lub wadliwe dziatanie zgto-
szono i ktorej nie zwrocono organowi, ktory wydat kartg. Zastapienie
zawsze wiaze si¢ z ryzykiem, ze moga wspolistnie¢ dwie wazne karty;

ii)  ,Swiadectwo zabezpieczenia” oznacza: urzgdowy dokument wydany
przez jednostke certyfikujaca ITSEC (*) za$wiadczajacy, ze badane urza-
dzenie rejestrujace (lub jego element) lub karta do tachografow spelnia
wymagania zabezpieczenia okreslone w dodatku 10 ,,Generyczne cele
zabezpieczenia”;

ji)  .auto test” oznacza: testy wykonywane okresowo i automatycznie przez
urzadzenie rejestrujace w celu wykrycia usterek;

kk) ,karta do tachografow” oznacza: kartg inteligentna przeznaczona do
uzycia w urzadzeniu rejestrujacym. Karty do tachografow umozliwiaja
urzadzeniu rejestrujacemu identyfikacje tozsamosci (lub grupy tozsamosci)
posiadacza karty i umozliwiaja przekazywanie i gromadzenie danych doty-
czacych posiadacza karty. Rozrdznia si¢ nastgpujace typy kart do tacho-
grafow:

— karta kierowcy,
— karta kontrolna,
— karta warsztatowa,
— karta firmowa;

1)} ,homologacja typu” oznacza: urzgdowy dokument wydany przez
Panstwo Czlonkowskie i zaswiadczajacy, ze dane urzadzenie rejestrujace
(lub jego element) lub karta do tachograféw speilnia wymagania niniej-
szego rozporzadzenia;

mm) ,rozmiar opon” oznacza: oznaczenie wymiarow opon (na zewngtrznych
kotach napgdowych) zgodne z dyrektywa 92/23/EWG z dnia 31 marca
1992 r. ();

nn) ,identyfikacja pojazdu” oznacza: numery identyfikujace pojazd: numer
rejestracyjny pojazdu (VRN) z oznaczeniem Panstwa Cztonkowskiego i
numer identyfikacyjny pojazdu (VIN) (*);

(") Dz.U. nr L 57 2 2.3.1992, str. 27.

(®) Zalecenie Rady 95/144/WE z dnia 7 kwietnia 1995 r. w sprawie wspdlnych kryteridw
oceny zabezpieczenia informatycznego (Dz.U. L 93 z 26.4.1995, str. 27).

(®) Dz.U.nr L 129 z 14.5.1992, str. 95.

(*) Dyrektywa 76/114/EWG z dnia 18 grudnia 1975 r. w sprawie zblizenia ustawodawstw
Panstw Cztonkowskich odnoszacych si¢ do tabliczek znamionowych i oznakowania iden-
tyfikacyjnego pojazdéw silnikowych i ich przyczep oraz sposobu i miejsca ich umie-
szczenia (Dz.U. L 24 z 30.1.1976, str. 1).
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00) ,przyrzad rejestrujacy (VU)” oznacza: urzadzenie rejestrujace bez czuj-
nika ruchu i przewodoéw do przytaczenia czujnika ruchu. Przyrzad rejestru-
jacy moze by¢ zarowno pojedyncza jednostka jak i kilkoma jednostkami
rozmieszczonymi w pojezdzie, o ile tylko spelnia wymagania zabezpie-
czenia okres$lone w niniejszym rozporzadzeniu;

pp) dla potrzeb obliczeniowych w  urzadzeniu rejestrujacym
»tydzien” oznacza: okres zawarty migdzy godzing 00:00 UTC w ponie-
dziatek a 24:00 UTC w niedzielg;

qq) ,karta warsztatowa” oznacza: kartg¢ do tachografu wydana przez organ
Panstwa Cztonkowskiego producentowi urzadzenia rejestrujacego, instala-
torowi, producentowi pojazdu lub warsztatowi zatwierdzonemu przez to
Panstwo Czlonkowskie.

Karta warsztatowa identyfikuje posiadacza karty i umozliwia testowanie,
kalibracje i/lub wezytywanie danych do urzqdzenia rejestrujqcego;

II. CHARAKTERYSTYKI OGOLNE I FUNKCJE URZADZENIA REJES-
TRUJACEGO

Pojazd wyposazony w urzadzenie rejestrujace spetniajace wymagania niniejszego
zatacznika musi mie¢ predkosciomierz i licznik kilometrow. Funkcje te moze
spetnia¢ urzadzenie rejestrujace.

1. Charakterystyki ogolne

Celem urzadzenia rejestrujacego jest rejestrowanie, przechowywanie, wyswiet-
lanie, drukowanie i wyprowadzanie danych zwiazanych z czynno$ciami wykony-
wanymi przez kierowcg.

Urzadzenie rejestrujace sktada si¢ z przewodow, czujnika ruchu i przyrzadu rejes-
trujacego.

Przyrzad rejestrujacy sklada si¢ z jednostki przetwarzajacej, pamigci danych,
zegara czasu rzeczywistego, dwoch czytnikow kart inteligentnych (dla kierowcey 1
wspotkierowcy), drukarki, wyswietlacza, ostrzezenia wizualnego, gniazda do kali-
bracji/wczytywania danych i urzadzen do wprowadzania danych przez uzytkow-
nika.

Urzadzenie rejestrujace mozna przytacza¢ do innych urzadzen poprzez dodatkowe
gniazda.

Zawarcie w urzadzeniu rejestrujacym lub przylaczenie do niego jakiejkolwiek
funkcji, urzadzenia lub urzadzen, zatwierdzonych lub nie, nie moze zaktocaé, ani
potencjalnie zaklocaé, prawidlowego i bezpiecznego dziatania urzadzenia rejes-
trujacego ani uchybia¢ przepisom niniejszego rozporzadzenia.

Uzytkownikéw urzadzenia rejestrujacego identyfikuja w sprzecie ich karty do

tachografow.

Urzadzenie rejestrujace zapewnia selektywne prawa dostgpu do danych i funkcji,
odpowiednio do i/lub tozsamosci uzytkownika.

Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje dane w swojej pamigci danych i
na kartach do tachografow.

Odbywa sig to zgodnie z dyrektywa 95/46/WE z dnia 24 pazdziernika 1995 r. w
sprawie ochrony osob fizycznych w zakresie przetwarzania danych osobowych i
swobodnego przeplywu tych danych (').

2. Funkcje

Urzadzenie rejestrujace realizuje nastgpujace funkcje:

— monitorowanie wkladania i wyjmowania kart,

— pomiar predkosci i odleglosci,

— pomiar czasu,

— monitorowanie czynnos$ci wykonywanych przez kierowcg,

— monitorowanie stanu prowadzenia pojazdu,

— dane wprowadzane rgcznie przez kierowce:
— wprowadzanie miejsca rozpoczegcia i/lub zakonczenia okresu pracy,
— recznie wprowadzane dane o czynno$ciach kierowcy,

— warunki szczegolne,

() Dz.U. L 281 z23.11.1995, str. 31.
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— zarzadzanie blokadami firmowymi,

— monitorowanie czynnosci kontrolnych,

— wykrywanie zdarzen i/lub usterek,

— testy wbudowane i auto testy,

— odczyt z pamigci danych,

— rejestrowanie i przechowywanie w pamigci danych,

— odczyt z kart do tachografow,

— rejestrowanie i przechowywanie na kartach do tachografow,
— wyswietlanie,

— drukowanie,

— ostrzeganie,

— przesytanie danych do no$nikéw zewngtrznych,

— wyprowadzanie danych do dodatkowych urzadzen zewngtrznych,
— kalibracja,

— nastawianie czasu.

3. Tryby pracy

Urzadzenie rejestrujace moze pracowac¢ w czterech trybach pracy:
— tryb eksploatacyjny,

— tryb kontrolny,

— tryb kalibracyjny,

— tryb firmowy.

Urzadzenie rejestrujace przetacza si¢ do nastgpujacych trybéw pracy odpowiednio
do tego, jakie karty do tachografow sa wlozone do czytnikow kart:

Szczelina karty wspotkierowcy
Tryb pracy
. K K:
Brak karty Karta kierowcy kon?rr(:?na warszi;tta:)wa Karta firmowa
Brak karty Operacyjny Operacyjny Kontrolny Kalibracyjny Firmowy
g Karta Operacyjny Operacyjny Kontrolny Kalibracyjny Firmowy
S kierowcy
g
i
z Karta Kontrolny Kontrolny Kontrolny (*) | Operacyjny Operacyjny
< kontrolna
A
<
g Karta warsz- | Kalibracyjny | Kalibracyjny | Operacyjny Kalibra- Operacyjny
8 | tatowa cyjny (*)
N
7]
Karta Firmowy Firmowy Operacyjny Operacyjny | Firmowy (*)
firmowa

(*) W tych sytuacjach urzadzenie rejestrujace korzysta tylko z karty do tachografow wiozonej do szczeliny karty
kierowcy.

Urzadzenie rejestrujace ignoruje karty niewazne, z wyjatkiem tego, ze mozliwe
jest wyswietlanie, drukowanie lub wczytywanie danych zgromadzonych na
kartach, ktorych termin waznosci minat.

Wszystkie funkcje wymienione w pkt I1.2. dzialaja w kazdym trybie pracy z
nastgpujacymi wyjatkami:
— funkcja kalibracji dostgpna jest tylko w trybie kalibracyjnym,

— funkcja nastawiania czasu dostgpna poza trybem kalibracyjnym dziata tylko
W ograniczonym zakresie,

— funkcje recznego wprowadzania danych przez kierowce dostgpne sa tylko w
trybach eksploatacyjnym i kalibracyjnym,

— funkcja zarzadzania blokadami firmowymi dostgpna jest tylko w trybie
firmowym,

— funkcja monitorowania czynnosci kontrolnych dostgpna jest tylko w trybie
kontrolnym,

— funkcja wczytywania danych dostgpna jest tylko w trybie eksploatacyjnym
(wyjawszy jak przewidziano w wymaganiu 150).
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Urzadzenie rejestrujace moze wyprowadza¢ dane na wyswietlacz, do drukarki lub
interfejsow zewngtrznych z nastgpujacymi wyjatkami:

— w trybie eksploatacyjnym — wszystkie dane identyfikujace osoby (nazwisko
i imi¢/imiona) nieodpowiadajace wtozonej karcie do tachografu sa wygaszone
a numer karty, nieodpowiadajacy wlozonej karcie do tachografu jest czgs-
ciowo wygaszony (wszystkie nieparzyste znaki od lewej do prawej sa wyga-
szone),

— w trybie firmowym — dane dotyczace kierowcy (wymagania 081, 084 i 087)
moga by¢ wyprowadzane tylko w okresach niezablokowanych przez inna
firmg (identyfikowana pierwszymi 13 cyframi numeru karty firmowej),

— przy braku karty w czytniku urzadzenia rejestrujacego dane dotyczace
kierowcy moga by¢ wyprowadzane tylko dla obecnego i o$miu poprzednich
dni kalendarzowych.

4. Zabezpieczenie

Celem zabezpieczenia systemu jest taka ochrona pamigci danych, by uniemoz-
liwi¢ nieautoryzowany dostep i manipulowanie danymi oraz wykrycie wszelkich
takich prob, ochrona integralnosci i autentycznosci danych wymienianych migdzy
czujnikiem ruchu a przyrzadem rejestrujacym, ochrona integralnosci i autentycz-
nosci danych wymienianych migdzy urzadzeniem rejestrujacym a kartami do
tachografow oraz sprawdzenie integralno$ci i autentyczno$ci wezytywanych
danych.

W celu uzyskania zabezpieczenia systemu urzadzenie rejestrujace musi spehniac
wymagania dotyczace bezpieczenstwa ustanowione dla czujnika ruchu i przy-
rzadu rejestrujacego ogolne cele zabezpieczenia (dodatek 10).

IIl. WYMAGANIA ODNOSNIE DO KONSTRUKCJI I FUNKCJONALNOSCI
URZADZENIA REJESTRUJACEGO

1. Monitorowanie wkladania i wyjmowania kart

Urzadzenie rejestrujace monitoruje urzadzenia interfejsu kart w celu wykrycia
wktadania i wyjmowania kart.

Po wlozeniu karty urzadzenie rejestrujace sprawdza czy wlozona karta jest wazna
karta do tachografow i w przypadku takiej karty sprawdza, jakiego typu jest to
karta.

Urzadzenie rejestrujace musi by¢ tak skonstruowane, aby po prawidlowym
wlozeniu do urzadzenia interfejsu kart karty do tachografow byly blokowane we
wlasciwej pozycji.

Odblokowanie kart do tachografow w celu wyjecia jest mozliwe tylko przy
zatrzymanym pojezdzie i po zapisaniu odpowiednich danych na kartach. Odblo-
kowanie karty wymaga wykonania przez uzytkownika odpowiedniej czynnosci.

2. Pomiar predkosci i odleglo$ci

Funkcja ta nieprzerwanie mierzy i dostarcza warto$¢ stanu licznika kilometrow
odpowiadajaca catkowitej drodze przebytej przez pojazd.

Funkcja ta nieprzerwanie mierzy i dostarcza warto$¢ predkosci pojazdu.

Funkcja pomiaru predkosci podaje takze informacje o tym, czy pojazd porusza
si¢ czy stoi. Uwaza sig, ze pojazd porusza sig, gdy tylko funkcja pomiaru pred-

kosci wykrywa wigcej niz 1 impuls na sekundg z czujnika ruchu przez przynajm-
niej pig¢ sekund, w przeciwnym razie uwaza sig, ze pojazd stoi.

Urzadzenia do pokazywania predkosci (predkosciomierz) i tacznej drogi przebytej
(licznik kilometrow) zainstalowane w pojezdzie wyposazonym w urzadzenie
rejestrujace, spelniajace wymagania niniejszego rozporzadzenia, speiniaja wyma-
gania odno$nie do maksymalnych tolerancji ustanowione w niniejszym zalacz-
niku (rozdziat III pkt 2.1 i 2.2).

2.1. Pomiar przebytej drogi

Dhugos¢ przebytej drogi moze by¢ mierzona, gdy pojazd porusza sig:
— do przodu i do tytu, albo

— tylko do przodu.

Urzadzenie rejestrujace mierzy odleglos¢ w zakresie 0-9 999 999,9 km.

Pomiar odleglosci jest wykonywany z nastgpujaca doktadnoscia (odleglosci przy-
najmniej 1000 m):
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— + 1 % przed instalacja,
— £ 2 % po instalacji i przegladzie okresowym,
— + 4 % podczas eksploatacji.

Pomiar odleglosci jest wykonywany z rozdzielczo$cia przynajmniej 0,1 km lub
lepsza.

2.2. Pomiar predkosci
Urzadzenie rejestrujace mierzy predkos¢ w zakresie od 0 do 220 km/godz.

W celu zapewnienia maksymalnej tolerancji wskazywanej predkosci + 6 km/godz
podczas eksploatacji i uwzgledniajac:

— tolerancj¢ + 2 km/godz. na zmiany sygnatu wej$ciowego (zmiany opon, etc.),

— tolerancjg¢ + 1 km/godz. dla pomiaréw wykonywanych w czasie instalacji lub
przegladéw okresowych,

urzadzenie rejestrujace, dla zakresu predkosci migdzy 20 a 180 km/godz. i dla
wspotczynnikow charakterystycznych pojazdu migdzy 4 000 a 25000 impulséw
na km, mierzy szybkos$¢ z doktadnoscia + 1 km/godz. (przy stalej szybkosci).

Uwaga: Rozdzielczo$¢ gromadzenia danych wprowadza dodatkowa tolerancjg +
0,5 km/godz. do predkosci zapisanej przez urzadzenie rejestrujace.

Predkosc¢ jest mierzona prawidtowo w zakresie normalnych tolerancji po czasie
nie dhizszym niz 2 sekundy od zakonczenia zmiany predkosci, gdy tempo
zmiany predkosci jest maksymalne 2 m/s?i.

Pomiar predkosci jest wykonywany z rozdzielczoscia przynajmniej 1 km/godz.
lub lepsza.

3. Pomiar czasu

Funkcja pomiaru czasu mierzy czas nieprzerwanie i cyfrowo podaje datg i czas
UTC.

Do datowania w urzadzeniu rejestrujacym (rejestracja, wydruki, wymiana danych,
prezentacje, etc.) uzywane sa data i czas UTC.

W celu wizualizacji czasu lokalnego mozliwe jest przesuwanie pokazywanego
czasu w stopniach potgodzinnych.

Dryft czasu miesci si¢ w graniach + 2 sekundy dziennie w warunkach zgodnych
z homologacja typu.

Pomiar czasu jest wykonywany z rozdzielczoscia przynajmniej 1 sekundy lub
lepsza.

Odcigecie zewngtrznego zrodta zasilania na czas nie krotszy niz 12 miesigcy w
warunkach zgodnych z homologacja typu nie wptywa na pomiar czasu.

4. Monitorowanie czynnosci wykonywanych przez kierowce

Funkcja ta nieprzerwanie i odrgbnie monitoruje czynnos$ci wykonywane przez
jednego kierowcg i jednego wspoltkierowce.

Czynnosciami kierowcy sa PROWADZENIE, PRACA, DYSPOZYCYINOSC
lub PRZERWA/ODPOCZYNEK.

Kierowca i/lub wspotkierowca moga recznie wybiera¢ PRACE, DYSPOZYCY]J-
NOSC lub PRZERWE/ODPOCZYNEK.

Gdy pojazd porusza si¢ nastepuje automatyczne wybranic PROWADZENIE dla
kierowcy i DYSPOZYCYJINOSC dla wspotkierowcy.

Gdy pojazd zatrzymuje si¢ nastgpuje automatyczne wybranie PRACY dla
kierowcy.

Jezeli w czasie 120 sekund od automatycznej zmiany na PRACE, wskutek zatrzy-
mania pojazdu, nastapi zmiana czynnosci, to przyjmuje sig, ze pierwsza taka
zmiana zaistniala w czasie postoju pojazdu (W ten sposob mozna anulowaé
zmiang na PRACE).

Funkcja ta przekazuje zmiany czynnosci do funkcji rejestrujacej w odstgpach co
jedna minute.

W danej minucie zegarowej, jezeli w tym okresie nastapi czynnos¢ PROWA-
DZENIE, to cata ta minuta liczy si¢ jako PROWADZENIE.
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W danej minucie zegarowej, jezeli czynnos¢ PROWADZENIE nastgpuje zarowno
w minucie bezposrednio poprzedzajacej, jak i bezposrednio nastgpnej, to cata ta
minuta liczy si¢ jako PROWADZENIE.

W danej minucie zegarowej, niezaliczonej jako PROWADZENIE, zgodnie z
poprzednimi wymaganiami, cata taka minuta liczy si¢ jako jedna czynnos¢, ktora
trwala najdluzej w ciagu tej minuty (lub pozniejsza w przypadku czynnosci o
jednakowym czasie trwania).

Funkcja ta takze nieprzerwanie monitoruje zardbwno nieprzerwany czas prowa-
dzenia pojazdu jak i skumulowany czas przerwy dla kierowcy.

5. Monitorowanie stanu prowadzenia pojazdu
Funkcja ta nieprzerwanie i automatycznie monitoruje stan prowadzenia pojazdu.

Po wlozeniu dwoch waznych kart kierowcy wybierany jest stan prowadzenia
pojazdu ZALOGA, w kazdym innym przypadku wybierany jest stan prowadzenia
pojazdu JEDEN KIEROWCA.

6. Dane wprowadzane recznie przez kierowce

6.1. Wprowadzanie miejsca rozpoczecia i/lub zakoriczenia okresu pracy

Funkcja ta umozliwia wprowadzanie miejsc rozpoczgcia i/lub zakonczenia okresu
pracy dla kierowcy i/lub wspotkierowcy.

Miejsca definiuje si¢ jako kraj i dodatkowo, gdy stosowne, region.

W chwili wyjgcia karty kierowcy (lub warsztatowej), urzadzenie rejestrujace
sygnalizuje, ze oczekuje od (wspot)kierowcy wprowadzenia ,,miejsca zakon-
czenia dziennego okresu pracy”.

Urzadzenie rejestrujace umozliwia zignorowanie tego zadania.

Wprowadzenie miejsca rozpoczgcia i/lub zakonczenia dziennego okresu pracy
jest mozliwe bez wlozonej karty lub w innym czasie niz przy wkladaniu lub
wyjmowaniu karty.

6.2. Reczne wprowadzanie czynnosci wykonywanych przez kierowce

Po wlozeniu karty kierowcy (lub warsztatowej) i tylko w tym czasie, urzadzenie
rejestrujace:

— przypomina posiadaczowi karty datg i godzing ostatniego wyjecia jego karty,
i

— pyta posiadacza karty, czy obecne wlozenie karty stanowi kontynuacje bieza-
cego dziennego okresu pracy.

Urzadzenie rejestrujace umozliwia posiadaczowi karty zignorowanie tego pytania
i pozostawienie go bez odpowiedzi lub udzielenie odpowiedzi potwierdzajacej
lub zaprzeczajacej:

— w przypadku, gdy posiadacz karty zignoruje pytanie, urzadzenie rejestrujace
sygnalizuje, ze oczekuje od posiadacza karty wprowadzenia ,,miejsca rozpo-
czgeia dziennego okresu pracy”. Urzadzenie rejestrujace umozliwia zignoro-
wanie tego pytania. W przypadku wprowadzenia miejsca jest ono rejestro-
wane w pamigci danych i na karcie do tachografow, oraz powiazane z
godzing wlozenia karty,

— w przypadku odpowiedzi potwierdzajacej lub zaprzeczajacej urzadzenie rejes-
trujace zachgca posiadacza karty do recznego wprowadzenia czynnosci
wybranych tylko sposrod PRACA, DYSPOZYCYJINOSC lub PRZERWA/
ODPOCZYNEK, razem z datami i godzinami rozpoczgcia i zakonczenia,
scisle zawartych wylacznie w okresie migdzy ostatnim wyjgciem a obecnym
wlozeniem karty i bez mozliwosci naktadania si¢ okresow wykonywania tych
czynnosci. Odbywa sig to zgodnie z nastgpujaca procedura:

— w przypadku odpowiedzi potwierdzajacej urzadzenie rejestrujace zachgca
posiadacza karty do r¢cznego wprowadzenia czynnos$ci, w porzadku chro-
nologicznym, za okres migdzy ostatnim wyjgciem a obecnym wiozeniem
karty. Procedura konczy sig, jesli godzina zakonczenia rgcznie wprowa-
dzanej czynnosci pokrywa sig¢ z godzing wlozenia karty.

— w przypadku odpowiedzi zaprzeczajacej urzadzenie rejestrujace:

— zachgca posiadacza karty do rgcznego wprowadzenia czynno$ci, w
porzadku chronologicznym, za okres od ostatniego wyjgcia karty do
godziny zakonczenia zwiazanego dziennego okresu pracy (lub czyn-
no$ci zwiazanych z tym pojazdem, w przypadku gdy w rejestrze
kontynuowany jest dzienny okres pracy). Dlatego tez urzadzenie rejes-
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trujace, przed umozliwieniem posiadaczowi karty rgcznego wprowa-
dzenia czynno$ci, zachgca posiadacza karty do okreslenia, czy godzina
zakonczenia ostatniej zarejestrowanej czynnosci odpowiada zakon-
czeniu poprzedniego okresu pracy (patrz uwaga ponizej),

uwagi: w przypadku gdy posiadacz karty nie zadeklaruje kiedy zakon-
czyl si¢ poprzedni okres pracy i recznie wprowadzi czynnosé, ktorej
czas zakonczenia pokrywa si¢ z godzing wtozenia karty, urzadzenie
rejestrujace:

— przyjmuje, ze dzienny okres pracy zakonczyl si¢ z rozpoczgciem
pierwszego okresu ODPOCZYNKU (lub czynno$¢ pozostaje
NIEOKRESLONA) po wyjeciu karty lub w czasie wyjecia karty,
jezeli nie wprowadzono okresu odpoczynku (ani okres nie jest
NIEOKRESLONY),

— przyjmuje, ze czas rozpoczgeia (patrz ponizej) rowny jest godzinie
wlozenia karty,

— wykonuje kroki opisane ponizej;

— nastgpnie, jezeli godzina zakonczenia zwigzanego okresu pracy rozni
sig¢ od godziny wyjecia karty, lub, gdy w tym czasie nie wprowadzono
miejsca zakonczenia dziennego okresu pracy, zachgca posiadacza
karty do ,potwierdzenia lub wprowadzenia miejsca zakonczenia
dziennego okresu pracy” (urzadzenie rejestrujace pozwala na zignoro-
wanie tego zadania). W przypadku wprowadzenia miejsca jest ono
rejestrowane na karcie do tachografow wtedy i tylko wtedy, gdy rozni
si¢ od tego wprowadzonego przy wyjeciu karty, (jezeli zostalo wpro-
wadzone) i zostaje powiazane z godzing zakonczenia okresu pracy,

— nastgpnie zaprasza posiadacza karty do ,,potwierdzenia godziny rozpo-
czgceia” biezacego dziennego okresu pracy (lub czynnosci zwigzanych
z tym pojazdem, w przypadku gdy posiadacz karty uzyl wczesniej
arkusza rejestracyjnego w ciagu tego okresu) i zaprasza posiadacza
karty do wprowadzenia ,,miejsca rozpoczecia dziennego okresu pracy”
(urzadzenie rejestrujace pozwala na zignorowanie tego zadania). W
przypadku wprowadzenia miejsca jest ono zarejestrowane na karcie
do tachografow i powiazane z ta godzina rozpoczgcia. Jezeli ta
godzina rozpoczgcia pokrywa si¢ z godzing wlozenia karty, rowniez
miejsce jest rejestrowane w pamigei danych,

— nastgpnie, jezeli ta godzina rozpoczgcia rézni si¢ od godziny wlozenia
karty, prosi posiadacza karty o rgczne wprowadzenie czynnos$ci w
kolejnosci chronologicznej od tej godziny rozpoczgcia do godziny
wlozenia karty. Procedura konczy sig, jesli godzina zakonczenia
recznie wprowadzanej czynno$ci pokrywa si¢ z godzina wlozenia
karty,

— nastgpnie urzadzenie rejestrujace umozliwia posiadaczowi karty zmodyfi-
kowanie wprowadzonej recznie czynno$ci, przeprowadzenie walidacji
poprzez wybranie odpowiedniego polecenia i uniemozliwia wprowadzanie
takich zmian w pdzniejszym czasie,

— takie odpowiedzi na poczatkowe pytanie, po ktorych nie sa wprowadzane
czynnosci, urzadzenie rejestrujace interpretuje tak jakby posiadacz karty
zignorowat pytanie.

W czasie catego tego procesu urzadzenie rejestrujace oczekuje na wprowadzenie
danych nie dhuzej niz przez okreslone ponizej okresy oczekiwania:

— jedna minutg — jezeli nie ma interakcji z interfejsem cztowiek-maszyna (z
optycznym i o ile mozliwe akustycznym sygnatem ostrzegawczym po 30
sekundach) lub

— do wyjgcia karty kierowcy (lub warsztatowej) lub wlozenia innej karty
kierowcy (lub warsztatowe;),

— do rozpoczgcia jazdy przez pojazd,

w tym przypadku urzadzenie rejestrujace dokonuje walidacji wszystkich juz
wprowadzonych danych.

6.3. Stany szczegolne

Urzadzenie rejestrujace umozliwia kierowcy wprowadzanie w czasie rzeczy-
wistym nastgpujacych dwoch standow szczegdlnych:

— ,,POZA ZAKRESEM” (poczatek, koniec)
— ,,PRZEPRAWA PROMOWA/PRZEJAZD KOLEJOWY”

Przy rozpoczgtym stanie ,,POZA ZAKRESEM” nie moze by¢ stanu ,,PRZE-
PRAWA PROMOWA/PRZEJAZD KOLEJOWY™.
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Wilozenie lub wyjecie karty kierowcy automatycznie konczy rozpoczgty stan
~POZA ZAKRESEM”.

7. Zarzadzanie blokadami firmowymi

Funkcja ta umozliwia zarzadzanie blokadami umieszczanymi przez firmg w celu
ograniczenia dostgpu do danych, gdy urzadzenie pracuje w trybie firmowym.

Blokady firmowe polegaja na ustawieniu daty/godziny rozpoczecia (wlaczenie
blokady) i daty/godziny zakonczenia (zwolnienie blokady) zwiazanych z identyfi-
kacja firmy pobrana z numeru karty firmowej (przy wilaczeniu blokady).

Blokady mozna wlacza¢ i zwalnia¢ tylko w czasie rzeczywistym.

Blokade moze zwolni¢ tylko ta firma, ktora ja wiaczyla (identyfikowana na
podstawie pierwszych 13 cyfr numeru karty firmowej) lub

zwolnienie nastgpuje automatycznie po wlaczeniu blokady przez inng firme.

W przypadku gdy firma wiacza blokady a poprzednia blokada byla wiaczona
przez t¢ sama firmeg, przyjmuje sig, ze poprzednia blokada nie zostata zdjeta i
nadal jest wlaczona.

8. Monitorowanie czynnos$ci kontrolnych

Funkcja ta monitoruje wykonywane w trybie kontrolnym operacje OBRAZO-
WANIA, DRUKOWANIA, WCZYTYWANIA DANYCH z przyrzadu rejestruja-
cego i karty.

Funkcja ta réwniez monitoruje KONTROLE PRZEKROCZENIA PREDKOSCI
wykonywane w trybie kontrolnym. Uwaza sig, ze kontrola przekroczenia pred-
kosci zostata przeprowadzona gdy w trybie kontrolnym komunikat ,przekro-
czenie predkosci” zostaje wystany do drukarki lub wyswietlony na monitorze,
lub gdy dane o ,,zdarzeniach i usterkach” zostaly wczytane z pamigci danych
przyrzadu rejestrujacego.

9. Wykrywanie zdarzen i/lub usterek

Funkcja ta wykrywa nastgpujace zdarzenia i/lub usterki:

9.1. Zdarzenie — wloZenie niewaznej karty

Zdarzenie to uruchamia wlozenie niewaznej karty i/lub wygasnigcie waznos$ci
wlozonej, waznej karty.

9.2. Zdarzenie — ,,Konflikt kart”

Zdarzenie to uruchamia kazda kombinacja waznych kart zaznaczona X w tabeli
ponizej:

Szczelina karty wspotkierowcy
Konflikt kart Kart
brak karty karta kierowcy | karta kontrolna arta karta firmowa
warsztatowa

brak karty
>
g karta X
g kierowcy
£
>, | karta X X X
g kontrolna
R
<
.E | karta warsz- X X X X
R | tatowa
Q
N
n

karta X X X

firmowa

9.3. Zdarzenie — ,,Nakladajqce si¢ czasy”

Zdarzenie to uruchamia sytuacja, gdy data/godzina ostatniego wyjecia karty
kierowcy, odczytana z karty, jest pézniejsza niz biezaca data/godzina urzadzenia
rejestrujacego, do ktorego karta jest wkiadana.
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9.4. Zdarzenie — , Prowadzenie bez prawidlowej karty”

Zdarzenie to uruchamia dowolna kombinacja kart do tachografow zaznaczonych
X w ponizszej tabeli, gdy czynno$¢ wykonywana przez kierowcg zmienia si¢ na
PROWADZENIE w przypadku zmiany trybu pracy, w czasie gdy czynnoscia
wykonywang przez kierowcg jest PROWADZENIE:

Szczelina karty wspotkierowcy
Prowadzenie bez
. . brak karty (lub
prawidiowej karty karta karta kierowcy | karta kontrolna karta karta firmowa
. . warsztatowa
niewazna)
brak  karty X X X
(lub karta
= niewazna)
; karta X X X X
S | kierowcy
_g karta X X X X X
= kontrolna
=
8 | karta warsz- X X X X
A tatowa
karta X X X X X
firmowa

9.5. Zdarzenie — ,,WloZenie karty podczas jazdy”

Zdarzenie to uruchamia si¢, gdy do dowolnej szczeliny wkladana jest karta do
tachografow, w czasie gdy czynno$cia wykonywana przez kierowcg jest
PROWADZENIE.

9.6. Zdarzenie — ,Sesja ostatniej karty niezamknieta prawidtowo”

Zdarzenie to uruchamia si¢, gdy przy wkiadaniu karty urzadzenie rejestrujace
wykryje, ze pomimo przepisow ustanowionych w rozdziale III pkt 1, sesja
poprzedniej karty nie jest prawidlowo zamknigta (karta zostata wyjgta przed zapi-
saniem na karcie wszystkich wymaganych danych). Zdarzenie to uruchamiaja
tylko karty kierowcy i warsztatowe.

9.7. Zdarzenie — Przekroczenie predkosci, Przekroczenie predkosci”

Zdarzenie to uruchamia si¢ przy kazdym przekroczeniu predkosci.

9.8. Zdarzenie — ,,Przerwa zasilania”

Zdarzenie to uruchamia si¢, z wylaczeniem pracy w trybie kalibracyjnym, w
przypadku przekraczajacej 200 ms przerwy w zasilaniu czujnika ruchu i/lub przy-
rzadu rejestrujacego. Warto$¢ progowa przerwy definiuje producent. Przerwa w
zasilaniu spowodowana uruchamianiem silnika pojazdu nie moze uruchamiaé
tego zdarzenia.

9.9. Zdarzenie — ,,Blqd danych dotyczqcych ruchu”

Zdarzenie to uruchamia si¢ w przypadku przerwy normalnego przeptywu danych
migdzy czujnikiem ruchu a przyrzadem rejestrujacym i/lub w przypadku biedu
integralnosci danych lub blgdu uwierzytelnienia danych wymienianych miedzy
czujnikiem ruchu a przyrzadem rejestrujacym.

9.10. Zdarzenie — ,,Proba naruszenia zabezpieczenia”

Zdarzenie to uruchamia kazde inne zdarzenie naruszajace zabezpieczenie czujnika
ruchu i/lub przyrzadu rejestrujacego, okreslone w ogdlnych celach zabezpieczenia
tych elementow, z wylaczeniem pracy w trybie kalibracyjnym.

9.11. Usterka — ,,Karta”

Usterke t¢ uruchamia usterka karty do tachografow powstata podczas pracy.
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9.12. Usterka — ,,Urzqdzenie rejestrujqce”

Usterke t¢ uruchamia dowolna z nastgpujacych usterek, z wytaczeniem pracy w
trybie kalibracyjnym:

— usterka wewnetrzna VU,

— usterka drukarki,

— usterka wyswietlacza,

— usterka wczytywania danych,

— usterka czujnika.

10. Testy wbudowane i auto testy

Urzadzenie rejestrujace samoczynnie wykrywa usterki wykonujac auto testy i
testy wbudowane, zgodnie z ponizsza tabela:

Testowany podzespot Auto test Test wbudowany
Oprogramowanie integralno$¢
Testowany podzespot Auto test Test wbudowany
Pamig¢ danych dostep dostgp, integralno$¢ danych
Czytniki kart dostep dostep
Klawiatura sprawdzenie rgczne
Drukarka (wg producenta) wydruk
Wyswietlacz sprawdzenie wizualne
Wezytywanie danych (wyko- | prawidlowa praca
nywane tylko podczas wczyty-
wania danych)
Czujnik prawidlowa praca prawidlowa

praca

11. Odczyt z pamieci danych

Urzadzenie rejestrujace umozliwia odczyt danych przechowywanych w jego
pamigci danych.

12. Zapisywanie i przechowywanie w pamieci danych
Do celoéw niniejszego pkt,

— ,,365 dni” definiuje si¢ jako 365 dni kalendarzowych przecigtnych czynnosci
wykonywanych przez kierowcoéw w pojezdzie. Przecigtne czynnos$ci na dzien
w pojezdzie definiuje si¢ jako przynajmniej szesciu kierowcow lub wspotkie-
rowcow, sze$¢ cykli wkladania wyjmowania karty i 256 zmian czynnosci.
Tak wigc ,,365 dni” obejmuje przynajmniej 2 190 wspotkierowcow, 2 190
cykli wkladania wyjmowania karty i 93 440 zmian czynnosci,

— czasy rejestruje si¢ z rozdzielczoScia jednej minuty, chyba ze ustalono
inaczej,

— stany licznika kilometrow rejestruje si¢ z rozdzielczoscia jednego kilometra,
— predkosci rejestruje sig z rozdzielczoscia 1 km/godz.

Odcigecie zewngtrznego zrodla zasilania na czas krotszy niz 12 miesigey, w
warunkach zgodnych z homologacja typu, nie wplywa na dane przechowywane
w pamigci danych.

Urzadzenie rejestrujace umozliwia rejestrowanie, posrednio lub bezposrednio, w
swojej pamigci danych nastgpujacych informacji:

12.1. Dane identyfikujqce sprzet

12.1.1. Dane identyfikujqce przyrzqd rejestrujqcy

Urzadzenie rejestrujace umozliwia przechowywanie w swojej pamigci danych
nastgpujacych danych identyfikujacych przyrzad rejestrujacy:
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— nazwa producenta,

— adres producenta,

— numer czgSci,

— numer fabryczny,

— numer wersji oprogramowania,

— data instalacji wersji oprogramowania,
— rok produkcji urzadzenia,

— numer homolgacji.

Dane identyfikujace przyrzad rejestrujacy sa rejestrowane i zapisywane w pamigci
tylko raz i tylko przez producenta przyrzadu rejestrujacego, z wylaczeniem
danych dotyczacych oprogramowania i numeru homologacji, ktére moga zmie-
nia¢ si¢ w przypadku aktualizacji oprogramowania.

12.1.2. Dane identyfikujqce czujnik ruchu

Czujnik ruchu umozliwia przechowywanie w swojej pamigci nastgpujacych
danych identyfikujacych:

— nazwa producenta,

— numer czesci,

— numer fabryczny,

— numer homologacji,

— identyfikator wbudowanego elementu zabezpieczenia (np. numer czgsci
wewngtrznego chipu/procesora),

— identyfikator systemu operacyjnego (np. numer wersji oprogramowania).

Dane identyfikujace czujnik ruchu sa rejestrowane i zapisywane w czujniku ruchu
tylko raz i tylko przez producenta czujnika ruchu.

Przyrzad rejestrujacy umozliwia przechowywanie w swojej pamigci danych nastg-
pujacych danych identyfikujacych sparowany czujnik ruchu:

— numer fabryczny,

— numer homologacji,

— data pierwszego sparowania.

12.2. Elementy zabezpieczenia

Urzadzenie rejestrujace umozliwia przechowywanie w pamigci nastgpujacych
danych dotyczacych elementow zabezpieczenia:

— europejski klucz publiczny,

— certyfikat Panstwa Cztonkowskiego,

— certyfikat urzadzenia,

— klucz prywatny urzadzenia.

Elementy zabezpieczenia urzadzenia rejestrujacego wpisuje producent przyrzadu
rejestrujacego.

12.3. Dane rejestrowane przy wkitadaniu i wyjmowaniu karty kierowcy

Przy kazdym cyklu wktadania/wyjmowania karty kierowcy lub warsztatowej do
urzadzenia, urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w swojej pamigci
danych nastgpujace informacje:

— nazwisko 1 imi¢(imiona) posiadacza karty zapisane na karcie,

— numer karty, Panstwo Czlonkowskie, ktore wydato kartg i date waznosci zapi-
sane na karcie,

— datg 1 godzing wlozenia karty,

— stan licznika kilometréow przy wktadaniu karty,
— szczeling czytnika, do ktorej karta jest wkladana,
— datg 1 godzing wyjecia karty,

— stan licznika kilometrow przy wyjeciu karty,

— nastgpujace informacje o poprzednim pojezdzie uzywanym przez kierowceg,
zapisane na karcie:

— numer VRN i Panstwo Czlonkowskie rejestracji,

— datg i godzing wyjgcia karty,
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— wskaznik stanu pokazujacy, czy przy wkladaniu karty posiadacz karty wpro-
wadzil r¢cznie informacje o wykonywaniu czynnosci.

Pamig¢ danych wystarcza do przechowywania tych danych przez przynajmniej
365 dni.

W przypadku zapetnienia pamigci danych nowe dane zastgpuja najstarsze dane.

12.4. Dane dotyczqce czynnosci kierowcy

Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w swojej pamigei danych za
kazdym razem, kiedy nastgpuje zmiana czynnosci kierowcy i/lub wspotkierowcy,
i/lub za kazdym razem, kiedy nast¢puje zmiana stanu prowadzenia pojazdu, i/lub
za kazdym razem, kiedy nastgpuje wlozenie lub wyjecie karty kierowcy lub karty
warsztatowej:

— stan prowadzenia pojazdu (ZALOGA, JEDEN KIEROWCA),
— karte w szczelinie czytnika (KIEROWCA, WSPOLKIEROWCA),

— status karty w odpowiedniej szczelinie czytnika kart (WLOZONA, NIEWLO-
ZONA) (patrz uwaga),

— czynno$¢ (PROWADZENIE, DYSPOZYCYINOSC, PRACA, PRZERWA/
ODPOCZYNEK),

— datg 1 godzing zmiany.

Uwaga: WLOZONA oznacza, ze do szczeliny jest wiozona wazna karta kierowcy
lub warsztatowa. NIEWELOZONA oznacza sytuacje przeciwna, tzn. ze do szcze-
liny nie jest wlozona wazna karta kierowcy lub warsztatowa (np. wlozona jest
karta firmowa lub brak karty).

Uwaga: Dane dotyczace czynnosci rgcznie wprowadzone przez kierowcg nie sa
rejestrowane w pamigci danych.

Pamig¢ danych wystarcza do przechowywania danych dotyczacych czynnosci
kierowcy przez przynajmniej 365 dni.

W przypadku zapelnienia pamigci danych nowe dane zastgpujq najstarsze dane.

12.5. Miejsca rozpoczecia i/lub zakonczenia dziennego okresu pracy

Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w swojej pamigci danych za
kazdym razem gdy wspotkierowca wprowadza miejsce rozpoczgcia i/lub zakon-
czenia dziennego okresu pracy:

— gdy dotyczy, numer karty (wspot-)kierowcy i1 Panstwo Czlonkowskie, ktore
wydato karte,

— datg i godzing wprowadzenia danych (lub datg/godzing odnoszace si¢ do
wpisu, jezeli wpisu dokonano w ramach procedury rgcznego wprowadzania
danych),

— typ wpisu (rozpoczgcia lub zakonczenia, status wpisu),
— wprowadzone kraj i region,
— stan licznika kilometrow.

Pamig¢ danych wystarcza do przechowywania danych dotyczacych rozpoczgceia i/
lub zakonfczenia dziennego okresu pracy przez przynajmniej 365 dni (przy zato-
zeniu, ze jeden kierowca wprowadza dwa zapisy dziennie).

W przypadku zapehienia pamigci danych nowe dane zastgpuja najstarsze dane.

12.6. Dane dotyczqce licznika kilometrow

Urzadzenie rejestrujace rejestruje w swojej pamigcei danych stan licznika kilome-
trow 1 odpowiadajaca datg o potnocy kazdego dnia kalendarzowego.

Pamig¢ danych wystarcza do przechowywania danych dotyczacych stanu licznika
o potnocy przez przynajmniej 365 dni kalendarzowych.

W przypadku zapelnienia pamigci danych nowe dane zastgpuja dane najstarsze.

12.7. Dane szczegotowe dotyczqce predkosci
Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w swojej pamigei danych pred-

kos$¢ chwilowa pojazdu wraz z data i godzina, rejestrowane co sekundg za okres
przynajmniej ostatnich 24 godzin, w ktérych pojazd byt w ruchu.

12.8. Dane dotyczqce zdarzen

Do celow niniejszego punktu czas rejestruje si¢ z rozdzielczoscia jednej sekundy.
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Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w swojej pamigei danych nastg-
pujace dane dla kazdego zdarzenia wykrytego zgodnie z ponizszymi zasadami

gromadzenia danych:

Zdarzenie

Zasady gromadzenia danych

Dane rejestrowane dla zdarzenia

Konflikt kart

— 10 ostatnich zdarzen.

— typ karty,

— data i godzina rozpoczgcia

zdarzenia,

— data i godzina zakonczenia

zdarzenia,

numer Kkarty i
Panstwo Cztonkowskie, ktore
wydato kartg, dla obu kart
powodujacych konflikt.

Prowadzenie bez prawidlowej
karty

— najdluzej trwajace zdarzenie
dla kazdych 10 ostatnich
dni od zaistnienia zdarzenia.

— pig¢ najdhuzej trwajacych
zdarzen w okresie ostatnich
365 dni.

— typ Karty,

— data i godzina rozpoczgcia

zdarzenia,

— data i godzina zakonczenia

zdarzenia,

numer Kkarty i
Panstwo Czionkowskie, ktore
wydato kartg, dla obu kart
powodujacych konflikt.

— liczba podobnych zdarzen w

tym dniu.

Wiozenie karty podczas jazdy

— ostatnie  zdarzenie  dla
kazdych 10 ostatnich dni od
zaistnienia zdarzenia.

— typ karty,

— data i godzina zdarzenia,

numer karty i
Panstwo Cztonkowskie, ktore
wydato karte,

— liczba podobnych zdarzen w

tym dniu.
Sesja ostatniej karty niezamk- | — 10 ostatnich zdarzen. — data i godzina wlozenia
nigta prawidlowo karty,
— typ karty, numer Kkarty i

Panstwo Cztonkowskie, ktore
wydato karte,

— dane dotyczace ostatniej sesji

odczytane z karty:

— data 1 godzina wlozenia
karty,

— numer VRN i Panstwo
Cztonkowskie rejestracji.

Przekroczenie predkosci (*)

— najpowazniejsze  zdarzenie
dla kazdego z 10 ostatnich
dni od zaistnienia zdarzenia
(tzn. zdarzenie o najwyz-
szej, przecigtnej predkosci),

— pigé najpowazniej-szych
zdarzen w okresie ostatnich
365 dni.

— pierwsze zdarzenie zaist-
niate po ostatniej kalibracji.

- typ karty,

— data i godzina rozpoczgcia

zdarzenia,

— data i godzina zakonczenia

zdarzenia,

— maksymalna predko$¢ pomie-

rzona w czasie zdarzenia,

— ¢$rednia arytmetyczna pred-

ko$¢ pomierzona w czasie
zdarzenia,

numer Kkarty i
Panstwo Czionkowskie, ktore
wydato kartg kierowcy, (gdy

dotyezy),

— liczba podobnych zdarzen w

tym dniu.
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Zdarzenie

Zasady gromadzenia danych

Dane rejestrowane dla zdarzenia

Przerwa zasilania (*)

— najdluzej trwajace zdarzenie
dla kazdego z 10 ostatnich
dni od zaistnienia zdarzenia,

— pig¢ najdluzej trwajacych
zdarzen w okresie ostatnich
365 dni.

— data i godzina rozpoczgcia
zdarzenia,

— data i godzina zakonczenia
zdarzenia,

— typ karty, numer karty i
Panstwo Czionkowskie, ktore
wydato kartg, dla kazdej
karty wlozonej na poczatku i/
lub po zakonczeniu
zdarzenia,

— liczba podobnych zdarzen w
tym dniu.

Btad danych dotyczacych ruchu

— najdluzej trwajace zdarzenie
dla kazdego z 10 ostatnich
dni od zaistnienia zdarzenia.

— pig¢ najdluzej trwajacych
zdarzen w okresie ostatnich
365 dni.

— data i godzina rozpoczgcia
zdarzenia,

— data i godzina zakonczenia
zdarzenia

— typ karty, numer Kkarty i
Panstwo Czlonkowskie, ktore
wydato Kkartg, dla kazdej
karty wlozonej na poczatku i/
lub po zakonczeniu
zdarzenia,

— liczba podobnych zdarzen w
tym dniu.

Proba naruszenia zabezpieczenia

— 10 ostatnich zdarzen wg
typu zdarzenia.

— data i godzina rozpoczecia
zdarzenia,

— data i godzina zakonczenia
zdarzenia, (gdy dotyczy),

— typ karty, numer Kkarty i
Panstwo Czlonkowskie, ktore
wydato kartg, dla kazdej
karty wlozonej na poczatku i/
lub po zakonczeniu
zdarzenia,

— typ zdarzenia.

(') Urzadzenie rejestrujace rejestruje rowniez i przechowuje w swojej pamigei danych:

— datg i godzing ostatniej KONTROLI PRZEKROCZENIA PREDKOSCI,

— datg i godzing pierwszego przekroczenia predkosci po tej KONTROLI PRZEKROCZENIA PREDKOSCI,
— liczbg zdarzen przekroczenia predkosci od ostatniejf KONTROLI PRZEKROCZENIA PREDKOSCI.
(*) Dane te moga by¢ rejestrowane tylko po przywroceniu zasilania, godziny moga by¢ znane z dokfadnoscia do

minuty.

12.9. Dane dotyczqce usterek

Do celoéw niniejszego pkt czas rejestruje si¢ z rozdzielczoscia jednej sekundy.

kez6 tarolasi szabalyok szerint észlelt valamennyi hibat:

Usterka Zasady gromadzenia danych Dane rejestrowane dla usterki
Uszkodzenie karty — 10 ostatnich uszkodzen | — data i godzina rozpoczgcia
karty kierowcy usterki,
— data i godzina zakonczenia
usterki,
— typ karty, numer Kkarty i

Panstwo Cztonkowskie, ktore
wydato kartg.
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Usterka Zasady gromadzenia danych Dane rejestrowane dla usterki
Usterki urzadzenia rejestrujacego | — 10 ostatnich usterek dla | — data i godzina rozpoczgcia
kazdego typu usterki usterki,
— data i godzina rozpoczgcia
usterki,
— typ usterki,

— pierwsza usterka po ostat-

niej kalibracji — bp karly, numer karty i

Panstwo Cztonkowskie, ktore
wydato kartg, dla kazdej
karty wlozonej na poczatku i/
lub po zakonczeniu usterki.

12.10. Dane kalibracyjne

Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w swojej pamigci dane doty-
czace:

— parametrow kalibracyjnych znanych w momencie aktywacji,
— pierwszej kalibracji po aktywacji urzadzenia,
— pierwszej kalibracji w obecnym pojezdzie (identyfikowanym numerem VIN),

— pigciu ostatnich kalibracji, (jezeli w czasie jednego dnia jest kilka kalibracji,
zapamigtuje si¢ tylko jedna, ostatnia z tego dnia).

Przy kazdej z tych kalibracji rejestruje si¢ nastgpujace dane:

— rodzaj kalibracji (aktywacja, pierwsza instalacja, instalacja, przeglad
okresowy),

— nazwa (nazwisko) i adres warsztatu,

— numer karty warsztatowej, Panstwo Czlonkowskie wydajace kartg i data
waznosci karty,

— identyfikacja pojazdu,

— parametry uaktualnione lub potwierdzone: w, k, 1, rozmiar opon, nastawy
urzadzenia ograniczenia predkosci, licznik kilometrow (wartosci stare i
nowe), data i godzina (wartosci stare i nowe).

Czujnik ruchu rejestruje i przechowuje w swojej pamigei nastgpujace dane insta-
lacyjne czujnika ruchu:

— pierwsze sparowanie z VU (data, godzina, numer homologacji VU, numer
fabryczny VU),

— ostatnie sparowanie z VU (data, godzina, numer homologacji VU, numer
fabryczny VU).

12.11. Dane dotyczqce regulacji czasu

Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w swojej pamigci nastgpujace
dane:

— ostatnia regulacja czasu,

— pig¢ najwigkszych regulacji czasu od ostatniej kalibracji,

wykonane w trybie kalibracyjnym, poza ramami regularnej kalibracji (definicja
f).

Przy kazdej z tych regulacji czasu rejestruje si¢ nastgpujace dane:

— data i godzina, stara wartosc,

— data 1 godzina, nowa warto$¢,

— nazwa (nazwisko) i adres warsztatu,

— numer karty warsztatowej, Panstwo Czlonkowskie wydajace kartg i data
waznosci karty.
12.12. Dane dotyczqce kontroli

Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w swojej pamigci danych nastg-
pujace dane dotyczace ostatnich 20 czynnosci kontrolnych:

— data i godzina kontroli,

— numer karty kontrolnej i Panstwo Czlonkowskie wydajace kartg,
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— typ kontroli (wy$wietlanie i/lub drukowanie i/lub wczytywanie danych z VU
i/lub wezytywanie danych z karty).

W przypadku wezytywania danych rejestruje si¢ takze daty najbardziej oddalo-
nych w czasie i najswiezszych dni, z ktorych dane sa wczytywane.

12.13. Dane dotyczqce blokad firmowych

Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w swojej pamigci nastgpujace
dane dotyczace 20 ostatnich blokad firmowych:

— data i godzina zalozenia blokady,

— data i godzina zdjgcia blokady,

— numer karty firmowej i Panstwo Czlonkowskie wydajace kartg,

— nazwa (nazwisko) i adres firmy.

12.14. Dane dotyczqce wczytywania danych

Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w swojej pamigei danych naste-
pujace dane dotyczace ostatniego wezytywania danych z pamigei urzadzenia na
nosnik zewngtrzny, wykonanego w trybie firmowym lub kalibracyjnym:

— data 1 godzina wczytania danych,

— numer karty firmowej lub warsztatowej, Panstwo Czlonkowskie wydajace
karte,

— nazwa (nazwisko) firmy lub warsztatu.

12.15. Dane dotyczqce warunkow szczegolnych

Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w swojej pamigei danych nastg-
pujace dane dotyczace standw szczegdlnych:

— data i godzina wprowadzenia danych,
— typ stanu szczegdlnego.

Pamig¢ danych przechowuje dane dotyczace standow szczegdlnych przez przy-
najmniej 365 dni (przy zalozeniu, ze przecigtnie otwiera si¢ i zamyka jeden stan
dziennie). W przypadku zapelnienia pamigci danych nowe dane zastgpuja dane
najstarsze.

13. Odczyt kart do tachografow

Urzadzenie rejestrujace umozliwia odczyt z kart do tachografow, gdzie stosowne,
danych niezbgdnych do:

— rozpoznania typu karty, posiadacza karty, wczes$niej uzywanego pojazdu, daty
i godziny ostatniego wyjecia karty i czynnosci wybranej dla tego czasu,

— sprawdzenia czy ostatnia sesja karty jest prawidlowo zamknigta,

— wyliczenia dla kierowcy: nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu, skumu-
lowanego czasu przerwy i skumulowanego czasu prowadzenia za poprzedni i
obecny tydzien,

— wydrukowania zadanych wydrukoéw zwiazanych z danymi zarejestrowanymi
na karcie kierowcy,

— przestania danych z karty kierowcy do zewngtrznego nosnika.

W przypadku biedu odczytu urzadzenie rejestrujace maksymalnie trzykrotnie
powtarza to samo polecenie odczytu i w przypadku gdy odczyt nadal nie jest
mozliwy, uznaje kart¢ za uszkodzona i niewazna.

14. Rejestrowanie i przechowywanie danych na kartach do tachograféw

Urzadzenie rejestrujace ustawia ,,dane sesji karty” na karcie kierowcy lub warsz-
tatowe]j bezposrednio po wlozeniu karty.

Urzadzenie rejestrujace aktualizuje dane zapisane na waznej karcie kierowcy,
warsztatowej i/lub kontrolnej wprowadzajac wszystkie niezbedne dane odnosnie
do okresu, w ktorym karta pozostaje wlozona i odnosnie do posiadacza karty.
Dane, ktore sa przechowywane na tych kartach, okreslono w rozdziale IV.

Urzadzenie rejestrujace aktualizuje dane dotyczace czynnosci kierowcy i umiejs-
cowienia (okreslone w rozdziale IV, pkt 5.2.5 i 5.2.6), zapisane na waznej karcie
kierowcy i/lub warsztatowej, wpisujac dane dotyczace czynnosci i umiejsco-
wienia wprowadzone rg¢eznie przez posiadacza karty.
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Aktualizacja kart do tachografow odbywa si¢ w taki sposob, ze gdy trzeba i
biorac pod uwagg rzeczywista zdolno$¢ gromadzenia danych, najswiezsze dane
zastgpuja dane najstarsze.

W przypadku bigdu zapisu urzadzenie rejestrujace maksymalnie trzykrotnie
powtarza to samo polecenie zapisu i w przypadku gdy zapis nadal nie jest
mozliwy, uznaje kartg¢ za uszkodzona i niewazna.

Przed oddaniem karty kierowcy i po zapisaniu na karcie wszystkich stosownych
danych urzadzenie rejestrujace zeruje dane sesji karty.

15. WySwietlanie

Wyswietlacz umozliwia wyswietlanie przynajmniej 20 znakow.

Znaki maja przynajmniej 5 mm wysokosci i 3,5 mm szerokosci.

Wyswietlacz umozliwia wys$wietlanie tacinskich i1 greckich znakéw strony
kodowej, wedtug normy ISO 8859 czgsci 11 7, okreslonych w dodatku 1 rozdziat
4 ,Zestawy znakoéw”. Wyswietlacz moze wyswietla¢ uproszczone glify (np. znaki
z akcentami mozna wyswietla¢ bez akcentu, a mate litery mozna wyswietla¢ jako
duze).

Wyswietlacz ma nieo$lepiajace oswietlenie.

Wskazania sa widoczne spoza urzadzenia rejestrujacego.

Urzadzenie rejestrujace pokazuje:

— informacje standardowe,

— informacje zwiazane z ostrzezeniami,

— informacje zwiazane z dostgpem do menu,

— inne informacje, ktorych zazada uzytkownik.

Urzadzenie rejestrujace moze wyswietla¢ rowniez dodatkowe informacje, z tym
jednak, ze musza by¢ one tatwe do odréznienia od wymienionych powyzej,
wymaganych informacji.

Wyswietlacz urzadzenia rejestrujacego uzywa piktograméw lub kombinacji pikto-
graméw pokazanych w dodatku 3. Dopuszcza si¢ takze dodatkowe piktogramy
lub kombinacje piktogramow, jezeli sa one fatwe do odrdéznienia od wymaganych
piktogramoéw lub kombinacji piktogramow.

Gdy pojazd jest w ruchu wyswietlacz jest stale wiaczony.

Urzadzenie rejestrujace moze gasi¢ wyswietlacz automatycznie lub umozliwiac¢
gaszenie r¢ezne, gdy pojazd nie jest w ruchu.

Format obrazowania okreslono w dodatku 5.

15.1. Informacje na wyswietlaczu w warunkach normalnych

Gdy nie trzeba wyswietla¢ innych informacji, urzadzenie rejestrujace wyswietla
domyslnie nastgpujace informacje:

— miejscowy czas (czas UTC + przesunigcie wprowadzone przez kierowcg),
— tryb pracy,
— biezaca czynno$¢ kierowcey i biezaca czynnos¢ wspotkierowcey,
— informacje odnoszace si¢ do kierowcy:
— jezeli jego biezaca czynnoscia jest PROWADZENIE, jego biezacy

nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu i jego biezacy skumulowany czas
przerwy,

— jezeli jego biezaca czynnoscia nie jest PROWADZENIE, biezacy czas
trwania tej czynnosci (od momentu wybrania) i jego biezacy skumulo-
wany czas przerwy,

— informacje odnoszace si¢ do wspotkierowcy:
— biezacy czas trwania jego czynno$ci (od momentu wybrania).

Prezentacja informacji odnoszacych sig¢ do kazdego kierowcy jest wyrazna, prosta
i jednoznaczna. W przypadku gdy informacji odnoszacych si¢ do kierowcy i
wspotkierowcy nie mozna wyswietlic w tym samym czasie, urzadzenie rejestru-
jace pokazuje domyslnie informacje odnoszace si¢ do kierowcy i pozwala uzyt-
kownikowi wyswietli¢ informacje odnoszace si¢ do wspotkierowcy.

W przypadku gdy wyswietlacz nie pozwala na domyslne pokazywanie trybu
pracy, to przy zmianie trybu pracy urzadzenie rejestrujace przez krotki czas poka-
zuje nowy tryb pracy.
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Przy wktadaniu karty urzadzenie rejestrujace przez krotki czas pokazuje nazwisko
jej posiadacza.

W przypadku rozpoczgtego stanu ,,POZA ZAKRESEM”, na wyswietlaczu, w
warunkach normalnych, musza by¢ informacje w postaci stosownego piktogramu
wskazujace, ze stan taki jest rozpoczety (dopuszcza sig, ze w tym samym czasie
nie jest pokazywana biezaca czynnos$¢ kierowcy).

15.2. Ostrzeienia

Przy wyswietlaniu ostrzezen urzadzenie rejestrujace korzysta przede wszystkim z
piktograméw pokazanych w dodatku 3, gdy trzeba uzupehionych informacjami
w postaci kodow liczbowych. Mozna tez doda¢ wyszczegolnienie stowne w
preferowanym jegzyku kierowcy.

15.3. Dostep do menu

Urzadzenie rejestrujace udostgpnia niezbedne polecenia poprzez odpowiednie
menu.

15.4. Inne informacje

Na zadanie jest mozliwe selektywne wyswietlanie:

— daty i godziny UTC,

— trybu pracy, (jesli nie jest pokazywany domyslnie),

— nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu i skumulowanego czasu przerwy
kierowcy,

— nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu i skumulowanego czasu przerwy
wspolkierowcy,

— skumulowanego czasu prowadzenia pojazdu kierowcy za poprzedni i biezacy
tydzien,

— skumulowanego czasu prowadzenia pojazdu wspotkierowcy za poprzedni i
biezacy tydzien,

— tredci kazdego z szeSciu wydrukoéw w takim samym formacie jak wydruki.

Tres¢ wydruku jest wyswietlana sekwencyjnie wiersz po wierszu. Jezeli w szero-
kosci wyswietlacza miesci si¢ mniej niz 24 znaki, uzytkownik ma dostgp do
petnej informacji np. w kilku wierszach, przy pomocy przewijania, itp. Wiersze
wydruku przeznaczone na r¢czne adnotacje mozna pominaé na wyswietlaczu.

16. Drukowanie

Urzadzenie rejestrujace umozliwia drukowanie szesciu okre$lonych ponizej
wydrukow, na podstawie informacji zgromadzonych w pamigei urzadzenia i/lub
na kartach do tachografow:

— wydruk dzienny czynnosci kierowcy z karty,

— wydruk dzienny czynnosci kierowcy z przyrzadu rejestrujacego,
— wydruk zdarzen i usterek z karty,

— wydruk zdarzen i usterek z przyrzadu rejestrujacego,

— wydruk danych technicznych,

— wydruk przekroczenia predkosci.

Szczegoty formatu i tresci tych wydrukow okreslono w dodatku 4.
Na zakonczenie wydrukéw moga by¢ umieszczane informacje dodatkowe.

Urzadzenie rejestrujace moze wykonywaé takze dodatkowe wydruki, jezeli sa
one fatwe do odroznienia od szesciu, okreslonych powyzej wydrukow.

»Wydruk dzienny czynnosci kierowcy z karty” i ,,wydruk zdarzen i usterek z
karty” dostgpne sa jedynie wtedy, gdy do urzadzenia rejestrujacego wlozona jest
karta kierowcy lub karta warsztatowa. Przed uruchomieniem drukowania urza-
dzenie rejestrujace aktualizuje dane przechowywane na stosownej karcie.

W celu sporzadzenia ,,wydruku dziennego czynnosci kierowcy z karty” lub
,wydruku zdarzen i usterek z karty” urzadzenie rejestrujace:

— automatycznie wybiera karte kierowcy lub karte warsztatowa, jezeli tylko
jedna z tych kart jest wlozona do urzadzenia rejestrujacego,

— albo umozliwia wybor karty zrodlowej albo wybiera kartg znajdujaca si¢ w
szczelinie karty kierowcy, jezeli obie te karty wlozone sa do urzadzenia rejes-
trujacego.
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Drukarka drukuje 24 znaki w wierszu.

Drukowane znaki maja wymiary przynajmniej 2,1 mm wysokosci i 1,5 mm
szerokosci.

Drukarka umozliwia drukowanie tacinskich 1 i greckich znakow strony kodowe;j
wedhug ISO 8859 czgsci 1 1 7, okreslonych w dodatku 1 rozdziat 4 , Zestawy
znakow”.

Konstrukcja drukarki umozliwia sporzadzanie wydrukéw z rozdzielczo$cia elimi-
nujaca niejednoznacznos¢ przy odczycie.

Wydruki zachowuja wymiary i tre§¢ w warunkach normalnej wilgotnosci (10 do
90 %) 1 temperatury.

Papier uzywany w urzadzeniu rejestrujacym ma odpowiedni znak homologacji
typu i oznakowanie typu(-Ow) urzadzenia rejestrujacego, w ktorym moze byé
uzywany. Wydruki sa fatwe do odczytania i rozroznienia, gdy sa przechowywane
w normalnych warunkach przechowywania — natgzenie o$wietlenia, wilgotno$¢
i temperatura, przez okres przynajmniej jednego roku.

Na wydruku mozna umiesci¢ r¢cznie adnotacje, takie jak podpis kierowcy.

Urzadzenie rejestrujace obsluguje zdarzenia ,,brak papieru” w czasie drukowania,
a po zatozeniu papieru, uruchamia drukowanie od poczatku wydruku lub konty-
nuuje drukowanie i umieszcza jednoznaczne odniesienie do czgsci wczesniej
wydrukowane;.

17. Ostrzezenia
Urzadzenie rejestrujace ostrzega kierowcg o wykryciu zdarzenia i/lub usterki.

Ostrzezenie o przerwie zasilania moze by¢ opodznione do czasu przywrocenia
zasilania.

Urzadzenie rejestrujace ostrzega kierowce na 15 minut przed i w momencie prze-
kroczenia 4 godz. 30 min. nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu.

Ostrzezenie sa wizualne. Dopuszcza sig ostrzezenia akustyczne dodatkowo do
ostrzezen wizualnych.

Ostrzezenia wizualne sg tatwo rozpoznawalne przez uzytkownika, znajduja si¢ w
polu widzenia kierowcy i sg fatwe do odczytania tak w dzien jak i w nocy.

Ostrzezenia wizualne moga by¢ emitowane bezposrednio przez urzadzenie rejes-
trujace i/lub zdalnie od urzadzenia rejestrujacego.

W tym ostatnim przypadku sa oznaczone symbolem ,,T” i sa w kolorze burszty-
nowym lub pomaranczowym.

Ostrzezenia trwaja przez przynajmniej 30 sekund, chyba Zze sa potwierdzone
przez uzytkownika poprzez wcisnigcie dowolnego przycisku w urzadzeniu rejes-
trujacym. To pierwsze potwierdzenie nie kasuje informacji o przyczynie ostrze-
zenia omowionej w nastgpnym punkcie.

Urzadzenie rejestrujace wyswietla informacj¢ o przyczynie ostrzezenia, az do
momentu potwierdzenia przez uzytkownika przy pomocy specjalnego przycisku
lub polecenia urzadzenia rejestrujacego.

Dopuszcza si¢ dodatkowe ostrzezenia, pod warunkiem ze nie sa mylace dla
kierowcow w odniesieniu do wczesniej zdefiniowanych ostrzezen.

18. Przesylanie danych do no$nika zewngtrznego

Urzadzenie rejestrujace umozliwia przesylanie, na zadanie, danych ze swojej
pamigci danych lub karty kierowcy do zewngtrznego nosnika poprzez gniazdo
kalibracji/wezytywania danych. Przed przestaniem danych urzadzenie rejestrujace
aktualizuje dane zgromadzone na stosownej karcie.

Dodatkowo i opcjonalnie, urzadzenie rejestrujace moze w trybie pracy i po doko-
naniu uwierzytelnienia przesyta¢ dane poprzez inne gniazdo do firmy upowaz-
nionej do korzystania z tego kanalu. W takim przypadku do tak przesytanych
danych stosuje si¢ prawa dostgpu obowiazujace dla trybu firmowego.

Przesytanie danych nie moze zmienia¢ ani usuwac jakichkolwiek zgromadzonych
danych.

Specyfikacje elektrycznego interfejsu dla gniazda kalibracji/wczytywania danych
znajduja si¢ w dodatku 6.

Protokoty przesytania danych znajduja si¢ w dodatku 7.
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19. Wyjscie danych dla dodatkowych urzadzen zewnetrznych

Jezeli w urzadzeniu rejestrujacym nie ma funkcji wyswietlania predkosci i/lub
licznika kilometrow, urzadzenie rejestrujace dostarcza sygnal(-y) wyjsciowy
umozliwiajacy wys$wietlenia predkosci pojazdu (predkosciomierz) i/lub catkowitej
drogi przebytej przez pojazd (licznik kilometrow).

Przyrzad rejestrujacy umozliwia tez wyprowadzanie nastgpujacych danych
poprzez odpowiednie, dedykowane lacze szeregowe niezaleznie od opcjonalnego
przylaczenia szyny CAN (norma ISO 11898 Pojazdy drogowe — Wymiana
cyfrowych informacji — Szybka sie¢ obszaru kontroli CAN), umozliwiajacego
innym urzadzeniom elektrycznym zainstalowanym w pojezdzie przetwarzane
nastgpujacych danych:

— aktualnej daty i godziny UTC,

— predkosci pojazdu,

— catkowitej drogi przebytej przez pojazd (licznik kilometrow),
— biezaco wybranej czynnosci kierowcy i wspotkierowcy,

— informacji czy w szczelinach karty kierowcy i wspotkierowcy jest aktualnie
wlozona karta do tachografow i (gdy dotyczy) informacje identyfikacyjne
odpowiednich kart (numer karty i Panstwo Czlonkowskie wydajace kartg).

Ten wykaz minimum mozna rozszerzy¢ o inne dane.

Przy wlaczonym zaptonie pojazdu dane te udostgpniane sa nieprzerwanie. Przy
wyltaczonym zaplonie pojazdu na odpowiednich wyjsciach generowane sa dane
przynajmniej przy kazdej zmianie czynno$ci kierowcy lub wspotkierowcy i/lub
wlozeniu lub wyjeciu karty do tachografow. W przypadku gdy przy wylaczonym
zaplonie wyprowadzanie danych jest zablokowane, dane te zostaja udostgpnione
ponownie z chwila wiaczenia zaptonu pojazdu.

20. Kalibracja
Funkcja kalibracji umozliwia:

— automatyczne sparowanie czujnika ruchu z VU,

— cyfrowe dostosowanie stalej urzadzenia rejestrujacego (k) do wspotczynnika
charakterystycznego pojazdu (w) (pojazdy majace dwa lub wigcej przetozen
osi posiadaja urzadzenie przelaczajace, ktore automatycznie dopasowuje te
rozne przetozenia do przelozenia, dla ktérego urzadzenie jest dostosowane w
tym pojezdzie),

— regulacj¢ (bez ograniczenia) biezacego czasu,
— regulacj¢ biezacego wskazania licznika kilometrow,

— aktualizacj¢ danych identyfikacyjnych czujnika ruchu zapisanych w pamigci
danych,

— aktualizacj¢ lub potwierdzenie innych parametréw uzywanych przez urza-
dzenie rejestrujace: identyfikacja pojazdu, w, 1, rozmiar opon i ustawienie
urzadzenia ograniczenia predkosci, (gdy dotyczy).

Parowanie czujnika ruchu z VU obejmuje przynajmniej:

— aktualizacjg danych instalacyjnych czujnika ruchu zapisanych w pamigci czuj-
nika ruchu, (gdy trzeba),

— skopiowanie z czujnika ruchu do pamigci danych VU niezbednych danych
identyfikacyjnych czujnika ruchu.

Funkcja kalibracji umozliwia wprowadzanie niezbednych danych poprzez
gniazdo kalibracji/wezytywania danych zgodnie z protokotem kalibracji zdefinio-
wanym w dodatku 8. Funkcja kalibracji moze takze pozwala¢ na wprowadzanie
niezbgdnych danych poprzez inne gniazda.

21. Regulacja czasu

Funkcja regulacji czasu umozliwia regulacj¢ biezacego czasu w granicach maksy-
malnie jednej minuty, w nie mniej niz siedmiodniowych odstgpach czasu.

W trybie kalibracyjnym funkcja regulacji czasu umozliwia regulacj¢ biezacego
czasu bez ograniczenia.
22. Charakterystyki pracy

Przyrzad rejestrujacy zachowuje pelna funkcjonalno$¢ w zakresie temperatur —
20 do 70 °C a czujnik ruchu w zakresie temperatur — 40 do 135 °C. Zawartos$¢
pamigci danych jest zachowana w temperaturach do — 40 °C.
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Urzadzenie rejestrujace zachowuje petna funkcjonalno$¢ w zakresie wilgotnosci
10 do 90 %.

Urzadzenie rejestrujace jest zabezpieczone przed przepigciami, odwrdceniem
biegunowosci zasilania i zwarciami.

Urzadzenie rejestrujace spetnia wymagania dyrektywy Komisji 95/54/WE z dnia
31 pazdziernika 1995 r. (') dostosowujacej do postepu technicznego dyrektywe
Rady 72/245/EWG (%) odnoszaca si¢ do kompatybilnosci elektromagnetycznej i
jest zabezpieczone przed roztadowania elektrostatycznymi i stanami przejscio-
wymi.

23. Materialy

Wszystkie czgsci sktadowe urzadzenia rejestrujacego sa wykonane z materiatow
o wystarczajacej stabilnosci i wytrzymatosci mechanicznej oraz stabilnych wtasci-
wosciach elektrycznych i magnetycznych.

Dla normalnych warunkow eksploatacji wszystkie czgsci wewngtrzne urzadzen sa
zabezpieczone przed wilgocia i pytem.

Przyrzad rejestrujacy spetnia wymagania klasy ochrony IP 40 a czujnik spelnia
wymagania klasy ochrony IP 64 zgodnie z norma IEC 529.

Urzadzenie rejestrujace spetnia odpowiednie wymagania techniczne odnoszace
si¢ do ergonomii rozwigzania.

Urzadzenie rejestrujace jest zabezpieczone przed przypadkowym uszkodzeniem.

24. Oznakowania

Jezeli urzadzenie rejestrujace pokazuje stan licznika kilometréw i predkos¢, na
jego wyswietlaczu widoczne sa nastgpujace informacje:

— przy liczbie pokazujacej odleglo$é, jednostka miary odleglosci wskazana
skrotem ,,km”,
— przy liczbie pokazujacej predkosé, wpis ,.km/h”.

Urzadzenie rejestrujace moze byé przetaczane na wskazywanie predkosci w
milach na godzing, w takim przypadku jednostka pomiaru predkosci jest wska-
zana skrotem ,,mph”.

Do kazdego odrebnego elementu urzadzenia rejestrujacego jest przymocowana
tabliczka zawierajaca nastgpujace informacje:

— nazwa (nazwisko) i adres producenta urzadzenia,
— numer czgséci producenta i rok produkcji urzadzenia,
— numer fabryczny urzadzenia,

— znak homologacji typu dla urzadzenia.

Jezeli dostgpna powierzchnia nie wystarcza do pokazania wszystkich opisanych
powyzej informacji, to na plakietce znajduje si¢ przynajmniej: nazwa producenta
lub jego logo i numer czgsci.

IV.. WYMAGANIA KONSTRUKCYJNE I FUNKCJONALNE KART DO
TACHOGRAFOW

1. Dane widzialne
Na awersie znajduja sig:

Wyrazenie ,,Karta kierowcy” lub ,,Karta kontrolna”, lub ,,Karta warsztatowa”, lub
,Karta firmowa” drukowane duza czcionka w jezyku urzgdowym lub jezykach
Panstwa Czlonkowskiego wydajacego kartg, zgodnie z typem karty;

Te same wyrazy w innych jezykach urzedowych Wspolnoty, wydrukowane w
sposob stanowiacy tlo karty:

ES TARJETA DEL | TARJETA DE | TARJETA DEL | TARJETA DE LA
CONDUCTOR CONTROL CENTRO DE | EMPRESA
ENSAYO
CsS KARTA RIDICE KONTROLNI KARTA DILNY KARTA PODNIKU
KARTA

() Dz.U. L 266 z 8.11.1995, str. 1.
() Dz.U. L 152 2 6.7.1972, str. 15.
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DA | FORERKORT KONTROLKORT VZERKSTEDSKORT | VIRKSOMHED-
SKORT
DE FAHRERKARTE KONTROLLKARTE | WERKSTATT- UNTERNEHMEN-
KARTE SKARTE
ET AUTOJUHI KAART | KONTROLLIJA TOOKOJA KAART | TOOANDJA KAART
KAART
EL KAPTA OAHT'OY KAPTA EAETXOY | KAPTA KENTPOY | KAPTA EMNIXEI-
AOKIMON PHIHE
EN DRIVER CARD CONTROL CARD | WORKSHOP CARD | COMPANY CARD
FR CARTE DE | CARTE DE | CARTE D'ATELIER | CARTE
CONDUCTEUR CONTROLEUR D'ENTREPRISE
GA | CARTATIOMANAI | CARTA STIURTHA | CARTA  CEARD- | CARTA COMH-
LAINNE LACHTA
IT CARTA DEL | CARTA DI | CARTA CARTA
CONDUCENTE CONTROLLO DELL'OFFICINA DELL'AZIENDA
LV VADITAJA KARTE | KONTROLKARTE | DARBNICAS UZNEMUMA
KARTE KARTE
LT VAIRUOTOJO KONTROLES DIRBTUVES IMONES KORTELE
KORTELE KORTELE KORTELE
HU | GEPJARMUVE- ELLENORI MUHELYKARTYA | UZEMBENTARTOI
ZETOI KARTYA KARTYA KARTYA
MT | KARTA TAS- | KARTA TAL- | KARTA TAL- | KARTA TAL-
SEWWIEQ KONTROLL ISTAZZJON  TAT- | KUMPANNIJA
TESTUIET
NL BESTUURDERS CONTROLEKAART | WERKPLAAT- BEDRIJFSKAART
KAART SKAART
PL KARTA KARTA KARTA WARSZTA- | KARTA PRZEDSIE-
KIEROWCY KONTROLNA TOWA BIORSTWA
PT CARTAO DE | CARTAO DE | CARTAO DO | CARTAO DE
CONDUTOR CONTROLO CENTRO DE | EMPRESA
ENSAIO
SK KARTA VODICA KONTROLNA DIELENSKA PODNIKOVA
KARTA KARTA KARTA
SL VOZNIKOVA KONTROLNA KARTICA _PREIZ- | KARTICA
KARTICA KARTICA KUSEVALISCA PODJETJA
FI KULJETTAJA- VALVONTA- KORJAAMO- YRITYSKORTTI
KORTTI KORTTI KORTTI
SV FORARKORT KONTROLLKORT | VERKSTADSKORT | FORETAGSKORT

Nazwa Panstwa Cztonkowskiego wydajacego kartg (opcjonalnie);

Znak odrozniajacy Panstwa Czlonkowskiego wydajacego kartg, wydrukowany w
sposob kontrastujacy na tle niebieskiego prostokata, oraz otoczony przez 12
z6ltych gwiazdek:

B: Belgia
CZ: Republika Czeska
DK: Dania
D: Niemcy
EST: Estonia
GR: Grecja
Hiszpania

F: Francja
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IRL: Irlandia

I: Wiochy
CY: Cypr

LV:  Lotwa

LT: Litwa

L: Luksemburg
H: Wegry

M:  Malta

NL: Niderlandy
A: Austria
PL:  Polska

P: Portugalia

SLO: Stowenia

SK: Stowacja

FIN: Finlandia

S: Szwecja

UK: Zjednoczone Krélestwo;

Informacje szczegolne dla wydanej karty, ponumerowane jak nastgpuje:

Karta kierowcy Karta kontrolna Karta firmowa lub warsztatowa

1. Nazwisko kierowcy Nazwa organu kontrolnego Karta firmowa lub warszta-
towa
2. Imig(-ona) kierowcy Nazwisko kontrolera, (gdy Nazwisko posiadacza karty,
dotyczy) (gdy dotyczy)
3. Data urodzenia kierowcy Imig(imiona) kontrolera, (gdy Imig(imiona) posiadacza
dotyczy) karty, (gdy dotyczy)
4.a) Data poczatku okresu waznosci karty
b) Data uptywu waznosci karty, (gdy dotyczy)
c) Nazwa organu wydajacego (moze by¢ umieszczona na odwrocie)
d) Numer inny niz w pozycji 5, do celow administracyjnych (niecobowiazkowe)
5.a) | Numer prawa jazdy (dla daty
wydania karty kierowcy)
5.b) Numer karty
6. Zdjecie kierowcy Zdjecie kontrolera (nicob- —
owiazkowe)
7. Podpis kierowcy Podpis posiadacza karty (nieobowiazkowe)
8. Migjsce statego zamieszkania Adres pocztowy organu Adres pocztowy firmy lub
lub adres pocztowy posia- kontrolnego warsztatu
dacza karty (nicob-
owiazkowe)

Daty podaje si¢ w formacie ,,dd/mm/rrrr” lub ,,dd.mm.rrrr” (dzien, miesiac, rok);
na rewersie znajduja sig:
Objasnienia numerowanych pozycji znajdujacych si¢ na awersie karty;

Za szczeg6lna, pisemna zgoda posiadacza karty, na karcie mozna dodatkowo
umiesci¢ informacje, ktdre nie wiaza si¢ z administrowaniem karta, takie dodat-
kowe informacje w zaden sposob nie zmieniaja sposobu uzywania danego
modelu jako karty do tachografow.
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WZORY WSPOLNOTOWYCH KART DO TACHOGRAFOW
AWERS REWERS
- &IAF\ERRTSWCY Paristwo 1. Nazwisko 2. Imie(a) 3. Data urodzenia
JMs 1. 4a. Data poczatku okresu wazno$ci karty
Yot g 4b. Administracyjny termin waznosci karty
4a. 4b. 4c.  Organ wydajacy
6 4c. (4d). Nr dla krajowych celow administracyjnych
A g: ) 5a. Numer prawa jazdy  5b. Numer karty
5b. 6. Zdjecie
7. Podpis (8.) Adres
7 Prosze zwrdcic do:
8.) NAZWA | ADRES ORGANU
KARTA istwo
o KONTROLNA Panstwo 1. Organ kontrolny 2. Nazwisko 3. Imie(a)
S Ms . R 4a. Data poczatku okresu waznosci karty
e Eg; 4b.  Administracyjny termin waznoéci karty
4. (4b.) 4c.  Organ wydajacy
®6) 4c. - (4d). Nr dla krajowych celéw administracyjnych
(4d.) ~ 5b.  Numer karty
8b. “ (6 Zdjecie
(7.) Podpis 8. Adres
@) Prosze zwrécic do:
8. NAZWA | ADRES ORGANU
- KARTA WARSZTATOWA Panstwo 1. Nazwawarsztatu 2. Nazwisko 3.Imie(a}‘
) Ms " 1. 4a. Data poczatku okresu waznosci karty
P g; 4b. Administracyjny termin waznosci karty
45. ™ 4c. Organ wydajacy
4c. (4b)) o . (4d). Nr dla krajowych celéw administracyjnych
g}d') \ L . 5b.  Numer karty
) CARTADELL'OFFICINA AN
WERKPLAATSKAART ' (7.) Podpis 8. Adres
) Prosze zwrécic do:
8. / i NAZWA | ADRES ORGANU
Eﬁ?RN-IréWA Pafstwo 4 1. Nazwafirmy 2 Nazwisko 3. Imie(a)
1. 4a. Data poczatku okresu waznoéci karty
g; 4b.  Administracyjny termin waznosci karty
43'_ b, 4c. Organ wydajacy
4c. - (4d). Nr dla krajowych celéw administracyjnych
(4d.) 5b.  Numer karty
5b. . ‘
(7.) Podpis 8. Adres
@) Prosze zwréci¢ do:
8. J ‘ NAZWA | ADRES ORGANU

Karty do tachograféw drukuje si¢ w nastgpujacych dominujacych kolorach tha:

— Kkarta kierowcy: biatly,

— karta kontrolna: niebieski,
— karta warsztatowa: czerwony,
— karta firmowa: zolty.

Karty do tachografow maja przynajmniej nastgpujace zabezpieczenia przed
falszowaniem:

— zabezpieczajacy wzor tta z drukowanym drobnym giloszem 1i tgcza,
— W obszarze zdjgcia zabezpieczajacy wzor tla i1 zdjgeia zachodza na siebie,
— przynajmniej dwubarwna lini¢ wykonang technika mikrodruku.

Po konsultacji z Komisja, Panstwa Cztonkowskie moga doda¢ kolory lub oznako-
wania, takie jak symbole panstwowe i zabezpieczenia, bez uszczerbku dla innych
przepisOw niniejszego Zalacznika.

2. Zabezpieczenie

Celem systemu zabezpieczenia jest ochrona integralnosci i autentycznosci danych
wymienianych migdzy kartami a urzadzeniem rejestrujacym, ochrona integral-
nosci i autentycznosci danych wczytywanych z kart, umozliwienie niektorych
czynnos$ci zapisu na kartach tylko urzadzeniu rejestrujacemu, uniemozliwienie
falszowania danych przechowywanych na kartach, uniemozliwienie falszowania i
wykrycie wszelkich prob fatszerstwa.
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W celu osiagnigcia bezpieczenstwa systemu karty do tachografow spetniaja zdefi-
niowane dla kart do tachografow ogolne cele zabezpieczenia (dodatek 10).

Karty do tachografow sa odczytywane przy pomocy innych urzadzen, takich jak
komputer osobisty.

3. Normy
Karty do tachograféw spelniaja wymagania nastgpujacych norm:
— ISO/IEC 7810 Identyfikacja kart — charakterystyki fizyczne,

— ISO/IEC 7816 Identyfikacja kart — obwody drukowane z zespotami styko-
wymi:

— Czgs¢ 1: Charakterystyki fizyczne,

— Czgs¢ 2: Wymiary i rozmieszczenie stykow,

— Czgs¢ 3: Sygnaty elektryczne i protokoly transmisji,

— Czgs$¢ 4: Polecenia migdzybranzowe dla wymiany danych,

— Czgs$¢ 8: Polecenia migdzybranzowe zwiazane z bezpieczenstwem,
— ISO/IEC 10373 Identyfikacja kart — Metody badania.

4. Wymagania Srodowiskowe i elektryczne

Karty do tachografow prawidlowo pracuja w warunkach klimatycznych
normalnie wystgpujacych na terytorium Wspdlnoty, przynajmniej w zakresie
temperatur od — 25 do + 70 °C ze sporadycznymi temperaturami szczytowymi
do + 85 °C, przy czym ,,sporadyczny” oznacza nie dtuzej niz 4 godziny jednora-
zowo 1 nie wigcej niz 100 razy w okresie eksploatacji karty.

Karty do tachograféw prawidtowo pracuja w zakresie wilgotnosci od 10 do 90 %.

Karty do tachograféow prawidlowo pracuja przez okres pigeiu lat, jezeli sa
uzywane w warunkach okreslonych w warunkach $rodowiskowych i elektrycz-
nych.

W czasie pracy karty do tachografoéw spetniaja wymagania dyrektywy Komis;ji
95/54/WE z dnia 31 pazdziernika 1995 r. (') odnoszacej si¢ do kompatybilnosci

elektromagnetycznej, i sa zabezpieczone przed roztadowaniami elektrostatycz-
nymi.

5. Gromadzenie danych

Do celéw niniejszego pkt:

— czas jgst rejestrowany z doktadnoscia do jednej minuty, chyba Ze ustalono
inaczej,

— stany licznika kilometrow rejestruje si¢ z doktadnoscia do jednego kilometra,

— predkosci rejestruje si¢ z doktadnoscia do 1 km/godz.

Funkcje kart do tachografow, polecenia i struktury logiczne, spelnianie wymagan
dotyczacych gromadzenia danych wyszczegdlniono w dodatku 2.

W niniejszym punkcie okreslono minimalne zdolno$ci gromadzenia danych dla
roznych zbioréw danych aplikacyjnych. Karty do tachograféw przekazuja do
urzadzenia rejestrujacego biezaca zdolno$¢ gromadzenia danych dla tych zbioréw
danych.

Wszelkie dodatkowe dane, jakie moga by¢ zapisywane na kartach do tacho-
graféow, odnoszace si¢ do innych aplikacji ewentualnie obshugiwanych przez
kartg, sa zapisywane zgodnie z dyrektywa 95/46/WE z dnia 24 pazdziernika
1995 r. w sprawie ochrony osob fizycznych w zakresie przetwarzania danych
osobowych i swobodnego przeptywu tych danych ().

5.1. Identyfikacja kart i bezpieczenstwo danych

5.1.1. IHdentyfikacja aplikacji

Karty do tachograféw umozliwiaja przechowywanie nastgpujacych danych iden-
tyfikujacych aplikacje:

— identyfikacja aplikacji tachograficzne;j,
— identyfikacja typu karty do tachografow.

() Dz.U. L 266 z 8.11.1995, str. 1.
() Dz.U. L 281 z23.11.1995, str. 31.
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5.1.2. Identyfikacja uktadu scalonego

Karty do tachograféw umozliwiaja przechowywanie nastgpujacych danych iden-
tyfikujacych uktad scalony (IC):

— numer fabryczny uktadu scalonego,

— oznaczenie fabryczne uktadu scalonego.

5.1.3. Identyfikacja kart mikroprocesorowych

Karty do tachografow umozliwiaja przechowywanie nastgpujacych danych iden-
tyfikujacych kartg inteligentna:

— numer fabryczny karty (wlacznie z numerem karty producenta),
— numer homologacji typu dla karty,

— identyfikacja instytucji dokonujacej personalizacji kart (ID),

— wbudowany identyfikator,

— identyfikator uktadu scalonego.

5.1.4. Zabezpieczenia

Karty do tachografow umozliwiaja przechowywanie nastgpujacych danych doty-
czacych zabezpieczenia:

— europejski klucz publiczny,

— certyfikat Panstwa Czlonkowskiego,
— certyfikat karty,

— klucz prywatny karty.

5.2. Karta kierowcy

5.2.1. Identyfikacja karty

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych identyfikuja-
cych kartg:

— numer karty,
— Panstwo Czlonkowskie wydajace, nazwa organu wydajacego, data wydania,

— data rozpoczecia okresu waznosci karty, data uptywu waznosci karty.

5.2.2. Identyfikacja posiadacza karty

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych identyfikuja-
cych posiadacza karty:

— nazwisko posiadacza karty,
— imig (imiona) posiadacza karty,
— data urodzenia,

— preferowany jezyk.

5.2.3. Dane dotyczqce prawa jazdy

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych dotyczacych
prawa jazdy:
— Panstwo Czlonkowskie wydajace, nazwa organu wydajacego,

— numer prawa jazdy (w dacie wydania karty).

5.2.4. Dane dotyczqce uzywanego pojazdu

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie, dla kazdego dnia kalendarzowego,
w ktorym karta jest uzyta, i dla kazdego okresu uzywania danego pojazdu w tym
dniu (okres uzywania obejmuje caly okres wlozenia wyjecia karty w danym
pojezdzie z punktu widzenia karty), nastgpujacych danych:

— data 1 godzina pierwszego uzycia pojazdu (tj. pierwsze wlozenie karty w tym
okresie uzywania pojazdu lub 00:00, jezeli okres uzywania trwal w tym
czasie),

— stan licznika kilometrow o tej godzinie,
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— data i godzina ostatniego uzycia pojazdu, (tj. ostatnie wyjgcie karty w tym
okresie uzywania pojazdu lub 23:59, jezeli okres uzywania trwal w tym
czasie),

— stan licznika kilometrow o tej godzinie,
— numer VRN i Panstwo Czlonkowskie rejestracji pojazdu.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie przynajmniej 84 takich zapisow.

5.2.5. Dane dotyczqce czynnosci kierowcy

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie, dla kazdego dnia kalendarzowego,
w ktorym karta jest uzyta, lub dla kazdego dnia, dla ktorego kierowca recznie
wprowadza informacje dotyczace czynnosci, nastgpujacych danych:

— data,

— dzienny licznik obecnosci (zwigkszony o jeden dla kazdego z dni kalendarzo-
wych),

— calkowita droga przebyta przez kierowcg w ciagu tego dnia,

— status kierowcy o godzinie 00:00,

— za kazdym razem, kiedy kierowca zmienia czynno$¢, i/lub zmienia stan
prowadzenia pojazdu, i/lub wklada lub wyjmuje swoja karte:

— stan prowadzenia pojazdu (ZALOGA, JEDEN KIEROWCA),
— szczelina czytnika karty (KIEROWCA, WSPOLKIEROWCA),
— status karty (WLOZONA, NIEWELOZONA),

— czynno$¢ (PROWADZENIE, DYSPOZYCYJINOSC, PRACA,
PRZERWA/ODPOCZYNEK),

— godzina zmiany.

Pamig¢ karty kierowcy wystarcza do przechowywania danych dotyczacych czyn-
nosci kierowcy przez przynajmniej 28 dni (przecigtng aktywnos$¢ kierowcy defi-
niuje si¢ jako 93 zmiany czynnosci dziennie).

Dane wyszczegélnione w wymaganiach 197 i 199 przechowuje si¢ w sposob
umozliwiajacy wyszukiwanie ich w kolejnosci chronologicznej, nawet w przy-
padku naktadania si¢ czasow.

5.2.6. Miejsca rozpoczecia i/lub zakonczenia dziennego okresu pracy

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nast¢pujacych danych dotyczacych
miejsc rozpoczecia i/lub zakonczenia dziennego okresu pracy, wprowadzane
przez kierowce:

— data i godzina wprowadzenia danych (lub data/godzina odnoszaca si¢ do
wpisu, jezeli wpis wprowadza si¢ w czasie procedury rgcznego wprowadzania
danych),

— rodzaj wpisu (rozpoczgcie lub zakonczenie, status wpisu),
— kraj i region,
— stan licznika kilometrow.

Pamig¢ karty kierowcy umozliwia przechowywanie przynajmniej 42 par takich
Zapisow.

5.2.7. Dane dotyczqce zdarzen
Do celoéw niniejszego pkt czas rejestruje si¢ z doktadnoscia do jednej sekundy.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych dotyczacych
zdarzen wykrytych przez urzadzenie rejestrujace przy wozonej karcie:

— naktadajace si¢ czasy (w przypadku gdy ta karta jest przedmiotem zdarzenia),

— wilozenie karty podczas jazdy (w przypadku gdy ta karta jest przedmiotem
zdarzenia),

— sesja ostatniej karty niezamknigta prawidtowo (w przypadku gdy ta karta jest
przedmiotem zdarzenia),

— przerwa zasilania,
— btad danych dotyczacych ruchu,
— proba naruszenia zabezpieczen.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych dla tych
zdarzen:

— kod zdarzenia,
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— data i godzina rozpoczgcia zdarzenia (lub wloZenia karty, jezeli zdarzenie
trwalo w tym czasie),

— data i godzina zakonczenia zdarzenia (lub wyjgcia karty, jezeli zdarzenie
trwalo w tym czasie),

— numer VRN i Panstwo Cztonkowskie rejestracji pojazdu, w ktorym zdarzenie
wystapito.

Uwaga: dla zdarzenia ,,nakladajace si¢ czasy”:

— data i godzina rozpoczgcia zdarzenia odpowiada dacie i godzinie wyjecia
karty z poprzedniego pojazdu,

— data i godzina zakonczenia zdarzenia odpowiada dacie i godzinie wlozenia
karty w tym pojezdzie,

— dane pojazdu odpowiadajace biezacemu pojazdowi powodujacemu zdarzenie.
Uwaga: dla zdarzenia ,,sesja ostatniej karty niezamknigta prawidlowo™:

— data i godzina rozpoczgcia zdarzenia odpowiada dacie i godzinie wlozenia
karty dla sesji niezamknigtej prawidtowo,

— data i godzina zakonczenia zdarzenia odpowiada dacie i godzinie wiozenia
karty dla sesji, w czasie ktorej wykryto zdarzenie (biezaca sesja),

— dane pojazdu odpowiadajace pojazdowi, w ktorym sesja nie zostata zamknigta
prawidlowo.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nast¢pujacych danych dotyczacych
sze$ciu ostatnich zdarzen kazdego typu (tj. 36 zdarzen).

5.2.8. Dane dotyczqce usterek
Do celdéw niniejszego pkt czas rejestruje si¢ z doktadnoscia do jednej sekundy.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nast¢pujacych danych dotyczacych
usterek wykrytych przez urzadzenie rejestrujace przy wlozonej karcie:

— usterka karty (w przypadku gdy ta karta jest przedmiotem zdarzenia),
— usterka urzadzenia rejestrujacego.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych dotyczacych
tych usterek:

— kod usterki,

— data 1 godzina rozpoczgcia usterki (lub wlozenia karty, jezeli usterka trwala w
tym czasie),

— data i godzina zakonczenia usterki (lub wyjecia karty, jezeli usterka trwala w
tym czasie),

— numer VRN i Panstwo Cztonkowskie rejestracji pojazdu, w ktorym usterka
wystapita.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych dotyczacych
dwunastu ostatnich usterek kazdego rodzaju (tj. 24 usterki).

5.2.9. Dane dotyczqce czynnosci kontrolnej

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych dotyczacych
czynnosci kontrolnych:

— data i godzina kontroli,
— numer karty kontrolnej i Panstwo Czlonkowskie wydajace karte,

— rodzaj kontroli (wyswietlanie i/lub drukowanie i/lub wczytywanie danych z
VU 1/lub wezytywanie danych z karty — patrz uwaga),

— okres, dla ktdrego wezytano dane, w przypadku wczytywania danych,

— numer VRN i Panstwo Cztonkowskie rejestracji pojazdu, w ktorym kontrola
miafa miejsce.

Uwaga: zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa wczytywanie danych z karty
jest rejestrowane wylacznie wtedy, gdy jest wykonywane przez urzadzenie rejes-
trujace.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie jednego takiego zapisu.

5.2.10. Dane sesji karty

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych dotyczacych
pojazdu, dla ktorego otwarto biezaca sesjg:
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— data i godzina otwarcia sesji (tj. wlozenia karty) z doktadnoscia do jednej
sekundy,

— numer VRN i Panstwo Czlonkowskie rejestracji.

5.2.11. Dane dotyczqce stanow szczegolnych

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych dotyczacych
stanéw szczegdlnych wprowadzonych przy wlozonej karcie (niezaleznie od tego,
do ktorej szczeliny czytnika):

— data i godzina wprowadzenia danych,
— rodzaj stanu szczegodlnego.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie 56 takich zapisow.

5.3. Karta warsztatowa

5.3.1. Zabezpieczenia

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie osobistego numeru identyfikacyj-
nego (kodu PIN).

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie kluczy kryptograficznych potrzeb-
nych przy parowaniu czujnikow ruchu z przyrzadami rejestrujacymi..

5.3.2. Identyfikacja karty

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych identyfiku-
jacych karte:

— numer karty,
— wydajace Panstwo Cztonkowskie, nazwa organu wydajacego, data wydania,

— data rozpoczgcia okresu waznosci karty, data waznosci karty.

5.3.3. Identyfikacja posiadacza karty

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych identyfiku-
jacych posiadacza karty:

— nazwa warsztatu,

— adres warsztatu,

— nazwisko posiadacza karty,

— 1imig (imiona) posiadacza Karty,

— preferowany jezyk.

5.3.4. Dane dotyczqce uzywanego pojazdu

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie zapisow z danymi dotyczacymi
uzywanego pojazdu, w taki sam sposob jak karta kierowcy.

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie przynajmniej 4 takich zapisow.

5.3.5. Dane dotyczqce czynnosci kierowcy

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych dotyczacych czynnosci
kierowcy, w taki sam sposob jak karta kierowcy.

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych dotyczacych czynnosci
kierowcy przynajmniej za jeden dzien przecigtnej aktywnosci kierowcy.
5.3.6. Dane dotyczqce rozpoczecia i/lub zakonczenia dziennego okresu pracy

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie zapisow z danymi dotyczacymi
rozpoczegcia i/lub zakonczenia dziennego okresu pracy, w taki sam sposob jak
karta kierowcy.

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie przynajmniej trzech par takich
Zapisow.
5.3.7. Dane dotyczqce zdarzen i usterek

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych dotyczacych zdarzen i
danych dotyczacych zapisow usterek, w taki sam sposob jak karta kierowcy.
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Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych dotyczacych trzech ostat-
nich zdarzen kazdego rodzaju (tj. 18 zdarzen) i szeéciu ostatnich usterek kazdego
rodzaju (tj. 12 usterek).

5.3.8. Dane dotyczqce czynnosci kontrolnej

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie zapisu z danymi dotyczacymi
czynnosci kontrolnej, w taki sam sposob jak karta kierowcy.

5.3.9. Dane dotyczqce kalibracji i regulacji czasu

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie zapisow dotyczacych kalibracji i/
lub regulacji czasu wykonanych przy karcie wtozonej do urzadzenia rejestruja-
cego.

Kazdy zapis dotyczacy kalibracji zawiera nastgpujace dane:

— P MI10 cel kalibracji (aktywacja, pierwsza instalacja, instalacja, kontrola
okresowa) <,

— identyfikacja pojazdu,

— parametry uaktualnione lub potwierdzone (w, k, 1, wielko$¢ opon, ustawienie
urzadzenia ograniczenia predkosci, stan licznika kilometrow (nowe i stare
warto$ci), data i godzina (nowe i stare wartosci),

— identyfikacja urzadzenia rejestrujacego (numer czgsci VU, numer fabryczny
VU, numer fabryczny czujnika ruchu).

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie przynajmniej 88 takich zapisow.

Karta warsztatowa jest wyposazona w licznik pokazujacy laczna liczbe kalibracji
wykonanych przy uzyciu tej karty.

Karta warsztatowa jest wyposazona w licznik pokazujacy liczbe kalibracji wyko-
nanych od ostatniego wczytania danych.

5.3.10. Dane dotyczqce stanow szczegolnych

Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych dotyczacych odpowied-
nich stanow szczegdlnych, w taki sam sposob jak karta kierowcy. Karta warszta-
towa umozliwia przechowywanie dwoch takich zapisow.

5.4. Karta kontrolna

5.4.1. Identyfikacja karty

Karta kontrolna umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych identyfikuja-
cych kartg:

— numer karty,

— wydajace Panstwo Cztonkowskie, nazwa organu wydajacego, data wydania,

— data rozpoczgcia okresu waznosci karty, data waznosci karty, (gdy dotyczy).

5.4.2. Identyfikacja posiadacza karty

Karta kontrolna umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych identyfikuja-
cych posiadacza karty:

— nazwa organu kontrolnego,

— adres organu kontrolnego,

— nazwisko posiadacza karty,

— imig (imiona) posiadacza karty,

— preferowany jezyk.

5.4.3. Dane dotyczqce czynnosci kontrolnej

Karta kontrolna umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych dotyczacych
czynnosci kontrolnej:

— data i godzina kontroli,

— typ kontroli (wy$wietlanie i/lub drukowanie i/lub wczytywanie danych z VU
i/lub wezytywanie danych z karty),

— okres, dla ktorego wezytano dane, (gdy dotyczy),

— numer VRN i organ Panstwa Czlonkowskiego rejestracji kontrolowanego
pojazdu,
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— numer karty i Panstwo Czlonkowskie wydajace kart¢ kontrolowanego
kierowcy.

Karta kontrolna umozliwia przechowywanie przynajmniej 230 takich zapisow.

5.5. Karta firmowa

5.5.1. Identyfikacja karty

Karta firmowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych identyfikuja-
cych kartg:

— numer karty,
— wydajace Panstwo Czlonkowskie, nazwa organu wydajacego, data wydania,

— data rozpoczgcia okresu waznosci karty, data waznosci karty, (gdy dotyczy).

5.5.2. Identyfikacja posiadacza karty

Karta firmowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych identyfikuja-
cych posiadacza karty:

— nazwa firmy,

— adres firmy.

5.5.3. Dane dotyczqce czynnosci wykonywanych przez firme

Karta firmowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych danych dotyczacych
czynnosci wykonywanych przez firme:
— data i godzina czynnosci,

— typ czynnosci (blokowanie i/lub zdejmowanie blokady z VU, i/lub wczyty-
wanie danych z VU i/lub wczytywanie danych z karty),

— okres, dla ktorego wezytano dane, (gdy dotyczy),
— numer VRN i Panstwo Cztonkowskie organu rejestracji pojazdu,

— numer karty i Panstwo Cztonkowskie wydajace karte (w przypadku wczyty-
wania danych z karty).

Karta firmowa umozliwia przechowywanie przynajmniej 230 takich zapisow.

V. INSTALACJA URZADZENIA REJESTRUJACEGO

1. Instalacja

Nowe urzadzenie rejestrujace dostarcza si¢ instalatorom lub producentom
pojazdéw w stanie nieaktywowanym, z wszystkimi parametrami kalibracyjnymi,
wyszczegdlnionymi w rozdziale IIT pkt 20, ustawionymi na odpowiednie i wazne
warto$ci domyslne. W przypadku gdy nie ma konkretnej, odpowiedniej wartosci,
parametry literowe nalezy ustawi¢ jako tancuchy ,,?” a parametry liczbowe nalezy
ustawi¢ na ,,0”.

Przed aktywacja urzadzenie rejestrujace umozliwia dostgp do funkcji kalibracji,
nawet jesli nie jest w trybie kalibracyjnym.

Przed aktywacja urzadzenie rejestrujace nie moze rejestrowac ani przechowywac
danych, o ktérych mowa w rozdziale III w pkt 12.3.-12.9. i 12.12-12.14.

W czasie instalacji producenci pojazdow wstepnie ustawiaja wszystkie znane
parametry.

Producenci pojazdéw lub instalatorzy aktywuja zainstalowane urzadzenie rejes-
trujace zanim pojazd opusci obiekt, w ktorym ma miejsce instalacja.

Aktywacja urzadzenia rejestrujacego uruchamiana jest automatycznie przez
pierwsze wlozenie karty warsztatowej do ktoregokolwiek czytnika karty.

Szczegolne czynnosci parujace, wymagane migdzy czujnikiem ruchu a przy-
rzadem rejestrujacym, gdy konieczne, odbywaja sig¢ automatycznie przed lub w
czasie aktywacji.

Po aktywowaniu urzadzenia rejestrujacego wszystkie funkcje i prawa dostgpu do
danych sa w pelni wdrozone.

Po aktywowaniu urzadzenia rejestrujacego wszystkie funkcje rejestrowania i
przechowywania sa w pelni funkcjonalne.
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Nastgpnym krokiem po instalacji jest kalibracja. W czasie pierwszej kalibracji
migdzy innymi wprowadza si¢ numer VRN, a sama kalibracj¢ wykonuje w
terminie 2 tygodni od obecnej instalacji lub przypisania numeru VRN, w zalez-
nosci od tego, ktora z tych czynnosci nastgpuje poznie;j.

Urzadzenie rejestrujace musi by¢é umieszczone w pojezdzie w taki sposob, aby
kierowca miat ze swojego siedzenia dostgp do wszystkich, niezbgdnych funkcji.

2. Tabliczka instalacyjna

Po zainstalowaniu i sprawdzeniu urzadzenia rejestrujacego mocuje si¢ obok lub
na urzadzeniu rejestrujacym tabliczkg pomiarowa. Tabliczka jest tatwa do odczy-
tania i tatwo dostgpna. Po kazdej inspekcji przeprowadzonej przez uprawnionego
instalatora lub warsztat w miejsce starej mocuje si¢ nowa tabliczke.

Tabliczka zawiera przynajmniej nastgpujace dane:

— nazwa, adres lub firma uprawnionego instalatora lub warsztatu,

— wspotczynnik charakterystyczny pojazdu, w postaci ,,w =...imp/km”,
— stala urzadzenia rejestrujacego, w postaci ,,k =... imp/km”,
— skuteczny obwod opon w postaci ,,l =... mm”,

— rozmiar opon,

— data ustalenia wspofczynnika charakterystycznego pojazdu i pomiaru skutecz-
nego obwodu opon,

— numer identyfikacyjny pojazdu.

3. Plombowanie
Nastgpujace czgsci sa zaplombowane:

— wszelkie polaczenia, ktorych rozlaczenie moze powodowaé niewykrywalne
zmiany danych lub niewykrywalne utraty danych,

— tabliczka instalacyjna, dopoki nie jest przymocowana w taki sposob, ze nie
mozna jej usunac bez uszkodzenia wykonanych na niej oznaczen.

Plomby, o ktorych mowa powyzej moga by¢ zdjgte:
— w przypadkach nagtej koniecznosci,

— w celu zainstalowania, wyregulowania lub naprawy urzadzenia ograniczenia
predkosci lub innego urzadzenia istotnego dla bezpieczenstwa drogowego, z
zastrzezeniem, ze urzadzenie rejestrujace nadal pracuje niezawodnie i prawid-
lowo i zostanie powtornie zaplombowane przez uprawnionego instalatora lub
warsztat (zgodnie z rozdzialem VI) niezwlocznie po zainstalowaniu urza-
dzenia ograniczenia predkosci lub innego urzadzenia istotnego dla bezpie-
czenstwa drogowego lub w terminie siedmiu dni w pozostatych przypadkach.

Kazdy przypadek zniszczenia takiej plomby wymaga sporzadzenia pisemnego
oswiadczenia podajacego powody takiego dzialania, a o$wiadczenie to udostgp-
niane jest wlasciwemu organowi.

VI. SPRAWDZENIA, INSPEKCIJE I NAPRAWY

Wymagania odnosnie do okolicznosci, w jakich mozna zdja¢ plomby, okre§lone
w art. 12 ust. 5 rozporzadzenia (EWG) nr 3821/85, ostatnio zmienionego rozpo-
rzadzeniem (WE) nr 2135/98, definiuje rozdzial V pkt 3 niniejszego zatacznika.

1. Zatwierdzanie instalatorow lub warsztatow

Panstwa Czlonkowskie zatwierdzaja, regularnie kontroluja i certyfikuja instytucje
odpowiadajace za:

— instalacje,
— sprawdzenia,
— inspekcje,
— naprawy.

Zgodnie z art. 12 ust. 1 niniejszego rozporzadzenia karty warsztatowe wydaje si¢
wylacznie instalatorom i/lub warsztatom zatwierdzonym do aktywowania i/lub
kalibrowania urzadzenia rejestrujacego zgodnie z niniejszym zalacznikiem i,
chyba Ze istnieja inne nalezyte uzasadnienia:

— ktorzy nie kwalifikuja si¢ do posiadania karty firmowej,

— 1 ktorych inna dzialalno§¢ zawodowa nie stanowi potencjalnego zagrozenia
dla ogblnego bezpieczenstwa systemu, zdefiniowanego w dodatku 10.
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2. Kontrola techniczna przyrzadéw nowych i po naprawie

Kazdy przyrzad, tak nowy jak i po naprawie, jest kontrolowany pod wzgledem
prawidlowego funkcjonowania oraz doktadnosci odczytow i rejestracji, w grani-
cach ustanowionych w rozdziale III pkt 2.1. i 2.2, i otrzymuje plomby zgodnie z
pkt 3 rozdzial V oraz jest kalibrowany.

3. Kontrola techniczna po instalacji

Po zainstalowaniu w pojezdzie cata instalacja (wlacznie z urzadzeniem rejestru-
jacym) jest zgodna z przepisami dotyczacymi maksymalnych tolerancji ustano-
wionymi w rozdziale III pkt 2.1 1 2.2.

4. Przeglady okresowe

Przeglady okresowe urzadzen zainstalowanych w pojazdach przeprowadza sig po
kazdej naprawie urzadzenia, lub po jakiejkolwiek zmianie wspotczynnika charak-
terystycznego pojazdu lub skutecznego obwodu tocznego opon, lub gdy czas
UTC urzadzenia r6zni si¢ od czasu UTC o wigcej niz 20 minut, lub przy zmianie
numeru VRN i przynajmniej raz w okresie dwoch lat (24 miesigey) od ostatniej
kontroli.

Przeglady okresowe obejmuja nastgpujace kontrole:

— czy urzadzenie rejestrujace dziala prawidlowo, wiacznie z funkcja groma-
dzenia danych na kartach do tachografow,

— czy jest zachowana zgodno$¢ z wymaganiami rozdziatu III pkt 2.1 i 2.2 co do
maksymalnych tolerancji przy instalacji,

— czy urzadzenie rejestrujace opatrzone jest znakiem homologacji typu,

— czy zamocowana jest tabliczka instalacyjna,

— czy plomby na urzadzeniu i na innych czgSciach instalacji sa nienaruszone,
— sprawdzenie rozmiaru opon i wyznaczenie faktycznego obwodu tocznego kot.

W ramach przegladu okresowego wykonuje si¢ kalibracjg.

5. Pomiar bledow

Pomiar bledow po zainstalowaniu i podczas uzytkowania jest dokonywany w
nastgpujacych warunkach, ktore stanowia normalne warunki badan:

— pojazd bez fadunku w normalnym stanie gotowym do jazdy,
— ci$nienie w ogumieniu zgodne z instrukcjami producenta,
— zuzycie ogumienia w granicach dopuszczalnych przepisami,
— przemieszczanie pojazdu:

— pojazd porusza¢ si¢ napedzany wiasnym silnikiem, po linii prostej i po
poziomej powierzchni, z predkoscia 50+5 km/h. Odleglo$¢ pomiarowa
wynosi przynajmniej 1000 m,

— sprawdzenie moze by¢ rowniez przeprowadzone inng metoda, np. na stano-
wisku warsztatowym, pod warunkiem, Ze zapewni ono poroéwnywalng
doktadnos¢.

6. Naprawy

Warsztaty moga wczytywac dane z urzadzenia rejestrujacego w celu przekazania
tych danych odpowiedniej firmie przewozowe;j.

Uprawnione warsztaty wydaja firmom przewozowym za$wiadczenie o niemozli-
wosci wezytania danych, w przypadku gdy uszkodzenie urzadzenia rejestrujacego
uniemozliwia wczytanie zarejestrowanych danych nawet po naprawie w tym
warsztacie. Warsztaty przechowuja kopig kazdego wydanego zaswiadczenia przez
okres przynajmniej jednego roku.

VII. WYDAWANIE KART

Procedury wydawania kart ustanowione przez Panstwa Czlonkowskie spetniaja
nastgpujace wymagania:

Pierwsza karta do tachografow wydana wnioskodawcy ma numer karty rowny
numerowi kolejnemu, (gdy dotyczy) a numer zastgpienia i numer od$wiezenia
ustawione na ,,0”.
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Numery karty wszystkich nieosobistych kart do tachografow wydanych jednemu
organowi kontrolnemu lub jednemu warsztatowi lub jednej firmie przewozowe;j
maja te samie pierwsze 13 cyfr i wszystkie maja r6zny numer kolejny.

Karta do tachografow wydana jako duplikat istniejacej karty do tachografow ma
ten sam numer karty, co karta zastapiona, z wyjatkiem numeru zastapienia, ktory
jest zwigkszony o ,,1” (w kolejnosci 0,..., 9, A,..., Z).

Karta do tachograféw wydana jako duplikat istniejacej karty do tachograféw ma
te sama dat¢ waznoSci karty co karta zastgpiona.

Karta do tachografow wydana jako od$wiezenie istniejacej karty do tachografow
ma ten sam numer karty, co karta odSwiezona, z wyjatkiem numeru zastapienia,
ktory jest ustawiony na ,,0” i numeru od$wiezenia, ktory jest zwigkszony o ,,1”
(w kolejnoscei 0,..., 9, A,..., Z).

Przy wymianie istniejacej karty do tachografow, w celu zmiany danych admini-
stracyjnych, stosuje si¢ te same zasady jak przy odswiezeniu, gdy jest wykony-
wana w tym samym Panstwie Cztonkowskim lub zasady jak przy pierwszym
wydaniu, gdy wykonywana jest przez inne Panstwo Czlonkowskie.

W przypadku nieosobistych kart warsztatowych lub kontrolnych w rubryce
,nhazwisko posiadacza karty” wstawia si¢ nazweg warsztatu lub organu kontrol-
nego.

VIII. HOMOLOGACJA TYPU DLA URZADZENIA REJESTRUJACEGO I
KART DO TACHOGRAFOW

1. Uwagi ogélne

Do celéow niniejszego rozdzialu wyrazenie ,,urzadzenie rejestrujace” oznacza
,urzadzenie rejestrujace lub jego czgsci skltadowe”. Homologacji typu nie
wymaga si¢ dla przewodu(-6w) laczacego czujnik ruchu z VU. Papier uzywany
przez urzadzenie rejestrujace uwaza si¢ za czg$¢ sktadowa urzadzenia rejestruja-
cego.

Urzadzenie rejestrujace dostarcza si¢ do homologacji w stanie kompletnym z
wszystkimi zintegrowanymi urzadzeniami dodatkowymi.

Homologacja typu urzadzenia rejestrujacego i kart do tachografow obejmuje
badania zwigzane z bezpieczenstwem, badania funkcjonalnosci i badania intero-
peracyjnosci. Pozytywne wyniki kazdego z tych badan potwierdza si¢ odpo-
wiednim $wiadectwem.

Organy Panstw Czlonkowskich wiasciwe dla homologacji typu nie wydaja Swia-
dectwa homologacji typu zgodnie z art. 5 niniejszego rozporzadzenia, dopoki nie
maja:

— $wiadectwa bezpieczenstwa,
— $wiadectwa funkcjonalnosci,
— 1 $wiadectwa interoperacyjnosci

dla urzadzenia rejestrujacego lub kart do tachograféw, dla ktorych zlozono
wniosek o homologacjg typu.

O wszelkich modyfikacjach oprogramowania lub sprzgtu urzadzenia lub charak-
teru materialtow uzytych do wytworzenia urzadzenia nalezy, przed zastosowa-
niem, zawiadomi¢ organ, ktory wydal homologacjg typu dla urzadzenia. Organ
ten potwierdza producentowi rozszerzenie homologacji typu, lub tez moze
zazada¢ uaktualnienia lub potwierdzenia stosownych $wiadectw funkcjonalnosci,
bezpieczenstwa i/lub interoperacyjnosci.

Procedury aktualizacji oprogramowania w prawidlowo funkcjonujacym urza-
dzeniu rejestrujacym zatwierdza organ, ktory wydat homologacj¢ typu dla tego
urzadzenia rejestrujacego. Aktualizacja oprogramowania nie moze zmieni¢ ani
usung¢ zadnych danych dotyczacych czynnosci kierowcy zgromadzonych w
pamigci  urzadzenia rejestrujacego. Oprogramowanie mozna aktualizowaé
wylacznie na odpowiedzialnos$¢ producenta urzadzenia.

2. Swiadectwo bezpieczenstwa

Swiadectwo bezpieczenstwa wydaje si¢ zgodnie z przepisami dodatku 10 do
niniejszego Zatacznika.

3. Swiadectwo funkcjonalnosci

Kazdy ubiegajacy si¢ o homologacj¢ typu dostarcza organowi Panstwa Czlon-
kowskiego wlasciwemu dla homologacji typu wszelkie materiaty i dokumentacje,
jakie organ ten uzna za niezbgdne.
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Swiadectwo funkcjonalnoéci wydaje sie producentowi wylacznie po pozytywnym
przejéciu przynajmniej przez wszystkie badania funkcjonalnosci wyszczegodlnione
w dodatku 9.

Organ wiasciwy dla homologacji typu wydaje $wiadectwo funkcjonalnosci. W
swiadectwie tym podaje sig, oprocz nazwy (nazwiska) otrzymujacego swiadectwo
i identyfikacji modelu, szczegélowy wykaz wykonanych badan i uzyskanych
wynikow.

4. Swiadectwo interoperacyjnosci

Badania interoperacyjnosci przeprowadza jedno laboratorium na mocy homolo-
gacji i na odpowiedzialno$¢ Komisji Europejskie;..

Laboratorium rejestruje wnioski o badania interoperacyjnosci ztozone przez
producentéw w kolejnosci chronologicznej naptywu tych wnioskow.

Whioski rejestruje si¢ oficjalnie tylko wtedy, gdy w posiadaniu laboratorium znaj-
duja sig:

— komplet materiatéw i dokumentéw niezbednych do takich badan interopera-
cyjnosci,

— odpowiednie $wiadectwo bezpieczenstwa,

— odpowiednie $wiadectwo funkcjonalnosci.

Producenta zawiadamia si¢ o dacie rejestracji wniosku.

Laboratorium nie przeprowadza zadnych badan interoperacyjnosci urzadzenia
rejestrujacego ani karty do tachografow, ktore nie uzyskaty $wiadectwa bezpie-
czenstwa i $wiadectwa funkcjonalnosci.

Producent wnioskujacy o przeprowadzenie badan interoperacyjnosci zobowiazuje
si¢ do pozostawienia w laboratorium, ktére ma przeprowadzi¢ te badania,
kompletu materialow i dokumentow, ktore dostarczyt do przeprowadzenia tych
badan.

Badania interoperacyjnosci przeprowadza sig, zgodnie z przepisami pkt 5 dodatku
9 do niniejszego Zatacznika, dla, odpowiednio, wszystkich typow urzadzenia
rejestrujacego lub kart do tachografow:

— ktore maja jeszcze wazna homologacjg typu, lub

— ktorych homologacja typu jest w toku zalatwiania i ktore maja wazne $wia-
dectwo interoperacyjnosci.

Laboratorium wydaje producentowi $wiadectwo interoperacyjnosci tylko wtedy,
gdy objete nim urzadzenia pomyslnie przejda wszystkie wymagane badania inte-
roperacyjnosci.

Jezeli jedno lub wigcej urzadzenie rejestrujace lub karta do tachografow nie prze-
jdzie pomyslnie badan interoperacyjnosci, zgodnie z wymaganiem 283, $wia-
dectwa interoperacyjnosci nie wydaje si¢ dopoki wnioskujacy producent nie
wprowadzi niezbgdnych poprawek i dopdki nie przejda one pomyslnie przez
badania interoperacyjnosci. Laboratorium, przy pomocy zainteresowanych produ-
centOdw, rozpoznaje przyczyng problemu interoperacyjnosci i doktada staran, by
pomoéc wnioskujacemu producentowi w znalezieniu rozwiazania technicznego. W
przypadku gdy producent modyfikuje swoj produkt, to producent odpowiada za
uzyskanie potwierdzenia wiasciwych organow, ze $wiadectwo bezpieczenstwa i
$wiadectwo funkcjonalno$ci nadal zachowuja wazno$é.

Swiadectwo interoperacyjnoéci wazne jest przez sze$¢ miesiecy. Zostaje ono
odwotane na koniec tego okresu, jezeli producent nie uzyska odpowiadajacego
mu $wiadectwa homologacji typu. Producent przekazuje to $wiadectwo organowi
wiasciwemu dla homologacji typu Panstwa Czlonkowskiego, ktory wydat swia-
dectwo funkcjonalnosci.

Zaden element, ktory moze by¢ zrédtem usterki interoperacyjnosci, nie moze byé
uzyty do osiagania korzysci z pozycji dominujacej ani prowadzi¢ do uzyskania
takiej pozycji.

5. Swiadectwo homologacji typu

Organ Panstwa Czlonkowskiego, wiasciwy dla homologacji typu, moze wydac
Swiadectwo homologacji typu, gdy tylko posiada trzy wymagane $wiadectwa.

Organ wilasciwy dla homologacji typu przekazuje kopig¢ $wiadectwa homologacji
typu do laboratorium wiasciwego do przeprowadzenia badan interoperacyjnosci,
w czasie dostarczania tego §wiadectwa producentowi.

Laboratorium wiasciwe do przeprowadzenia badan interoperacyjnosci prowadzi
publiczna strong internetowa, na ktorej znajduje si¢ uaktualniony wykaz modeli
urzadzen rejestrujacych lub kart do tachografow:
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— dla ktorych zarejestrowano wniosek o badania interoperacyjnosci,
— ktore uzyskaty §wiadectwo interoperacyjnosci (nawet czasowe),

— ktore uzyskaty §wiadectwo homologacji typu.

6. Procedura szczegélna: pierwsze Swiadectwa interoperacyjnosci

Przez cztery miesiace od czasu, gdy pierwsza para urzadzenie rejestrujace i karty
do tachograféw (karty kierowcy, warsztatowe, kontrolne i firmowe) uzyska $wia-
dectwa interoperacyjnosci, wszelkie wydane $wiadectwa interoperacyjno$ci
(wlacznie z tym pierwszym), w zwiazku z wnioskami zarejestrowanymi w tym
okresie, uwaza si¢ za czasowe.

Jezeli na koniec tego okresu wszystkie produkty, ktorych to dotyczy, wspotdzia-
Taja, wszystkie odpowiednie $wiadectwa interoperacyjnosci zastgpuje sig $wiadec-
twem ostatecznym.

Jezeli w tym okresie wykryje si¢ usterki interoperacyjnosci, laboratorium wias-
ciwe do przeprowadzenia badan interoperacyjnosci rozpoznaje przyczyny prob-
leméw z pomoca wszystkich zainteresowanych producentéw i zachgca ich do
wprowadzenia niezbgdnych poprawek.

Jezeli na koniec tego okresu nadal wystgpuja problemy interoperacyjnosci, labo-
ratorium wiasciwe do przeprowadzenia badan interoperacyjnosci, we wspotpracy
z zainteresowanymi producentami i organami wlasciwymi do homologacji typu,
ktoéra wydata odpowiednie $wiadectwo funkcjonalnosci, szuka przyczyn usterek
interoperacyjnosci i ustala, jakie poprawki wprowadza kazdy z zainteresowanych
producentéw. Poszukiwanie rozwiazan technicznych trwa maksymalnie dwa
miesiace, po ktorych, jesli nie zostanie znalezione wspodlne rozwiazanie, Komisja,
po konsultacji z laboratorium wtasciwym do przeprowadzenia badan interopera-
cyjnosci decyduje, ktore urzadzenie(-a) i karty otrzymuja ostateczne Swiadectwa
interoperacyjnosci wraz z uzasadnieniem swojej decyzji.

Wszelkie wnioski o przeprowadzenie badan interoperacyjnosci, zarejestrowane
przez laboratorium w okresie migdzy koncem czteromiesigcznego okresu po
dostarczeniu pierwszego czasowego $wiadectwa interoperacyjnosci a data decyzji
Komisji, okreslonej w wymaganiu 294, sa odraczane, az do rozwiazania poczat-
kowych probleméw interoperacyjnosci. Nastgpnie wnioski te zatatwia sig w
kolejnosci chronologicznej rejestracji.



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 65

1.2.

2.1.
2.2.
2.3.
2.4.
2.5.
2.6.
2.7.
2.8.
2.9.

2.10.
2.11.
2.12.
2.13.
2.14.
2.15.
2.16.
2.17.
2.18.
2.19.
2.20.
2.21.
2.22.
2.23.
2.24.
2.25.
2.26.
2.27.
2.28.
2.29.
2.30.
2.31.
2.32.
2.33.
2.34.
2.35.
2.36.
2.37.
2.38.
2.39.
2.40.
2.41.
2.42.
2.43.
2.44.

Dodatek 1

SLOWNIK DANYCH

SPIS TRESCI

WPTOWAAZENIE .. .ottt e e e e et

Podejscie do definicji typow danych ...

Odestania ...

Definicje typu danych ... ...

ActivityChangelnfo ... ...

Address ... ..
BCDString ..

CalibrationPurpOSe ... ...oouiiti i

CardActivityDailyRecord ...........oooiiii i

CardActivityLengthRange ...

Card ApprovalNUMDET ... «..o.eiei e
CardCertifiCate ... ......o.iitie i
CardChipldentification ..............ooiiii i e

CardConsecutivVeINAEX ... .....ovutiiiitit it e e e
CardControlActivityDataRecord ............coiiiiiiii e
(O s (@115 (=31 11 T

CardDITVETACHVIEY ...ttt e

CardDrivingLicenceInformation ... ............oooiiiiiiiiiiii e
CardEventData ... ...
CardEventRecord ... ......o.oii i
CardFaultData ... ....o.ooi i
CardFaultRecord ... ...
CardlecIdentification ..............oooiiiiiiii i
Cardldentification ... ........coeiiiii i

CardNumber

CardPlaceDailyWorkPeriod ... ........oooiiiiiii
CardPrivateKey .. ...t
CardPubliCKey ... oot

CardReneWalINdeX ... ....c.uiiiiniiiiiti i et e

CardReplacementIndeX ... ......co.oouiiiiiiii i
CardSIOtNUMDET ... ..o e
CardSIOtSSTAIUS ... ett ettt e e
CardStruCtuIE VEISION ... ....uet ittt et
CardVehiCleReCOrd .......o.uiii i
CardVehicleSUSed ... .....oouiiii i

Certificate ...

CertificateCONENT ... ...ouit it e
CertificateHolderAuthorisation ... ............coiiiiiiiiiii i
CertificateRequestID ... ...
CertificationAuthorityKID ... ..o

Company ActiVityData ... ......c.iiuiit it e

Company ACtiVILYTYPE ... uuii e

CompanyCardApplicationldentification ................cooiiiiiiiiiiiiiiiiieee.

CompanyCardHolderIdentification ... ............c.oooiiiiiiiiiiiii e

ControlCardApplicationldentification ... ............cooeviiiiiiiiiiiiiiiieeae
ControlCardControl ActivityData ... .......o.ooiiiiuiiiiiiiiiiiii el
ControlCardHolderIdentification ..............cooieiiiiiiii e

ControlType



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 66

2.45.
2.46.
2.47.
2.48.
2.49.
2.50.
2.51.
2.52.
2.53.
2.54.
2.55.
2.56.
2.57.
2.58.
2.59.
2.60.
2.61.
2.62.
2.63.
2.64.
2.65.
2.66.
2.67.
2.68.
2.69.
2.70.
2.71.
2.72.
2.73.
2.74.
2.75.
2.76.
2.71.
2.78.
2.79.
2.80.
2.81.
2.82.
2.83.
2.84.
2.85.
2.86.
2.87.
2.88.
2.89.
2.90.
291.
2.92.
2.93.
2.94.
2.95.
2.96.
2.97.

DriverCardApplicationldentification ... .............coiiiiiiiiiiiiiiiii s

DriverCardHolderIdentification ...............ooiiiiiiiii i e,

EntryTypeDa

HlyWOrkPeriod .......o.oiuiiii i

EqQUipmentTyPe ..o

EuropeanPub

LICKEY ..o

EventFaultType ... ...

EventFaultRecordPurpose ... ........oouiiiiiii s

ExtendedSeri

AINUMDET ... o

FullCardNUMDbeT ... ..ot
HighReSOAOMELEr ........oneit it
HighResTrIpDIStance ... ....cooouuiiiiiii i e

HolderName

K-ConstantOfRecording EQUIpmMeNnt ... .........o.oitiiiiiiiiiiiiieeea e

Keyldentifier

L-TyreCircumIerence ... .....oouiinet ittt et et et

30V L oL N
LastCardDownload .........c..oiiuiiiiiiiiii i e e e

ManuallnputFlag ... ...

ManufacturerCode ... ...ttt e e e

NationAlpha

NAONNUMETIC .o ettt ettt et eneaeas
NoOfCalibrationRecords ... ........o.oieiiiiiiii e
NoOfCalibrationSinceDownload ... ...........cooiiiiiiiiiiiiii e
NoOfCardPIaceRECOTAS ... ....iuiniitititii it
NoOfCardVehicleRecords ... .......o.oeiiiii e
NoOfCompanyActivityRecords ...........ooiiiiiiiiii e
NoOfControl ActivityRecords ... ........oiuiiii i e
NOOTEVENSPEITYPE ... oottt
NOOTFAUISPEITYPE ... ooneenie e
OdometerValueMidnight ... .. ...
OdomeEterSNOIt ... «.onet i

OVErsSPEedNUIMDET ... ...unt e

PlaceRecord

PreviousVehicleInfo ..o

PublicKey ...
RegionAlpha

REIONNUIMETIC .. tettttt et
RSAKEYMOAUIUS ... ottt e
RSAKEYPrIVAtEEXPONENE .. .uettitit ettt e
RSAKeyPubliCEXPONENL ... ...uiintiitit e et

SensorApprovalNUMDEr ... .......oiiii

SensorldentifiCation ... ..........c.oiiiiiiii i s

SensorInstallation ... .........ooiiiiiii i s

SensorInstallationSecData ... ......c..oiiiiiii i

SensorOSIAEntifier ... .....oiii i e

SensorPaired



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 67

2.98.
2.99.

2.100.
2.101.
2.102.
2.103.
2.104.
2.105.
2.106.
2.107.
2.108.
2.109.
2.110.
2.111.
2.112.
2.113.
2.114.
2.115.
2.116.
2.117.
2.118.
2.119.
2.120.
2.121.
2.122.
2.123.
2.124.
2.125.
2.126.
2.127.
2.128.
2.129.
2.130.
2.131.
2.132.
2.133.
2.134.
2.135.
2.136.
2.137.
2.138.
2.139.
2.140.
2.141.
2.142.
2.143.
2.144.
2.145.
2.146.
2.147.
2.148.
2.149.
2.150.

SensorPairingDate

SensorSerialNUMDET ... ...ttt et

SensorSCldentifier

SIGNALUTE ... et e

SImilarEventsSNUMDET ... ..ot

SPEEAMAX ...ttt

TdesSessionKey ...

TIMEREAL ...\

TYTESIZE . vttt ettt

VehicleldentificationNUmMber ... ...

VehicleRegistration

Tdentification ... .......cooiiiiiiii i e

VehicleRegistrationNUmMDer ... ......o.oiiiiiii e
VuActivityDailyData .........ooiiii

VUAPPIOVAINUMDET ... oottt e e eees

VuCalibrationData

VuCalibrationRecord ...........ooiiiiii i
VUCArdIWDAta ... ..ot e e e

VuCardIWRecord .

YA (@S 5 o7 (N

VuCompanyLocksData ... ......ooeiiiiii i

VuCompanyLocksRECOrd ... ....oiuiiei i
VUuControlACtiVItyData ... ....oeee e
VuControl ActivityRecord ... .......oiiii s
VuDataBIoCKCOUNLET ... ...ttt e
VuDetailedSpeedBIock ... .......oouiiiii e
VuDetailedSpeedData ...........oouiiiiii s

VuDownloadablePeriod ..........c.uuiiiiiii i e

VuDownloadActivi
VuEventData ......
VuEventRecord ...
VuFaultData ... ...
VuFaultRecord ...

Vuldentification ...
VuManufacturerAds

tyData ... ...

QLSS .+t ettt et ettt e e e

VuManufacturerNAME ... ....uviiitet ettt et e e e e e e e e eeeeneans

VuManufacturingD

L

VuOverSpeedingControlData ... .......o.oiuirtiti i

VuOverSpeedingEventData ... ..........oooiiiiiii i e

VuOverSpeedingEventRecord ... ...

VuPartNumber ....

VuPlaceDailyWorkPeriodData ... ..........oouiiiiiiii i
VuPlaceDailyWorkPeriodRecord ... ..........cooiiiiiii i

VuPrivateKey .....
VuPublicKey ... ..

VuSerialNumber ..

VuSoftInstallationDate ..........cooiiiiiiiii i

VuSoftwareldentification ... ..........coeiiiiiiii i e

VuSoftwareVersion



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 68

2.151.
2.152.
2.153.
2.154.
2.155.
2.156.
2.157.
2.158.
2.159.

3.1.
3.2.
3.3.
3.4.

VuSpecificConditionData ............ouieiniitii e
VuTimeAdjustmentData ... .........o.iiiiiiiiii

VuTimeAdjustmentRecord ... ...t

W-VehicleCharacteristicCONStaNt ... .......oouiiiiuiiiiitit ittt eaaannn

WorkshopCardApplicationldentification ... .............coooiiiiiiiiiii i,
WorkshopCardCalibrationData ................oiiuiiiiiiii et
WorkshopCardCalibrationRecord ............coouiiiiiiiiiiiii e
WorkshopCardHolderIdentification ...............ocoiiiiiiiiiiiii e
WorkshopCardPIN ... ...

Definicje warto$ci 1 zakresu WielKOSCI ... ......ooiiiiiuiiiiiii i

Definicje dla karty KIerowWCy: ... ....ooiiuiiii e

Definicje dla karty Warsztatowe]: ... ........o.eiuiiniiit it e

Definicje dla karty kontrolnej: ... .........oooiiiiiii e

Definicje dla karty firmowej: ... .......oiiiiii

ZEStAWY ZNAKOW .. oottt e e e

Kodowanie



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 69

1. WPROWADZENIE

Niniejszy dodatek okresla formaty danych, elementy danych i struktury danych
przeznaczone do wykorzystania w urzadzeniach rejestrujacych i kartach do tacho-
grafow.

1.1. Podejscie do definicji typow danych

W niniejszym dodatku do definiowania typéw danych uzyto zapisu sktadni
abstrakcyjnej 1 (ASN.1). Pozwala to na definiowanie prostych i strukturalnych
danych bez narzucania zadnej swoistej sktadni przesylania danych (regut kodo-
wania), ktora zalezy od aplikacji i Srodowiska.

Konwencje nazewnictwa typu ASN.l opracowano zgodnie z norma ISO/IEC
8824-1. Wymaga to, aby:

— tam gdzie mozliwe wybrane nazwy opisywaty znaczenie typu,

— tam gdzie typ danych zbudowany jest z innych typéow danych nazwa typu
danych ma posta¢ pojedynczego ciagu znakow alfanumerycznych zaczynaja-
cego si¢ od duzej litery, natomiast duze litery wewnatrz nazwy opisuja odpo-
wiednie znaczenia,

— ogolnie nazwy typow danych powiazane sa z nazwami typoéw danych, z
ktorych sa zbudowane, urzadzeniem, w ktorym sa zgromadzone i funkcja z
nimi zwiazana.

Jezeli typ ASN.1 jest juz zdefiniowany jako czg$¢ innej normy i jezeli jest to
stosowne do zastosowania w urzadzeniu rejestrujacym, to ten typ ASN.1 jest
zdefiniowany w niniejszym dodatku.

Aby umozliwi¢ stosowanie kilku regut kodowania, niektére typy ASN.1 w niniej-
szym dodatku sa ograniczone identyfikatorami zakresu wartosci. Identyfikatory
zakresu warto$ci sa zdefiniowane w pkt. 3.

1.2. Odestania

Gdy uzyte w niniejszym dodatku ponizsze odestania odnosza si¢ do opisanych
przy nich dokumentow:

ISO 639 Kod reprezentacji nazw jezykow. Wydanie pierwsze: 1988 r.
EN 726-3 Identyfikacja systemow kart — telekomunikacyjne karty z
uktadami scalonymi i terminale — czg§¢ 3: Wymagania dla

kart niezaleznych od aplikacji. Grudzien 1994 r.

ISO 3779 Pojazdy drogowe — Numer identyfikacyjny pojazdu (VIN) —
zawarto$¢ i struktura. Wydanie 3: 1983 r.

ISO/IEC 7816-5 Informatyka — Identyfikacja kart — karty z ukladami scalo-
nymi ze stykami — czg§¢ 5: Przydzial numerow i kodéw oraz
procedura rejestracji dla identyfikatorow aplikacji. Wydanie
pierwsze: 1994 r. + Nowelizacja 1: 1996 r.

ISO/IEC 8824-1 Informatyka — Zapis sktadni abstrakcyjnej 1 (ASN.1): Specy-
fikacja notacji podstawowej. Wydanie 2: 1998 r.

ISO/IEC 8825-2 Informatyka — Reguly kodowania ASN.1: Specyfikacja regut
upakowanego kodowania (PER). Wydanie 2: 1998 r.

ISO/IEC 8859-1 Informatyka — 8-bitowe jednobajtowe zestawy znakow
graficznych — czg$¢ 1: Zestaw lacinski 1. Wydanie pierwsze:
1998 r.

ISO/IEC 8859-7 Informatyka — 8-bitowe jednobajtowe zestawy znakow

graficznych — czg§¢ 7: alfabet tacinski/ grecki. Wydanie
pierwsze: 1987 r.

ISO 16844-3 Pojazdy drogowe — Systemy tachograficzne — interfejs czuj-
nika ruchu. WD 3-20/05/99.

2. DEFINICJE TYPU DANYCH

Dla kazdego z nastgpujacych typoéw danych warto§¢ domyslna ,,nieznane” lub
zawartosc¢ ,,nie dotyczy” polega na wypehieniu elementu danych bajtami ,,FF”.
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2.1. ActivityChangelnfo

Ten typ danych umozliwia kodowanie, w dwubajtowym stowie, stanu szczeliny
czytnika o godzinie 00:00 i/lub statusu kierowcy o godzinie 00:00 i/lub zmiany
czynnosci, i/lub zmiany stanu prowadzenia pojazdu, i/lub zmiany stanu karty dla
kierowcy lub wspoltkierowcy. Ten typ danych zwiazany jest z wymaganiami 084,
109a, 199 i 219.

ActivityChangelnfo::= OCTET STRING (SIZE(2))
Przypisanie wartosci — Octet Aligned:'scpaattttttttttt'B (16 bit)
Zapisy w pamigci danych (lub stan szczeliny czytnika karty):
's'B Szczelina czytnika karty:

'0'B: KIEROWCA,

'I'B: WSPOLKIEROWCA,

'c'B Stan prowadzenia pojazdu:
'0'B: JEDEN KIEROWCA,
'1'B: ZALOGA,

'p'B Stan karty kierowcy (lub warsztatowej) w odpowiedniej szczelinie
czytnika:

'0'B: WEOZONA, karta jest wlozona,
'1'B: NIEWLOZONA, brak karty (lub karta jest wyjeta),
'aa’B Czynno$¢:
'00'B: PRZERWA/ODPOCZYNEK,
'01'B: DYSPOZYCYINOSC,
'10'B: PRACA,
'11'B: PROWADZENIE,
‘ttttttttttt' B Godzina zmiany: liczba minut od godziny 00:00 w danym dniu.

Dla zapisow na kartach kierowcy (lub warsztatowe;j) (i statusu kierowcy):

's'B Szczelina czytnika karty (nieistotne, gdy ,,p” = 1 z wyjatkiem jak w
uwadze ponizej):

'0'B: KIEROWCA,
"1'B: 2. WSPOLKIEROWCA,
'c'B

Stan prowadzenia pojazdu nastgpny stan czynnosci
(przypadek 'p’ = 0) lub (przypadek 'p’ = 1):
'0'B: JEDEN KIEROWCA, '0'B: NIEOKRESLONY
'1'B: ZALOGA 1'B: .ZNANY (= wprowadzony
rgeznie)
'p'B Stan karty:

'0'B: WEOZONA, karta jest wlozona do urzadzenia rejestrujacego,
"1'B: NIEWLOZONA, brak karty (lub karta jest wyjeta)

'aa’B Czynno$¢ (nieistotne, gdy ,.p” = 1 i ,c¢” = 0 z wyjatkiem jak w
uwadze ponizej):

'00'B: PRZERWA/ODPOCZYNEK,
'01'B: DYSPOZYCYJNOSC,
"10'B: PRACA,
'11'B: PROWADZENIE,
‘tttttttttt’' B Godzina zmiany: liczba minut od godziny 00:00 w danym dniu.

Uwaga dla przypadku ,,wyjecie karty”:

Gdy karta jest wyjeta:

— ,,8” odnosi sig 1 wskazuje szczeling czytnika, z ktorej wyjegta jest karta,
— ,,¢” musi by¢ ustawiony na 0,

— ,,p” musi by¢ ustawiony na 1,
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— ,,aa” musi kodowac biezaca czynnos¢ wybrana w tym czasie,W wyniku rgez-
nego wprowadzenia danych bity ,,c” i ,,aa” wyrazenia (zapisanego na karcie)
moga by¢ nadpisane pdzniej w celu odzwierciedlania zapisu.

2.2. Address

Adres.

address::= SEQUENCE {

codePage INTEGER (0..255),
address OCTET STRING (SIZE(35))

}

codePage okresla czgs¢ strony kodowej ISO/IEC 8859 uzytej do kodowania
adresu,

address jest adresem zakodowanym zgodnie ze strona kodowa ISO/IEC 8859.

2.3. BCDString

BCDString jest stosowany do reprezentacji liczb w zapisie dziesi¢tnym kodo-
wanym dwojkowo (BCD). Tego typu danych uzywa si¢ do przedstawiania jednej
cyfry dziesigtnej w potoktecie (4 bity). BCDString oparty jest na definicji z
normy ISO/IEC 8824-1 ,,CharacterStringType”.

BCDString::= CHARACTER STRING (ze sktadnikami {
identification (ze sktadnikami {
fixed PRESENT }) })

BCDString uzywa notacji ,hstring”. Skrajna lewa cyfra heksadecymalna jest
najbardziej znaczacym potoktetem pierwszego oktetu. Aby utworzy¢ wielokrotne
oktety, wstawia sig, gdy trzeba, zerowe potoktety o lewej skrajnej pozycji potok-
tetu w pierwszym oktecie.

Dozwolonymi cyframi sa: 0, 1,... 9.

2.4. CalibrationPurpose

Kod wyjasniajacy, dlaczego zarejestrowano zbiér parametrow kalibracyjnych.
Ten typ danych zwiazany jest z wymaganiami 097 i 098.

CalibrationPurpose::= OCTET STRING (SIZE(1)).
Przypisanie wartosci:

'00'H wartos$¢ zastrzezona,

'01'H aktywacja: zapis parametrow kalibracyjnych znanych w momencie akty-
wacji VU,

'02'H pierwsza instalacja: pierwsza kalibracja VU po aktywacji,
'03'H instalacja: pierwsza kalibracja VU w biezacym pojezdzie,

'04'H przeglad okresowy.

2.5. CardActivityDailyRecord

Informacje, zapisane na karcie, dotyczace czynno$ci kierowcy w danym dniu
kalendarzowym. Ten typ danych zwiazany jest z wymaganiami 199 i 219.

CardActivityDailyRecord::= SEQUENCE {

activityPreviousRecord- INTEGER(0..CardActivity-

Length LengthRange),

activityRecordDate TimeReal,

activityDailyPresence- DailyPresenceCounter,

Counter

activityDayDistance Distance,

activityChangelnfo SET SIZE(1..1440) OF Activi-
tyChangelnfo
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ActivityPreviousRecordLength jest catkowita dlugoscia w bajtach poprzedniego
zapisu dziennego. Maksymalng warto$¢ okresla dlugos¢ OCTET STRING zawie-
rajacego te zapisy (patrz pkt 3 CardActivityLengthRange). Gdy zapis ten jest
najstarszym zapisem dziennym, warto$¢ activityPreviousRecordLength musi by¢
ustawiona na 0.

ActivityRecordLength jest catkowita dlugoscia tego zapisu w bajtach. Maksy-
malng warto$¢ okresla dlugos¢ OCTET STRING zawierajacego te zapisy.

ActivityRecordDate jest data zapisu.
ActivityDailyPresenceCounter jest licznikiem obecnosci dla karty w tym dniu.
ActivityDayDistance jest calkowita droga przebyta w tym dniu.

ActivityChangelnfo jest zbiorem danych ActivityChangelnfo dla kierowcy w
tym dniu. Moze zawiera¢ maksymalnie 1440 wartosci (jedna zmiana czynnoS$ci
na minutg). W tym zbiorze danych zawsze znajduje si¢ activityChangelnfo okres-
lajacy status kierowcy o godzinie 00:00.

2.6. CardActivityLengthRange

Liczba bajtow na karcie kierowcy lub warsztatowej, dostgpnych do przechowy-
wania zapisow z czynnosciami kierowcy.

CardActivityLengthRange::= INTEGER(0..21°-1)

Przypisanie wartosci: patrz ust. 3.

2.7. CardApprovalNumber
Numer homologacji typu karty.
CardApprovalNumber ::= IAS5String(SIZE(8))

Przypisanie warto$ci: nieokre$lona.

2.8. CardCertificate
Certyfikat klucza publicznego karty.

CardCertificate::= Certificate.

2.9. CardChipldentification

Informacje, zapisane na karcie, dotyczace identyfikacji uktadu scalonego karty
(IC) (wymog 191).

CardChipldentification::= SEQUENCE {

IcSerialNumber OCTET STRING (SIZE(4)),
IcManufacturingReferences OCTET STRING (SIZE(4))

}

IcSerialNumber jest numerem fabrycznym IC zdefiniowanym w EN 726-3.

IcManufacturingReferences jest identyfikatorem producenta IC i elementéw
produkcji zdefiniowanym w EN 726-3.

2.10. CardConsecutivelndex

Numer kolejny karty (definicja h)).
CardConsecutivelndex::= IA5String(SIZE(1))
Przypisanie wartosci: (patrz rozdzial VII niniejszego zatacznika)

Kolejnos¢ zwigkszania: 0, ..., 9, A, ..., Z,a, ... , 7.

2.11. CardControlActivityDataRecord

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub warsztatowej dotyczace ostat-
niej kontroli, ktorej poddany byt kierowca (wymagania 210 i 225).

CardControlActivityDataRecord::= SEQUENCE {
ControlType controlType,

ControlTime TimeReal,
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ControlCardNumber FullCardNumber,

ControlVehicleRegistration  VehicleRegistrationldentifica-
tion,

ControlDownloadPeriod- TimeReal,

Begin

ControlDownloadPeriodEnd TimeReal,

}
ControlType, jest typem kontroli.

ControlTime jest data i godzing kontroli.

ControlCardNumber jest numerem karty FullCardNumber urzednika przepro-
wadzajacego kontrolg.

ControlVehicleRegistration jest numerem VRN i Panstwa Czlonkowskiego
rejestracji pojazdu, w ktorym miata miejsce kontrola.

ControlDownloadPeriodBegin i controlDownloadPeriodEnd jest okresem, dla
ktorego wezytano dane, w przypadku wezytywania danych.

2.12. CardCurrentUse

Informacje o biezacym uzyciu karty (wymaganie 212).

CardCurrentUse::= SEQUENCE {

SessionOpenTime TimeReal,
SessionOpenVehicle VehicleRegistrationldentifica-
tion

}

SessionOpenTime jest godzina, o ktorej karte wlozono dla biezacego uzycia.
Przy wyjeciu karty element ten jest zerowany.

SessionOpenVehicle jest identyfikacja aktualnie uzywanego pojazdu ustawiang
przy wktadaniu karty. Przy wyjeciu karty element ten jest zerowany.

2.13. CardDriverActivity

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub warsztatowej dotyczace czyn-
nosci kierowcy (wymagania 199 i 219).

CardDriverActivity::= SEQUENCE {
activityPointerOldestDay- INTEGER(0..CardActivity-

Record LengthRange-1),
activityPointerNewestRe- INTEGER(0..CardActivity-
cord LengthRange-1),
activityDailyRecords OCTET STRING (SIZE

(CardActivityLengthRange))

}

ActivityPointerOldestDayRecord jest wskaznikiem poczatku miejsca groma-
dzenia danych (liczba bajtow od poczatku tancucha znakdéw) najstarszego,
petnego zapisu dziennego w tancuchu activityDailyRecords. Maksymalna wartos$¢
jest okreslona dlugoscia fancucha.

ActivityPointerNewestRecord jest wskaznikiem poczatku miejsca gromadzenia
danych (liczba bajtow od poczatku tancucha znakow) najswiezszego zapisu
dziennego w tancuchu activityDailyRecords. Maksymalna warto$¢ jest okreslona
dhugoscia tancucha.

ActivityDailyRecords jest przestrzenia dostgpna do przechowywania danych
dotyczacych czynnosci kierowcy (struktura danych: CardActivityDailyRecord)
dla kazdego dnia kalendarzowego, w ktorym karta jest uzyta.

Przypisanie wartosci: ten OCTET STRING jest cyklicznie wypetniany zapisami
CardActivityDailyRecord. Przy pierwszym uzyciu gromadzenie rozpoczyna sig¢
od pierwszego bajtu tancucha. Wszystkie nowe zapisy dolacza si¢ do konca
poprzedniego rekordu. Gdy tancuch zostaje zapetniony wypelnianie rozpoczyna
sig¢ od pierwszego bajtu tancucha niezaleznie od przerwy w elemencie danych.
Przed wstawieniem do tancucha danych o nowej czynnosci (zwigkszenie bieza-
cego rekordu activityDailyRecord lub wstawienie nowego rekordu activityDaily-
Record), ktory zamienia stare dane o starej czynno$ci, wskaznik activityPointe-
rOldestDayRecord musi by¢ uaktualniony w celu odzwierciedlenia nowego poto-
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Zenia najstarszego, petnego zapisu dziennego a diugos$¢ activityPreviousRecord-
Length tego (nowego) najstarszego, pelnego zapisu dziennego musi by¢ wyzero-
wana.

2.14. CardDrivingLicenceInformation

Informacje przechowywane na karcie kierowcy dotyczace posiadacza karty prawa
jazdy kierowcy (wymaganie 196).

CardDrivingLicencelnformation::= SEQUENCE {

DrivingLicencelssuingAu- Nazwisko,

thority

DrivingLicencelssuingNa- NationNumeric,

tion

DrivingLicenceNumber IA5String(SIZE(16))

}

Driving Licence Issuing Authority jest organem, ktory wydat prawo jazdy.

Driving Licence Issuing Nation jest przynalezno$cia panstwowa organu, ktory
wydal prawo jazdy.

DrivingLicenceNumber jest numerem prawa jazdy.

2.15. CardEventData

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub warsztatowej dotyczace
zdarzen zwiazanych z posiadaczem karty (wymagania 204 i 223).

CardEventData::= SEQUENCE SIZE(6) OF {
CardEventRecords SET SIZE(NoOfEventsPerType)
OF CardEventRecord
3

CardEventData jest seckwencja uporzadkowana w kolejnosci rosnacej typu
EventFaultType, w zapisach cardEventRecords (z wyjatkiem zapisow zwiazanych
z prébami naruszenia zabezpieczen, ktére gromadzone sa w ostatnim zbiorze
sekwencji).

CardEventRecords jest zbiorem zapisow ze zdarzeniami dla danego typu
zdarzenia (lub kategorii prob naruszen zabezpieczenia).

2.16. CardEventRecord

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub warsztatowej dotyczace
zdarzenia zwigzanego z posiadaczem karty (wymagania 205 i 223).

CardEventRecord::= SEQUENCE {

EventType EventFaultType,

EventBeginTime TimeReal,

EventEndTime TimeReal,

EventVehicleRegistration VehicleRegistrationldentifica-
tion

}

EventType jest typem zdarzenia.

EventBeginTime jest data i godzing rozpoczgcia zdarzenia.
EventEndTime jest data i godzina zakonczenia zdarzenia.

EventVehicleRegistration jest numerem VRN i Pafistwa Czlonkowskiego rejes-
tracji pojazdu, w ktorym zdarzenie miato miejsce.

2.17. CardFaultData

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub warsztatowej dotyczace
usterek zwiazanych z posiadaczem karty (wymagania 207 i 223).

CardFaultData::= SEQUENCE SIZE(2) OF {

CardFaultRecords SET SIZE(NoOfFaultsPerType)
OF CardFaultRecord
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}

CardFaultData jest sekwencja zbioru zapisow dotyczacych usterek urzadzenia
rejestrujacego poprzedzajacego zbior zapisow dotyczacych usterek kart.

CardFaultRecords jest zbiorem zapisow dotyczacych usterek danej kategorii
usterek (urzadzenia rejestrujacego lub karty).

2.18. CardFaultRecord

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub warsztatowej dotyczace
usterki zwigzanej z posiadaczem karty (wymagania 208 i 223).

CardFaultRecord::= SEQUENCE {

FaultType EventFaultType,

FaultBeginTime TimeReal,

FaultEndTime TimeReal,

FaultVehicleRegistration YehicleRegistrationldentifica-
tion

}

FaultType jest typem usterki.
faultBeginTime jest data i godzing rozpoczecia usterki.
faultEndTime jest data i godzina zakonczenia usterki.

FaultVehicleRegistration jest numerem VRN i Panstwa Czlonkowskiego rejes-
tracji pojazdu, w ktérym usterka zdarzyta sig.

2.19. CardIccldentification

Informacje zapisane na karcie dotyczace identyfikacji karty z uktadem scalonym
(IC) (wymaganie 192).

CardlIccldentification::= SEQUENCE {

ClockStop OCTET STRING (SIZE(1)),
CardExtendedSerialNumber ExtendedSerialNumber,
CardApprovalNumber CardApprovalNumber
CardPersonaliserID OCTET STRING (SIZE(1)),
EmbedderlcAssemblerld OCTET STRING (SIZE(5)),
Icldentifier OCTET STRING (SIZE(2))

}
ClockStop jest trybem Clockstop zdefiniowanym w normie EN 726-3.

CardExtendedSerialNumber jest numerem fabrycznym karty z ukladem
scalonym i oznaczeniem producenta karty z ukladem scalonym, zdefiniowanym
w normie EN 726-3 i dalej okreslonym typem danych w ExtendedSerialNumber.

CardApprovalNumber jest numerem homologacji typu Karty.

CardPersonaliserID jest identyfikatorem personalizujacego karty zdefiniowanym
w normie EN 726-3.

EmbedderIcAssemblerld jest identyfikatorem wbudowujacego/montujacego
uktad scalony zdefiniowanym w normie EN 726-3.

Icldentifier jest identyfikatorem uktadu scalonego na karcie i producenta uktadu
scalonego zdefiniowanym w normie EN 726-3.

2.20. Cardldentification

Informacje zapisane na karcie dotyczace identyfikacji karty (wymagania 194,
215, 231 i 235).

CardlIdentification::= SEQUENCE
CardIssuingMemberState NationNumeric,
CardNumber CardNumber,
CardIssuingAuthorityName Name,
CardIssueDate TimeReal,
CardValidityBegin TimeReal,
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CardExpiryDate TimeReal

}

CardIssuingMemberState jest kodem Panstwa Czlonkowskiego wydajacego
karte.

CardNumber jest numerem karty.

CardIssuingAuthorityName jest nazwa organu wydajacego kartg.
CardlIssueDate jest datag wydania karty aktualnemu posiadaczowi.
CardValidityBegin jest pierwsza datag waznosci karty.
CardExpiryDate jest data waznosci karty.

2.21. CardNumber
Numer karty zgodny z definicja g).
CardNumber::= CHOICE {

SEQUENCE {
Driverldentification IA5String(SIZE(14)),
CardReplacementlindex CardReplacementIndex,
CardRenewallndex CardRenewallndex

}

SEQUENCE {
Ownerldentification IA5String(SIZE(13)),
CardConsecutivelndex CardConsecutivelndex,
CardReplacementlindex CardReplacementIndex,
CardRenewallndex CardRenewallndex

}

}

Driverldentification jest jednoznaczna identyfikacja kierowcy w Panstwie
Czlonkowskim.

Ownerldentification jest jednoznaczna identyfikacja firmy lub warsztatu lub
organu kontrolnego w Panstwie Czlonkowskim.

CardConsecutivelndex jest numerem kolejnym karty.
CardReplacementIndex jest numerem wymiany karty.
CardRenewallndex jest numerem od$wiezenia karty.

Pierwsza wybierana sekwencja odnosi si¢ do kodu numeru karty kierowcy a
druga wybierana sekwencja odnosi si¢ do kodu numeru karty warsztatowej,
kontrolnej i firmowe;.

2.22. CardPlaceDailyWorkPeriod

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub warsztatowej dotyczace
miejsc rozpoczgceia i/lub zakonczenia dziennych okreséw pracy (wymagania 202 i
221).

CardPlaceDailyWorkPeriod::= SEQUENCE {

PlacePointerNewestRecord INTEGER(0..NoOfCardPlace-
Records-1),

PlaceRecords SET SIZE(NoOfCardPlaceRecords)
OF PlaceRecord
3

PlacePointerNewestRecord jest indeksem ostatniego, uaktualnionego zapisu
miejsca.

Przypisanie wartosSci: liczba odpowiadajaca stanowi licznika zapisow miejsca,
zaczynajaca si¢ od ,,0” dla pierwszego wystapienia zapisow miejsca w strukturze.

PlaceRecords jest zbiorem zapisow dotyczacych wprowadzonych miejsc.
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2.23. CardPrivateKey
Klucz prywatny karty.

CardPrivateKey::= RSAKeyPrivateExponena temat.

2.24. CardPublicKey
Klucz publiczny karty.
CardPublicKey::= PublicKey.

2.25. CardRenewallndex

Numer od$wiezenia karty (definicja 1)).
CardRenewallndex::= [A5String(SIZE(1)).
Przypisanie wartosci: (patrz rozdziat VII niniejszego zatacznika).
‘0" Wydanie pierwsze.

Z'.

Kolejnos¢ zwigkszania: ‘0, ..., 9, A, ..

.

2.26. CardReplacementIndex

Numer wymiany karty (definicja j)).
CardReplacementIndex::= IAS5String(SIZE(1))
Przypisanie wartosci: (patrz rozdziat VII niniejszego zatacznika).
‘0" Oryginat karty.

Kolejnos$¢ zwigkszania: ‘0, ..., 9, A, ...

2.27. CardSlotNumber
Kod rozréznienia migdzy dwiema szczelinami kart w przyrzadzie rejestrujacym.
CardSlotNumber::= INTEGER {

driverSlot (0),
co-driverSlot (1)

}

Przypisanie wartosci: bez dalszego okreslenia.

2.28. CardSlotsStatus

Kod wskazujacy typ kart wlozonych do dwoch szczelin czytnikow karty przy-
rzadu rejestrujacego.

CardSlotsStatus::= OCTET STRING (SIZE(1))
Przypisanie wartosci — Octet Aligned: 'ccccdddd’'B:

‘ccee’B  identyfikacja typu karty wlozonej do szczeliny karty wspotkierowcy,
'dddd’'B identyfikacja typu karty wlozonej do szczeliny karty kierowcy,

z nastgpujacymi kodami identyfikujacymi:
‘0000'B brak karty,

'‘0001'B wtozona jest karta kierowcy,
'‘0010'B wtozona jest karta warsztatowa,
'‘0011'B wtozona jest karta kontrolna,

'‘0100'B wtozona jest karta firmowa.

2.29. CardStructureVersion
Kod wskazujacy wersjg struktury na karcie do tachografow.
CardStructureVersion::= OCTET STRING (SIZE(2))

Przypisanie wartoS$ci: 'aabb’H:
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>

»,aa"H Indeks zmian struktury, ,,00h” dla niniejszej wersji

,,0b”H Indeks zmian struktury dotyczacych uzycia elementéw danych zdefi-
niowanych dla struktury okreslony wyzszym bajtem, ,,00h” dla niniej-
szej wersji.

2.30. CardVehicleRecord

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub warsztatowej dotyczace
okresu uzywania pojazdu w czasie dnia kalendarzowego (wymagania 197 i 217).

CardVehicleRecord::= SEQUENCE {

vehicleOdometerBegin OdometerShort,

vehicleOdometerEnd OdometerShort,

vehicleFirstUse TimeReal,

vehicleLastUse TimeReal,

vehicleRegistration \(ehicleRegistrationIdentifica-
tion,

vuDataBlockCounter VuDataBlockCounter

}

VehicleOdometerBegin jest stanem licznika kilometrow na poczatku okresu
uzywania pojazdu.

VehicleOdometerEnd jest stanem licznika kilometrow na kofcu okresu
uzywania pojazdu.

VehicleFirstUse jest data i godzing rozpoczgcia okresu uzywania pojazdu.
VehicleLastUse jest data i godzing zakonczenia okresu uzywania pojazdu.

VehicleRegistration jest numerem VRN i Panstwa Czlonkowskiego rejestracji
pojazdu.

VuDataBlockCounter jest warto$cia licznika VuDataBlockCounter ostatniego
wyciagu okresu uzycia pojazdu.
2.31. CardVehiclesUsed

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub warsztatowej dotyczace
pojazdéw uzywanych przez posiadacza karty (wymagania 197 i 217).

CardVehiclesUsed := SEQUENCE ¢{

VehiclePointerNewestRe- INTEGER(0..NoOfCardVehic-
cord leRecords-1),
CardVehicleRecords SET SIZE(NoOfCardVehicleRe-

cords) OF CardVehicleRecord

}

VehiclePointerNewestRecord jest indeksem ostatniego, uaktualnionego zapisu
dotyczacego pojazdu.

Przypisanie wartos$ci: liczba odpowiadajaca stanowi licznika zapisow dotycza-
cych pojazdow, rozpoczynajac od '0' dla pierwszego wystapienia w strukturze
zapiséw dotyczacych pojazdow.

CardVehicleRecords jest zbiorem zapisow zawierajacych informacje o uzywa-
nych pojazdach.

2.32. Certificate
Certyfikat klucza publicznego wydanego przez jednostke certyfikujaca.
Certificate::= OCTET STRING (SIZE(194))

Przypisanie wartoSci: podpis cyfrowy z czgSciowym odzyskiwaniem zawarto$ci
CertificateContent, zgodnie z dodatkiem 11 ,,Wspdlne mechanizmy bezpieczen-
stwa”: podpis (128 bajtow) || reszta klucza publicznego (58 bajtow) || odestanie
do jednostki certyfikujacej (8 bajtow).

2.33. CertificateContent

Tres¢ certyfikatu klucza publicznego zgodnie z dodatkiem 11 Wspolne mecha-
nizmy bezpieczenstwa.
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YM8
CertificateContent::= SEQUENCE {
CertificateProfileldentifier INTEGER(0..255),

CertificationAuthorityRefe- Keyldentifier,
rence

CertificateHolderAuthorisa- CertificateHolderAuthorisation,

tion

CertificateEndOfValidity TimeReal
CertificateHolderReference Keyldentifier,
PublicKey PublicKey

¥
CertificateProfileldentifier jest wersja odpowiedniego certyfikatu.

Przypisanie wartosci:: ‘01h’ dla tej wersji.

CertificationAuthorityReference identyfikuje jednostke certyfikujaca wydajaca
certyfikat. Jest tu takze odeslanie do klucza publicznego tej jednostki certyfiku-
jacej.

certificateHolderAuthorisation identyfikuje prawa posiadacza certyfikatu.
certificateEndOfValidity data administracyjnego wygasnigcia certyfikatu.

certificateHolderReference identyfikuje posiadacza certyfikatu. Jest tu takze
odestanie do jego klucza publicznego.

PublicKey jest kluczem publicznym, ktory jest poswiadczony tym certyfikatem.

2.34. CertificateHolderAuthorisation

Identyfikacja praw posiadacza certyfikatu.

CertificateHolderAuthorisation::= SEQUENCE {
TachographApplicationID OCTET STRING(SIZE(6))

EquipmentType EquipmentType
}
TachographApplicationID jest identyfikatorem aplikacji dla aplikacji tachogra-
ficzne;.

Przypisanie wartosci: 'FFh' '54h’ '41h’ '43h' '48h’ '4Fh'. Ten AID jest zastrze-
zonym, nierejestrowanym identyfikatorem aplikacji zgodnie z ISO/IEC 7816-5.

EquipmentType jest identyfikacja typu urzadzenia, dla ktérego przeznaczony jest
certyfikat.

Przypisanie wartos$ci::zgodnie z typem danych, EquipmentType. 0 gdy jest to
certyfikat jednego z Panstw Cztonkowskich.

2.35. CertificateRequestID

Jednoznaczna identyfikacja wniosku o certyfikat. Moze by¢ takze uzywana jako
identyfikator klucza publicznego przyrzadu rejestrujacego, jezeli numer fabryczny
przyrzadu rejestrujacego, do ktorego ten klucz jest przeznaczony, nie jest znany
w czasie sporzadzania certyfikatu.

CertificateRequestID::= SEQUENCE {

RequestSerialNumber INTEGER(0..232-1)
RequestMonthYear BCDString(SIZE(2))
Crldentifier OCTET STRING(SIZE(1))
ManufacturerCode ManufacturerCode

}

RequestSerialNumber jest numerem fabrycznym wniosku o certyfikat, unika-
towym dla producenta i miesiaca okreslonego ponizej.

RequestMonthYear jest identyfikacja miesiaca i roku wniosku o certyfikat.

Przypisanie wartosci: podane w kodzie BCD miesiac (dwie cyfry) i rok (ostatnie
dwie cyfry).

Crldentifier: jest identyfikatorem umozliwiajacym rozréznienie wniosku o certy-
fikat od rozszerzonego numeru fabrycznego.
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Przypisanie wartosci: 'FFh'.

ManufacturerCode: jest kodem numerycznym producenta wnioskujacego o
certyfikat.

2.36. CertificationAuthorityKID

Identyfikator klucza publicznego organu certyfikujacego (organu certyfikujacego
Panstwa Cztonkowskiego lub europejskiego).

CertificationAuthorityKID::= SEQUENCE {

nationNumeric NationNumeric
nationAlpha NationAlpha
keySerialNumber INTEGER(0..255)
additionallnfo OCTET STRING(SIZE(2))
caldentifier OCTET STRING(SIZE(1))

}

NationNumeric jest numerycznym kodem krajowym organu certyfikujacego.
NationAlpha jest alfanumerycznym kodem krajowym organu certyfikujacego.

KeySerialNumber jest numerem fabrycznym umozliwiajacym rozrdznienie
roznych kluczy organu certyfikujacego w przypadku zmiany kluczy.

AdditionalInfo jest dwubajtowym polem przeznaczonym na dodatkowy kod
(swoisty dla organu certyfikujacego).

Caldentifier jest identyfikatorem umozliwiajacym rozréznienie identyfikatora
klucza organu certyfikujacego od innych identyfikatorow kluczy.

Przypisanie wartosci: '01h'.

2.37. CompanyActivityData

Informacje przechowywane na karcie firmowej dotyczace czynno$ci wykonanych
przy uzyciu karty (wymaganie 237).

CompanyActivityData::= SEQUENCE {

companyPointerNewestRe-
cord

companyActivityRecords

INTEGER(0..NoOfCompanyAc-
tivityRecords-1),

SET SIZE(NoOfCompanyActi-

vityRecords) OF

companyActivityRecord SEQUENCE {
companyActivityType CompanyActivityType,
companyActivityTime TimeReal,
c'ardNurnberInforma- FullCardNumber,
tion

vehicleRegistrationIn- VehicleRegistrationldentifica-

formation tion,
downloadPeriodBegin TimeReal,
downloadPeriodEnd TimeReal

}

CompanyPointerNewestRecord jest
rekordu companyActivityRecord.

indeksem ostatniego, uaktualnionego

Przypisanie wartoSci: liczba odpowiadajaca stanowi licznika zapiséw czynnosci
firmy, rozpoczynajac od ‘0" dla pierwszego wystapienia zapisu czynnosci firmy w
strukturze.

CompanyActivityRecords jest zbiorem wszystkich zapiséw czynnosci firmy.

CompanyActivityRecord jest sekwencja informacji dotyczacych jednej czyn-
nosci firmy.

CompanyActivityType jest typem czynno$ci firmy.

CompanyActivityTime jest data i godzina czynnos$ci firmy.
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CardNumberInformation jest numerem karty i Panstwa Czlonkowskiego wyda-
jacego kartg, z ktorej wezytano dane, gdy dotyczy.

VehicleRegistrationInformation jest numerem VRN i Panstwem Cztonkowskim
rejestracji pojazdu, dla ktorego wcezytano dane lub zablokowano lub zdjgto
blokade.

DownloadPeriodBegin i downloadPeriodEnd jest okresem, dla ktérego wczy-
tano dane, z VU, gdy dotyczy.

2.38. CompanyActivityType

Kod wskazujacy czynno$¢ wykonana przez firmg z wykorzystaniem jej karty
firmowe;j.

CompanyActivityType::= INTEGER {
wczytywanie danych z karty R

wczytywanie danych z VU

1
2,
blokowanie VU 3,
zdejmowanie blokady w VU 4

2.39. CompanyCardApplicationldentification

Informacje przechowywane na karcie firmowej dotyczace identyfikacji aplikacji
na karcie (wymaganie 190).

CompanyCardApplicationldentification::= SEQUENCE ¢{

TypeOfTachographCardld EquipmentType,
CardStructureVersion CardStructureVersion,

NoOfCompanyActivityRe- NoOfCompanyActivityRecords
cords

}
TypeOfTachographCardld okresla wdrozony typ karty.

CardStructureVersion okresla wersjg struktury zastosowanej na tej karcie.

NoOfCompanyActivityRecords jest liczba zapisow z czynno$ciami firmy, ktore
mozna przechowywac na karcie.

2.40. CompanyCardHolderlIdentification

Informacje przechowywane na karcie firmowej dotyczace identyfikacji posia-
dacza karty (wymaganie 236).

CompanyCardHolderldentification::= SEQUENCE {

CompanyName Name,
CompanyAddress Address,
CardHolderPreferredLan- Language
guage

}
CompanyName jest nazwa (nazwiskiem) wiasciciela firmy.
CompanyAddress jest adresem wiasciciela firmy.

CardHolderPreferredLanguage jest preferowanym jezykiem wiasciciela firmy.

2.41. ControlCardApplicationldentification

Informacje przechowywane na karcie kontrolnej dotyczace identyfikacji aplikacji
na karcie (wymaganie 190).

ControlCardApplicationldentification::= SEQUENCE {
TypeOfTachographCardld EquipmentType,

CardStructureVersion CardStructureVersion,

NoOfControlActivityRe- NoOfControlActivityRecords
cords
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¥
TypeOfTachographCardld okresla wdrozony typ karty.
CardStructureVersion okresla wersjg struktury, ktora jest wdrozona na karcie.

NoOfControlActivityRecords jest liczba zapisow czynnosci kontrolnych, ktore
moga by¢ zapisane na karcie.

2.42. ControlCardControlActivityData

Informacje przechowywane na karcie kontrolnej dotyczace czynnosci kontrolnych
wykonanych w odniesieniu do karty (wymaganie 233).

ControlCardControlActivityData::= SEQUENCE {

controlPointerNewestRecord INTEGER(0..NoOfControlActi-
vityRecords-1),

controlActivityRecords SET SIZE(NoOfControlActivi-
tyRecords) OF
controlActivityRecord SEQUENCE {
controlType ControlType,
controlTime TimeReal,
controlledCardNumber FullCardNumber,
controlledVehicleRe- VehicleRegistrationldentifica-
gistration tion,
controlDownloadPe- TimeReal,
riodBegin
controlDownloadPe- TimeReal
riodEnd
}

}

ControlPointerNewestRecord jest indeksem ostatniego, uaktualnionego zapisu
czynnosci kontrolnych.

Przypisanie wartoSci: liczba odpowiadajaca stanowi licznika zapisow czynnoSci
kontrolnych, rozpoczynajac od ,,0” dla pierwszego wystapienia w strukturze
zapisu czynnosci kontroli.

ControlActivityRecords jest zbiorem wszystkich zapisow czynnosci kontrol-
nych.

ControlActivityRecord jest ciagiem informacji dotyczacych jednej kontroli.
ControlType jest typem kontroli.
ControlTime jest data i godzina kontroli.

ControlledCardNumber jest numerem karty i Panstwa Cztonkowskiego wydaja-
cego karte, ktora jest kontrolowana.

ControlledVehicleRegistration jest numerem VRN i Panstwa Czlonkowskiego
rejestracji pojazdu, w ktérym kontrola miata miejsce.

ControlDownloadPeriodBegin i controlDownloadPeriodEnd wyznaczaja
ewentualnie wczytany okres.

2.43. ControlCardHolderIdentification

Informacje przechowywane na karcie kontrolnej dotyczace identyfikacji posia-
dacza karty (wymaganie 232).

ControlCardHolderIdentification::= SEQUENCE {

controlBodyName Name,
controlBodyAddress Address,
cardHolderName HolderName,
cardHolderPreferredLan- Language
guage

}

ControlBodyName jest nazwa organu kontrolnego posiadacza karty.

ControlBodyAddress jest adresem organu kontrolnego posiadacza karty.
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CardHolderName jest nazwa 1 imieniem (imionami) posiadacza Kkarty
kontrolne;j.

CardHolderPreferredLanguage jest preferowanym jezykiem posiadacza karty.

2.44. ControlType

Kod wskazujacy czynnosci wykonane podczas kontroli. Ten typ danych zwigzany
jest z wymaganiami 102, 210 i 225.

ControlType::= OCTET STRING (SIZE(1))
Przypisanie wartosci — oktet o budowie: ‘cvpdxxxx'B (8 bitow)
'c'B wcezytywanie danych z karty:
'0'B: nie wczytano z karty w czasie tej kontroli,
"1'B: wezytano z karty w czasie tej kontroli
'v'B VU wezytywanie danych:
'0'B: nie wezytano z VU w czasie tej kontroli,
"1'B: wezytano z VU w czasie tej kontroli
'p'B drukowanie:
'0'B: nie wykonano wydrukow w czasie tej kontroli,
"1'B: wykonano wydruki w czasie tej kontroli
'd'B wys$wietlacz:
'0'B: nie uzyto wyswietlacza w czasie tej kontroli,
'1'B: uzyto wyswietlacza w czasie tej kontroli

'xxxx'B Nieuzywany.

2.45. CurrentDateTime
Biezaca data i godzina urzadzenia rejestrujacego.
CurrentDateTime::= TimeReal

Przypisanie warto$ci: nie okresla sig.

2.46. DailyPresenceCounter

Licznik znajdujacy si¢ na karcie kierowcy lub warsztatowej zwigkszany o jeden
dla kazdego dnia kalendarzowego, w ktorym karta jest witoZzona do VU. Ten typ
danych zwiazany jest z wymaganiami 199 1 219.

DailyPresenceCounter::= BCDString(SIZE(2))

Przypisanie wartosci: Kolejna liczba do maksymalnej wartosci = 9999, i
nastgpnie ponownie zaczyna od 0. Przy pierwszym wydaniu karty licznik jest
ustawiany na 0.

2.47. Datef
Data wyrazona w czytelnym, przeznaczonym do druku formacie numerycznym.

Datef::= SEQUENCE {

year BCDString(SIZE(2)),
month BCDString(SIZE(1)),
day BCDString(SIZE(1))

¥

Przypisanie warto$ci:

yyyy rok

mm miesiac

dd dzien

'‘00000000'H oznacza jednoznacznie brak daty.
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2.48. Distance

Przebyta odleglo$¢ (wynik obliczenia réznicy migdzy dwoma odczytami licznika
kilometréw pojazdu wyrazona w kilometrach).

Distance::= INTEGER(0..2'¢-1)

Przypisanie wartosci: Liczba binarna bez znaku. Warto$¢ w km w zakresie
operacyjnym 0 do 9999 km.

2.49. DriverCardApplicationldentification

Informacje przechowywane na karcie kierowey dotyczace identyfikacji aplikacji
na karcie (wymaganie 190).

DriverCardApplicationldentification::= SEQUENCE {

typeOfTachographCardIld EquipmentType,

cardStructureVersion CardStructureVersion,
noOfEventsPerType NoOfEventsPerType,
noOfFaultsPerType NoOfFaultsPerType,
activityStructureLength CardActivityLengthRange,
noOfCardVehicleRecords NoOfCardVehicleRecords,
noOfCardPlaceRecords NoOfCardPlaceRecords

¥
TypeOfTachographCardld okresla wdrozony typ karty.
CardStructureVersion okresla wersj¢ struktury wdrozona na karcie.

NoOfEventsPerType jest liczba zdarzen wedlug typow mozliwa do zarejestro-
wania na karcie.

NoOfFaultsPerType jest liczba usterek wedlug typow mozliwa do zarejestro-
wania na karcie.

ActivityStructureLength podaje liczb¢ bajtow dostgpnych do rejestrowania
rekordéw czynnosci.

NoOfCardVehicleRecords jest liczba zapisow pojazdu mozliwa do zarejestro-
wania na karcie.

NoOfCardPlaceRecords jest liczba miejsc mozliwa do zarejestrowania na
karcie.
2.50. DriverCardHolderIdentification

Informacje przechowywane na karcie kierowcy dotyczace identyfikacji posia-
dacza karty (wymaganie 195).

DriverCardHolderIdentification::= SEQUENCE {

CardHolderName HolderName,
CardHolderBirthDate Datef,
CardHolderPreferredLan- Language
guage

}

CardHolderName jest nazwa i imieniem (imionami) posiadacza karty kierowcy.
CardHolderBirthDate jest data urodzenia posiadacza karty kierowcy.

CardHolderPreferredLanguage jest preferowanym jezykiem posiadacza karty.

2.51. EntryTypeDailyWorkPeriod

Kod umozliwiajacy rozréznienie migdzy poczatkiem a koncem wpisu dotycza-
cego dziennego okresu pracy oraz miejsca i sposobu wprowadzenia wpisu.

EntryTypeDailyWorkPeriod ::= INTEGER

Begin, related time = card (0),
insertion time or time of
entry



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 85

End, related time = card (1),
withdrawal time or time of
entry

Begin, related time (2),
manually entered (start
time)

End, related time manually (3),
entered (end of work period)

Begin, related time assumed (4),
by VU

End, related time assumed (5)
by VU

¥
Przypisanie wartosci: zgodnie z norma ISO/IEC8824-1.

2.52. EquipmentType
Kod umozliwiajacy rozréznienie typow urzadzen dla aplikacji tachograficznej.

EquipmentType::= INTEGER(0..255)

- - Reserved (0),
- - Driver Card (1),
- - Workshop Card (2),
- - Control Card 3),
- - Company Card (4),
- - Manufacturing Card (5),
- - Vehicle Unit (6),
- - Motion Sensor 7)),
- - RFU (8..255)

Przypisanie wartoS$ci: zgodnie z ISO/IEC 8824-1.

Warto$¢ 0 jest zastrzezona do celdéw oznaczenia Panstwa Czlonkowskiego lub
Europy w rubryce CHA certyfikatow.

2.53. EuropeanPublicKey

Europejski klucz publiczny.

EuropeanPublicKey::= PublicKey.

2.54. EventFaultType
Kod kwalifikujacy zdarzenie lub usterke.
EventFaultType::= OCTET STRING (SIZE(1)).

Przypisanie wartosci:

'0x'H zdarzenia,

'00'H brak dalszych szczegotow,

'01'H wlozenie niewaznej karty,

'02'H konflikt kart,

'03'H naktadajace sig czasy,

'04'H prowadzenie bez prawidlowej karty,
'05'H wlozenie karty podczas jazdy,

'06'H sesja ostatniej karty niezamknigta prawidtowo,
'07'H przekroczenie predkosci,

'08'H przerwa zasilania,

'09'H btad danych o ruchu,

‘0A'H to '0F'H RFU,

"Ix'H zdarzenia zwiazane z probami naruszenia zabezpieczenia przy-
rzadu rejestrujacego,
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'10'H brak dalszych szczegotow,

"11'H btad uwierzytelnienia czujnika ruchu,

'12'H btad uwierzytelnienia kart do tachografow,

'13'H nieupowazniona zmiana w czujniku ruchu,

'14'H btad integralno$ci wprowadzania danych na kartg

'15'H btad integralnos$ci przechowywanych danych uzytkownika,
'16'H btad wewngtrznego przesytania danych,

"17H nieupowaznione otwarcie obudowy,

"18'H uszkodzenie sprzgtu,

'19H to '1F'H RFU,

"2x'H zdarzenia zwigzane z probami naruszenia zabezpieczenia czuj-
nika,

20'H brak dalszych szczegotow,

21'H btad uwierzytelnienia,

"22'H blad integralno$ci przechowywanych danych,

"23'H btad wewngtrznego przesylania danych,

"24'H nieupowaznione otwarcie obudowy,

"25'H uszkodzenie sprzgtu,

26'H to 2F'H RFU,

3x'H usterka urzadzenia rejestrujacego,
30'H brak dalszych szczegotow,

"31'H wewnetrzna usterka VU,

'32'H usterka drukarki,

'33'H usterka wyswietlacza,

34'H usterka wezytywania danych,
'35'H usterka czujnika,

36'H to '3F'H RFU

"4x'H usterki karty,

'40'H brak dalszych szczegotow,

'41'H to '4F'H RFU
'50'H to '7F'H RFU,
'80'H to 'FF'H swoisty dla producenta.

2.55. EventFaultRecordPurpose
Kod wyjasniajacy, dlaczego zarejestrowano zdarzenie lub usterke.
EventFaultRecordPurpose::= OCTET STRING (SIZE(1)).

Przypisanie wartosci:

'00'H jedno z 10 ostatnich (lub ostatnie) zdarzen lub usterek

'01'H najdhuzsze zdarzenie w jednym z ostatnich 10 dni ich wystgpo-
wania

'02'H jedno z 5 najdtuzszych zdarzen w ciagu ostatnich 365 dni

'03'H ostatnie zdarzenie w jednym z ostatnich 10 dni ich wystgpo-
wania

'04'H najpowazniejsze zdarzenie w jednym z ostatnich 10 dni ich
wystgpowania

'05'H jedno z 5 najpowazniejszych zdarzen w ciagu ostatnich 365 dni

'06'H pierwsze zdarzenie lub usterka zaistniate po ostatniej kalibracji

'07'H aktywne/trwajace zdarzenie lub usterka

'‘08'H to '7F'H RFU
'80'H to 'FF'H swoisty dla producenta.
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2.56. ExtendedSerialNumber

Unikalna identyfikacja urzadzenia. Moze by¢ uzywana takze jako identyfikator
klucza publicznego urzadzenia.

ExtendedSerialNumber::= SEQUENCE {

SerialNumber INTEGER(0..232-1)
monthYear BCDString(SIZE(2))
type OCTET STRING(SIZE(1))
manufacturerCode ManufacturerCode

}

SerialNumber jest numerem fabrycznym urzadzenia, unikalnym dla producenta,
typu urzadzenia i miesiaca, jak wyjasniono ponizej.

MonthYear jest identyfikacja miesigca i roku produkcji (lub przypisanym
numerem fabrycznym).

Przypisanie warto$ci: miesiac (dwie cyfry) i rok (dwie ostatnie cyfry) w kodzie
BCD.

Type jest identyfikatorem typu urzadzenia.
Przypisanie wartosci: swoisty dla producenta, z warto$cia zastrzezona FFh'.

ManufacturerCode: jest kodem numerycznym producenta urzadzenia.

2.57. FullCardNumber
Kod catkowicie identyfikujacy kartg¢ do tachografow.
FullCardNumber::= SEQUENCE {

CardType EquipmentType,
CardIssuingMemberState NationNumeric,
CardNumber CardNumber

¥
CardType jest typem karty do tachografow.

CardIssuingMemberState jest kodem Panstwa Czlonkowskiego, ktore wydato
karte.

CardNumber jest numerem karty.

2.58. HighResOdometer

Stan licznika kilometrow pojazdu: skumulowana odleglos¢ przebyta przez pojazd
w czasie jego eksploatacji.

HighResOdometer::= INTEGER(0..232-1)

Przypisanie warto$ci: liczba binarna bez znaku. Wyrazona w 1/200 km w
zakresie operacyjnym 0 do 21055406 km.

2.59. HighResTripDistance
Odlegtos¢ przebyta w czasie calej lub czgsci podrozy.
HighResTripDistance::= INTEGER(0..232-1)

Przypisanie wartosci: liczba binarna bez znaku. Wyrazona w 1/200 km w
zakresie operacyjnym 0 do 21055406 km.

2.60. HolderName
Nazwisko i imi¢ (imiona) posiadacza karty.

HolderName::= SEQUENCE {

HolderSurname Name,

HolderFirstNames Name
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HolderSurname jest nazwiskiem posiadacza. Tu nazwisko nie zawiera tytutow.

Przypisanie warto$ci: w przypadku kart nieosobowych, holderSurname zawiera
te same informacje, co companyName lub workshopName lub controlBody-
Name.

HolderFirstNames jest imieniem (imionami) i inicjatami posiadacza.

2.61. K-ConstantOfRecordingEquipment
Stala urzadzenia rejestrujacego (definicja m)).
K-ConstantOfRecordingEquipment::= INTEGER(0..2'6-1)

Przypisanie wartosci: liczba impulsow na kilometr w zakresie operacyjnym 0 do
64 255 impulséw/km.

2.62. Keyldentifier

Unikalny identyfikator klucza publicznego uzywany przy odwolywaniu si¢ do
klucza i do wybierania klucza. Identyfikuje takze posiadacza klucza.

Keyldentifier::= CHOICE {

ExtendedSerialNumber ExtendedSerialNumber,
CertificateRequestID CertificateRequestID,
CertificationAuthorityKID CertificationAuthorityKID

}

Pierwsza pozycja jest odpowiednia przy odestaniu do klucza publicznego przy-
rzadu rejestrujacego lub karty do tachografow.

Druga pozycja jest odpowiednia przy odestaniu do klucza publicznego przyrzadu
rejestrujacego (w przypadku, gdy numer fabryczny przyrzadu rejestrujacego moze
nie by¢ znany w czasie sporzadzenia certyfikatu).

Trzecia pozycja jest odpowiednia przy odestaniu do klucza publicznego Panstwa
Cztonkowskiego.

2.63. L-TyreCircumference
Skuteczny obwdd opon (definicja u)).
L-TyreCircumference::= INTEGER(0..2'¢-1)

Przypisanie wartosci: liczba binarna bez znaku, wyrazona w 1/8 mm w zakresie
operacyjnym 0 do 8§ 031 mm.

2.64. Language
Kod identyfikujacy jezyk.
Language::= IA5String(SIZE(2))

Przypisanie warto$ci: kod skladajacy si¢ z dwoch matych liter zgodny z norma
ISO 639.

2.65. LastCardDownload

Data i godzina, zapisane na karcie kierowcy, ostatniego wczytywania danych z
karty (do innych celow niz kontrola). Datg tg aktualizuje VU lub dowolny czytnik
kart.

LastCardDownload::= TimeReal

Przypisanie wartoSci: nie okresla sig.

2.66. ManuallnputFlag

Kod identyfikujacy czy CardHolder wprowadza r¢cznie czynnos$ci kierowey przy
wkladaniu karty (wymaganie 081).

ManuallnputFlag::= INTEGER {
noEntry (0)

manualEntries (1)
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Przypisanie wartoSci: nie okresla sig.

2.67. ManufacturerCode

Kod identyfikujacy producenta.
ManufacturerCode::= INTEGER(0..255)
Przypisanie wartoSci:

'00'H brak informacji

'01'H warto$¢ zastrzezona

'‘02'H .. '0F'H  zastrzezony do wykorzystania w przysztosci
'10'H ACTIA

"11'"H .. 17'"H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'A’

'18'H .. 'IF'H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera ‘B’

"20'H .. 27'H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'C’

"28'H .. 2F'H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'D’

30'H .. '37H  zastrzezony dla producentéw, ktoérych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'E’

38'H .. 3F'H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig literg 'F’

"40'H Giesecke & Devrient GmbH
"41'H GEM plus

'42'H .. 'A7TH  zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'G’

'48'H .. 4F'H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'H’

'S0'H .. '5S7T'"H  zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera T’

'58'H .. 'SF'H  zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'J’

'60'H .. '67'H  zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'K’

'68'H .. '6F'H  zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig literg 'L’

"70'H .. "77'H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera ‘M’

"I18'H .. "TF'H  zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera N’

'80'H OSCARD

'81'H .. '87'H  zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'O’

'88'H .. '8F'H  zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'P’

'90'H .. '97'H  zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'Q’

'98'H .. 9F'H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig literg 'R’

'A0'H SETEC
'A1'H SIEMENS VDO
'A2'H STONERIDGE

'A3'H .. 'A7'H zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'S’

'AA'H TACHOCONTROL

'AB'H .. 'AF'H zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig literg T’

'‘BO'H .. 'B7'H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'U’
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YM8
'B8'H .. 'BF'H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'V’
‘CO'H .. 'C7T'H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera’ W’
'C8'H .. 'CF'H zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera "X’
'DO'H .. ' D7'H  zastrzezony dla producentow, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'Y’
'D8'H .. ' DF'H  zastrzezony dla producentéw, ktorych nazwa (nazwisko) rozpo-
czyna sig litera 'Z’
VYM10
Przypis: Uaktualniona lista kodow identyfikujacych wytworcow bedzie dostgpna
na stronie internetowej Europejskiego Organu Certyfikujacego.
YM8

2.68. MemberStateCertificate

Certyfikat klucza publicznego Panstwa Cztonkowskiego wydany przez europejski
organ certyfikujacy.

MemberStateCertificate::= Certificate

2.69. MemberStatePublicKey
Klucz publiczny Panstwa Czlonkowskiego.

MemberStatePublicKey::= PublicKey.

2.70. Name
Nazwa (nazwisko).
Name::= SEQUENCE {

codePage INTEGER (0..255),
name OCTET STRING (SIZE(35))

}

CodePage okresla czgs$¢ strony kodowej normy ISO/IEC 8859 uzyta do zakodo-
wania nazwy (nazwiska),

Name jest nazwa (nazwiskiem) zakodowanym zgodnie ze strona kodowa normy
ISO/IEC 8859.

2.71. NationAlpha

Alfabetyczne okreslenie panstwa, zgodnie z konwencjonalnym oznakowaniem
panstw na nalepkach umieszczanych na zderzakach pojazdow, i/lub jak uzywane
w migdzynarodowych, zharmonizowanych dokumentach ubezpieczeniowych
pojazdéw (zielona karta).

NationAlpha::= IA5String(SIZE(3))
Przypisanie wartosci:

brak informacji

A’ Austria

‘AL’ Albania
'AND’ Andora
'ARM' Armenia
'AZ'  Azerbejdzan
‘B’ Belgia

'‘BG’ Bulgaria

'BIH’ Bosnia i Hercegowina
'‘BY’  Biatoru$

'CH" Szwajcaria

'CY"  Cypr

'CZ'  Republika Czeska
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D’
DK’
B!
'EST’
Fr
FIN'
'FL’
'FR
"UK'

'GE’
'GR’
H
'HR’
T
'IRL'
s’
K7
i
LT
LV
™
MC'
™MD’
MK’
NG
NL’
p!
PL/
RO’
'RSM'
'RUS’
g
SK’
'SLO’
™'
TR’
UA’
"
U

Niemcy
Dania
Hiszpania
Estonia
Francja
Finlandia
Liechtenstein

Wyspy Owcze

Zjednoczone Krolestwo, Alderney, Guernsey, Jersey, Wyspa Man,

Gibraltar

Gruzja

Grecja

Wegry

Chorwacja
Wriochy

Irlandia

Islandia
Kazachstan
Luksemburg

Litwa

Lotwa

Malta

Monako

Republika Motdowa
Macedonia
Norwegia
Niderlandy
Portugalia

Polska

Rumunia

San Marino
Federacja Rosyjska
Szwecja

Stowacja

Stowenia
Turkmenia

Turcja

Ukraina

Panstwo Watykanskie

Jugostawia

'"UNK' Nieznane

IEC ’
'EUR'

Wspdlnota Europejska

reszta Europy

"WLD' reszta §wiata.

2.72. NationNumeric

Numeryczne odniesienie do panstwa.

NationNumeric::= INTEGER(0..255)

Przypisanie wartoSci:

- - brak informacji (00)H,
- - Austria (01)H,
- - Albania (02)H,
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- Andora

- Armenia

- Azerbejdzan

- Belgia

- Butgaria

- Bosnia i Hercegowina
- Biatoru$

- Szwajcaria

- Cypr

- Republika Czeska
- Niemcy

- Dania

- Hiszpania

- Estonia

- Francja

- Finlandia

- Liechtenstein

- Wyspy Owcze

- Zjednoczone Kroélestwo
- Gruzja

- Grecja

- Wegry

- Chorwacja

- Wiochy

- Irlandia

- Islandia

- Kazachstan

- Luksemburg

- Litwa

- Lotwa

- Malta

- Monako

- Republika Motdowa
- Macedonia

- Norwegia

- Niderlandy

- Portugalia

- Polska

- Rumunia

- San Marino

- Federacja Rosyjska
- Szwecja

- Stowacja

- Stowenia

- Turkmenia

- Turcja

- Ukraina

- Panstwo Watykanskie
- Jugostawia

- RFU

- Wspodlnota Europejska
- reszta Europy

- reszta Swiata

(03)H,
(04H)H,
(05)H,
(06)H,
(07)H,
(08)H,
(09)H,
(0A)H,
(0B)H,
(0C)H,
(0D)H,
(0E)H,
(0F)H,
(10)H,
(1DH,
(12)H,
(13)H,
(14)H,
(15)H,
(16)H,
(17)H,
(18)H,
(19)H,
(1A)H,
(1B)H,
(1C)H,
(I1D)H,
(1E)H,
(1F)H,
(20)H,
(2DH,
(22)H,
(23)H,
(24)H,
(25)H,
(26)H,
(27)H,
(28)H,
(29)H,
(2A)H,
(2B)H,
(2C)H,
(2D)H,
(2E)H,
(2F)H,
(30)H,
(3DH,
(32)H,
(33)H,
(34..FC)H,
(FD)H,
(FE)H,
(FF)H
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2.73. NoOfCalibrationRecords
Liczba zapisow kalibracyjnych, mozliwych do przechowywania na karcie.
NoOfCalibrationRecords::= INTEGER(0..255)

Przypisanie warto$ci: patrz pkt 3.

2.74. NoOfCalibrationsSinceDownload

Licznik pokazujacy liczbg kalibracji wykonanych przy uzyciu karty warsztatowe;j
od ostatniego wczytania danych z tej karty (wymaganie 230).

NoOfCalibrationsSinceDownload::= INTEGER(0..21¢-1),

Przypisanie warto$ci: nie okresla sig.

2.75. NoOfCardPlaceRecords

Liczba zapisow dotyczacych miejsca, mozliwych do przechowywania na karcie
kierowcy lub warsztatowe;j.

NoOfCardPlaceRecords::= INTEGER(0..255)

Przypisanie wartosci: patrz pkt 3.

2.76. NoOfCardVehicleRecords

Liczba zapisow dotyczacych uzytych pojazdoéw, mozliwych do przechowywania
na karcie kierowcy lub warsztatowe;.

NoOfCardVehicleRecords::= INTEGER(0..2'6-1)

Przypisanie wartoSci: patrz pkt 3.

2.77. NoOfCompanyActivityRecords

Liczba zapisow dotyczacych czynnosci firmy, mozliwych do przechowywania na
karcie firmowe;j.

NoOfCompanyActivityRecords::= INTEGER(0..2'¢-1)

Przypisanie warto$ci: patrz pkt 3.

2.78. NoOfControlActivityRecords

Liczba zapisow dotyczacych czynnosci kontrolnych, mozliwych do przechowy-
wania na karcie kontrolne;j.

NoOfControlActivityRecords::= INTEGER(0..21¢-1)

Przypisanie warto$ci: patrz pkt 3.

2.79. NoOfEventsPerType
Liczba zdarzen wedhug typu, mozliwych do przechowywania na karcie.
NoOfEventsPerType::= INTEGER(0..255)

Przypisanie warto$ci: patrz pkt 3.

2.80. NoOfFaultsPerType
Liczba usterek wedlug typu, mozliwych do przechowywania na karcie.
NoOfFaultsPerType::= INTEGER(0..255)

Przypisanie wartoSci: patrz pkt 3.

2.81. OdometerValueMidnight
Stan licznika kilometréw o péinocy w danym dniu (wymaganie 090).
OdometerValueMidnight::= OdometerShort

Przypisanie wartosci: nie okresla sig.
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2.82. OdometerShort
Stan licznika kilometréw pojazdu w skroconej postaci.
OdometerShort::= INTEGER(0..224-1)

Przypisanie warto$ci: liczba binarna bez znaku. Wyrazona w km w zakresie
operacyjnym 0-9 999 999 km.

2.83. OverspeedNumber

Liczba zdarzen przekroczenia predkosci od ostatniej kontroli przekroczenia pred-
kosci.

OverspeedNumber::= INTEGER(0..255)

Przypisanie wartoSci: 0 oznacza, ze nie bylo zdarzenia przekroczenie prgdkosci
od ostatniej kontroli przekroczenia predkosci, 1 oznacza, ze byto jedno zdarzenie
przekroczenia predkosci od ostatniej kontroli przekroczenia predkosei... 255
oznacza, ze bylo 255 lub wigcej zdarzen przekroczenia predkosci od ostatniej
kontroli przekroczenia predkoscei.

2.84. PlaceRecord

Informacje dotyczace miejsca rozpoczgeia lub zakonczenia dziennego okresu
pracy (wymagania 087, 202, 221).

PlaceRecord::= SEQUENCE {

EntryTime TimeReal,
EntryTypeDailyWorkPeriod EntryTypeDailyWorkPeriod,
DailyWorkPeriodCountry NationNumeric,
DailyWorkPeriodRegion RegionNumeric,
VehicleOdometerValue OdometerShort

¥

EntryTime jest data i godzina wpisu.

EntryTypeDailyWorkPeriod jest typem wpisu.

DailyWorkPeriodCountry jest wprowadzonym krajem.
DailyWorkPeriodRegion jest wprowadzonym regionem.
Ve_eh_icleOdometerValue jest stanem licznika kilometréw w czasie wprowadzania
miejsca.

2.85. PreviousVehicleInfo

Informacje dotyczace pojazdu poprzednio uzywanego przez kierowcg w chwili
wkladania jego karty do przyrzadu rejestrujacego (wymaganie 081).

PreviousVehiclelnfo::= SEQUENCE {

VehicleRegistrationldentifi- VehicleRegistrationldentifica-
cation tion,

CardWithdrawalTime TimeReal

}

VehicleRegistrationldentification jest numerem VRN i Panstwa Cztonkow-
skiego rejestracji pojazdu.

CardWithdrawalTime jest data i godzina wyjecia karty.

2.86. PublicKey

Klucz publiczny RSA.

PublicKey::= SEQUENCE {
RsaKeyModulus RSAKeyModulus,
RsaKeyPublicExponent RSAKeyPublicExponent

3
RsaKeyModulus jest modutem pary kluczy.

RsaKeyPublicExponent jest wyktadnikiem publicznym pary kluczy.
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2.87. RegionAlpha

Alfabetyczne odniesienie do regionu w okreslonym kraju.
RegionAlpha::= TASSTRING(SIZE(3))
Przypisanie wartoSci:

"’ brak informacji

Hiszpania:

‘AN’ Andaluzja

‘AR’ Aragonia

'AST' Asturia

'C Cantabria

'CAT’ Katalonia

'CL" Kastylia-Leon
'CM' Kastylia-La Mancha
'CV’'  Walencja

'EXT’ Extremadura

'G"  Galicja

'IB"  Baleary

IC"  Wyspy Kanaryjskie
'LR" La Rioja

‘M’ Madryt

'MU’" Murcia

'NA" Navarra

'PV"  Kraj Baskow.

2.88. RegionNumeric
Numeryczne odniesienie do regionu w okreslonym kraju.
RegionNumeric::= OCTET STRING (SIZE(1))
Przypisanie wartoSci:

'‘00'H brak informacji

Hiszpania:

‘01'H Andaluzja

'02'H Aragonia

'03'H  Asturia

'‘04'H Cantabria

'05'H Katalonia

'06'H Kastylia-Leon
'07'H Kastylia-La Mancha
'08'H Walencja

'09'H Extremadura
'0A'H Galicja

‘0B'H Baleary

'0C'H Wyspy Kanaryjskie
'0OD'H La Rioja

'0E'H Madryt

'0F'H Murcia

'10'H Navarra

'I1I'H Kraj Baskow.
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2.89. RSAKeyModulus
Modut pary kluczy RSA.
RSAKeyModulus::= OCTET STRING (SIZE(128))

Przypisanie wartosci: nieokreslona.

2.90. RSAKeyPrivateExponent
Wyktadnik prywatny pary kluczy RSA.
RSAKeyPrivateExponent::= OCTET STRING (SIZE(128))

Przypisanie wartosci: nieokreslona.

2.91. RSAKeyPublicExponent
Wyktadnik publiczny pary kluczy RSA.
RSAKeyPublicExponent::= OCTET STRING (SIZE(8))

Przypisanie wartosci: nieokreslona.

2.92. SensorApprovalNumber
Numer homologacji typu czujnika.
SensorApprovalNumber::= IA5String(SIZE(8))

Przypisanie wartoSci: nicokreslona.

2.93. Sensorldentification

Informacje przechowywane w czujniku ruchu dotyczace jego identyfikacji
(wymaganie 077).

Sensorldentification::= SEQUENCE {

SensorSerialNumber SensorSerialNumber,
SensorApprovalNumber SensorApprovalNumber,
SensorSCldentifier SensorSCldentifier,
SensorOSIdentifier SensorOSIdentifier

}

SensorSerialNumber jest rozszerzonym numerem fabrycznym czujnika ruchu
(zawiera numer czgsci i kod producenta).

SensorApprovalNumber jest numerem homologacji czujnika ruchu.

SensorSCldentifier jest identyfikatorem elementu zabezpieczenia czujnika
ruchu.

SensorOSlIdentifier jest identyfikatorem systemu operacyjnego czujnika ruchu.

2.94. SensorInstallation

Informacje przechowywane w czujniku ruchu dotyczace jego instalacji (wyma-
ganie 099).

Sensorlnstallation::= SEQUENCE {

SensorPairingDateFirst SensorPairingDate,
firstVuApprovalNumber VuApprovalNumber,
firstVuSerialNumber VuSerialNumber,
sensorPairingDateCurrent SensorPairingDate,

currentVuApprovalNumber  VuApprovalNumber,

currentVUSerialNumber VuSerialNumber

}

SensorPairingDateFirst jest data pierwszego sparowania czujnika ruchu z przy-
rzadem rejestrujacym.
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FirstVuApprovalNumber jest numerem homologacji pierwszego przyrzadu
rejestrujacego sparowanego z czujnikiem ruchu.

FirstVuSerialNumber jest numerem fabrycznym pierwszego przyrzadu rejestru-
jacego sparowanego z czujnikiem ruchu.

SensorPairingDateCurrent jest data obecnego sparowania czujnika ruchu z
przyrzadem rejestrujacym.

CurrentVuApprovalNumber jest numerem homologacji przyrzadu rejestruja-
cego obecnie sparowanego z czujnikiem ruchu.

CurrentVUSerialNumber jest numerem fabrycznym przyrzadu rejestrujacego
obecnie sparowanego z czujnikiem ruchu.

2.95. SensorlnstallationSecData

Informacje przechowywane na karcie warsztatowej dotyczace zabezpieczenia
potrzebne do sparowania czujnikéw ruchu z przyrzadami rejestrujacymi (wyma-
ganie 214).

SensorlnstallationSecData::= TDesSessionKey

Przypisanie wartosci: zgodnie z ISO 16844-3.

2.96. SensorOSldentifier
Identyfikator systemu operacyjnego czujnika ruchu.
SensorOSIdentifier::= IA5String(SIZE(2))

Przypisanie wartosci: swoisty dla producenta.

2.97. SensorPaired

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace identyfikacji
czujnika ruchu sparowanego z przyrzadem rejestrujacym (wymaganie 079).

SensorPaired::= SEQUENCE {

SensorSerialNumber SensorSerialNumber,
sensorApprovalNumber SensorApprovalNumber,
sensorPairingDateFirst SensorPairingDate

}

SensorSerialNumber jest numerem fabrycznym czujnika ruchu obecnie sparo-
wanego z przyrzadem rejestrujacym.

SensorApprovalNumber jest numerem homologacji czujnika ruchu obecnie
sparowanego z przyrzadem rejestrujacym.

SensorPairingDateFirst jest data pierwszego sparowania z przyrzadem rejestru-
jacym czujnika ruchu obecnie sparowanego z przyrzadem rejestrujacym.

2.98. SensorPairingDate
Data sparowania czujnika ruchu z przyrzadem rejestrujacym.
SensorPairingDate::= TimeReal

Przypisanie wartoSci: nicokreslona.

2.99. SensorSerialNumber
Numer fabryczny czujnika ruchu.

SensorSerialNumber::= ExtendedSerialNumber:

2.100. SensorSCldentifier
Identyfikator elementu zabezpieczenia czujnika ruchu.
SensorSCldentifier::= IA5String(SIZE(8))

Przypisanie wartosci: element swoisty dla producenta.

2.101. Signature
Podpis cyfrowy.
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Podpis::= OCTET STRING (SIZE(128))

Przypisanie wartosci: zgodnie z dodatkiem 11, ,,Wspoélne mechanizmy zabezpie-
czenia”.

2.102. SimilarEventsNumber
Liczba podobnych zdarzen w jednym, okreslonym dniu (wymaganie 094).
SimilarEventsNumber::= INTEGER(0..255)

Przypisanie wartosci: 0 nie uzywany, 1 oznacza, ze tylko jedno zdarzenie tego
typu wystapito i jest zapamigtane dla tego dnia, 2 oznacza, ze 2 zdarzenia wysta-
pity w tym dniu (zapamigtane jest tylko jedno),... 255 oznacza, ze 255 lub wigcej
zdarzen wystapito w tym dniu.

2.103. SpecificConditionType
Kod identyfikujacy stan szczegdlny (wymagania 050b, 105a, 212a and 230a).
SpecificConditionType::= INTEGER(0..255)

Przypisanie wartosci:

'00'H RFU

'01'H poza zakresem — poczatek

'02'H poza zakresem — zakonczenie

'03'H PRZEPRAWA PROMOWA/PRZEJAZD KOLEJOWY

'04'H .. 'FF'H RFU.

2.104. SpecificConditionRecord

Informacje przechowywane na karcie kierowcy, karcie warsztatowej lub w przy-
rzadzie rejestrujacym dotyczace stanu szczegdlnego (wymagania 105a, 212a and
230a).

SpecificConditionRecord::= SEQUENCE {

entryTime TimeReal,

specificConditionType SpecificConditionType

}

EntryTime jest data i godzing wprowadzenia danych.

SpecificConditionType jest kodem identyfikujacym stan szczegdlny.

2.105. Speed

Predkosci pojazdu (km/godz).

Speed::= INTEGER(0..255)

Przypisanie wartosci: kilometry na godzing w zakresie operacyjnym 0 do 220
km/godz.

2.106. SpeedAuthorised

Maksymalne dozwolone predkosci pojazdu (definicja bb)).
SpeedAuthorised::= Speed.

2.107. SpeedAverage
Predkos¢ $rednia w uprzednio zdefiniowanym przedziale czasu (km/godz).

SpeedAverage::= Speed.

2.108. SpeedMax
Predkos$¢ maksymalna zmierzona w uprzednio zdefiniowanym przedziale czasu.

SpeedMax::= Speed.
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2.109. TDesSessionKey
Klucz sesyjny T-DES.
TDesSessionKey::= SEQUENCE {

tDesKeyA OCTET STRING (SIZE(8))
tDesKeyB OCTET STRING (SIZE(8))

}

Przypisanie wartoSci: nie okresla sig.

2.110. TimeReal

Kod w polu zawierajacym facznie datg i godzing, gdzie data i godzina sa wyra-
zone w sekundach liczonych od godziny 00h.00m.00s. w dniu 1 stycznia 1970 r.
GMT.

TimeReal {INTEGER:TimeRealRange}::= INTEGER(O..Time-
RealRange)

Przypisanie wartosci - zapisane oktetami: liczba sekund od pétnocy 1 stycznia
1970 r. GMT.

Maksymalna mozliwa data/godzina wypada w 2106 r.

2.111. TyreSize
Oznaczenie wymiardw opon.
TyreSize::= IA5String(SIZE(15))

Przypisanie warto$ci: zgodnie z dyrektywa 92/23 (EWG) 31.3.1992, Dz.U. L
129, str. 95..

2.112. VehicleldentificationNumber

Number identyfikacyjny pojazdu (VIN) odnoszacy si¢ do pojazdu jako catosci,
normalnie numer fabryczny nadwozia lub ramy.

VehicleldentificationNumber::= IA5String(SIZE(17))

Przypisanie wartosci: zdefiniowany w ISO 3779.

2.113. VehicleRegistrationldentification
Identyfikacja pojazdu, unikalna dla Europy (VRN i Pafistwo Cztonkowskie).
VehicleRegistrationldentification::= SEQUENCE {

vehicleRegistrationNation NationNumeric,

VehicleRegistrationNumber VehicleRegistrationNumber

}

VehicleRegistrationNation jest panstwem, w ktorym pojazd jest zarejestrowany.

VehicleRegistrationNumber jest numerem rejestracyjnym pojazdu (VRN).

2.114. VehicleRegistrationNumber

Numer rejestracyjny pojazdu (VRN). Numer rejestracyjny przydziela do pojazdu
organ rejestracyjny.

VehicleRegistrationNumber::= SEQUENCE ¢{

CodePage INTEGER (0..255),
VehicleRegNumber OCTET STRING (SIZE(13))

}

CodePage okresla strong kodowa wedlug normy ISO/IEC 8859, uzywana do
zakodowania vehicleRegNumber,

VehicleRegNumber jest numerem VRN zakodowanym zgodnie z ISO/IEC 8859-
codePage.

Przypisanie wartosci: swoisty dla panstwa.
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2.115. VuActivityDailyData

Informacje przechowywane w VU dotyczace zmian czynnosci i/lub zmian stanu
prowadzenia pojazdu i/lub zmian stanu karty dla okreslonego dnia kalendarzo-
wego (wymaganie 084) i stanu szczelin o godzinie 00:00 tego dnia.

VuActivityDailyData::= SEQUENCE {
INTEGER SIZE(0..1440),

SET SIZE(noOfActivity-
Changes) OF ActivityChan-
gelnfo

noOfActivityChanges
activityChangelnfos

}

NoOfActivityChanges jest liczba stow ActivityChangelnfo w zbiorze activity-
Changelnfos.

ActivityChangelnfos jest zbiorem stéw ActivityChangelnfo przechowywanych
w VU dla tego dnia. Zawsze zawiera dwa wyrazy ActivityChangelnfo opisujace

stan dwoch szczelin o godzinie 00:00 tego dnia.

2.116. VuApprovalNumber

Numer homologacji typu przyrzadu rejestrujacego.

VuApprovalNumber::= IA5String(SIZE(8))

Przypisanie warto$ci: nicokre$lona.

2.117. VuCalibrationData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace kalibracji
urzadzenia rejestrujacego (wymaganie 098).

VuCalibrationData::= SEQUENCE {

noOfVuCalibrationRecords

vuCalibrationRecords

}

INTEGER(0..255),

SET SIZE(noOfVuCalibration-
Records) OF VuCalibrationRe-
cord

NoOfVuCalibrationRecords jest liczba zapisow w zbiorze vuCalibrationRe-

cords.

vuCalibrationRecords jest zbiorem zapiséw kalibracyjnych.

2.118. VuCalibrationRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace kalibracji
urzadzenia rejestrujacego (wymaganie 098).

VuCalibrationRecord::= SEQUENCE {

CalibrationPurpose
WorkshopName
workshopAddress
workshopCardNumber
workshopCardExpiryDate

vehicleldentification-
Number

vehicleRegistrationldentifi-
cation

wVehicleCharacteristicCon-
stant

kConstantOfRecordingE-
quipment

ITyreCircumference
tyreSize
authorisedSpeed
oldOdometerValue

newOdometerValue

CalibrationPurpose,
Name,

Address,
FullCardNumber,
TimeReal,

VehicleldentificationNumber,

VehicleRegistrationldentifica-
tion,

W-VehicleCharacteristicCon-
stant,

K-ConstantOfRecordingEquip-
ment,

L-TyreCircumference,
TyreSize,
SpeedAuthorised,
OdometerShort,
OdometerShort,
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oldTimeValue TimeReal,
newTimeValue TimeReal,
nextCalibrationDate TimeReal

}

CalibrationPurpose jest celem kalibracji.

WorkshopName, workshopAddress sa nazwa (nazwiskiem) i adresem warsz-
tatu.

WorkshopCardNumber identyfikuje karte warsztatowa uzywang przy kalibracji.
WorkshopCardExpiryDate jest data waznosci karty.
VehicleldentificationNumber jest numerem VIN.

VehicleRegistrationldentification zawiera numer VRN i Panstwa Cztonkow-
skiego rejestracji.

WVehicleCharacteristicConstant jest wspolczynnikiem charakterystycznym
pojazdu.

KConstantOfRecordingEquipment jest stala urzadzenia rejestrujacego.
ITyreCircumference jest skutecznym obwodem tocznym kot.

TyreSize jest oznaczeniem rozmiaru opon zamontowanych w pojezdzie.
AuthorisedSpeed jest dozwolona predkoscia pojazdu.

OldOdometerValue, newOdometerValue sa starym i nowym stanem licznika
kilometrow.

OldTimeValue, newTimeValue sa stara i nowa wartoscia daty i godziny.

NextCalibrationDate jest data nastgpnej kalibracji typu okreslonego w Calibra-
tionPurpose, ktéra powinien przeprowadzi¢ upowazniony organ kontrolny.

2.119. VuCardIWData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace cykli wkta-
dania i wyjmowania kart dla kart kierowcy lub kart warsztatowych w przyrzadzie
rejestrujacym (wymaganie 081).

VuCardIWData::= SEQUENCE {

noOfIWRecords INTEGER(0..216-1),
vuCardIWRecords SET SIZE(noOfIWRecords) OF
VuCardIWRecord

}

noOfIWRecords jest liczba zapisow w zbiorze vuCardIWRecords.

vuCardIWRecords jest zbiorem zapisow dotyczacych cykli wkladania wyjmo-
wania kart.

2.120. VuCardIWRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace cykli wkia-
dania i wyjmowania kart dla kart kierowcy lub kart warsztatowych w przyrzadzie
rejestrujacym (wymaganie 081).

VuCardIWRecord::= SEQUENCE {

CardHolderName HolderName,
fullCardNumber FullCardNumber,
cardExpiryDate TimeReal,
cardInsertionTime TimeReal,
Vehi.cleOdometerValueAtln- OdometerShort,
sertion

cardSlotNumber CardSlotNumber,
cardWithdrawalTime TimeReal,
vehicleOdometerValueAt- OdometerShort,
Withdrawal

previousVehiclelnfo PreviousVehiclelnfo
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manuallnputFlag ManuallnputFlag

}

CardHolderName jest nazwiskiem i imionami posiadacza karty kierowcy lub
warsztatowej zapisanymi na karcie.

FullCardNumber jest typem karty, Panstwem Czlonkowskim wydajacym kartg i
numerem karty zapisanymi na karcie.

CardExpiryDate jest data waznosci karty zapisana na karcie.
CardInsertionTime jest data i godzina wlozenia karty.

VehicleOdometerValueAtInsertion jest stanem licznika kilometréw przy wkia-
daniu karty.

CardSlotNumber jest szczeling czytnika, do ktorej karta jest wlozona.
CardWithdrawalTime jest data i godzing wyjgcia karty.

VehicleOdometerValueAtWithdrawal jest stanem licznika kilometrow przy
wyjeciu karty.

PreviousVehicleInfo zawiera informacje o pojezdzie poprzednio uzywanym
przez kierowcg, zapisane na karcie.

ManuallnputFlag jest flaga pokazujaca, czy CardHolder przy wktadaniu karty
wprowadzit rgcznie czynnosci kierowcey.

2.121. VuCertificate

Certyfikat klucza publicznego przyrzadu rejestrujacego.

VuCertificate::= Certificate

2.122. VuCompanyLocksData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace blokad firmo-
wych (wymaganie 104).

VuCompanyLocksData::= SEQUENCE {

NoOfLocks INTEGER(0..20),
VuCompanyLocksRecords SET SIZE(noOfLocks) OF
VuCompanyLocksRecord

}
NoOfLocks jest liczba blokad wyszczegolnionych w vuCompanyLocksRecords.

VuCompanyLocksRecords jest zbiorem zapisow blokad firmowych.

2.123. VuCompanyLocksRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym, dotyczace pojedynczej
blokady firmowej (wymaganie 104).

VuCompanyLocksRecord::= SEQUENCE {

lockInTime TimeReal,
lockOutTime TimeReal,
companyName Name,
companyAddress Address,
companyCardNumber FullCardNumber

}
LockInTime, lockOutTime sa data i godzina zaloZenia i zdjgcia blokady.

CompanyName, companyAddress sa nazwa (nazwiskiem) i adresem firmy
zwiazanej z zatozeniem blokady.

CompanyCardNumber identyfikuje karte uzyta przy zalozeniu blokady.

2.124. VuControlActivityData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym, dotyczace kontroli prze-
prowadzonych przy uzyciu tego VU (wymaganie 102).
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VuControlActivityData::= SEQUENCE {

NoOfControls INTEGER(0..20),

VuControlActivityRecords SET SIZE(noOfControls) OF
VuControlActivityRecord

}

NoOfControls jest liczba kontroli wyszczegdlnionych w vuControlActivityRe-
cords.

VuControlActivityRecords jest zbiorem zapisoéw czynnosci kontrolnych.

2.125. VuControlActivityRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym, dotyczace kontroli prze-
prowadzonej przy uzyciu tego VU (wymaganie 102).

VuControlActivityRecord::= SEQUENCE {

ControlType ControlType,
ControlTime TimeReal,
ControlCardNumber FullCardNumber,

DownloadPeriodBeginTime TimeReal,
DownloadPeriodEndTime TimeReal

¥
ControlType jest typem kontroli.

ControlTime jest data i godzina kontroli.
ControlCardNumber identyfikuje kartg¢ kontrolna uzyta przy kontroli.

DownloadPeriodBeginTime jest czasem rozpoczgcia okresu, dla ktorego wczy-
tano dane, w przypadku wczytywania danych.

DownloadPeriodEndTime jest czasem zakonczenia okresu, dla ktorego wezy-
tano dane, w przypadku wezytywania danych.

2.126. VuDataBlockCounter

Licznik zapisany na karcie pokazujacy kolejno cykle wkiadania/wyjmowania
karty dla przyrzadow rejestrujacych.

VuDataBlockCounter::= BCDString(SIZE(2))

Przypisanie wartosci: kolejna liczba, po osiagnigciu wartosci maksymalnej 9 999
liczenie rozpoczyna si¢ ponownie od 0.

2.127. VuDetailedSpeedBlock

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace szczegdtowej
predkosci pojazdu dla minuty, przez ktora pojazd byt w ruchu (wymaganie 093).

VuDetailedSpeedBlock::= SEQUENCE ¢{

speedBlockBeginDate TimeReal,
speedsPerSecond SEQUENCE SIZE(60) OF Speed

}

SpeedBlockBeginDate jest data i godzina pierwszego odczytu predkosci w
bloku.

SpeedsPerSecond jest chronologicznym ciagiem predkosci pomierzonych co
sekunda w ciagu minuty rozpoczynajacej si¢ od godziny okreslonej w speed-
BlockBeginDate (wlacznie).

2.128. VuDetailedSpeedData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace szczegdlowej
predkosci pojazdu.

VuDetailedSpeedData::= SEQUENCE
NoOfSpeedBlocks INTEGER(0.2'6-1),
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VuDetailedSpeedBlocks SET SIZE(noOfSpeedBlocks)
OF VuDetailedSpeedBlock

}

NoOfSpeedBlocks jest liczba blokow zarejestrowanych predkosci w zbiorze
vuDetailedSpeedBlocks.

VuDetailedSpeedBlocks jest zbiorem blokow szczegotowej predkosci.

2.129. VuDownloadablePeriod

Najstarsza i najswiezsza data i godzina, wyznaczajace okres, dla ktorego przyrzad
rejestrujacy przechowuje dane dotyczace czynnosci kierowcoéw (wymagania 081,
084 lub 087).

VuDownloadablePeriod::= SEQUENCE {

MinDownloadableTime TimeReal

MaxDownloadableTime TimeReal

}

MinDownloadableTime jest przechowywana w VU datg i godzing najstarszego
wlozenia karty lub zmiany czynnosci lub miejsca wprowadzania danych.

MaxDownloadableTime jest przechowywana w VU data i godzing ostatniego
wlozenia karty lub zmiany czynnos$ci lub miejsca wprowadzania danych.

2.130. VuDownloadActivityData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace ostatniego
wcezytywania danych (wymaganie 105).

VuDownloadActivityData::= SEQUENCE {

DownloadingTime TimeReal,
FullCardNumber FullCardNumber,
CompanyOrWorkshopName Name

}

DownloadingTime jest datg i godzing wczytywania danych.

FullCardNumber identyfikuje kart¢ uzyta do autoryzowania wczytywania
danych.

CompanyOrWorkshopName jest nazwa (nazwiskiem) firmy lub warsztatu.

2.131. VuEventData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym, dotyczace zdarzen
(wymaganie 094 z wylaczeniem przekroczenia predkosci).

VuEventData::= SEQUENCE {

NoOfVuEvents INTEGER(0..255),
VuEventRecords SET SIZE(noOfVuEvents) OF
VuEventRecord

}

NoOfVuEvents jest liczba zdarzen wyszczegdlnionych w zbiorze vuEventRe-
cords.

VuEventRecords jest zbiorem zapiséw dotyczacych zdarzen.

2.132. VuEventRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace zdarzenia
(wymaganie 094 z wylaczeniem przekroczenia predkosci).

VuEventRecord::= SEQUENCE {

EventType EventFaultType,
EventRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
EventBeginTime TimeReal,

EventEndTime TimeReal,
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CardNumberDriverSlot- FullCardNumber,
Begin
CardNumberCodriverSlot- FullCardNumber,
Begin
CardNumberDriverSlotEnd FullCardNumber,

CardNumberCodriverSlo- FullCardNumber,
tEnd
SimilarEventsNumber SimilarEventsNumber

}

EventType jest typem zdarzenia.

EventRecordPurpose jest celem, dla ktorego to zdarzenie jest zarejestrowane.
EventBeginTime jest data i godzing rozpoczgcia zdarzenia.

EventEndTime jest data i godzina zakonczenia zdarzenia.

CardNumberDriverSlotBegin identyfikuje kart¢ wlozona do szczeliny karty
kierowcy na poczatku zdarzenia.

CardNumberCodriverSlotBegin identyfikuje kart¢ wtozona do szczeliny karty
wspotkierowcy na poczatku zdarzenia.

CardNumberDriverSlotEnd identyfikuje kart¢ wlozona do szczeliny karty
kierowcy na koncu zdarzenia.

CardNumberCodriverSlotEnd identyfikuje kart¢ wlozona do szczeliny karty
wspotkierowcy na koncu zdarzenia.

SimilarEventsNumber jest liczba podobnych zdarzen w tym dniu.

Sekwencji tej mozna uzywac dla wszystkich zdarzen innych niz przekroczenie
predkosci.

2.133. VuFaultData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace usterek
(wymaganie 096).

VuFaultData::= SEQUENCE {

NoOfVuFaults INTEGER(0..255),
vuFaultRecords SET SIZE(noOfVuFaults) OF
VuFaultRecord

}

NoOfVuFaults jest liczba usterek wyszczegdlnionych w zbiorze vuFaultRecords.

VuFaultRecords jest zbiorem zapisow dotyczacych usterek.

2.134. VuFaultRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace usterki
(wymaganie 096).

VuFaultRecord::= SEQUENCE {

faultType EventFaultType,
faultRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
faultBeginTime TimeReal,

faultEndTime TimeReal,
cardNumberDriverSlotBegin FullCardNumber,
cardNumberCodriverSlot- FullCardNumber,

Begin

cardNumberDriverSlotEnd FullCardNumber,
cardNumberCodriverSlo- FullCardNumber

tEnd

}

FaultType jest typem usterki urzadzenia rejestrujacego.

FaultRecordPurpose jest celem, dla ktorego ta usterka jest zarejestrowana.
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FaultBeginTime jest data i godzing rozpoczgcia usterki.
FaultEndTime jest data i godzing zakonczenia usterki.

CardNumberDriverSlotBegin identyfikuje kart¢ wlozona do szczeliny karty
kierowcy na poczatku usterki.

CardNumberCodriverSlotBegin identyfikuje kart¢ wtozona do szczeliny karty
wspotkierowcy na poczatku usterki.

CardNumberDriverSlotEnd identyfikuje kart¢ wlozona do szczeliny karty
kierowcy na koncu usterki.

CardNumberCodriverSlotEnd identyfikuje kart¢ wiozona do szczeliny karty
wspotkierowcy na koncu usterki.

2.135. Vuldentification

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace identyfikacji
przyrzadu rejestrujacego (wymaganie 075).

Vuldentification::= SEQUENCE {

VuManufacturerName VuManufacturerName,
VuManufacturerAddress VuManufacturerAddress,
VuPartNumber VuPartNumber,
VuSerialNumber VuSerialNumber,
VuSoftwareldentification VuSoftwareldentification,
VuManufacturingDate VuManufacturingDate,
VuApprovalNumber VuApprovalNumber

}

VuManufacturerName jest nazwa producenta przyrzadu rejestrujacego.
VuManufacturerAddress jest adresem producenta przyrzadu rejestrujacego.
VuPartNumber jest numerem czgsci przyrzadu rejestrujacego.
VuSerialNumber jest numerem fabrycznym przyrzadu rejestrujacego.

VuSoftwareldentification identyfikuje oprogramowanie zainstalowane w przy-
rzadzie rejestrujacym.

VuManufacturingDate jest data produkcji przyrzadu rejestrujacego.

VuApprovalNumber jest numerem homologacji typu przyrzadu rejestrujacego.

2.136. VuManufacturerAddress
Adres producenta przyrzadu rejestrujacego.
VuManufacturerAddress::= Address

Przypisanie wartoSci: nieokreslona.

2.137. VuManufacturerName
Nazwa producenta przyrzadu rejestrujacego.
VuManufacturerName::= Name

Przypisanie wartoSci: nieokreslona.

2.138. VuManufacturingDate
Data produkcji przyrzadu rejestrujacego.
VuManufacturingDate::= TimeReal

Przypisanie wartosci: nicokres$lona.

2.139. VuOverSpeedingControlData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace przekroczen
predkosci od ostatniej kontroli przekroczenia predkosci (wymaganie 095).

VuOverSpeedingControlData::= SEQUENCE {

LastOverspeedControlTime TimeReal,
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FirstOverspeedSince TimeReal,

NumberOfOverspeedSince OverspeedNumber

}

LastOverspeedControlTime jest data i godzina ostatniej kontroli przekroczenia
predkosci.

FirstOverspeedSince jest data i godzina pierwszego przekroczenia predkoscei po
tej ostatniej kontroli przekroczenia predkosci.

NumberOfOverspeedSince jest liczba zdarzen przekroczenia predkosci od ostat-
niej kontroli przekroczenia predkosci.

2.140. VuOverSpeedingEventData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace zdarzen prze-
kroczenia predkosci (wymaganie 094).

VuOverSpeedingEventData::= SEQUENCE {

NoOfVuOverSpeedingE- INTEGER(0..255),

vents

VuOverSpeedingEventRe- SET SIZE(noOfVuOverSpee-

cords dingEvents) OF VuOverSpee-
dingEventRecord

}

NoOfVuOverSpeedingEvents jest liczba zdarzen wyszczegdlnionych w zbiorze
vuOverSpeedingEventRecords.

VuOverSpeedingEventRecords jest zbiorem zapisow zdarzen przekroczenia
predkosci.
2.141. VuOverSpeedingEventRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace zdarzen prze-
kroczenia predkosci (wymaganie 094).

VuOverSpeedingEventRecord::= SEQUENCE {

EventType EventFaultType,
EventRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
EventBeginTime TimeReal,

EventEndTime TimeReal,
MaxSpeedValue SpeedMax,
AverageSpeedValue SpeedAverage,
CardNumberDriverSlot- FullCardNumber,

Begin

SimilarEventsNumber SimilarEventsNumber

}

EventType jest typem zdarzenia.

EventRecordPurpose jest celem, dla ktorego zarejestrowano to zdarzenie.
EventBeginTime jest data i godzina rozpoczgcia zdarzenia.

EventEndTime jest data i godzina zakonczenia zdarzenia.

MaxSpeedValue jest maksymalna predkoscia pomierzona w czasie zdarzenia.

AverageSpeedValue jest $rednia arytmetyczna predkosci pomierzonych w czasie
zdarzenia.

CardNumberDriverSlotBegin identyfikuje kart¢ wlozona do szczeliny karty
kierowcy na poczatku zdarzenia.

SimilarEventsNumber jest liczba podobnych zdarzen w tym dniu.

2.142. VuPartNumber
Numer czgsci przyrzadu rejestrujacego.
VuPartNumber::= [A5String(SIZE(16))
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Przypisanie wartoS$ci: swoisty dla producenta VU.

2.143. VuPlaceDailyWorkPeriodData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace miejsc rozpo-
czgcia lub zakonczenia dziennych okresow pracy kierowcow (wymaganie 087).

VuPlaceDailyWorkPeriodData::= SEQUENCE {

NoOfPlaceRecords INTEGER(0..255),

VuPlaceDailyWorkPeriod- SET SIZE(noOfPlaceRecords)

Records OF VuPlaceDailyWorkPeriod-
Record

}

NoOfPlaceRecords jest liczba zapisow wyszczeg6élnionych w zbiorze vuPlace-
DailyWorkPeriodRecords.

VuPlaceDailyWorkPeriodRecords jest zbiorem zapisow dotyczacych miejsca.

2.144. VuPlaceDailyWorkPeriodRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace miejsc rozpo-
czgcia lub zakonczenia dziennego okresu pracy kierowcy (wymaganie 087).

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord::= SEQUENCE {
FullCardNumber FullCardNumber,

PlaceRecord PlaceRecord

}

FullCardNumber zawiera typ karty kierowcy, Panstwo Czlonkowskie wydajace
karte i numer karty.

PlaceRecord zawiera informacje dotyczace wprowadzonego miejsca.

2.145. VuPrivateKey
Klucz prywatny przyrzadu rejestrujacego.

VuPrivateKey::= RSAKeyPrivateExponent

2.146. VuPublicKey
Klucz publiczny przyrzadu rejestrujacego.
VuPublicKey::= PublicKey

2.147. VuSerialNumber
Numer fabryczny przyrzadu rejestrujacego (wymaganie 075).

VuSerialNumber::= ExtendedSerialNumber

2.148. VuSoftInstallationDate
Data instalacji wersji oprogramowania przyrzadu rejestrujacego.
VuSoftinstallationDate::= TimeReal

Przypisanie wartosSci: nieokre$lona.

2.149. VuSoftwareldentification

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace zainstalowa-
nego oprogramowania.

VuSoftwareldentification::= SEQUENCE ¢{

VuSoftwareVersion VuSoftwareVersion,
VuSoftlnstallationDate VuSoftlnstallationDate

}

VuSoftwareVersion jest numerem wersji oprogramowania przyrzadu rejestruja-
cego.
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VuSoftInstallationDate jest data zainstalowania wersji oprogramowania.

2.150. VuSoftwareVersion
Numer wersji oprogramowania przyrzadu rejestrujacego.
VuSoftwareVersion::= IA5String(SIZE(4))

Przypisanie wartosci: nicokre$lona.

2.151. VuSpecificConditionData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace stanéw szcze-
golnych.

VuSpecificConditionData::= SEQUENCE {

NoOfSpecificConditionRe- INTEGER(0..2'¢-1)
cords

SpecificConditionRecords SET SIZE (noOfSpecificCondi-
tionRecords) OF SpecificCon-
ditionRecord

}

NoOfSpecificConditionRecords jest liczba zapisow wyszczegolnionych w
zbiorze specificConditionRecords.

SpecificConditionRecords jest zbiorem zapisow dotyczacych stanow szczegol-
nych.

2.152. VuTimeAdjustmentData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace regulacji
czasu wykonanych poza regularng kalibracja (wymaganie 101).

VuTimeAdjustmentData::= SEQUENCE {

NoOfVuTimeAdjRecords INTEGER(O0..6),

VuTimeAdjustmentRecords SET SIZE(noOfVuTimeAdjRe-
cords) OF VuTimeAdjustmen-
tRecords

}

NoOfVuTimeAdjRecords jest liczba zapisow w zbiorze vuTimeAdjustmentRe-
cords.

VuTimeAdjustmentRecords jest zbiorem zapiséw dotyczacych regulacji czasu.

2.153. VuTimeAdjustmentRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace regulacji
czasu wykonanej poza regularng kalibracja (wymaganie 101).

VuTimeAdjustmentRecord::= SEQUENCE {

OldTimeValue TimeReal,
OldTimeValue TimeReal,
NewTimeValue TimeReal,
WorkshopName Name,
WorkshopAddress Address,
WorkshopCardNumber FullCardNumber

}

OldTimeValue, newTimeValue sa starymi i nowymi warto$ciami daty i godziny.

WorkshopName, workshopAddress sa nazwa (nazwiskiem) i adresem warsz-
tatu.

WorkshopCardNumber identyfikuje kartg warsztatowa uzyta do wykonania
regulacji czasu.
2.154. 'W-VehicleCharacteristicConstant

Wspolczynnik charakterystyczny pojazdu (definicja k)).
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W-VehicleCharacteristicConstant::= INTEGER(0..2'¢-1))

Przypisanie wartos$ci: liczba impulsow na kilometr w zakresie operacyjnym 0
do 64255 impulsow/km.

2.155. WorkshopCardApplicationldentification

Informacje przechowywane na karcie warsztatowej dotyczace identyfikacji apli-
kacji na karcie (wymaganie 190).

WorkshopCardApplicationldentification::= SEQUENCE {

TypeOfTachographCardld EquipmentType,

CardStructureVersion CardStructureVersion,
NoOfEventsPerType NoOfEventsPerType,
NoOfFaultsPerType NoOfFaultsPerType,
ActivityStructureLength CardActivityLengthRange,
NoOfCardVehicleRecords NoOfCardVehicleRecords,
NoOfCardPlaceRecords NoOfCardPlaceRecords,
NoOfCalibrationRecords NoOfCalibrationRecords

}
TypeOfTachographCardld okresla wdrozony typ karty.
CardStructureVersion okresla wersj¢ struktury wdrozonej na karcie.

NoOfEventsPerType jest liczba zdarzen wedtug typu zdarzenia mozliwych do
zarejestrowania na karcie.

NoOfFaultsPerType jest liczba usterek wedlug typu usterki mozliwych do zare-
jestrowania na karcie.

ActivityStructureLength podaje liczbe bajtow dostgpnych do zapisania zapisow
czynnosci.

NoOfCardVehicleRecords jest liczba zapiséw dotyczacych pojazdéw mozliwych
do zarejestrowania na karcie.

NoOfCardPlaceRecords jest liczba miejsc mozliwych do zarejestrowania na
karcie.

NoOfCalibrationRecords jest liczba zapisow kalibracyjnych mozliwych do zare-
jestrowania na karcie.

2.156. WorkshopCardCalibrationData

Informacje przechowywane na karcie warsztatowej dotyczace czynno$ci warszta-
towych wykonanych przy uzyciu karty (wymagania 227 and 229).

WorkshopCardCalibrationData::= SEQUENCE {

CalibrationTotalNumber INTEGER(0..2'6-1),

CalibrationPointerNewes- INTEGER(0..NoOfCalibration-

tRecord Records-1),

CalibrationRecords SET SIZE(NoOfCalibrationRe-
cords) OF WorkshopCardCali-
brationRecord

}

CalibrationTotalNumber jest calkowita liczba kalibracji wykonanych przy
uzyciu karty.

CalibrationPointerNewestRecord jest indeksem ostatniego, uaktualnionego
zapisu kalibracyjnego.

Przypisanie wartosci: Liczba odpowiadajaca licznikowi zapiséw kalibracyjnych,
rozpoczynajac od '0' dla pierwszego wystapienia zapisu kalibracyjnego w struk-
turze.

CalibrationRecords jest zbiorem zapisow zawierajacych informacje o kalibracji
i/lub regulacji czasu.

2.157. WorkshopCardCalibrationRecord

Informacje przechowywane na karcie warsztatowej dotyczace kalibracji wyko-
nanej przy uzyciu karty (wymaganie 227).
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WorkshopCardCalibrationRecord::= SEQUENCE {

}

CalibrationPurpose

Vehicleldentification-
Number

VehicleRegistration

WVehicleCharacteristic-
Constant

KConstantOfRecordingE-
quipment

CalibrationPurpose,

VehicleldentificationNumber,

VehicleRegistrationldentifica-
tion,

W-VehicleCharacteristicCon-
stant,

K-ConstantOfRecordingEquip-
ment,

LTyreCircumference L-TyreCircumference,
TyreSize TyreSize,
authorisedSpeed SpeedAuthorised,
oldOdometerValue OdometerShort,
newOdometerValue OdometerShort,
oldTimeValue TimeReal,
newTimeValue TimeReal,
nextCalibrationDate TimeReal,
vuPartNumber VuPartNumber,
vuSerialNumber VuSerialNumber,

sensorSerialNumber

SensorSerialNumber

CalibrationPurpose jest celem kalibracji.
VehicleldentificationNumber jest numerem VIN.
VehicleRegistration zawiera numer VRN i Panstwa Cztonkowskiego rejestracji.

WVehicleCharacteristicConstant jest wspolczynnikiem charakterystycznym
pojazdu.

KConstantOfRecordingEquipment jest stala urzadzenia rejestrujacego.
LTyreCircumference jest skutecznym obwodem tocznym kot.

TyreSize jest oznaczeniem wymiaréw opon zamontowanych w pojezdzie.
AuthorisedSpeed jest maksymalna, dozwolona predkoscia pojazdu.

OldOdometerValue, newOdometerValue sa starym i nowym stanem licznika
kilometrow.

OldTimeValue, newTimeValue sa stara i nowa wartoscia daty i godziny.

NextCalibrationDate jest data nastgpnej kalibracji typu okreslonego w Calibra-
tionPurpose, ktora powinien przeprowadzi¢ autoryzowany organ kontrolny.

VuPartNumber, vuSerialNumber i sensorSerialNumber sa elementami danych
do idnetyfikacji urzadzenia rejestrujacego.
2.158. WorkshopCardHolderIdentification

Informacje przechowywane na karcie warsztatowej dotyczace identyfikacji posia-
dacza karty (wymaganie 216).

WorkshopCardHolderIdentification::= SEQUENCE ¢{

WorkshopName Name,
WorkshopAddress Address,
CardHolderName HolderName,
CardHolderPreferredLan- Language
guage

}
WorkshopName jest nazwa (nazwiskiem) posiadacza karty warsztatowe;.
WorkshopAddress jest adresem posiadacza karty warsztatowe;.

CardHolderName jest nazwa (nazwiskiem) i imieniem (imionami) posiadacza
karty (np. nazwiskiem mechanika).
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CardHolderPreferredLanguage jest preferowanym jezykiem posiadacza karty.

2.159. WorkshopCardPIN

Osobisty numer identyfikacyjny (PIN) karty warsztatowej (wymaganie 213).

WorkshopCardPIN::= IA5String(SIZE(8))

Przypisanie wartosci: PIN znany CardHolder, z prawej strony wypelniony

bajtami o wartosci ,,FF” az do 8 bajtow.

3. DEFINICJE WARTOSCI I ZAKRESU WIELKOSCI

Definicja warto$ci zmiennych uzywana w definicjach w ust. 2.

TimeRealRange::= 232-1

3.1. Definicje dla karty kierowcy:

Nazwa warto$ci zmiennej Minimalnie Maksymalnie
CardActivityLengthRange 5544 bajty 13776 bajtow
(28 dni 93 zmiany | (28 dni 240 zmian

czynnosci na dzien)

czynnosci na dzien)

NoOfCardPlaceRecords 84 112
NoOfCardVehicleRecords 84 200
NoOfEventsPerType 6 12
NoOfFaultsPerType 12 24
3.2. Definicje dla karty warsztatowej:

Nazwa warto$ci zmiennej Minimalnie Maksymalnie

CardActivityLengthRange 198 bajtow 492 bajty
(1 dzien 93 zmiany | (1 dzien 240 zmian

czynnosci) czynno$ci)
NoOfCardPlaceRecords 6 8
NoOfCardVehicleRecords 4 8
NoOfEventsPerType 3 3
NoOfFaultsPerType 6 6
NoOfCalibrationRecords 88 255
3.3. Definicje dla karty kontrolnej:

Nazwa warto$ci zmiennej Minimalnie Maksymalnie
NoOfControlActivityRecords 230 520
3.4. Definicje dla karty firmowej:

Nazwa warto$ci zmiennej Minimalnie Maksymalnie
NoOfCompanyActivityRecords 230 520
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YM8
4. ZESTAWY ZNAKOW

W lancuchach IA5Strings uzywa si¢ znakéw ASCII zdefiniowanych w normie
ISO/IEC 8824-1. Dla potrzeb czytelnosci i tatwego odwotywania si¢ ponizej
podano przypisanie wartosci. W przypadku rozbieznosci migdzy ta uwaga a
norma obowiazuja przepisy normy ISO/IEC 8824-1.

1"#u% &’ ()*+,-./0123456789:;<=>7?
@ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ[\]!!I!
Mabcdefghijklmnopqrstuvwxyz{|}~

W innych tancuchach znakow (Address, Name, VehicleRegistrationNumber)
uzywa si¢ dodatkowo znakéw zdefiniowanych kodami 192 do 255 normy ISO/
IEC 8859-1 (zbior znakéw lacinskich 1) lub normy ISO/IEC 8859-7 (zbior
znakow greckich).

5. KODOWANIE

Przy kodowaniu zgodnie z zasadami ASN.1, wszystkie zdefiniowane typy danych
koduje sig¢ zgodnie z wariantem unormowanym w ISO/IEC 8825-2.
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1. WPROWADZENIE

1.1. Skroéty

Do celoéw niniejszego dodatku stosuje si¢ nastgpujace skroty:

AC
AID
ALW
APDU
ATR
AUT
C6, C7
Cc
CHV
CLA
DF
EF
ENC
Etu
IC
ICC
ID
IFD
IFS
IFSC
IFSD
INS
Lc

Le
MF
P1-P2
NAD
NEV
PIN
PRO SM
PTS
RFU
RST
SM
SW1-SW2
TS
VPP
XXh

warunki dostgpu

identyfikator aplikacji

zawsze

jednostka danych protokotu aplikacji (struktura polecenia)
reakcja na sprowadzenie do stanu wyj$ciowego
uwierzytelniony

styki 6 i 7 karty opisane w normie ISO/IEC 7816-2

cykle zegarowe

informacje weryfikacyjne posiadacza karty

bajt klasy polecenia APDU

plik dedykowany. DF moze zawiera¢ inne pliki (EF lub DF)
plik elementarny

zaszyfrowany: dostgp mozliwy tylko poprzez kodowane dane
elementarna jednostka czasu

uktad scalony

karta z uktadem scalonym

identyfikator

urzadzenie interfejsu

wielko$¢ pola informacyjnego

wielko$¢ pola informacyjnego dla karty

wielko$¢ pola informacyjnego dla urzadzenia (dla terminala)
bajt instrukcji w poleceniu APDU

dlugos¢ danych wejsciowych dla polecenia APDU

dhugos¢ danych oczekiwanych (dane wyjsciowe dla polecenia)
plik glowny (root DF)

bajty parametryczne

adres wezta uzywany w protokole T=1

nigdy

osobisty numer identyfikacyjny

chroniony z bezpieczng wymiang komunikatow

wybor protokotu transmisyjnego

zastrzezony do wykorzystania w przysztosci

sprowadzenie do stanu wyjsciowego (karty)

bezpieczna wymiana komunikatow

bajty stanu

poczatkowy znak ATR

napigcie programowania

warto$§¢ XX w zapisie heksadecymalnym

symbol konkatenacji 03||04=0304.

1.2. Odniesienia

W niniejszym dodatku uzywa si¢ nastgpujacych odniesien:

EN 726-3

ISO/IEC 7816-2

Systemy identyfikacji kart — Telekomunikacyjne karty i terminale z uktadami
scalonymi — cz¢§¢ 3: Wymagania dla kart niezalezne od aplikacji. Grudzien

1994 .

Informatyka — Identyfikacja kart — Karty z uktadami scalonymi ze stykami
— cz$¢ 2: Wymiary i rozmieszczenie stykow. Wydanie pierwsze: 1999 r.
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ISO/IEC 7816-3 Informatyka — Identyfikacja kart — Karty z uktadami scalonymi ze stykami
— czg$¢ 3: Sygnaly elektryczne i protokol komunikacyjny. Wydanie 2: 1997
I.

ISO/IEC 7816-4 Informatyka — Identyfikacja kart — Karty z uktadami scalonymi ze stykami
— c¢zg$¢ 4: Migdzybranzowe polecenia wymiany informacji. Wydanie
pierwsze: 1995 + Nowelizacja 1: 1997 .

ISO/IEC 7816-6 Informatyka — Identyfikacja kart — Karty z uktadami scalonymi ze stykami

— czg8¢ 6: Migdzybranzowe elementy danych. Wydanie pierwsze: 1996 +
Popr. 1: 1998 1.

ISO/IEC 7816-8 Informatyka — Identyfikacja kart — Karty z uktadami scalonymi ze stykami
— czg$¢ 8: Polecenia migdzybranzowe zwiazane z bezpieczenstwem. Wydanie
pierwsze: 1999 r.

ISO/IEC 9797 Informatyka — Techniki bezpieczenstwa — Mechanizm integralnosci danych
wykorzystujacy funkcje kontroli kryptograficznej uzywajaca algorytmu szyfru
blokowego. Wydanie 2: 1994 r.

2. CHARAKTERYSTYKI ELEKTRYCZNE I FIZYCZNE

Wszystkie sygnaty elektryczne sa zgodne z norma ISO/IEC 7816-3, chyba ze
okreslono inaczej.

Rozmieszczenie i wymiary stykow kart sa zgodne z norma ISO/IEC 7816-2.

2.1. Napiecie zasilajace i pobor pradu

Karta pracuje zgodnie ze specyfikacja przy poborze w granicach okreslonych w
normie ISO/IEC 7816-3.

Karta pracujez V,, =3V (+/-03 V) lubV =5V (+- 0,5 V).

Wybér napigcia odbywa si¢ zgodnie z norma ISO/IEC 7816-3.

2.2. Napigcie programowania V

Karta nie wymaga napigcia programowania na styku C6. Oczekuje sig, ze styk
C6 nie jest przytaczony w IFD. Styk C6 moze by¢ przylaczony do V_, na karcie,
ale nie moze by¢ przylaczony do masy. W zadnym przypadku napigcie to nie
moze by¢ interpretowane.

2.3. Generowanie i czestotliwo$¢ zegara

Karta pracuje w zakresie czgstotliwosci 1 do 5 MHz. W czasie jednej sesji karty
czgstotliwo$é zegara moze zmienia¢ si¢ w granicach + 2 %. Czgstotliwos$¢ zegara
generuje przyrzad rejestrujacy a nie karta. Cykl pracy moze zmienia¢ si¢ w grani-
cach 40 do 60 %.

W warunkach okreslonych na karcie w pliku EF,.., zewnetrzny zegar moze
zosta¢ zatrzymany. Pierwszy bajt tresci pliku EF,.. koduje warunki trybu pracy
Clockstop (szczegdty znajduja si¢ w EN 726-3):

Niski Wysoki

Bit 3 Bit 2 Bit 1
0 0 1 Clockstop dozwolony, brak preferowanego poziomu
0 1 1 Clockstop dozwolony, preferowany poziom wysoki
1 0 1 Clockstop dozwolony, preferowany poziom niski
0 0 0 Clockstop niedozwolony
0 1 0 Clockstop dozwolony tylko przy wysokim poziomie
1 0 0 Clockstop dozwolony tylko przy niskim poziomie

Bitow 4 do 8 nie uzywa sig.

2.4. Styk We/Wy

Styk We/Wy C7 stuzy do odbierania i wysytania danych do IFD. W czasie pracy
tylko karta albo tylko IFD jest w trybie nadawania. Gdyby jednak obie jednostki
jednoczesnie znalazty si¢ w trybie nadawania, nie moze to spowodowac uszko-
dzenia karty. Karta wchodzi do trybu odbioru, chyba Ze nadaje dane.
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2.5. Stany karty

Gdy podawane jest napigcie zasilajace, karta pracuje w stanach:

— stan operacyjny, gdy karta wykonuje polecenia lub jest potaczona z jednostka
cyfrowa,

— stan jalowy we wszystkich pozostatych sytuacjach; w tym stanie karta zacho-
wuje wszystkie dane.

3. SPRZET I KOMUNIKACJA

3.1. Wprowadzenie

W punkcie tym opisano minimalng funkcjonalno$¢ wymagana od kart do tacho-
graféw i VU w celu zagwarantowania prawidlowego funkcjonowania i interope-
racyjnosci.

Karty do tachografow sa zgodne, na ile tylko mozliwe, z obowiazujacymi
normami ISO/IEC (w szczeg6lnosci z norma ISO/IEC 7816). Niemniej jednak
szczegotowo opisano polecenia i protokoty w celu okreslenia pewnych ograniczo-
nych zastosowan lub réznic, o ile wystgpuja. Opisane polecenia sa w pehni
zgodne z przywotanymi normami, jezeli nie wskazano inaczej.

3.2. Protokél komunikacyjny

Protokot komunikacyjny jest zgodny z norma ISO/IEC 7816-3. W szczegdlnosci
VU rozpoznaje wysylane przez kart¢ przedtuzenia czasu oczekiwania.

3.2.1. Protokoly
Karta obstuguje oba protokoty T=0 i T=1.

T=0 jest protokolem domys$lnym, dlatego tez polecenie PTS jest niezbedne do
zmiany protokotu na T=I.

Urzadzenia stosuja konwencjg bezposrednia w obu protokofach: tak wige
konwencja bezposrednia jest obowiazkowa dla karty.

Bajt informacji o wielkosci pola karty znajduje si¢ w ATR w znaku TA3. Warto$¢
ta jest nie mniejsza niz ‘'FOh' (= 240 bajtow).

Do protokolow stosuje si¢ nastgpujace ograniczenia:

T=0

— Urzadzenie interfejsu wspiera odpowiedz na We/Wy po wzroscie krawedzi
narastajacego sygnatu na RST z 400 cc.

— Urzadzenie interfejsu potrafi odczyta¢ znaki rozdzielone 12 etu.
— Urzadzenie interfejsu odczytuje bledny znak i jego powtdrzenie, jezeli
rozdzielone 13 etu. W przypadku wykrycia blgdnego znaku, na We/Wy znaj-

duje si¢ sygnat biedu migdzy 1 etu a 2 etu. Urzadzenie obstuguje op6znienie
1 etu.

— Urzadzenie interfejsu akceptuje 33-bajtowe ATR (TS+32)

— Jezeli TC1 znajduje si¢ w ATR, to dla znakow wysylanych przez urzadzenie
interfejsu jest dodatkowy czas ochronny (Extra Guard Time), chociaz znaki
wysylane przez kart¢ moga by¢ jeszcze przedzielone odstgpami 12 etu.
Odnosi sig to takze do znaku ACK wysylanego przez kart¢ po wystaniu
znaku P3 przez urzadzenie interfejsu.

— Urzadzenie interfejsu bierze pod uwage znak NUL wysylany przez karte.
— Urzadzenie interfejsu akceptuje tryb uzupehniajacy dla ACK.

— Polecenia odbierz-odpowiedZ (get-response) nie mozna uzywa¢ w trybie
fancuchowym do otrzymywania danych, ktérych dlugo$¢ moze by¢ wigksza
niz 255 bajtow.

I=1

— Bajt NAD: nieuzywany (NAD ustawia si¢ na '00").

— S-block ABORT: nieuzywany.

— Btad stanu S-block VPP: nieuzywany.

— Calkowita dlugo$¢ tancucha dla pola danych nie moze przekracza¢ 255
bajtow (IFD musi to zapewniac).

— IFD bezposrednio po ATR podaje wielkos¢ pola informacyjnego dla urza-
dzenia (IFSD): IFD wysylta zadanie S-Block IFS po ATR a karta odpowiada
S-Block IFS. Zalecana wartoscia dla IFSD sa 254 bajty.
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— Karta nie pyta o skorygowane IFS.

322. ATR

Urzadzenie sprawdza bajty ATR, zgodnie z norma ISO/IEC 7816-3. Nie wyko-
nuje si¢ weryfikacji znakow historycznych ATR.

Przyktad podstawowego Biprotocol ATR zgodnego z norma ISO/IEC 7816-3

Znak Warto§é Uwagi
TS '3Bh’ wskazuje konwencje¢ bezposrednia
TO '85h’ TD1 obecny; jest 5 bajtow historycznych
TDI '80h’ TD2 obecny; bedzie uzyty T=0
TD2 "11h' TA3 obecny; bedzie uzyty T=1
TA3 'XXh' (mind. ’ wielkos¢ pola informacyjnego dla karty (IFSC)
FOh')
TH1 bis THS XXh' znaki historyczne
TCK "XXh' znak kontrolny (exclusive OR)

Po ATR wybierany jest domyslnie plik glowny (MF) i staje si¢ katalogiem
biezacym.
3.2.3. PTS

Domyslnym protokotem jest T=0. Aby wybra¢ protokét T=1, urzadzenie musi
wysta¢ do karty PTS (znane tez jako PPS).

Jako ze oba protokoty T=0 i T=1 sa wymagane dla karty, podstawowy PTS do
przetaczania migdzy protokolami wymagany jest dla karty.

PTS mozna uzywac, jak wskazano w normie ISO/IEC 7816-3, do przefaczania na
szybkosci transmisji wigksze niz standardowa, proponowane przez kart¢ w ATR,
gdy dotyczy ( bajt TA(1)).

Wigksze szybkosci transmisji sa opcjonalne dla karty.

Jezeli karta nie obsluguje innej szybkosci transmisji niz standardowa (lub jezeli
nie obstuguje wybranej szybkosci transmisji), karta odpowiada na PTS prawid-
towo, zgodnie z norma ISO/IEC 7816-3, opuszczajac bajt PPS1.

Ponizej pokazano przyktady podstawowego PTS do wyboru protokotu:

Znak Warto$é Uwagi
PPSS 'FFh’ znak inicjujacy
PPSO '00h’ lub '01h’ nie ma PPS1 do PPS3; '00h’, aby wybra¢ TO, 'O1h', aby
wybra¢ Tl
PK XXh' znak kontrolny: 'XXh' = 'FFh’, jezeli PPS0O = '00h’;
'XXh' = 'FEN', jezeli PPSO = '01h’

3.3. Warunki dostepu (AC)

Warunki dostgpu, (AC) dla polecen, UPDATE BINARY i READ BINARY defi-
niuje si¢ dla kazdego pliku elementarnego.

AC biezacego pliku musza by¢ spetnione przed dostgpem do pliku za posrednic-
twem tych polecen.

Definicje dostgpnych warunkow dostgpu sa nastgpujace:

— ALW:operacja jest zawsze mozliwa i moze by¢ wykonywana bez ograniczen.
— NEV:operacja nie jest nigdy mozliwa.

— AUT:prawo odpowiadajace pomyslnemu, zewngtrznemu uwierzytelnianiu
musi by¢ otwarte (zrobiono poleceniem EXTERNAL AUTHENTICATE).

— PRO SM:polecenie musi by¢ przestane z kryptograficzna suma kontrolna,
wykorzystujac bezpieczna wymiang komunikatow (patrz dodatek 11).

— AUT i PRO SM(potaczone)
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Przy poleceniach przetwarzania (UPDATE _BINARY i READ_BINARY), w
karcie moga by¢ ustawione nastgpujace warunki dostgpu:

UPDATE _BINARY READ_BINARY
ALW tak tak
NEV tak tak
AUT tak tak
PRO SM tak nie
AUT i PRO SM tak nie

warunek dostgpu PRO SM nie jest dostgpny dla polecenia READ BINARY.
Oznacza to, ze dla polecenia READ nigdy nie jest obowiazkowa obecnos¢ kryp-
tograficznej sumy kontrolnej. Jednakze, uzywajac wartosci ‘'OC’ dla klasy, mozna
uzywac polecenia READ BINARY w bezpiecznej wymianie komunikatow, jak
opisano w punkcie 3.6.2.

3.4. Szyfrowanie danych

W przypadku gdy trzeba chroni¢ poufno$¢ danych, ktore maja by¢ odczytane z
pliku, plik jest oznakowany ,Encrypted”. Szyfrowanie wykonuje si¢ poprzez
stosowanie bezpiecznej wymiany komunikatow (patrz dodatek 11).

3.5. Przeglad polecen i kodéw bledow

Polecenia i organizacja pliku wynikaja z normy ISO/IEC 7816-4 i spelniaja jej
wymagania.

W czesci tej opisano nastgpujace pary polecenie-odpowiedz dla APDU:

Polecenie INS
SELECT FILE A4
READ BINARY BO
UPDATE BINARY D6
GET CHALLENGE 84
VERIFY 20
GET RESPONSE Co
WYKONAJ OPERACIJE BEZPIECZENSTWA: 2A

VERIFY CERTIFICATE

COMPUTE DIGITAL SIGNATURE
VERIFY DIGITAL SIGNATURE

HASH
INTERNAL AUTHENTICATE 88
EXTERNAL AUTHENTICATE 82
ZARZADZANIE SRODOWISKIEM BEZPIECZENSTWA: 22
SETTING A KEY
WYKONAJ HASZOWANIE (MIESZANIE) PLIKOW 2A

Wyrazy stanu SW1 SW2 sa zwracane w komunikacie odpowiedzi i oznaczaja
stan przetwarzania polecenia.

SW1 SW2 Znaczenie

90 00 Normalne przetwarzanie

61 XX Normalne przetwarzanie. XX = liczba dostgpnych bajtow odpowiedzi
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SW1 Sw2 Znaczenie

62 81 Przetwarzanie ostrzezenia. Czg$¢ zwracanych danych moze byé uszko-
dzona

63 CcX Nieprawidtowe CHV (PIN). "X’ oznacza licznik pozostalych prob

64 00 Btad wykonania — Stan pamigci nieulotnej bez zmian. Blad integral-
nosci

65 00 Btad wykonania — Stan pamigci nieulotnej zmieniony

65 81 Btad wykonania — Stan pamigci nieulotnej zmieniony — Uszkodzona
pamigé

66 88 Blad zabezpieczenia: nieprawidlowa kryptograficzna suma kontrolna (w

czasie bezpiecznej wymiany komunikatow) lub

nieprawidlowy certyfikat (w czasie weryfikacji
certyfikatu), lub

nieprawidlowy kryptogram (w czasie zewngtrz-
nego uwierzytelniania) lub

nieprawidlowy podpis (w czasie weryfikacji

podpisu)

67 00 Nieprawidtowa dhugos¢ (nieprawidlowe Lc lub Le)

69 00 Niedozwolone polecenie (brak dostgpnej odpowiedzi w T=0)

69 82 Niespelniony stan zabezpieczenia

69 83 Metoda uwierzytelnienia zablokowana

69 85 Warunki uzycia niespetnione

69 86 Polecenie niedozwolone (brak biezacego EF)

69 87 Brak oczekiwanych obiektow danych w bezpiecznej wymianie komuni-
katow

69 88 Nieprawidtowe obiekty danych w bezpiecznej wymianie komunikatow

6A 82 Nie znaleziono pliku

6A 86 Nieprawidtowe parametry P1-P2

6A 88 Nie znaleziono powolanych danych

6B 00 Nieprawidtowe parametry (przesunigcie poza EF)

6C XX N_ieprawidiowa dhugos¢, SW2 wskazuje doktadng dtugosé. Pole danych
nie jest zwracane

6D 00 Kod instrukcji nieobstugiwany lub niewazny

6E 00 Klasa nieobstugiwana

6F 00 Inne bledy kontroli

3.6. Opis polecen

W tym rozdziale opisano polecenia dla kart do tachografow, ktore sa obowiaz-
kowe.

Dodatkowe, szczegétowe informacje dotyczace stosowanych czynnosci krypto-
graficznych zamieszczono w dodatku 11 Wspdlne mechanizmy zabezpieczenia.

Wszystkie polecenia opisane sa niezaleznie od uzywanego protokotu (T=0 lub
T=1). Bajty CLA, INS, P1, P2, Lc i Le w APDU sa zawsze wskazywane. Jezeli
Lc lub Le nie jest potrzebny dla opisywanego polecenia, zwigzane z nimi
dlugos¢, warto$¢ i opis sa puste.

Jezeli Zzadane sa oba bajty dhugosci (Lc i Le), opisywane polecenie musi by¢
podzielone na dwie czgsci, jesli IFD uzywa protokotu T=0: IFD wysyta to pole-
cenie z P3=Lc + dane i nastgpnie wysyta polecenie GET_RESPONSE (patrz pkt
3.6.6) z P3=Le.

Jezeli zadane sa oba bajty dtugosci i Le=0 (bezpieczna wymiana komunikatow):



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 121

— gdy uzywany jest protokol T=1, karta odpowiada na Le=0 wysylajac
wszystkie, dostgpne dane wyjsciowe,

— gdy uzywany jest protokot T=0, IFD wysyla pierwsze polecenie z P3=Lc +
dane, karta odpowiada (na to niejawne Le=0) bajtami stanu '61La’, gdzie La
jest liczba dostgpnych bajtow odpowiedzi. Nastgpnie IFD generuje polecenie
GET RESPONSE z P3=La w celu odczytania danych.

3.6.1. Select file (Wybierz plik)

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4, ale jego zastosowanie jest
ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym w tej normie.

Polecenia SELECT FILE uzywa sig:
— do wybierania aplikacji DF (musi by¢ wybor przez nazwe)

— do wybierania pliku elementarnego odpowiadajacego przekazanemu IP pliku.

3.6.1.1. Wybor przez nazwe (AID)
Polecenie to pozwala wybra¢ aplikacjg DF na karcie.

Polecenie to mozna wykonywa¢ z dowolnego miejsca w strukturze pliku (po
ATR lub w dowolnym czasie).

Wybor aplikacji powoduje przywrocenie biezacego stanu srodowiska bezpieczen-
stwa do stanu wyjsciowego. Po wybraniu aplikacji, zaden biezacy klucz
publiczny nie jest wybrany, a klucz poprzedniej sesji nie jest dostgpny dla
bezpiecznej wymiany komunikatow. Takze warunek dostgpu AUT jest utracony.

Komunikat polecenia

Bajt Dhugosé Wartosé Opis
CLA 1 '00h’
INS 1 'A4h’
Pl 1 '04h’ wybor przez nazwg (AID)
P2 1 '0Ch’ brak oczekiwanej odpowiedzi
Lc 1 'NNh' liczba bajtow wystanych do karty (dlugos¢ AID): '
06h’ dla aplikacji tachograficznej
#6-#(5+NN) NN XX XXh' ?ID: 'FF 54 41 43 48 4F' dla aplikacji tachogra-
icznej

Dla polecenia SELECT FILE nie jest potrzebna zadna odpowiedz (brak Le w
T=1, lub nie ma zadania odpowiedzi w T=0).

Komunikat odpowiedzi (brak zadania odpowiedzi)

Bajt Dhugos¢ Warto$¢ Wyszczegdlnienie

SW 2 XXXXh' | Wyrazy stanu (SW1, SW2)

— jezeli wykonanie zakonczyto si¢ pomyslnie, karta zwraca 9000,

— jezeli nie znaleziono aplikacji wyszczegélnionej przez AID, zwrdéconym
stanem przetwarzania jest '6A82’,

— w T=l1, jezeli jest bajt Le, zwroconym stanem jest '6700’,

— w T=0, jezeli po poleceniu SELECT FILE wymaga si¢ odpowiedzi, zwro-
conym stanem jest '6900’,

— jezeli wybrana aplikacja uznana jest za uszkodzona (znaleziony blad integral-
nosci w atrybutach pliku), zwréconym stanem przetwarzania jest ‘6400’ lub '
6581".

3.6.1.2. Wybor pliku elementarnego przy pomocy identyfikatora pliku

Komunikat polecenia

Bajt Dhugos¢ Wartos¢ Wyszczegdlnienie

CLA 1 '00h’

INS 1 'A4h’
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Bajt Dhugosé Warto§é Wyszezegolnienie

P1 1 '02h’ wybor EF pod biezacym DF

P2 1 '0Ch’ brak oczekiwanej odpowiedzi

Lc 1 '02h' liczba bajtow wystanych do karty
#6-#7 2 "XXXXh identyfikator pliku

Dla polecenia SELECT FILE nie jest potrzebna zadna odpowiedz (brak Le w
T=1, lub nie ma zadania odpowiedzi w T=0).

Komunikat odpowiedzi (brak Zadania odpowiedzi)

Bajt Dlugos¢ Warto$é Wyszczegolnienie

Sw 2 "XXXXh Wyrazy stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczylo si¢ pomyslnie, karta zwraca ‘9000,

— jezeli nie znaleziono pliku odpowiadajacego identyfikatorowi pliku, zwro-
conym stanem przetwarzania jest '6A82’,

— w T=l1, jezeli jest bajt Le, zwroconym stanem jest '6700’,

— w T=0, jezeli po poleceniu SELECT FILE wymaga si¢ odpowiedzi, zwro-
conym stanem jest ‘6900,

— jezeli wybrany plik uznany jest za uszkodzony, (znaleziony btad integralnosci
w atrybutach pliku), zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6400 lub '6581".
3.6.2. Read Binary (Odczyt binarny)

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4, ale jego zastosowanie jest
ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym w tej normie.

Polecenie READ BINARY stuzy do odczytu danych z przezroczystego pliku.

Odpowiedz karty obejmuje zwrot odczytanych danych, opcjonalnie obudowane
w strukturg bezpiecznej wymiany komunikatow.

Polecenie moze by¢ wykonane tylko wtedy gdy stan zabezpieczenia spetia atry-
buty zabezpieczenia zdefiniowane dla EF dla funkcji READ.

3.6.2.1. Polecenie bez bezpiecznej wymiany komunikatow

Polecenie to umozliwia IFD odczyt danych z biezaco wybranego EF bez
bezpiecznej wymiany komunikatow.

Odczyt danych z pliku oznakowanego ,,Encrypted” przy pomocy tego polecenia
nie jest mozliwy.

Komunikat polecenia

Bajt Dtugos¢ Warto$¢ Wyszczegdlnienie

CLA 1 '00h’ bez bezpiecznej wymiany komunikatow

INS 1 'BOh’

P1 1 "XXh' przesunigcie w bajtach od poczatku pliku: bajt
najbardziej znaczacy

P2 1 "XXh' przesunigcie w bajtach od poczatku pliku: bajt
najmniej znaczacy

Le 1 "XXh' oczekiwana dlugos¢ danych. Liczba bajtow do
odczytu

Uwaga: bit 8 w P1 musi by¢ ustawiony na 0.

Komunikat odpowiedzi

Bajt Dtugos¢ Warto$¢ Wyszczegdlnienie

#1-#X X 'XX.XXh" | odczyt danych

SW 2 XXXXh' | Wyrazy stanu (SW1, SW2)
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M8

— Jezeli wykonanie zakonczylo si¢ pomyslnie, karta zwraca ‘9000,
— jezeli nie wybrano EF, zwréconym stanem przetwarzania jest '6986/,

— jezeli wymagania kontroli dostgpu wybranego pliku nie sa spetione, pole-
cenie zostaje przerwane z '6982’,

— jezeli przesunigcie nie jest zgodne z wielkoscia EF (przesunigeie > wielko$¢
EF), zwréconym stanem przetwarzania jest '6B00’,

— jezeli wielko§¢ danych nie jest zgodna z wielkoscia EF (przesunigcie + Le >
wielko$¢ EF), zwroéconym stanem przetwarzania jest ‘6700 lub '6Cxx’, gdzie
"xx" wskazuje doktadna dhugose,

— jezeli blad integralnosci zostaje wykryty w atrybutach pliku, karta uznaje, ze
plik jest uszkodzony i nienaprawialny, a zwrdoconym stanem przetwarzania
jest '6400’ lub 6581,

— jezeli blad integralnosci zostaje wykryty w zgromadzonych danych, karta
zwraca zadane dane, a zwroconym stanem przetwarzania jest '6281'.
3.6.2.2. Polecenie z bezpieczng wymianq komunikatow

Polecenie to umozliwia IDF odczyt danych z biezaco wybranego EF z bezpieczna
wymiana komunikatow, w celu weryfikowania integralnosci odebranych danych
ochrony poufnosci danych, w przypadku gdy EF jest oznakowany ,,Encrypted”.

Komunikat polecenia

Bajt Dlugosé Warto$é Opis
CLA 1 '0Ch’ zadana bezpieczna wymiana komunikatow
INS 1 'BOh’ INS
P1 1 "XXh' P1 (przesunigcie w bajtach od poczatku pliku): bajt
najbardziej znaczacy
P2 1 "XXh' P2 (przesunigcie w bajtach od poczatku pliku): bajt
najmniej znaczacy
Lc 1 '09h’ dhlugo$¢ danych wejsciowych dla bezpiecznej
wymiany komunikatow
#6 1 '97h’ T,z znacznik specyfikacji oczekiwanej dtugosci
#7 1 '01h’ L, ;: dlugo$¢ oczekiwanej dtugosci
#8 1 'NNh' specyfikacja oczekiwanej dlugosci (poczatkowy Le):
liczba bajtow do odczytu
#9 1 '8Eh’ Tcc: znacznik kryptograficznej sumy kontrolnej
#10 1 '04h’ L. dlugo$¢ znajdujacej sig dalej kryptograficznej
sumy kontrolnej
#11-#14 4 'XX.XXh" | kryptograficzna suma kontrolna (4 bajty najbardziej
znaczace)
Le 1 '00h’ wg specyfikacji w normie ISO/EWG 7816-4

Komunikat odpowiedzi, jezeli EF nie ma oznakowania ,Encrypted” i jezeli
format wejsciowy bezpiecznej wymiany komunikatow jest prawidtowy:

Bajt Dlugosé Warto$¢ Opis
#1 1 '81h’ T,y znacznik wartosci danych odkrytych
#2 L 'NNh' lub ‘81 | L,,: dlugos¢ zwracanych danych (= poczat-
NNh' kowemu Le)
L 2 ma 2 bajty, jezeli L, >127 bajtow
#(2+L)-#(1+L+NN) NN 'XX.XXh' | warto$¢ danych odkrytych
#(2+L+NN) 1 '8Eh’ T znacznik  kryptograficznej  sumy
kontrolnej
#(3+L+NN) 1 '04h’ L.: dlugo$¢ znajdujacej si¢ dalej kryptogra-
ficznej sumy kontrolne;j




1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 124

Bajt Dlugosé Warto$é¢ Opis
#(4+L+NN)-#(7+L 4 'XX.XXh" | kryptograficzna suma kontrolna (4 bajty
+NN) najbardziej znaczace)
SW 2 XXXXh' Wyrazy stanu (SW1, SW2)

Komunikat odpowiedzi, jezeli EF ma oznakowanie ,,Encrypted” i jezeli format
wejsciowy bezpiecznej wymiany komunikatow jest prawidlowy:

Bajt Dlugosé Wartos¢ Opis
#1 1 '87h’ Ty g znacznik zaszyfrowanych danych
(kryptogram)
#2 L 'MMh' lub " | L, o4 dlugoé¢ zwracanych zaszyfrowanych
81 MMh' danych (rézna od poczatkowego Le z pole-
cenia, ze wzglgdu na wypelnienie)
L ma 2 bajty, jezeli L,, > 127 bajtow
#(2+L)-#(1+L+MM) MM '01XX..XXh" | dane szyfrowane: wskaznik wypetnienia i
kryptogram
#(2+L+MM) 1 '8Eh’ T znacznik  kryptograficznej  sumy
kontrolnej
#(3+L+MM) 1 '04h’ L.: dlugo$¢ znajdujacej si¢ dalej kryptogra-
ficznej sumy kontrolne;j
#(4+L+MM)-#(7+L 4 'XX.XXh" | kryptograficzna suma kontrolna (4 bajty
+MM) najbardziej znaczace)
SW 2 XXXXh' Wyrazy stanu (SW1, SW2)

Pierwszy bajt zwracanych danych wskazuje na zastosowany tryb wypelniania. W
przypadku aplikacji tachograficznej, wskaznik wypelnienia zawsze przyjmuje
warto$¢ *01h’, wskazujac ze zastosowany tryb wypetniania jest jednym z okreslo-
nych w normie ISO/IEC 7816-4 (jeden bajt o wartosci 80h’ i nastgpnie pewna
ilos¢ bajtéw zerowych: ISO/IEC 9797 metoda 2).

Stany ,,regularnego” przetwarzania, opisane dla polecenia READ BINARY, bez
bezpiecznej wymiany komunikatow (patrz pkt 3.6.2.1), moga by¢ zwracane przy
uzyciu struktur komunikatu odpowiedzi opisanego powyzej, za znacznikiem '99h’
Tag (jak opisano w TCS 335).

Ponadto moga wystapi¢ niektore bledy, swoiscie dotyczace bezpiecznej wymiany
komunikatow. W takim przypadku zwracany jest po prostu stan przetwarzania
bez struktury bezpiecznej wymiany komunikatow:

Komunikat odpowiedzi przy nieprawidtowym formacie wejsciowym bezpiecznej
wymiany komunikatow

Bajt Dhugosé Wartosé Wyszczegolnienie

Sw 2 "XXXXh Wyrazy stanu (SW1, SW2)

— Jezeli klucz biezacej sesji nie jest dostgpny, zwracany jest stan przetwarzania
'6A88'. Zdarza sig to albo wtedy gdy klucz sesyjny nie jest juz generowany,
albo gdy juz wygasnie wazno$¢ kluczy sesyjnych (w tym przypadku IFD
musi powtdrnie uruchomic proces wzajemnego uwierzytelnienia w celu utwo-
rzenia nowego klucza sesyjnego).

Jezeli w formacie bezpiecznej wymiany komunikatow brakuje pewnych,
oczekiwanych obiektow (okreslonych powyzej), zwracany jest stan przetwa-
rzania '6987": ten btad ma miejsce, jezeli brakuje oczekiwanego znacznika lub
jezeli tres¢ polecenia nie jest prawidlowo skonstruowana.

Jezeli pewne obiekty danych nie sa prawidlowe, zwréconym stanem przetwa-
rzania jest '6988’: ten btad ma miejsce, jezeli sa wszystkie wymagane znacz-
niki, ale niektore dtugosci roznia si¢ od oczekiwanych.

Jezeli weryfikacja kryptograficznej sumy kontrolnej wykaze niezgodnos$é,
zwrbconym stanem przetwarzania jest '6688'.
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3.6.3. Update Binary (Uaktualnianie binarne)

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4, ale jego zastosowanie jest
ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym w tej normie.

Komunikat polecenia UPDATE BINARY inicjuje aktualizacj¢ (kasowanie +
zapis) bitow juz znajdujacych si¢ w binarnym EF zastgpujac je bitami podanymi
w poleceniu APDU.

Polecenie moze by¢ wykonane tylko wtedy gdy stan zabezpieczenia spelnia atry-
buty zabezpieczenia zdefiniowane dla EF dla funkcji UPDATE (jezeli kontrola
dostepu funkcji UPDATE obejmuje PRO SM, w poleceniu musi by¢ dodana
bezpieczna wymiana komunikatow).

3.6.3.1. Polecenie bez bezpiecznej wymiany komunikatow

Polecenie to umozliwia IFD zapis danych do biezaco wybranego EF, bez spraw-
dzenia przez kartg integralnosci otrzymanych danych. Ten tryb odkryty dozwo-
lony jest tylko wtedy, gdy wybrany plik nie ma oznakowania ,,Encrypted”.

Komunikat polecenia

Bajt Dtugo$¢ Warto$¢ Wyszczegdlnienie
CLA 1 '00h’ bez bezpiecznej wymiany komunikatow
INS 1 'D6h’
P1 1 "XXh' przesunigcie w bajtach od poczatku pliku: bajt
najbardziej znaczacy
P2 1 "XXh' przesunigcie w bajtach od poczatku pliku: bajt
najmniej znaczacy
Lc 1 'NNh' Lc dlugos¢ aktualizowanych danych. Liczba zapisy-
wanych bajtow
#6-#(5+NN) NN 'XX.XXh' | zapisywane dane

Uwaga: bit 8 w P1 musi by¢ ustawiony na 0.

Komunikat odpowiedzi

Bajt Dhugosé Wartosé Wyszczegolnienie

SW 2 "XXXXh' Wyrazy stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczyto si¢ pomyslnie, karta zwraca "9000’,
— jezeli nie jest wybrany EF, zwroconym stanem przetwarzania jest '6986’,

— jezeli kontrola dostgpu wybranego pliku nie jest spetniona, polecenie zostaje
przerwane z '6982,

— jezeli przesunigcie nie jest zgodne z wielkoscia EF (przesunigcie > wielkosé
EF), zwréconym stanem przetwarzania jest '6B00’,

— jezeli wielko$¢ danych, ktore maja by¢ zapisane, nie jest zgodna z wielkoscia
EF »M10 (przesunigcie + Lc > wielkos¢ EF) <, zwréoconym stanem prze-
twarzania jest '6700’,

— jezeli w atrybutach pliku wykryty jest btad integralnosci, karta uznaje, ze plik
jest uszkodzony i nienaprawialny, zwréconym stanem przetwarzania jest '
6400 lub 6500,

— jezeli zapis nie jest wykonany pomyslnie, zwréconym stanem przetwarzania
jest '6581".

3.6.3.2. Polecenie z bezpieczng wymianq komunikatow

Polecenie to umozliwia IFD zapis danych do biezaco wybranego EF, ze spraw-
dzeniem przez kartg integralnosci otrzymanych danych. Gdy nie jest wymagana
poufnos¢, dane nie sa szyfrowane. Ten tryb odkryty dozwolony jest tylko wtedy,
gdy wybrany plik nie ma oznakowania ,,Encrypted”

Komunikat polecenia

Bajt Dhugos¢ Warto$¢ Opis

CLA 1 '0Ch’ zadana bezpieczna wymiana komunikatow
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Bajt Dlugosé Warto$é¢ Opis
INS 1 'D6h’ INS
P1 1 XXh' przesunigcie w bajtach od poczatku pliku:
bajt najbardziej znaczacy
P2 1 XXh' przesunigcie w bajtach od poczatku pliku:
bajt najmniej znaczacy
Le 1 XX dhugos¢ chronionego pola danych
#6 1 '81h’ T,y znacznik odkrytych wartosci danych
#7 L 'NNh' lub ‘81 | L,,: dlugo$¢ transmitowanych danych
INNA L jest 2 bajty, jezeli Ly, > 127 bajtow
#(7+L)-#(6+L+NN) NN 'XX.XXh" | warto$¢ odkrytych danych (dane, ktore maja
by¢ zapisane)
#(7+L+NN) 1 '8Eh’ T..: znacznik  kryptograficznej  sumy
kontrolne;j
#(8+L+NN) 1 '04h’ Lot dlugos¢ nastepnej kryptograficznej
sumy kontrolnej
#(9+L+ANN)-#(12+L 4 'XX..XXh" | kryptograficzna suma kontrolna (4 bajty
+NN) najbardziej znaczace)
Le 1 '00h’ wg specyfikacji w normie ISO/IEC 7816-4

Komunikat odpowiedzi, gdy format wejscia bezpiecznej wymiany komunikatow

jest prawidlowy

Bajt Dlugosé Warto$é Opis
#1 1 '99h’ Ty znacznik wyrazu stanu (chroniony przez CC)
#2 1 '02h’ Lgy: dlugo$¢ zwracanego wyrazu stanu
#3-#4 2 XXXXhW wyraz stanu (SW1, SW2)
#5 1 '8Eh’ T.c: znacznik kryptograficznej sumy kontrolnej
#6 1 '04h’ L. dlugos¢ nastepnej kryptograficznej sumy
kontrolnej
#7-#10 4 'XX.XXh" | kryptograficzna suma kontrolna (4 bajty najbardziej
zZnaczace)
Sw 2 XXXXh wyraz stanu (SW1, SW2)

Stany ,,regularnego” przetwarzania, opisane dla polecenia READ BINARY =z
bezpieczng wymiana komunikatow (patrz ppkt 3.6.3.1), moga by¢ zwracane przy
uzyciu struktur komunikatu odpowiedzi opisanego powyzej.

Ponadto moga wystapi¢ niektore bledy, swoiscie dotyczace bezpiecznej wymiany
komunikatow. W takim przypadku zwracany jest po prostu stan przetwarzania
bez struktury bezpiecznej wymiany komunikatow:

Komunikat odpowiedzi w przypadku bledu w bezpiecznej wymianie komuni-

katow

Bajt

Dhugosé¢

Warto$é

Opis

SW

2

"XXXXh'

Wyraz stanu (SW1, SW2)

— Jezeli klucz biezacej sesji nie jest dostgpny, zwracany jest stan przetwarzania

'6A88’,

— jezeli w formacie bezpiecznej wymiany komunikatéw brakuje pewnych, ocze-
kiwanych obiektow (okre§lonych powyzej), zwracany jest stan przetwarzania
'6987": ten btad ma miejsce, jezeli brakuje oczekiwanego znacznika lub jezeli
tre$¢ polecenia nie jest prawidtowo skonstruowana,
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— jezeli pewne obiekty danych nie sa prawidlowe, zwréoconym stanem przetwa-
rzania jest '6988": ten btad ma miejsce, jezeli sa wszystkie wymagane znacz-
niki, ale niektore dtugosci roznig si¢ od oczekiwanych,

— jezeli weryfikacja kryptograficznej sumy kontrolnej wykaze niezgodnosc,
zwrdconym stanem przetwarzania jest '6688'.
3.6.4. Get challenge (Wydanie wezwania)

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4, ale jego zastosowanie jest
ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym w tej normie.

Polecenie GET CHALLENGE zada od karty wydania wyzwania, w celu uzycia
go w procedurze zwiazanej z zabezpieczeniem, w ktorej do karty wysylany jest
kryptogram lub pewne, szyfrowane dane.

Wyzwanie wydane przez kart¢ wazne jest tylko dla nastgpnego polecenia, ktore
uzywa wyzwania, wystanego do karty.

Komunikat polecenia

Bajt Dhugoé Wartosé Wyszezegdlnienie
CLA 1 '00h’ CLA

INS 1 '84h' INS

P1 1 '00h’ P1

P2 1 '00h’ P2

Le 1 '08h’ Le (dtugos¢ oczekiwanego wyzwania)

Komunikat odpowiedzi

Bajt Dhugos¢ Warto$¢ Wyszczegdlnienie
#1-#8 8 XX XXh wyzwanie
SW 2 XXXXh wyraz stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczylto si¢ pomyslnie, karta zwraca ‘9000,
— jezeli Le nie jest '08h’, zwracany jest stan przetwarzania '6700’,

— jezeli parametry P1-P2 sa nieprawidlowe, zwracany jest stan przetwarzania '
6AS86'.

3.6.5. Verify (Weryfikacja)

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4, ale jego zastosowanie jest
ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym w tej normie.

Polecenie VERIFY inicjuje poréwnanie w karcie danych CHV (PIN) wystanych
w poleceniu z referencyjnymi CHV przechowywanymi na karcie.

Uwaga: PIN wprowadzony przez uzytkownika musi by¢ prawidlowo wypekiony
przez IFD bajtami ,,FFh” do dtugosci 8 bajtow.

Jezeli wykonanie zakonczylo si¢ pomys$lnie, prawa odpowiadajace przedstawio-
nemu CHV sa udostgpniane, a licznik dozwolonych prob CHV przywrdécony do
stanu wyjsciowego.

Jezeli poréwnanie wykaze niezgodnos$¢, jest ono rejestrowane na karcie w celu
ograniczenia liczby dalszych prob uzyciu referencyjnego CHV.

Komunikat polecenia

Bajt Dlugosé Warto$é Wyszczegolnienie

CLA 1 '00h’ CLA

INS 1 "20h’ INS

P1 1 '00h’ Pl

P2 1 '00h’ P2 (zweryfikowane CHV jest domniemanie znane)
Lc 1 '08h’ dhugos¢ przesytanego kodu CHV
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Bajt Dhugosé¢ Wartos¢ Wyszczegdlnienie

#6-#13 8 'XX.XXh' | CHV

Komunikat odpowiedzi

Bajt Dhugosé¢ Wartosé Wyszczegblnienie

SW 2 XXXXh' | wyraz stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczylo si¢ pomyslnie, karta zwraca ‘9000,

— jezeli nie znaleziono referencyjnego CHV, zwréconym stanem przetwarzania
jest '6A88',
— jezeli CHV jest zablokowane, (licznik dozwolonych prob CHV jest wyzero-

wany), zwroconym stanem przetwarzania jest '6983’. Po znalezieniu si¢ w
tym stanie CHV nie moze juz nigdy by¢ pomyslnie przekazane,

— jezeli porownanie wykaze niezgodnos$¢, licznik dozwolonych prob CHV jest
zmniejszany i zwracany stan '63CX’ (X > 0, gdzie X pokazuje stan licznika

dozwolonych prob CHV. X = 'F’, oznacza ze liczba dozwolonych prob CHV
jest wigksza niz 'F’),

— jezeli referencyjne CHV uznane jest za uszkodzone, zwréconym stanem prze-
twarzania jest ‘6400’ lub '6581".

3.6.6. Get response (Przyjecie odpowiedzi)
Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4.

Polecenia tego (niezbgdnego i dostgpnego tylko dla protokotu T=0) uzywa si¢ do
przesytania przygotowanych danych z karty do urzadzenia interfejsu (przypadek,
gdy polecenie zawiera oba parametry Lc i Le).

Polecenie GET RESPONSE musi by¢ wydane bezposrednio po poleceniu przy-
gotowujacym dane, w przeciwnym przypadku dane sa tracone. Po wykonaniu
polecenia GET RESPONSE (wyjawszy, gdy wystapi btad '61xx’ lub '6Cxx’ ,
patrz ponizej), wezesniej przygotowane dane nie sa juz dostgpne.

Komunikat polecenia

Bajt Dlugos¢ Wartos¢ Opis
CLA 1 '00h’

INS 1 'COh’

P1 1 '00h’

P2 1 '00h’

Le 1 "XXh' oczekiwana liczba bajtow

Komunikat odpowiedzi

Bajt Dhugos¢ Warto$¢ Opis
#1-#X X XX XX dane
SW 2 XXXXhW wyraz stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczylo si¢ pomyslnie, karta zwraca '9000'.

— Jezeli karta nie przygotuje zadnych danych, zwréconym stanem przetwarzania
jest '6900" lub '6F00".

— Jezeli Le przekracza liczbe dostgpnych bajtow lub Le jest zero, zwroconym
stanem przetwarzania jest '6Cxx’, gdzie 'xx’ oznacza dokladna liczbg dostep-
nych bajtéw. W takim przypadku przygotowane dane pozostaja dostgpne dla
nastgpnego polecenia GET RESPONSE.

— Jezeli Le jest rozne od zera i jest mniejsze od liczby dostgpnych bajtow,
normalnie karta wysyta zadane dane i zwroconym stanem przetwarzania jest '
61xx', gdzie 'xx’ oznacza liczbe dodatkowych bajtow jeszcze dostgpnych dla
nastgpnego polecenia GET RESPONSE.

— Jezeli polecenie nie jest obstugiwane (protokét T=1), karta zwraca '6D00’.
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3.6.7. PSO: verify certificate (weryfikacja certyfikatu)

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-8, ale jego zastosowanie jest
ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym w tej normie.

Karta uzywa polecenia VERIFY CERTIFICATE do otrzymania klucza publicz-
nego z zewnatrz i do sprawdzenia waznosci tego klucza.

W przypadku pomyslnego weryfikacji poleceniem VERIFY CERTIFICATE klucz
publiczny jest zapamigtany do przysztego wykorzystania w $rodowisku bezpie-
czenstwa. Klucz ten jest jawnie przydzielony do uzywania w poleceniach zwiaza-
nych z zabezpieczeniem (INTERNAL AUTHENTICATE, EXTERNAL
AUTHENTICATE lub VERIFY CERTIFICATE) przez polecenie MSE (patrz pkt
3.6.10) uzywajac swojego identyfikatora klucza.

W kazdym przypadku polecenie VERIFY CERTIFICATE uzywa klucza publicz-
nego uprzednio wybranego przez polecenie MSE do otwarcia certyfikatu. Ten
klucz publiczny musi by¢ kluczem jednego z Panstw Cztonkowskich lub Europy.

Komunikat polecenia

Bajt Dtugo$¢ Warto$¢ Wyszczegdlnienie
CLA 1 '00h’ CLA

INS 1 2Ah wykonaj operacj¢ bezpieczenstwa

Pl 1 '00h’ P1

P2 1 'AEh’ P2: dane nickodowane w BER-TLV (konkatenacja

elementow danych)
Lc 1 ! Lc: dtugosc¢ certyfikatu, 194 bajty
»M10 C2-
h «
#6-#199 194 XX XXh' certyfikat: konkatenacja elementéw danych (opisana

w dodatku 11)

Komunikat odpowiedzi

Bajt Dhugos¢ Wartos¢ Wyszczegdlnienie

SwW 2 "XXXXh' wyrazy stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczylto si¢ pomyslnie, karta zwraca 9000,

— jezeli weryfikacja certyfikatu nie uda si¢, zwroconym stanem przetwarzania
jest '6688'". Proces weryfikacji i otwierania certyfikatu opisano w dodatku 11,

— jezeli klucza publicznego nie ma w $rodowisku bezpieczefistwa, zwroéconym
stanem przetwarzania jest '6A88’,

— jezeli wybrany klucz publiczny (uzyty do otwierania certyfikatu) uznany jest
za uszkodzony, zwréconym stanem przetwarzania jest ‘6400’ lub '6581",

— jezeli CHA.LSB (CertificateHolderAuthorisation.equipmentType) wybranego
klucza publicznego (uzytego do otwierania certyfikatu) rézni si¢ od ‘00" (tj.
nie jest kluczem Panstwa Czlonkowskiego lub Europy), zwréoconym stanem
przetwarzania jest '6985'.

3.6.8. Internal authenticate (Uwierzytelnianie wewnetrzne)
Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4.

Poleceniem INTERNAL AUTHENTICATE IFD mozna uwierzytelni¢ kartg.

Proces uwierzytelnienia opisano w dodatku 11. W procesie tym uzywa si¢ nastg-
pujacych instrukcji:

Polecenie INTERNAL AUTHENTICATE uzywa klucza prywatnego Kkarty
(wybranego niejawnie) do podpisania danych uwierzytelniajacych obejmujacych
K1 (pierwszy element do uzgodnienia kluczy sesyjnych) i RNDI, oraz uzywa
biezaco wybranego klucza publicznego (w ostatnim poleceniu MSE) do zaszyfro-
wania podpisu i utworzenia znacznika uwierzytelnienia (token) (doktadniej
opisano w dodatku 11).

Komunikat polecenia
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Bajt Dhugosé Warto$é Wyszczegdlnienie
CLA 1 '00h’ CLA
INS 1 '88h’ INS
P1 1 '00h’ P1
P2 1 '00h’ P2
Lc 1 "10h’ dhugos¢ danych wystanych do karty
#6-#13 8 'XX..XXh" | wyzwanie uzyte do uwierzytelnienia karty
#14-#21 8 'XX.XXh' | VU.CHR (patrz dodatek 11)
Le 1 '80h’ dtugo$¢ danych oczekiwanych z karty
Komunikat odpowiedzi
Bajt Dlugosé Warto$é Wyszczegolnienie
#1-#128 128 'XX.XXh' | znacznik (token) uwierzytelnienia karty (patrz
dodatek 11)
SW 2 "XXXXh' wyraz stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczylo si¢ pomyslnie, karta zwraca ‘9000,

— jezeli klucza publicznego nie ma w $rodowisku bezpieczenstwa, zwréconym
stanem przetwarzania jest '6A88’,

— jezeli klucza prywatnego nie ma w $rodowisku bezpieczenstwa, zwroconym
stanem przetwarzania jest '6A88’,

— jezeli VU.CHR nie zgadza si¢ z biezacym identyfikatorem klucza publicz-
nego, zwroconym stanem przetwarzania jest '6A88’,

— jezeli wybrany klucz prywatny uznany jest za uszkodzony, zwroconym
stanem przetwarzania jest ‘6400’ lub '6581'.

Jezeli uwierzytelnienie poleceniem INTERNAL AUTHENTICATE jest
pomyslne, klucz biezacej sesji, o ile istnieje, zostaje skasowany i nie jest dalej
dostgpny. W celu uzyskania nowego klucza sesji, konieczne jest uwierzytelnienie
poleceniem EXTERNAL AUTHENTICATE.

3.6.9. External authenticate (Uwierzytelnianie zewnetrzne)
Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4.
Poleceniem EXTERNAL AUTHENTICATE karta moze uwierzytelni¢ IFD.

Proces uwierzytelnienia opisano w dodatku 11. W procesie tym uzywa si¢ nastg-
pujacych instrukcji:

Polecenie  GET CHALLENGE musi bezposrednio poprzedza¢ polecenie
EXTERNAL AUTHENTICATE. Karta wydaje wyzwanie na zewnatrz (RND?3).

Do weryfikacji kryptogramu uzywa si¢ RND3 (wyzwania wydanego przez kartg),
klucza prywatnego karty (wybranego niejawnie) i klucza publicznego wczedniej
wybranego poleceniem MSE.

Karta weryfikuje kryptogram i, gdy wynik weryfikacji jest prawidlowy, otwiera
warunek dostgpu AUT.

Kryptogram wejsciowy przenosi drugi element uzgodnienia kluczy sesyjnych —
K2.

Komunikat polecenia

Bajt Dlugosé Wartosé Wyszczegblnienie

CLA 1 '00h’ CLA

INS 1 '82h’ INS

P1 1 '00h’ P1

P2 1 '00h’ P2 (klucz publiczny, ktory ma by¢ uzywany, znany
niejawnie i wczesniej ustawiony poleceniem MSE)
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Bajt Dhugosé¢ Wartos¢ Wyszczegdlnienie
Lc 1 '80h’ Lc (dlugo$¢ danych wystanych do karty)
#6-#133 128 'XX.XXh' | Kryptogram (patrz dodatek 11)

Komunikat odpowiedzi

Bajt Dhugosé¢ Wartosé Wyszczegolnienie

Sw 2 XXXXh wyraz stanu (wyraz stanu (SW1, SW2))

— Jezeli wykonanie zakonczylto si¢ pomyslnie, karta zwraca ‘9000,

— jezeli klucza publicznego nie ma w srodowisku bezpieczenstwa, karta zwraca
'6A88’,

— jezeli CHA biezaco ustawionego klucza publicznego nie jest konkatenacja
AID aplikacji tachograficznej i typu urzadzenia VU, zwrdéconym stanem prze-
twarzania jest '6F00’ (patrz dodatek 11),

— jezeli klucza prywatnego nie ma w srodowisku bezpieczenstwa, zwroéconym
stanem przetwarzania jest '6A88’,

— jezeli weryfikacja kryptogramu daje zly wynik, zwroconym stanem przetwa-
rzania jest '6688’,

— jezeli bezposrednio przed poleceniem nie znajduje si¢ polecenie GET CHAL-
LENGE, zwréconym stanem przetwarzania jest '6985',

— jezeli wybrany klucz prywatny uznany jest za uszkodzony, zwroconym
stanem przetwarzania jest ‘6400’ lub '6581'.

Jezeli uwierzytelnienie poleceniem EXTERNAL AUTHENTICATE jest

pomyslne i jezeli pierwsza cze$¢ klucza sesji jest dostgpna w wyniku wezesniej

wykonanego polecenia INTERNAL AUTHENTICATE, klucz sesji zostaje usta-

wiony dla przysztych polecen uzywajacych bezpiecznej wymiany komunikatow.

Jezeli pierwsza czgs$¢ klucza sesji nie jest dostgpna w wyniku wezes$niej wykona-
nego polecenia INTERNAL AUTHENTICATE, karta nie zapisuje drugiej czgsci
klucza sesyjnego, wystanej przez IFD. Taki mechanizm zapewnia, Ze proces
wzajemnego uwierzytelnienia przebiega w sposob okreslony w dodatku 11.

3.6.10. Manage security environment (Zarzqdzanie srodowiskiem bezpieczen-
stwa)

Poleceniem tym ustawia si¢ klucz publiczny dla potrzeb uwierzytelnienia.

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-8, ale jego zastosowanie jest
ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym w tej normie.

Klucz powotany w polu danych MSE jest wazny dla kazdego tachograficznego
pliku DF.

Klucz powotany w polu danych MSE pozostaje biezacym kluczem publicznym
az do nastegpnego, prawidlowego polecenia MSE.

Jezeli powotanego klucza nie ma (juz) na karcie, $srodowisko bezpieczenstwa
pozostaje niezmienione.

Komunikat polecenia

Bajt Dhugoé Warto§é Wyszezegdlnienie

CLA 1 '00h’ CLA

INS 1 221’ INS

P1 1 'C1h’ P1: powotany klucz wazny dla wszystkich czyn-

nosci kryptograficznych

P2 1 'B6h’ P2 (powotane dane dotyczace podpisu cyfrowego)
Lc 1 '0AR’ Lc: dlugos¢ nastgpnego pola danych
#6 1 '83h’ znacznik do powotanego klucza publicznego w
przypadkach asymetrycznych
#71 1 '08h’ dhugos¢ referencji klucza (identyfikator klucza)
#8-#15 08h XX XXh' identyfikator klucza okreslony w dodatku 11
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Komunikat odpowiedzi

Bajt Dtugos¢ Warto$¢ Wyszczegdlnienie

SW 2 "XXXXh wyraz stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczyto si¢ pomyslnie, karta zwraca '9000,

— jezeli powotany klucz nie znajduje si¢ na karcie, zwréconym stanem przetwa-
rzania jest '6A88’,

— jezeli niektorych oczekiwanych obiektéw danych brakuje w formacie
bezpiecznej wymiany komunikatow, zwracany jest stan przetwarzania '6987'.
To moze zdarzy¢ sig, gdy brakuje znacznika '83h’,

— jezeli niektore obiekty danych sa nieprawidlowe, zwroconym stanem przetwa-
rzania jest '6988'. To moze zdarzy¢ sig, gdy dlugos¢ identyfikatora klucza
rézna jest od 'O8h’,

— jezeli wybrany klucz uznany jest za uszkodzony, zwrdconym stanem przetwa-
rzania jest ‘6400’ lub '6581".

3.6.11. PSO: HASH (haszowanie-mieszanie)

Polecenia tego uzywa si¢ do przestania na kartg¢ wyniku obliczen funkcji skrétu
dla niektorych danych. Polecenia tego uzywa si¢ do weryfikowania podpisow
cyfrowych. Warto$¢ skrotu zapamigtywana jest w pamigci EEPROM dla pdzniej-
szego polecenia weryfikacji podpisu cyfrowego.

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-8, ale jego zastosowanie jest
ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym w tej normie.

Komunikat polecenia

Bajt Dhugosé Warto$é Wyszczegdlnienie

CLA 1 '00h’ CLA

INS 1 "2AN wykonaj operacj¢ bezpieczenstwa

P1 1 '90h’ zZwroé skrot

P2 1 'AOh’ znacznik: pole danych zawiera DO stosowne do

obliczania skrotu

Lc 1 "16h’ dhugos¢ Lc nastgpnego pola danych
#6 1 '90h’ znacznik dla kodu skrotu
#7 1 '14h’ dhugos¢ kodu skrotu

#8-#27 20 'XX.XXh" | kod skrotu

Komunikat odpowiedzi

Bajt Dlugosé Wartosé Wyszczeg6lnienie

SwW 2 XXXXh' wyrazy stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczylo si¢ pomyslnie, karta zwraca ‘9000,

— jezeli brakuje niektorych oczekiwanych obiektow danych (jak okreslone
powyzej), zwracany jest stan przetwarzania '6987'. Ten blad moze zdarzy¢
sig, jezeli brakuje jednego ze znacznikoéw '90h’,

— jezeli niektdre obiekty danych sa nieprawidtowe, zwréoconym stanem przetwa-
rzania jest '6988'. Ten blad zdarza si¢, gdy zadany znacznik jest, ale ma
dtugos¢ rézna niz '14h’.

3.6.12. Oblicz skrot pliku

Polecenie to nie jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-8. Tym samym bajt CLA w
tym poleceniu wskazuje na zastrzezone uzycie polecenia PERFORM SECURITY
OPERATION/HASH.

Polecenia PERFORM HASH of FILE uzywa si¢ do obliczenia skrotu obszaru
danych biezacego, przezroczystego pliku EF.
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Wynik operacji obliczania skrotu zapamigtywany jest na karcie. Nastgpnie moze
by¢ uzywany do otrzymania podpisu cyfrowego pliku przy pomocy polecenia
PSO-COMPUTE_DIGITAL_SIGNATURE. Wynik ten pozostaje dostgpny dla
polecenia COMPUTE DIGITAL SIGNATURE az do nastgpnego, wykonanego
pomyslnie polecenia PERFORM HASH of FILE.

Komunikat polecenia

Bajt Dhugosé Warto§é Wyszezegdlnienie
CLA 1 '80h’ CLA

INS 1 "2Ah wykonaj operacjg¢ bezpieczenstwa

P1 1 '90h’ Tag: hasz

P2 1 '00h’ P2: oblicz skrot danych dla biezacego, wybranego,

przezroczystego pliku
Komunikat odpowiedzi
Bajt Dlugosé Warto$é Wyszczegblnienie
SW 2 "XXXXh wyrazy stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczylto si¢ pomyslnie, karta zwraca ‘9000,
— jezeli nie wybrano zadnej aplikacji, zwracany jest stan przetwarzania '6985’,

— jezeli wybrany plik EF uznany jest za uszkodzony (btad atrybutow pliku lub
btad integralnosci przechowywanych danych), zwracany jest stan przetwa-
rzania '6400’ lub 6581'.

— jezeli wybrany plik nie jest plikiem przezroczystym, zwracany jest stan prze-
twarzania '6986'.
3.6.13. PSO: oblicz podpis cyfrowy

Polecenia tego uzywa si¢ do obliczania podpisu cyfrowego z obliczonego wczes-
niej kodu skrétu (patrz polecenie PERFORM HASH of FILE, pkt 3.6.12).

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-8, ale jego zastosowanie jest
ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym w tej normie.

Klucza prywatnego karty, ktory jest niejawnie znany karcie, uzywa si¢ do obli-
czania podpisu cyfrowego.

Karta wykonuje podpis cyfrowy metoda wypelniania zgodna z PKCS1 (doktad-
niejszy opis w dodatku 11).

Komunikat polecenia

Bajt Dhugosé¢ Wartosé Wyszczegolnienie
CLA 1 '00h’ CLA
INS 1 "2Ah' wykonaj operacjg bezpieczenstwa
P1 1 'OEh’ zwracany podpis cyfrowy
P2 1 '9Ah' znacznik: pole danych zawiera dane do podpisania.
Gdy nie zawarto pola danych, przyjmuje sig, ze
dane te sa juz na karcie (skrot pliku)
Le 1 '80h’ dhugos¢ oczekiwanego podpisu
Komunikat odpowiedzi
Bajt Diugosé Warto$é Wyszezeg6lnienie
#1-#128 128 'XX..XXh" | podpis uprzednio obliczonego skrotu
SwW 2 XXXXh' wyrazy stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczylo si¢ pomyslnie, karta zwraca ‘9000,

— jezeli niejawnie wybrany klucz prywatny uznany jest za uszkodzony, zwro-
conym stanem przetwarzania jest ‘6400 lub '6581".
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3.6.14. PSO: skontroluj podpis cyfrowy

Polecenia tego uzywa si¢ do weryfikowania podpisu cyfrowego, dostarczanego
jako dane wejsciowe, zgodnie z PKCSI1, komunikatu, ktorego skrot jest znany
karcie. Algorytm podpisu jest niejawnie znany karcie.

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-8, ale jego zastosowanie jest
ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym w tej normie.

Polecenie Verify Digital Signature zawsze uzywa klucza publicznego wybranego
poprzednim poleceniem manage security environment i poprzednim kodem

skrotu wprowadzonym poleceniem PSO: hash.

Komunikat polecenia

Bajt Dhugosé¢ Wartosé Opis
CLA 1 '00h’ CLA
INS 1 "2ANW wykonaj operacjg bezpieczenstwa
P1 1 '00h’
P2 1 'A8h’ znacznik: pole danych zawiera obiekty DO
stosowne do weryfikacji
Lc 1 '83h’ Lc — dlugosé nastgpnego pola danych
#28 1 '9Eh’ znacznik dla podpisu cyfrowego
#29-#30 2 '8180h’ dhugos¢ podpisu cyfrowego (128 bajtow, kodowane
zgodnie z ISO/EWG 7816-6)
#31-#158 128 'XX.XXh" | tre$¢ podpisu cyfrowego
Komunikat odpowiedzi
Bajt Dhugoé Warto§é Opis
Sw 2 XXXXh wyraz stanu (SW1, SW2)

— Jezeli wykonanie zakonczylo si¢ pomyslnie, karta zwraca ‘9000,

— jezeli podpis jest zweryfikowany negatywnie, zwroconym stanem przetwa-
rzania jest '6688’. Proces weryfikacji opisano w dodatku 11,

— jezeli nie wybrano klucza publicznego, zwroconym stanem przetwarzania jest
'6A88’,

— jezeli brakuje niektorych oczekiwanych obiektow danych (jak okreslone
powyzej), zwracany jest stan przetwarzania '6987'. Taka sytuacja moze
zdarzy¢ sig, gdy brakuje jednego ze znacznikow,

— jezeli kod skrotu nie jest dostgpny dla przetwarzania polecenia (w wyniku
poprzedniego polecenia PSO: hash), zwréconym stanem przetwarzania jest '
6985,

— jezeli niektore obiekty danych sa nieprawidtowe, zwroconym stanem przetwa-
rzania jest '6988'. Taka sytuacja moze zdarzy¢ sig, gdy dlugos¢ jednego z
wymaganych obiektow danych jest nieprawidtowa,

— jezeli wybrany klucz publiczny uznany jest za uszkodzony, zwréconym
stanem przetwarzania jest '6400" lub '6581".

4. STRUKTURA KART DO TACHOGRAFOW

W tym rozdziale opisano struktury plikow na kartach do tachograféw przeznaczo-
nych do gromadzenia dostgpnych danych.

Nie stanowi to opisu wewngtrznych struktur wlasciwych dla producenta, takich
jak naglowki plikow, ani sposobu gromadzenia i manipulowania elementami
danych do uzytku wewngtrznego, tylko takich jak EuropeanPublicKey, CardPri-
vateKey, TDesSessionKey lub WorkshopCardPin.

Pojemno$¢ uzytkowa pamigei kart do tachografow wynosi przynajmniej 11
kbajtow. Wigksze pojemnosci sa dopuszczalne. W takich przypadkach struktura
karty pozostaje niezmieniona, ale zwigksza si¢ liczbg zapisow niektorych
elementéw struktury. W niniejszym rozdziale podano tez minimalne i maksy-
malne liczby tych zapisow.
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M8
4.1. Struktura Kkarty kierowcy

Po personalizacji karta kierowcy ma nastgpujaca, trwala strukturg¢ plikow i
warunki dostgpu do plikow:

Warunki dostepu
Plik ID pliku Odezyt Aktualizacja Szyfrowany
MF 3F00

EF ICC 0002 ALW NEV No
EF IC 0005 ALW NEV No
DF Tachograph 0500

—EF 2Application_TIdentification 0501 ALW NEV No
—EF Card_Certificate C100 ALW NEV No
—EF CA_Certificate C108 ALW NEV No
—EF Identification 0520 ALW NEV No
—EF Card_Download 050E ALW ALW No
—EF Driving Licence_Info 0521 ALW NEV No
—EF Events_Data 0502 ALW PRO SM | AUT No
—EF Faults_Data 0503 ALW PRO SM | AUT No
—EF Driver_Activity_Data 0504 ALW PRO SM | AUT No
—EF Vehicles_Used 0505 ALW PRO SM | AUT No
—EF Places 0506 ALW PRO SM | AUT No
—EF Current_Usage 0507 ALW PRO SM | AUT No
—EF Control_Activity_Data 0508 ALW PRO SM | AUT No
—EF Specific_Conditions 0522 ALW PRO SM / AUT No

Wszystkie struktury plikow EF sa przezroczyste.

Odczyt wszystkich plikow w DF Tachograph mozliwy jest w bezpiecznej
wymianie komunikatow.

Karta kierowcy ma nastgpujaca strukturg danych:

Plik/Element danych Liczba zapisow Mi\:fldk' (Wbaﬁ;{:];()& d‘(}z;ilr;?lsnca
MF 11411 24959
—EF ICC 25 25
LcardIccIdentification 25 25
clockStop 1 1 {00}
cardExtendedSerialNumber 8 8 {00..00}
cardApprovalNumber 8 8 {20..20}
cardPersonaliserID 1 1 {00}
embedderIcAssemblerId 5 5 {00..00}
icIdentifier 2 2 {00 00}
—EBEF IC 8 8
l—CardChipIdentification 8 8
icSerialNumber 4 4 {00..00}
icManufacturingReferences 4 4 {00..00}
==DF Tachograph 11378 24926
—EF Application_Identification 10 10
DriverCardApplicationIdentification 10 10
typeOfTachographCardId 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {00 00}
oOfEventsPerType 1 1 {00}
oOfFaultsPerType 1 1 {00}
activityStructureLength 2 2 {00 00}
oOfCardvehicleRecords 2 2 {00 00}
oOfCardPlaceRecords 1 1 {00}
—EF Card_Certificate 194 194
L-cardCertificate 194 194 {00..00}
=EF CA_Certificate 194 194
MemberStateCertificate 194 194 {00..00}
—EF Identification 143 143
CardIdentification 65 65
—cardIssuingMemberState 1 1 {00}
—cardNumber 16 16 {20..20}
cardIssuingAuthorityName 36 36 {20..20}
—cardIssueDate 4 4 {00..00}
cardvalidityBegin 4 4 {00..00}
'—cardExpiryDate 4 4 {00..00}
DriverCardHolderIdentification 78 78
—cardHolderName 72 72
holderSurname 36 36 {00, 20..20}
holderFirstNames 36 36 {00, 20..20}
—cardHolderBirthDate 4 4 {00..00}
'—cardHolderPreferredLanguage 2 2 {20 20}




1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 136

—EF Card_Download 4 4
L LastCardDownload 4 4
—EF Driving Licence_Info 53 53
CardDrivingLicenceInformation 53 53
drivingLicencelIssuingAuthority 36 36 {00, 20..20}
drivingLicenceIssuingNation 1 1 {00}
drivingLicenceNumber 16 16 {20..20}
—EF Events_Data 864 1728
LCardEventData 864 1728
cardEventRecords 6 144 288
ardEventRecord n, 24 24
eventType 1 1 {00}
eventBeginTime 4 4 {00..00}
eventEndTime 4 4 {00..00}
eventVehicleRegistration
ehicleRegistrationNation 1 1 {00}
ehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
—EF Faults_Data 576 1152
LcardFaultData 576 1152
LcardFaultRecords 2 288 576
LcardraultRecord n, 24 24
faultType 1 1 {00}
faultBeginTime 4 4 {00..00}
faultEndTime 4 4 {00..00}
faultVehicleRegistration
i::ehicleRegistrationNation 1 1 {00}
ehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
—EF Driver_Activity_Data 5548 13780
LcardbriverActivity 5548 13780
activityPointerOldestDayRecord 2 2 {00 00}
activityPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
activityDailyRecords ng 5544 13776 {00..00}
—EF Vehicles Used 2606 6202
CardvVehiclesUsed 2606 6202
ehiclePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardVehicleRecords 2604 6200
ardVehicleRecord ns 31 31
ehicleOdometerBegin 3 3 {00..00}
ehicleOdometerEnd 3 3 {00..00}
ehicleFirstUse 4 4 {00..00}
ehicleLastUse 4 4 {00..00}
ehicleRegistration
ehicleRegistrationNation 1 1 {00}
ehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
uDataBlockCounter 2 2 {00 00}
—EF Places 841 1121
LcardplaceDai lyWorkPeriod 841 1121
lacePointerNewestRecord 1 1 {00}
laceRecords 840 1120
PlaceRecord Ny 10 10
entryTime 4 4 {00..00}
entryTypeDailyWorkPeriod 1 1 {00}
dailyWorkPeriodCountry 1 1 {00}
dailyWorkPeriodRegion 1 1 {00}
ehicleOdometervalue 3 3 {00..00}
—EF Current Usage 19 19
LcardcurrentUse 19 19
sessionOpenTime 4 4 {00..00}
sessionOpenVehicle
ehicleRegistrationNation 1 1 {00}
ehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
—EF Control_Activity_ Data 46 46
'—CardControlActivityDataRecord 46 46
—controlType 1 1 {00}
—controlTime 4 4 {00..00}
—controlCardNumber
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
—controlVehicleRegistration
ehicleRegistrationNation 1 1 {00}
ehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
—controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
‘—controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
—EF Specific_Conditions 280 280
L—Speci ficConditionRecord 56 5 5
tentryTime 4 4 {00..00}
SpecificConditionType 1 1 {00}

W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do tabeli powyzej, wyznaczajace
minimalne i maksymalne liczby zapisow, ktére musi stosowac struktura danych
karty kierowcy:
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Min. Maks.
n, NoOfEventsPerType 6 12
n, NoOfFaultsPerType 12 24
n, NoOfCardVehicleRecords 84 200
n, NoOfCardPlaceRecords 84 112
ng CardActivityLengthRange 5544 bajty 13 776 bajtow
(28 dni * 93
zmiany czyn- | (28 dni * 240
nos$ci) zmian czynnosci)

4.2. Struktura karty warsztatowej

Po personalizacji karta warsztatowa ma nastgpujaca, trwala strukturg plikoéw i
warunki dostepu do plikow:

Warunki dostepu
Plik ID pliku Oczyt Aktualizacja Szyfrowany
MF 3F00

EF ICC 0002 ALW NEV No
EF IC 0005 ALW NEV No
DF Tachograph 0500

—EF Application_Identification 0501 ALW NEV No
—EF Card_Certificate C100 ALW NEV No
—EF CA_Certificate C108 ALW NEV No
—EF Identification 0520 ALW NEV No
—EF Card_Download 0509 ALW ALW No
—EF Calibration 050A ALW PRO SM | AUT No
—EF Sensor_Installation_Data 050B ALW NEV Yes
—EF Events_Data 0502 ALW PRO SM | AUT No
—EF Faults_Data 0503 ALW PRO SM | AUT No
—EF Driver_Activity_Data 0504 ALW PRO SM | AUT No
—EF Vehicles_Used 0505 ALW PRO SM | AUT No
—EF Places 0506 ALW PRO SM | AUT No
—EF Current_Usage 0507 ALW PRO SM | AUT No
—EF Control_Activity_ Data 0508 ALW PRO SM | AUT No
—EF Specific_Conditions 0522 ALW PRO SM | AUT No

Wszystkie struktury plikow EF sa przezroczyste.

Odczyt wszystkich plikow w DF Tachograph mozliwy jest w bezpiecznej
wymianie komunikatow.

Karta warsztatowa ma nastegpujaca strukturg danych:

Plik/Element danych Liczba zapiséw }\X:dk b ba]ta:};ﬂ)‘ ks. d\gr?;\t:)];ca
MF 11088 29061
—EF ICC 25 25
Lcardrccldentification 25 25
clockStop 1 1 {00}
cardExtendedSerialNumber 8 8 {00..00}
cardApprovalNumber 8 8 {20..20}
cardPersonaliserID 1 1 {00}
embedderIcAssemblerId 5 5 {00..00}
icIdentifier 2 2 {00 00}
—EF IC 8 8
I—CardchipIdem:ification 8 8
icSerialNumber 4 4 {00..00}
icManufacturingReferences 4 4 {00..00}
—DF Tachograph 11055 29028
=EF Application_Identification 11 11
L‘WorkshopCardApplicationIdentification 11 11
typeOfTachographCardIld 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {00 00}
noOfEventsPerType 1 1 {00}
oOfFaultsPerType 1 1 {00}
activityStructureLength 2 2 {00 00}
oOfCardvehicleRecords 2 2 {00 00}
noOfCardPlaceRecords 1 1 {00}
oOfCalibrationRecords 1 1 {00}
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—EF Card_Certificate
CardCertificate
—EF CA_Certificate
MemberStateCertificate
—EF Identification
CardIdentification
—cardIssuingMemberState
—cardNumber
—cardIssuingAuthorityName
—cardIssueDate
—cardValidityBegin
‘—cardExpiryDate
WorkshopCardHolderIdentification
—workshopName
—workshopAddress
—cardHolderName
‘holderSurname
holderFirstNames
'—cardHolderPreferredLanguage
—EF Card_Download
LNoOfCalibrationsSinceDownload
—EF Calibration
WorkshopCardCalibrationData
calibrationTotalNumber
calibrationPointerNewestRecord
calibrationRecords
WorkshopCardCalibrationRecord
—calibrationPurpose
—vehicleIdentificationNumber
—vehicleRegistration
ehicleRegistrationNation
ehicleRegistrationNumber
—wVehicleCharacteristicConstant
—kConstantOfRecordingEquipment
—1TyreCircumference
—tyreSize
FauthorisedSpeed
—oldOdometervValue
FnewOdometervValue
—oldTimeValue
—newTimeValue
—nextCalibrationDate
vuPar tNumber
—vuSerialNumber
‘—sensorSerialNumber
—EF Sensor_Installation_Data
SensorInstallationSecData
—EF Events_Data
LCcardEventData
cardEventRecords
CardEventRecord
eventType
eventBeginTime
eventEndTime
eventVehicleRegistration
ehicleRegistrationNation
ehicleRegistrationNumber
—EF Faults_Data
LCardraultData
LcardFaultRecords
CardFaultRecord
faultType
faultBeginTime
faultEndTime
faultVehicleRegistration
ehicleRegistrationNation
ehicleRegistrationNumber
—EF Driver_Activity Data
L—CardDriverActivity
activityPointerOldestDayRecord
activityPointerNewestRecord
activityDailyRecords
—EF Vehicles_Used
LcardvehiclesUsed
t:vehiclePointerNewestRecord
cardvehicleRecords
CardVehicleRecord

ehicleOdometerBegin

N5

-

202

126

fu

496

250

{00..00}

{00..00}

{00}
{20..20}
{00, 20..20}
{00..00}
{00..00}
{00..00}

{00, 20..20}
{00, 20..20}

{00, 20..20}
{00, 20..20}
{20 20}

{00 00}

{00 00}
{00}

{00}
{20..20}

{00}
{00, 20..20}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{20..20}
{00}
{00..00}
{00..00}
{00..00)
{00..00}
{00..00}
{20..20)
{00..00}
{00..00}

{00..00}

{00}
{00..00}
{00..00}

{00}
{00, 20..20}

{00}
{00..00}
{00..00}

{00}
{00, 20..20}

{00 00}
{00 00}
{00..00}

{00 00}

{00..00)
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ehicleOdometerEnd 3 3 {00..00}
ehicleFirstUse 4 4 {00..00}
ehicleLastUse 4 4 {00..00}
ehicleRegistration
ehicleRegistrationNation 1 1 {00}
ehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
uDataBlockCounter 2 2 {00 00}
—EF Places 61 81
|—CardP1aceDailyWorkPeriod 61 81
lacePointerNewestRecord 1 1 {00}
laceRecords 60 80
PlaceRecord Ny 10 10
entryTime 4 4 {00..00}
entryTypeDailyWorkPeriod 1 1 {00}
dailyWorkPeriodCountry 1 1 {00}
dailyWorkPeriodRegion 1 1 {00}
ehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
—EF Current_Usage 19 19
LcardCcurrentuse 19 19
sessionOpenTime 4 4 {00..00}
sessionOpenVehicle
ehicleRegistrationNation 1 1 {00}
ehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
—EF Control_Activity_Data 46 46
I—CardControlActivityDataRecord 46 46
—controlType 1 1 {00}
—controlTime 4 4 {00..00}
F-controlCardNumber
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
—controlVehicleRegistration
b:ehicleRegistrationNation 1 1 {00}
ehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
—controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
—controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
—EF Specific_Conditions 10 10
SpecificConditionRecord 2 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
SpecificConditionType 1 1 {00}
W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do tabeli powyzej wyznaczajace
minimalne i maksymalne liczby zapiséw, ktore musi zawiera¢ struktura danych
karty warsztatowej:
Min Maks.
n, NoOfEventsPerType 3 3
n, NoOfFaultsPerType 6 6
n, NoOfCardVehicleRecords 4 8
n, NoOfCardPlaceRecords 6 8
ny NoOfCalibrationRecords 88 255
n, CardActivityLengthRange 198 bajtow 492 bajty
(1 dzien * 93
zmiany czyn- | (1 dzien * 240
nosci) zmian czynnosci)

4.3. Struktura karty kontrolnej

Po personalizacji karta kontrolna ma nastgpujaca, trwala strukturg plikow i

warunki dostgpu do plikow:
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Warunki dostepu
Plik ID pliku Oczyt Akualizacja Szyfrowany
MF 3F00
EF ICC 0002 ALW NEV No
EF IC 0005 ALW NEV No
DF Tachograph 0500
EF Application_TIdentification 0501 ALW NEV No
EF Card_Certificate C100 ALW NEV No
EF CA_Certificate C108 ALW NEV No
EF Identification 0520 AUT NEV No
EF Controller_ Activity Data 050C ALW PRO SM / AUT No

Wszystkie struktury plikow EF sa przezroczyste.

Odczyt wszystkich plikbw w DF Tachograph mozliwy jest w bezpiecznej
wymianie komunikatow.

Karta kontrolna ma nastgpujaca strukturg¢ danych:

Plikfelement danych Liczba rekordéw Wldk' {w barach) Warlv?sc
in. Maks. domyélna
MF 11219 24559
—EF ICC 25 25
LcardIccIdentification 25 25
clockStop 1 1 {00}
cardExtendedSerialNumber 8 8 {00..00}
cardApprovalNumber 8 8 {20..20}
cardPersonaliserID 1 1 {00}
embedderIcAssemblerId 5 5 {00..00}
icIdentifier 2 2 {00 00}
—EF IC 8 8
LCardChipIdenti fication 8 8
icSerialNumber 4 4 {00..00}
icManufacturingReferences 4 4 {00..00}
—DF Tachograph 11186 24526
—EF Application_TIdentification 5 5
ontrolCardApplicationIdentification 5 5
typeOfTachographCardid 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {00 00}
oOfControlActivityRecords 2 2 {00 00}
—EF Card_Certificate 194 194
ardCertificate 194 194 {00..00}
—EF CA_Certificate 194 194
L MemberStateCertificate 194 194 {00..00}
—EF Identification 211 211
ardIdentification 65 65
—cardIssuingMemberState 1 1 {00}
—cardNumber 16 16 {20..20}
cardIssuingAuthorityName 36 36 {00, 20..20}
—cardIssueDate 4 4 {00..00}
F—cardvalidityBegin 4 4 {00..00}
'—cardExpiryDate 4 4 {00..00}
ontrolCardHolderIdentification 146 146
—controlBodyName 36 36 {00, 20..20}
—controlBodyAddress 36 36 {00, 20..20}
—cardHolderName
holderSurname 36 36 {00, 20..20}
holderFirstNames 36 36 {00, 20..20}
'‘—cardHolderPreferredLanguage 2 2 {20 20}
—EF Controller_Activity_Data 10582 23922
ontrolCardControlActivityData 10582 23922
controlPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
controlActivityRecords 10580 23920
I—controlActiVityRec:ord ny 46 46
—controlType 1 1 {00}
—controlTime 4 4 {00..00}
—controlledCardNumber
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}

—controlledvVehicleRegistration

ehicleRegistrationNation 1 1 {00}

ehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
—controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
'—controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}

W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do tabeli powyzej wyznaczajace
minimalne i maksymalne liczby zapisoéw, ktore musi zawiera¢ struktura danych
karty kontrolnej:
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Maks.

n, NoOfControlActivityRecords

230

520

4.4. Struktura Kkarty firmowej

Po personalizacji karta firmowa ma nastgpujaca, trwala

warunki dostgpu do plikow:

strukturg plikow i

Warunki dostgpu

Plik 1D pliku Odczyt Aktualizacja Szyfrowany
MF 3F00
EF ICC 0002 ALW NEV No
EF IC 0005 ALW NEV No
DF Tachograph 0500
EF Application_Identification 0501 ALW NEV No
EF Card_Certificate C100 ALW NEV No
EF CA_Certificate C108 ALW NEV No
EF Identification 0520 AUT NEV No
EF Company Activity Data 050D ALW PRO SM | AUT No
Wszystkie struktury plikow EF sa przezroczyste.
Odczyt wszystkich plikbw w DF Tachograph mozliwy jest w bezpiecznej
wymianie komunikatow.
Karta firmowa ma nastgpujaca strukturg danych:
Plik/element danych Liczba rekordéw M\i?e”( w bajta;[};)k& (1\4):;:;:)1?;1
MF 11147 24487
—EF ICC 25 25
lcardIccIdentification 25 25
clockStop 1 1 {00}
cardExtendedSerialNumber 8 8 {00..00}
cardApprovalNumber 8 8 {20..20}
cardPersonaliserID 1 1 {00}
embedderIcAssemblerId 5 5 {00..00}
icIdentifier 2 2 {00 00}
—~EF IC 8 8
L—Cardchipldentification 8 8
icSerialNumber 4 4 {00..00}
icManufacturingReferences 4 4 {00..00}
=DF Tachograph 11114 24454
—EF Application_Tdentification 5 5
CompanyCardApplicationIdentification 5 5
typeOfTachographCardid 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {00 00}
noOfCompanyActivityRecords 2 2 {00 00}
—EF Card_Certificate 194 194
Lcardcertificate 194 194 {00..00}
=EF CA_Certificate 194 194
L -MemberStateCertificate 194 194 {00..00}
—EF Identification 139 139
CardIdentification 65 65
—cardIssuingMemberState 1 1 {00}
—cardNumber 16 16 {20..20}
—cardIssuingAuthorityName 36 36 {00, 20..20}
—cardIssueDate 4 4 {00..00}
—cardvalidityBegin 4 4 {00..00}
'—cardExpiryDate 4 4 {00..00}
CompanyCardHolderIdentification 74 74
—companyName 36 36 {00, 20..20}
—companyAddress 36 36 {00, 20..20}
—cardHolderPreferredLanguage 2 2 {20 20}
—EF Company_Activity_Data 10582 23922
L companyactivityData 10582 23922
companyPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
companyActivityRecords 10580 23920
companyActivityRecord ng 46 46
—companyActivityType 1 1 {00}
—companyActivityTime 4 4 {00..00}
—cardNumberInformation
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
—vehicleRegistrationInformation
ehicleRegistrationNation 1 1 {00}
ehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
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cardNumberInformation
cardType
cardIssuingMemberState
cardNumber

downloadPeriodBegin

downloadPeriodEnd

1 1 {00}
1 1 {00}
16 16 {20..20}
4 4 {00..00}
4 4 {00..00}

W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do powyzszej tabeli wyznacza-
jace minimalne i maksymalne liczby zapisow, ktorych musi uzywaé struktura

danych karty firmowej:

Min. Maks.

n NoOfCompanyActivityRecords

8

230 520




1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 143

Dodatek 3

PIKTOGRAMY
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Urzadzenie rejestrujace moze uzywac nastgpujacych piktograméw i kombinacji

piktogramow:

1. PODSTAWOWE PIKTOGRAMY

Ludzie Operacje Tryby dzialania
o] firma tryb firmowy
o kontroler kontrola tryb kontrolny
o] kierowca eksploatacja tryb eksploatacyjny
T warsztat/stanowisko badan badanie/kalibracja tryb kalibracyjny
=] producent
Czynnosci Czas trwania
a dyspozycyjnosé biezacy okres dyspozycyjnosci
@ prowadzenie pojazdu nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu
h odpoczynek biezacy okres odpoczynku
® praca biezacy okres pracy
n przerwa skumulowany czas przerwy
7 nieznane
Urzadzenie Funkcje
1 szczelina karty kierowcy
z szczelina karty wspotkierowcy
=] karta
o zegar
a} wys$wietlacz wys$wietlanie
¥ zewngtrzne gromadzenie danych wezytywanie danych
+ zasilanie
¥ drukarka/wydruk drukowanie
n czujnik
° rozmiar opon
A pojazd/przyrzad rejestrujacy
Warunki szczegolne
ouT poza zakresem
& PRZEPRAWA PROMOWA/PRZEJAZD KOLEJOWY
Rézne
| zdarzenia 3 usterki
3 poczatek dziennego okresu pracy H koniec dziennego okresu
pracy
. umiejscowienie M regczne  wprowadzenie
czynnosci kierowcy
zabezpieczenie predkose
godzina razem/podsumowanie
Kwalifikatory
24h dobowo

| tygodniowo
I dwa tygodnie
+ od lub do
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M8

2. KOMBINACJE PIKTOGRAMOW

oe

L 213

o+
A+
ouT+

ojo]
o
all

24hgy
24haw
IxE¥
Ix AT
Toy
2>y

'e
| BW
l@®
o
| g
| GA
¥

In
ld
l®

o

Ml
x Wz
x*0
w¥
£
#*
]

Rézne

miejsce kontroli

umiejscowienie poczatek dziennego Hw
okresu pracy

od godziny +@

z pojazdu

poczatek poza zakresem +0UT
Karty

karta kierowcy
karta firmowa
karta kontrolna
karta warsztatowa

brak karty

Prowadzenie

zaloga
czas prowadzenia w ciagu jednego tygodnia

czas prowadzenia w ciagu dwoch tygodni

Wydruki

wydruk dzienny czynnosci kierowcy z karty
wydruk dzienny czynnosci kierowcy z VU
wydruk zdarzen i usterek z karty

wydruk zdarzen i usterek z VU

wydruk danych technicznych

wydruk przekroczenia predkosci

Zdarzenia

wlozenie niewaznej karty

konflikt kart

nakladajace si¢ czasy

prowadzenie bez prawidlowej karty
wlozenie karty podczas jazdy

sesja ostatniej karty niezamknigta prawidlowo
przekroczenie predkosci

przerwa zasilania

btad danych dotyczacych ruchu
naruszenie zabezpieczenia
regulacja czasu (w warsztacie)

kontrola przekroczenia predkosci

Usterki

usterka karty (szczelina karty kierowcy)
usterka karty (szczelina karty wspotkierowcy)
usterka wyswietlacza

usterka wezytywania danych

usterka drukarki

usterka czujnika

usterka wewnetrzna VU

umiejscowienie  koniec
dziennego okresu pracy

do godziny

koniec poza zakresem
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I 7H
]

a7
113

s

Procedura recznego wprowadzania danych

czy nadal ten sam dzienny okres pracy?

czy koniec poprzedniego okresu pracy?

potwierdz lub wprowadZ miejsce zakonczenia okresu pracy
wprowadz godzing rozpoczgcia

wprowadz umiejscowienie rozpoczgcia okresu pracy.

Uwaga: Dodatkowe kombinacje piktogramow uzywane do tworzenia blokow
wydrukéw lub identyfikatorow zapisow zdefiniowano w dodatku 4.
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3.1.
3.2.
3.3.
3.4.
3.5.
3.6.

Dodatek 4

WYDRUKI

S
Uwagi ogélne .....................
Specyfikacja blokoéw danych ....
Specyfikacje wydruku ... ........

PIS TRESCI

Wydruk dzienny czynnos$ci kierowcy z Karty ... ........ooooiiiiiiiiiiiiiiiii i

Wydruk dzienny czynnosci kierowcy z VU ... ... i

Wydruk zdarzen i usterek z Karty .............ooeiiiiiiiiii e

Wydruk zdarzen i usterek z VU
Wydruk danych technicznych ...
Wydruk przekroczenia predkosci
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1. UWAGI OGOLNE

Wszystkie wydruki tworzy si¢ poprzez zbudowanie tancucha réznych bokow
danych, o ile mozliwe identyfikowanych identyfikatorem bloku.

Blok danych sktada si¢ z jednego lub wigcej zapisow, o ile mozliwe identytfiko-
wanych identyfikatorem zapisu.

Jezeli identyfikator bloku bezpo$rednio poprzedza identyfikator zapisu, identyfi-
kator zapisu nie jest drukowany.

W przypadku gdy pozycja danych nie jest znana lub nie moze by¢ drukowana z
uwagi na prawa dostgpu do danych, zamiast tej pozycji drukowane sa spacje.

Jezeli zawarto$¢ petnego wiersza nie jest znana lub nie wymaga drukowania, caty
wiersz jest pomijany.

Numeryczne pola danych sa drukowane z wyréwnaniem do prawej strony, ze
spacja oddzielajaca tysiace i miliony i bez zer z lewej strony.

Lancuchowe pola danych sa drukowane z wyrownaniem do lewej strony i wypel-
nione spacjami do dlugosci danej pozycji danych lub, gdy trzeba, obcigte do
dlugosci danej pozycji (nazwy (nazwiska) i adresy).

2. SPECYFIKACJA BLOKOW DANYCH
W tym rozdziale przyjgto nastgpujace konwencje zapisu formatu:

— znaki drukowane wytluszezonym drukiem oznaczaja zwykly tekst, ktory ma
by¢ drukowany (wydruk normalna czcionka),

— znaki normalng czcionka oznaczaja zmienne (piktogramy lub dane), ktore na
wydruku sa zastapione swoimi warto§ciami,

— nazwy zmiennych wypelniono znakami podkreslenia w celu pokazania
dhugoscei pozycji danych dostgpnej dla zmiennej,

— daty podawane sa w ukladzie ,,dd/mm/rrrr” (dzien, miesiac, rok). Dopusz-
czalny jest takze uktad ,,dd.mm.rrrr”,

— pojecie ,identyfikacja karty” oznacza nastgpujacy zestaw danych: typ karty w
postaci kombinacji piktograméow, kod Panstwa Cztonkowskiego, ktore wydato
kartg, ukos$nik prawy i numer karty wraz z numerem zastgpienia i numerem
odswiezenia rozdzielonymi spacjami:

X

ol
ol

ol

X / X|X|X|X|X|X|X|X|X|X|X|X|X|X

,.d
1]

Pierwsze 14 znakéw numeru karty
(o ile mozliwe zawierajace numer kolejny karty)

na karcie
Czlonkowskiego
Numer zastgpienia
Numer odnowienia

Kombinagja piktograméw
Kod wydajacego Pafistwa

W wydrukach korzysta si¢ z nastgpujacych blokow danych i/lub zapisoéw danych
W opisanym ponizej znaczeniu i formacie:

Numer bloku lub zapisu
Znaczenie Data Format

1. Data i godzina wydrukowania dokumentu ¥ &d/mm/yyyy hh:mm (UTC)

2. Typ wydruku

Identyfikator bloku Picto xxx km/h

Kombinacja drukowanych piktograméw (patrz
dodatek 3), ustawienie urzadzenia ograniczenia
predkosei (tylko dla wydruku przekroczenia
predkosci).



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 149

Numer bloku lub zapisu

Znaczenie Data Format

3. Identyfikacja posiadacza karty

Identyfikator bloku. P = piktogram ludzi
Nazwisko posiadacza karty

Imig (imiona) posiadacza karty (gdy jest)
Identyfikacja karty

Data waznosci karty, (gdy jest)

W przypadku gdy karta nie jest karta osobista i
nie ma na niej nazwiska posiadacza karty, w
miejscu nazwiska drukuje si¢ nazwg firmy,
warsztatu lub organu kontrolnego.

. Identyfikacja pojazdu
Identyfikator bloku
(VIN)

Panstwo Czlonkowskie rejestracji i
VRN

numer

. Identyfikacja VU
Identyfikator bloku
Nazwa producenta VU

Numer cze¢sci VU.

. Ostatnia kalibracja urzadzenia rejestruja-
cego

Identyfikator bloku
Nazwa warsztatu
Identyfikacja karty warsztatowej

Data kalibracji.

. Ostatnia kontrola (przeprowadzona przez
urzednika kontroli)

Identyfikator bloku
Identyfikacja karty kontrolnej
Data, godzina i typ kontroli

Typ kontroli: maks. cztery piktogramy. Sa
nastepujace typy kontroli (i ich kombinacje):

§: wcezytywanie danych z karty, F: wcezyty-
wanie danych z VU, w¥: drukowanie, O:
wyswietlanie.

. Czynnosci kierowcy zapisane na Kkarcie w
kolejnosci wystepowania

Identyfikator bloku

Data zapytania o dat¢ (dzien kalendarzowy
drukowanych czynnosci) + dzienny licznik
obecnosci karty.

P Last_Name
First_Name __ _ -

Card_Identification _
dd/mm/yyyy

& VIN
Nat/VRN

H vU_Manufacturer _
VU_Part_Number

T Last_Name
Card_TIdentification
T dd/mm/vyyy

Card_Identification -
O dd/mm/yyyy hh:mm pppp

dd/mm/vyyy XXX
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Numer bloku lub zapisu
Znaczenie

8.1. Okres, w ktorym karta nie byla wkiadana
8.1a. Identyfikator zapisu (poczatek okresu)

8.1b. Okres  czynnoSci  nieznanych. Godzina
rozpoczgeia i zakonczenia, czas trwania

8.1c. Czynnosé wprowadzona recznie

Piktogram czynnosci, godzina rozpoczgcia i
zakonczenia (wlacznie), czas trwania, okresy
odpoczynku trwajace przynajmniej godzing
sa oznakowane gwiazdka.

8.2. Wkiadanie karty do szczeliny czytnika S

Identyfikator rekordu; S = piktogram szcze-
liny karty

Panstwo Cztonkowskie rejestracji i numer
VRN pojazdu

Stan licznika kilometrow przy wktadaniu

karty.

8.3. Czynnosé¢ (przy wlozonej karcie)

Piktogram czynno$ci, godzina rozpoczgeia i
zakonczenia (wlacznie), czas trwania, stan
zatogi (piktogram zatogi, jezeli pojazd obstu-
guje ZALOGA, a spacje, jezeli JEDEN
KIEROWCA), okresy odpoczynku trwajace
przynajmniej  godzing sa  oznakowane
gwiazdka.

8.3a. Warunki szczegolne. Godzina, piktogram
warunku szczegoélnego (lub kombinacja
piktograméow).

8.4. Wyjecie karty

Stan licznika kilometrow i odleglo$¢ przebyta
od ostatniego wlozenia karty, dla ktorego
znany jest stan licznika kilometrow.

9. Czynno$ci kierowcy zapamietane w VU
wedlug szczelin czytnika w kolejnosci chro-
nologicznej

Identyfikator bloku

Data zapytania (dzien kalendarzowy drukowa-
nych czynnosci)

Stan licznika kilometrow o 00:00 i 24:00.

10. Czynno$ci wykonane przy karcie w szcze-
linie czytnika S

Identyfikator bloku.

Data Format

? hh:mm hh:mm hhhmm
A hh:mm hh:mm hhhmm *

A Nat/VRN
X XXX xxx km

A hh:mm hh:mm hhhmm Q@ *

X xxx xxx km; x xxx km

____________ |:|___________
dd/mm/vyyy

X XXX XXX - X XXX XxX km

__________ S _— e ————
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YM8
Numer bloku lub zapisu
Znaczenie
10.1. Okres, kiedy karta nie jest wilozona do

10.2.

10.3.

10.3

10.4.

I1.

1.1

szezeliny czytnika S
Identyfikator rekordu
Brak karty

Stan licznika kilometrow na poczatku
okresu.

Wkiadanie karty

Identyfikator rekordu wktadania karty
Nazwisko kierowcy

Imig kierowcy

Identyfikacja karty kierowcy

Data waznosci karty kierowcy

Rejestrujacy MS i numer VRN poprzednio
uzywanego pojazdu

Data i godzina wyjecia karty z poprzednio
uzywanego pojazdu

Pusty wiersz

Stan licznika kilometrow przy wkladaniu
karty, flaga rgcznego wprowadzania czyn-
nosci kierowcy (M, gdy tak, spacja, gdy
nie).

Czynnosé

Piktogram czynnosci, godzina rozpoczgcia i
zakonczenia (wlacznie), czas trwania, stan
zalogi (piktogram stanu zalogi, jezeli
ZALOGA, spacje, jezeli JEDEN
KIEROWCA), przerwy na odpoczynek
trwajace przynajmniej godzing sa oznako-
wane gwiazdka.

a. Warunki szczegolne. Godzina, piktogram
warunku szczegdlnego (lub kombinacja
piktogramow).

Wyjecie karty lub zakonczenie okresu ,,brak
karty”

Stan licznika kilometrow przy wyjeciu karty
lub zakonczeniu okresu ,brak karty” i
odleglos¢ przebyta od wilozenia karty lub
rozpoczgeia okresu ,,brak karty”.

Zestawienie dzienne

Identyfikator bloku.

. Zestawienie okresow bez karty w szczelinie
karty kierowcy dla VU

Identyfikator bloku.

Data Format

OF ---

X XXX XxX km

0 Last_Name
First_ Name _ _
Card_Identification _
dd/mm/vyyyy
&+ Nat/VRN

dd/mm/yyyy hh:mm

X XXX xxx km M
A hh:mm hh:mm hhhmm 22 *
hh:mm ----- PPpPp - - - - -

X xxx xxx km; x xxx km

108 - - -
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Numer bloku lub zapisu
Znaczenie

11.2.

11.3.

11.4.

11.6.

11.7.

Zestawienie okresow bez karty w szczelinie
karty wspotkierowcy dla VU

Identyfikator bloku.

VU zestawienie dzienne dla kierowcy
Identyfikator rekordu

Nazwisko kierowcy

Imig (imiona) kierowcy

Identyfikacja karty kierowcy.

Wprowadzenie miejsca rozpoczecia i/lub
zakonczenia dziennego okresu pracy

pi = piktogram miejsca rozpoczgcia/zakon-
czenia, godzina, kraj, region,

stan licznika kilometrow.

. Podsumowania dla czynnosci (z karty)

Catkowity czas prowadzenia pojazdu, odleg-
1o$¢ przebyta

Catkowity czas pracy i dyspozycyjnosci

Catkowity czas odpoczynku i nieznanych
czynnosci

Catkowity czas czynnosci zalogi.

Podsumowania dla czynnosci (okresy bez
karty w szczelinie karty kierowcy)

Catkowity czas prowadzenia pojazdu, odleg-
1o$¢ przebyta

Catkowity czas pracy i dyspozycyjnosci

Catkowity czas odpoczynku.

Podsumowania dla czynnosci (okresy bez
karty w szczelinie karty wspotkierowcy)

Catkowity czas pracy i dyspozycyjnosci

Catkowity czas odpoczynku.

. Podsumowania dla  czynnosci  (wedtug

kierowcy dla obu szczelin kart)

Catkowity czas prowadzenia pojazdu, odleg-
o$¢ przebyta

Catkowity czas prowadzenia pojazdu, odleg-
lo$¢ przebyta

Catkowity czas odpoczynku
Catkowity czas czynnosci zatogi

Gdy dzienny wydruk zbiorczy potrzebny
jest dla biezacego dnia, zestawienie dzienne
oblicza si¢ na podstawie danych dostgpnych
w czasie sporzadzania wydruku.

Data Format

ZOE- - -

0 Last_Name
First_Name ___ -
Card_Identification _ _

pihh:mm Cou Reg
X XXX xXxx km

hhhmm x xxx km
hhhmm @ hhhmm
hhhmm 7 hhhmm
hhhmm

o T %@

O hhhmm x xxx km
hhhmm @ hhhmm
h hhhmm

]

# hhhmm @ hhhmm
h hhhmm

hhhmm x xxx km
hhhmm @ hhhmm
hhhmm
hhhmm

T %@
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Numer bloku lub zapisu
Znaczenie

12.

12.1

12.2.

12.3.

12.4.

13.

13.1.

13.2.

13.3.

13.4.

Zdarzenia i/lub usterki zarejestrowane na
karcie

. Identyfikator bloku ostatnich 5 ,,Zdarzen i
usterek” na karcie

Identyfikator bloku wszystkie zarejestro-
wane ,,Zdarzenia” na karcie

Identyfikator bloku wszystkie zarejestro-
wane ,,Usterki” na karcie

Zapis zdarzenie i/lub usterka
Identyfikator zapisu

Piktogram zdarzenia/usterki, cel zarejestro-
wania, data i godzina rozpoczgcia,

Kod dodatkowego zdarzenia/usterki (gdy
jest), czas trwania

Panstwo Czlonkowskie rejestracji i numer
VRN pojazdu, w ktorym zdarzenie lub
usterka miato miejsce.

Zdarzenia i/lub usterki zarejestrowane lub
trwajace w VU

Identyfikator bloku ostatnich 5 ,,Zdarzen i
usterek” z VU

Identyfikator bloku zarejestrowanych lub
trwajqcych ,, Zdarzen” w VU

Identyfikator bloku zarejestrowanych Ilub
trwajqcych ,, Usterek” w VU

Zapis zdarzenie i/lub usterka
Identyfikator zapisu

Piktogram zdarzenia/usterki, cel zarejestro-
wania, data i godzina rozpoczgcia,

Kod dodatkowego zdarzenia/usterki, (gdy
jest), liczba podobnych zdarzen w tym dniu,
czas trwania

Identyfikacja kart wlozonych na poczatku
lub po zakonczeniu zdarzenia lub usterki
(maksymalnie 4 wiersze bez powtarzania
tych samych numerow kart)

Przypadek braku karty

Cel zarejestrowania (p) jest to kod liczbowy
wyjasniajacy, dlaczego zdarzenie lub usterka
zostalo zarejestrowane, zakodowany
zgodnie z elementem danych EventFaultRe-
cordPurpose.

Data Format

________ lyug --------
_________ Ig---------
_________ wH@---------
Pic dd/mm/yyyy hh:mm
| xxx hhhmm
& Nat/VRN __

-------- Il --------
_________ [ IR
_________ }{A_________
Pic (p) dd/mm/yyyy hh:mm
| xxx (xxx) hhhmm

Card_Identification __
Card_Identification
Card_Identification
Card_Identification
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Numer bloku lub zapisu
Znaczenie

14. Identyfikacja VU
Identyfikator bloku
Nazwa producenta VU
Adres producenta VU
Numer czesci VU
Numer homologacji VU
Numer fabryczny VU
Rok produkcji VU

Wersja oprogramowania i data instalacji VU.

15. Identyfikacja czujnika
Identyfikator bloku
Numer fabryczny czujnika
Numer homologacji czujnika

Data pierwszej instalacji czujnika.

16. Dane dotyczace Kkalibracji
Identyfikator bloku

16.1. Zapis kalibracji
Identyfikator zapisu
Warsztat, ktory przeprowadzit kalibracjg
Adres warsztatu
Identyfikacja karty warsztatowej
Data waznoéci karty warsztatowej
Pusty wiersz
Data kalibracji + cel kalibracji
Numer VIN

Panstwo Czlonkowskie rejestracji i numer
VRN

Wspotczynnik charakterystyczny pojazdu
Stala urzadzenia rejestrujacego
Skuteczny obwod opon

Rozmiar zamontowanych opon

Ustawienie urzadzenia ograniczenia pred-
kosci

Stary i nowy stan licznika kilometrow

Cel kalibracji(p) jest to kod liczbowy wyjas-
niajacy, dlaczego te parametry kalibracyjne

zostaly zarejestrowane, zakodowany
zgodnie z elementem danych Calibration-
Purpose.

17. Regulacja czasu

Identyfikator bloku

Data Format

v XX, XX .XX

dd/mm/yyyy

Apprv
dd/mm/yyyy

T Workshop_name
Workshop_address

Card-Identification __

dd/mm/yyyy

T dd/mm/yyyy
A VIN

(p)

Nat/VRN

H R g

XX XXX mm
0 TyreSize
» xxx km/h

xx xxx Imp/km
XX xxx Imp/km

X XXX XXX — X XXX xxx km
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Numer bloku lub zapisu
Znaczenie

17.1

18.

20.

20.1.

20.2.

20.3.

20.4.

20.5.

. Informacje

. Zapis regulacji czasu
Identyfikator zapisu
Stara data i godzina
Nowa data i godzina

ktory przeprowadzit

Warsztat, regulacje

czasu
Adres warsztatu
Identyfikacja karty warsztatowej

Data waznosci karty warsztatowe;.

Ostatnie zdarzenie i usterka zarejestrowane
w VU

Identyfikator bloku
Data i godzina ostatniego zdarzenia

Data i godzina ostatniej usterki.

dla kontroli przekroczenia

predkosci
Identyfikator bloku

Data i godzina ostatniej KONTROLI PRZE-
KROCZENIA PREDKOSCI

Data/godzina pierwszego przekroczenia pred-
kosci i liczba przekroczen predkoscei od tego
czasu.

Zapis przekroczenia predkosci

Identyfikator bloku ,,Pierwsze przekroczenie
predkosci po ostatniej kalibracji”

Identyfikator bloku ,,5 najpowazniejszych w
ciagu ostatnich 365 dni”.

Identyfikator bloku ,Najpowazniejsze dla
kazdego z ostatnich 10 dni wystgpowania
przekroczen predkosci”

Identyfikator zapisu
Data, godzina i czas trwania
Predkosci maks. i przecigtne,

liczba podobnych zdarzen w tym dniu
Nazwisko kierowcy

Imig (imiona) kierowcy

Identyfikacja karty kierowcy

Gdy w bloku nie ma zadnego zapisu prze-
kroczenia predkosci.

Data Format

| ® dd/mm/yyyy hh:mm
® dd/mm/yyyy hh:mm

T Workshop_name __
Workshop_address __

Card_Identification __ _
dd/mm/yyyy

| jj/mm/aaaa hh:mm
% Jjj/mm/aaaa hh:mm

>0 dd/mm/yyyy hh:mm
»» dd/mm/yyyy hh:mm (nnn)

»» dd/mm/yyyy hh:mm hhhmm
xxxX km/h xxx km/h (xxx)

0 Last_Neme ___
First_Name
Card_Identification _

>> - - -
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Numer bloku lub zapisu
Znaczenie Data Format

21. Informacje wpisywane recznie =~ =0 0[ - _______

Identyfikator bloku O#

- . B e

21.1. Miejsce kontroli W oo
21.2. Podpis kontrolera FO
B

21.3. Od godziny

21.4. Do godziny

21.5. Podpis kierowcy
LInformacje wpisywane recznie” Ponad
wpisywana regcznie pozycja nalezy wstawic
wystarczajaco duzo pustych wierszy, by
zapewni¢ miejsce na wpisanie tych infor-
macji i zlozenie podpisu.

3. SPECYFIKACJE WYDRUKU

W tym rozdziale przyjgto nastgpujace konwencje zapisu:

N Wydruk bloku lub zapisu o numerze N
N Wydruk bloku lub zapisu o numerze N powtarzany tylokrotnie ile
trzeba
XY Wydruk blokéw lub zapisow X i/lub Y w zalezno$ci od potrzeby i
/ powtdrzenie tylokrotnie ile trzeba

3.1. Wydruk dzienny czynno$ci kierowcy z karty

Wydruk dzienny czynnosci kierowcy z karty jest zgodny z ponizszym formatem:

| 1 | Data i godzina drukowania dokumentu

| 2 | Typ wydruku

| 3 | lI(dentyﬁkacja kontrolera (jezeli w czytniku VU znajduje sie karta
ontrolna)

| 3 | Identyfikacja kierowcy (z karty, dla ktorej sporzadzany jest wydruk)

| 4 | Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)

| 5 | Identyfikacja VU (tego, dla ktérego sporzadzany jest wydruk)

| 6 | Ostatnia kalibracja tego VU

| 7 | Ostatnia kontrola sprawdzanego kierowcy

| 8 | Ogranicznik czynnosci kierowcy

Czynnosci kierowey w kolejnosci wystgpowania

81a[8.1b [ 81c[82]
8.3 [ 8.3a | 8.4
| 1 | Ogranicznik zestawienia dziennego
114 Miejsca wprowadzone w kolejnosci chronologicznej
| 11.5 | Podsumowania dla czynnosci
| 12.1 | Zdarzenia lub usterki z ogranicznika karty
12.4 Zapisy zdarzen/usterek (5 ostatnich zdarzen lub usterek zapisanych
) na karcie)

| 13.1 | Zdarzenia lub usterki z ogranicznika VU
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13.4 Zapisy zdarzen/usterek (5 ostatnich zdarzen lub usterek zapisanych
' lub trwajacych w VU)

| 21.1 | Miejsce kontroli
| 21.2 | Podpis kontrolera
| 215 | Podpis kierowey

3.2. Wydruk dzienny czynnosci kierowcy z VU

Wydruk dzienny czynnosci kierowcy z VU jest zgodny z ponizszym formatem:

| 1 | Data i godzina drukowania dokumentu
| 2 | Typ wydruku
3 Identyfikacja posiadacza karty (dla wszystkich kart wtozonych do
VU)
| 4 | Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)
| 5 | Identyfikacja VU (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)
| 6 | Ostatnia kalibracja tego VU
| 7 | Ostatnia kontrola tego urzadzenia rejestrujacego
| 9 | Ogranicznik czynnosci kierowcy
| 10 ‘ Ogranicznik dla szczeliny karty kierowcy (szczelina karty 1)

101  10.2 / 103 [10.3a | Czynnosci w kolejnosci chronologicznej (szczelina karty kierowcy)

10.4

| 10 | Ogranicznik dla szczeliny karty wspotkierowcy (szczelina karty 2)

101/ 102 | 103 [10.3a | Czynno$ci w kolejnosci chronologicznej (szczelina karty wspotkie-

10.4 rowcy)
| 11 | Ogranicznik zestawienia dziennego
| 11.1 | Zestawienie okresOw bez karty w szczelinie karty kierowcy
114 Miejsca wprowadzone w kolejnosci chronologicznej
| 116 | Podsumowania dla czynnosci
| 11.2 | Zestawienie okresow bez karty w szczelinie karty wspotkierowcy
114 Miejsca wprowadzone w kolejnosci chronologicznej
| 1.7 | Podsumowania dla czynnosci
I 113 I Zestawienie czynnosci dla kierowcy dla obu szczelin kart tacznie
I | 11.4 | I Miejsca wprowadzone przez tego kierowcg w kolejnosci chronolo-
: gicznej
I 11.7 I Podsumowania dla czynnosci dla tego kierowcy
| 13.1 ‘ Ogranicznik zdarzen/usterek
13.4 Zapisy zdarzen/usterek (5 ostatnich zdarzen lub usterek zapisanych
’ lub trwajacych w VU)
| 1.1 | Miejsce kontroli

| 21.2 | Podpis kontrolera
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21.3

21.4

21.5

Od godziny (miejsce  przeznaczone  dla
kierowcy bez karty w celu wska-

Do godziny zania okres6w odnoszacych sig
do niego)

Podpis kierowcy

3.3. Wydruk zdarzen i usterek z karty

Wydruk zdarzen i usterek z karty jest zgodny z ponizszym formatem:

1

2

12.2

12.4

12.3

12.4

211

21.2

21.5

Data i godzina drukowania dokumentu
Typ wydruku

Identyfikacja kontrolera, (jezeli w czytniku VU znajduje si¢ karta
kontrolna)

Identyfikacja kierowcy (z karty, dla ktorej sporzadzany jest wydruk)
Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)
Ogranicznik zdarzen

Zapisy zdarzen (wszystkie zdarzenia zarejestrowane na karcie)

Ogranicznik usterek

Zapisy usterek (wszystkie usterki zarejestrowane na karcie)

Miejsce kontroli
Podpis kontrolera

Podpis kierowcy

3.4. Wydruk zdarzen i usterek z VU

Wydruk zdarzen i usterek z VU jest zgodny z ponizszym formatem:

1

2

13.2

13.4

13.3

13.4

21.1

21.2

21.5

Data i godzina drukowania dokumentu
Typ wydruku

Identyfikacja posiadacza karty (dla wszystkich kart wlozonych do
VU)

Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)
Ogranicznik zdarzen

Zapisy zdarzen (wszystkie zdarzenia zarejestrowane lub trwajace w
VU)

Ogranicznik usterek

Zapisy usterek (wszystkie usterki zarejestrowane lub trwajace w
VvU)

Miejsce kontroli
Podpis kontrolera

Podpis kierowcy

3.5. Wydruk danych technicznych

Wydruk danych technicznych jest zgodny z poniZszym formatem:

1

2

Data i godzina drukowania dokumentu

Typ wydruku



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 159

3 Identyfikacja posiadacza karty (dla wszystkich kart wtozonych do
VU)
| 4 | Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)
| 14 | Identyfikacja VU
| 15 | Identyfikacja czujnika
| 16 | Ogranicznik danych kalibracyjnych
161 Zapisy kalibracji (wszystkie dostgpne rekordy w kolejnosci chrono-
: logicznej)
| 17 | Ogranicznik regulacji czasu
17.1 Zapisy regulacji czasu (wszystkie dostgpne zapisy z zapiséw regu-
' lacji czasu i zapiséw kalibracji)
| 18 | Ostatnie zdarzenie i usterka zarejestrowane w VU

3.6. Wydruk przekroczenia predkosci

Wydruk przekroczenia predkosci jest zgodny z ponizszym formatem:

| 1 | Data i godzina drukowania dokumentu
| 2 | Typ wydruku
3 Identyfikacja posiadacza karty (dla wszystkich kart wlozonych do
VU)

| 4 | Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)
| 19 ‘ Informacje kontrolne dotyczace przekroczenia predkosci
| 20.1 | Identyfikator danych dotyczacych przekroczenia predkosci
| 20.4 | 20.5 | Pierwsze przekroczenie predkosci po ostatniej kalibracji
| 20.2 | Identyfikator danych dotyczacych przekroczenia predkosci

204 | 20.5 gnrilajpowainiejszych przekroczen predkosci w ciagu ostatnich 365
| 20.3 | Identyfikator danych dotyczacych przekroczenia predkosci

20.4 | 20.5 Il\Igjgoy&_/ainiejsze przek_roczenie predkosci dla kazdego z ostatnich

ni ich wystgpowania

| 211 ‘ Miejsce kontroli
| 21.2 | Podpis kontrolera

| 21.5 | Podpis kierowcy.
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Dodatek 5

WYSWIETLACZ
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W tym rozdziale przyjgto nastgpujace konwencje zapisu formatu:

— znaki wytluszczonym drukiem oznaczaja odkryty tekst widoczny na wy$wiet-

laczu (sa wyswietlane jako normalne znaki),

— znaki normalne oznaczaja zmienne (piktogramy lub dane), ktoére na wyswiet-
laczu zastgpowane sa przez odpowiadajace im wartosci:

dd mm yyyy: dzien, miesiac, rok,

hh: godziny,

mm: minuty,

D: piktogram czasu trwania,

EF: kombinacja piktogramoéw zdarzen lub usterek,
0: piktogram trybu pracy.

Urzadzenie rejestrujace wyswietla dane zgodnie z ponizszymi formatami:

Dane Format
Wyswietlanie ustawien domysinych
Czas miejscowy hh:mm
Tryb pracy (0]

Informacje dotyczace kierowcy

1 Dhhhmm §§hhhmm

Informacje dotyczace wspotkierowcy

E Dhhhmm

Otwarty warunek poza zakresem

ouT

Ostrzezenia

Nadmierny
pojazdu

nieprzerwany czas prowadzenia

1 Zthhhmm §#hhhmm

Zdarzenie lub usterka

EF

Inne komunikaty

Data UTC UTC ®dd/mm/yyyy
or
UTC ®dd.mm.yyyy
godzina hh:mm

Nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu przez
kierowcg i skumulowany czas przerwy

1 K1hhhmm BBhhhmm

Nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu przez
wspotkieroweg 1 skumulowany czas przerwy

E &1 hhhmm BBhhhmm

Skumulowany czas prowadzenia pojazdu przez
kierowcg za ubiegly i obecny tydzien

1 @ ||hbbhmm

Skumulowany czas prowadzenia pojazdu przez
wspotkieroweg za ubiegly i obecny tydzien

2 12 || phbimm
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1.1.
1.2.
1.3.

Dodatek 6

INTERFEJSY ZEWNETRZNE

SPIS TRESCI

ROZMIESZCZENIE SEYKOW ... .ottt e

Schemat blokowy ...

Interfejs wezytywania danych ...

Interfejs kalibracyjny



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 163

1. SPRZET

1.1. Zlacze

Ztacze wezytywania danych/kalibracji jest ztaczem sze$ciostykowym, dostgpnym
od strony panelu czotowego bez potrzeby odlaczania jakiejkolwiek czgsci urza-
dzenia rejestrujacego. Ztacze musi mie¢ wymiary zgodne z pokazanymi na
rysunku ponizej (wszystkie wymiary w milimetrach):

3.5
- 1| .2.5440.03
2 O™ || 2.5640.03
Q 6 =
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o o p a| )
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M8

Na rysunku ponizej pokazano typowa szesSciostykowa bolcowa wtyczke ztaczna:

i —_—
3
12 ‘ 11.8
" s —
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1.2. Rozmieszczenie stykow

Funkcje stykow opisuje ponizsza tabela:

Styk Opis Uwagi
1 minus akumulatora Przytaczony do minusa akumulatora pojazdu
2 przesytanie danych K-line (ISO 14 230-1)
3 RxD — wczytywanie Wejscie danych do urzadzenia rejestrujacego
danych
4 Sygnatl we/wy Kalibracja
5 Wyjscie zasilania Zakres napigcia musi by¢ taki jak dla zasilania pojazdu
minus 3V w celu umozliwienia spadku napigcia na obwo-
dzie ochronnym
Wyjscie 40 mA
6 TxD — wezytywanie Wyjscie danych z urzadzenia rejestrujacego
danych

1.3. Schemat blokowy

Schemat blokowy jest nastgpujacy:

Vee=5V
N
[ 47«
> M 1 o 4
— 3 U J 220
«—1 X
zs — =
inF inF
1 Check/Calibration
°© Connector
1ISO : 02
14 230-1 K-line

O
permanent power o/p

downloading RxD

downloading TxD

2. INTERFEJS WCZYTYWANIA DANYCH
Interfejs wezytywania danych jest zgodny z wymaganiami RS232.

Interfejs wezytywania danych jest skonfigurowany w nastgpujacy sposob: jeden
bit startowy, 8 bitdow danych najmniej znaczacych na poczatku, jeden bit parzys-
tosci i jeden bit stopu.

Start Data bits DO-D7 Parity Stop

bit bit bit

Organizacja bajtu danych

bit startowy: jeden bit na poziomie logicznym 0

bity danych: przesylane z najmniej znaczacym na poczatku
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bit parzystosci: kontrola parzystosci
bit stopu: jeden bit na poziomie logicznym 1
W przypadku przesytania danych liczbowych ztozonych z wigcej niz jednego

bajtu bajt najbardziej znaczacy jest przesylany pierwszy a bajt najmniej znaczacy
ostatni.

Bitowa szybko$¢ transmisji danych regulowana jest w zakresie od 9 600 bit/s do
115200 bit/s. Transmisja odbywa si¢ z najwyzsza mozliwa szybkoscia, przy
czym szybkos$¢ poczatkowa przy inicjowaniu sesji ustawiona jest na 9 600 bit/s.

3. INTERFEJS KALIBRACYINY

Przesylanie danych jest zgodne z norma ISO 14 230-1 Pojazdy drogowe —
Systemy diagnostyczne — Protokét stow kluczowych 2000 — czgs¢ 1: Warstwa
fizyczna, Wydanie pierwsze: 1999 r.

Sygnatl we/wy jest zgodny z nastgpujacymi wymaganiami elektrycznymi:

Parametr Min. Typowy Maks. Uwagi
U, (in) 1,0V I=750 pA
Ubign (in) 4V 1=200 pA
Czestotliwosé 4 kHz
U, (in) 1,0V I=1mA
Ul,ign (0ut) 4V I=1mA

Sygnal we/wy jest zgodny z nastgpujacymi przebiegami czasowymi:

min. 100 min. 100
psec. psec.
B T e —

Najbardziej znaczacy sygnat
(wy)

Czestotliwos¢ czujnika

min. 100 min. 100
psec. psec.
<4 P>« | 4

A A
Sygnat testowy (we)

Czgstotliwos¢ testu

min. 100 min. 100
psec. Hsec.
<4+ Pr<4<—p

Sygnat zegara UTC (wy)

<4« >
Cze$¢ lub wielokrotno$é jednej sekundy
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1.1.
1.2.

2.1.
2.2.
2.2.1.
222,
222.1.
2222.
2.223.
2224,
22.2.5.
2.2.2.6.
22.27.
2228.
22209.

2.2.2.10.
2.2.2.11.
2.2.2.12.
2.2.2.13.
2.2.2.14.
2.2.2.15.
2.2.2.16.

2.23.
2.2.4.
2.2.5.
225.1.
2252.
2.2.6.
2.2.6.1.
2.2.6.2.
2.2.6.3.

2.2.64.

2.2.6.5.
2.3.

3.1.
3.2
3.3.
33.1.
3.3.2.
3.3.3.
334,
3.4.
34.1.
34.2.

Dodatek 7

PROTOKOLY WCZYTYWANIA DANYCH

SPIS TRESCI

AKIONImMY 1 SKIOLY ...ttt e
Wezytywanie danych z VU ..o

Procedura wezytywania danych ... ...

Protokol wezytywania danych ... ...
Struktura Komunikatu ... .......oei e

Typy komunikatow ... .......ooiiiiiii

Zadanie rozpoczecia transmisji (SID 81) ... ......cooivviiiineeiiiieeiiieee e

Pozytywna odpowiedz na zadanie rozpoczecia transmisji (SID C1) ....................

Zadanie rozpoczecia sesji diagnostycznej (STD 10) ..........coovvieiiiiiiiiiiiiaiiinns.

Pozytywna odpowiedz na zadanie rozpoczecia sesji diagnostycznej (SID 50) .........
Obsluga sterowania taczem (SID 87) ... .oooiiiiiii i

Pozytywna odpowiedz na zadanie sterowania taczem (SID C7) ... ........c.ocooennet.
Zadanie wezytywania (SID 35) ... .o.uiiini e

Pozytywna odpowiedz na zadanie wezytywania (SID 75) ...,

Zadanie przestania danych (SID 36) ... ........iieiieiiei i

Pozytywna odpowiedzZ na zadanie przestania danych (SID 76) ... ......................

Zadanie wyjécia z przesytania danych (SID 37) ... ....coooiiiiiiiiiiiieeee

Pozytywna odpowiedz na zadanie wyjscia z przesytania danych (SID 77) ... .........

Zadanie zatrzymania transmisji (SID 82) ... ........oiuuiiniiniiiii i

Pozytywna odpowiedz na zadanie zatrzymania transmisji (SID C2) ....................
Potwierdzenie podkomunikatu (SID 83) ........ccoiiiiiiiiiii
Odpowiedz negatywna (SID 7F) ... ..ot

Przeptyw komunikatOw ........ ...

Przebie@l CZASOWE ... ettt e
Obshuga DIGAOW ... ..o

Faza rozpoczgeia komuniKacji ... .....ooeiieiiiiiii

Faza KomuniKacji ... ...o.ooiiei i

Tres¢ komunikatu odpowiedzi ... .....oovvniiiiii

Pozytywna odpowiedZ na zadanie przestania informacji ogélnych ... ..................
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Wezytywanie danych z karty do tachograféw za posrednictwem przyrzadu rejestruja-
CBZO e ettt ettt e
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1. WPROWADZENIE

Niniejszy dodatek zawiera procedury stosowane przy wczytywaniu danych
roznych typéw na media zewngtrzne, wraz z protokotami, ktore musza by¢ wdro-
zone w celu zagwarantowania prawidlowego przesytania danych i pelnej zgod-
nosci formatu wezytanych danych, tak by umozliwi¢ kazdemu kontrolerowi
sprawdzenie tych danych oraz sprawdzenie autentycznosci i integralno$ci przed
przystapieniem do analizy danych.

1.1. Zakres
Dane moga by¢ wezytywane do ESM:

— z przyrzadu rejestrujacego za posrednictwem inteligentnego, wydzielonego
urzadzenia (IDE) przylaczonego do VU,

— z karty do tachografow za posrednictwem IDE spasowanego z urzadzeniem
interfejsu (IFD) karty,

— z karty do tachograféw za posrednictwem przyrzadu rejestrujacego poprzez
IDE przytaczone do VU.

Aby umozliwi¢ weryfikacje autentycznos$ci i integralnosci wczytanych danych
zgromadzonych w ESM, dane sa wczytywane razem z dofaczonym podpisem,
zgodnie z dodatkiem 11 Wspodlne mechanizmy zabezpieczenia. Razem z danymi
wezytywane sa rowniez identyfikacja urzadzenia zrodtowego (VU lub karta) i
jego $wiadectwo bezpieczenstwa (Panstwo Czlonkowskie i urzadzenie). Nieza-
leznie od tego weryfikator danych musi mie¢ zaufany europejski klucz publiczny.

Dane wczytane podczas jednej sesji wezytywania musza by¢ przechowywane w
ESM w jednym pliku.

1.2. Akronimy i skroty
W niniejszym dodatku uzywa si¢ nastgpujacych skrotow:

AID identyfikator aplikacji

ATR odpowiedz na ponowne inicjowanie

CS  bajt sumy kontrolnej

DF  plik dedykowany

DS sesja diagnostyczna

EF plik elementarny

ESM  zewngtrzne medium gromadzenia danych

FID identyfikator pliku (ID pliku)

FMT bajt formatu (pierwszy bajt nagtdéwka komunikatu)
ICC karta z ukladem scalonym

IDE inteligentne urzadzenie dedykowane: urzadzenie stuzace do wczytywania
danych do ESM (np. komputer osobisty)

IFD  urzadzenie interfejsu

KWP  protokot stowa kluczowego 2000

LEN bajt dlugosci (ostatni bajt nagtowka komunikatu)
PPS  wybdr parametru protokotu

PSO  wykonaj operacj¢ bezpieczenstwa

SID  identyfikator ustugi

SRC bajt zrodtowy

TGT bajt docelowy

TLV  warto$¢ dlugosci znacznika

TREP parametr odpowiedzi na przestanie danych
TRTP parametr zadania przestania danych

VU  przyrzad rejestrujacy.



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 170

2. WCZYTYWANIE DANYCH Z VU

2.1. Procedura wczytywania danych
W celu wezytania danych z VU operator musi wykona¢ nastgpujace czynnosci:

— wlozy¢ swoja karte do tachografow do czytnika karty w VU (%),
— podtaczy¢ IDE do gniazda wczytywania w VU,

— nawiaza¢ potaczenie migdzy IDE i VU,

— wybra¢ w IDE dane do wczytania i wysta¢ zadanie do VU,

— zamknag¢ sesj¢ wezytywania danych.

2.2. Protokol wezytywania danych

Protokot skonstruowany jest zgodnie z zasada nadrzedny-podlegtly, gdzie IDE jest
urzadzeniem nadrzednym a VU podlegtym.

Struktura komunikatu, typy komunikatow i przeptyw sa zasadniczo oparte na
Protokole stowa kluczowego 2000 (KWP) (wedtug normy ISO 14230-2 Pojazdy
drogowe — Systemy diagnostyczne — Protokét stowa kluczowego 2000 —
czg$¢ 2: Warstwa lacza danych).

Warstwa aplikacji zbudowana jest zasadniczo w oparciu o biezacy projekt normy
ISO 14229-1 (Pojazdy drogowe — Systemy diagnostyczne — czg$¢ 1: Ushugi
diagnostyczne, wersja 6 z dnia 22 lutego 2001 r.)

2.2.1. Struktura komunikatu

Wszystkie komunikaty wymieniane miedzy IDE i VU maja strukturg ztozona z
nastgpujacych trzech czgscei:

— naglowek zawierajacy bajt formatu (FMT), bajt docelowy (TGT), bajt zrod-
lowy (SRC) i ewentualnie bajt dlugosci (LEN),

— pole danych zawierajace bajt identyfikator ustugi (SID) i zmienng liczbg
bajtow z danymi, w ktorych moze by¢ bajt opcjonalnej sesji diagnostycznej
(DS ) lub bajt opcjonalnego parametru przesytania (TRTP lub TREP).

— suma kontrolna zawierajaca bajt sumy kontrolnej (CS).

Suma
Nagtowek Pole danych kontrol-
na
FMT TGT SRC LEN SID ADAT CS
4 bajty Maks. 225 bajtow 1 bajt

Bajty TGT i SRC reprezentuja fizyczny adres adresata i zrodta komunikatu. Przy-
jmuja one wartosci FO Hex dla IDE i EE Hex dla VU.

Bajt LEN jest dlugoscia pola danych.

Bajt sumy kontrolnej jest oSmiobitowa suma serii modulo 256 wszystkich bajtow
komunikatu, z wytaczeniem bajtu CS.

Bajty FMT, SID, DS , TRTP i TREP sa zdefiniowane w dalszej czgsci niniej-
szego dokumentu.

W przypadku gdy dane przesytane komunikatem sa dtuzsze niz dysponowane
pole danych, komunikat wysyta si¢ w kilku podkomunikatach. Kazdy podkomu-
nikat ma nagtéwek, te same bajty SID i TREP oraz dwubajtowy licznik podko-
munikatu pokazujacy liczbg podkomunikatow w calym komunikacie. Aby umoz-
liwi¢ kontrolg blgdow i przerwanie przesylania, IDE potwierdza kazdy komu-
nikat. IDE moze przyjmowac¢ podkomunikat, zada¢ powtodrzenia transmisji, zadaé
od VU powtdrzenia transmisji od poczatku lub przerwania transmisji.

(") Wlozenie karty otwiera wlasciwe prawo dostgpu do uaktywnienia funkcji oraz do
danych.
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Jezeli ostatni podkomunikat ma doktadnie 255 bajtow w polu danych, musi by¢
dotaczony koncowy podkomunikat z pustym polem danych (z wyjatkiem SID
TREP i licznika podkomunikatéw) w celu pokazania konca komunikatu.

Przyktad:
Nagtowek | SID TREP Komunikat CS
4 bajty dtuzszy niz 255 bajtow

zostanie przestany w nastepujacy sposob:
Nagtowek | SID TREP 00 01 Podkomunikat 1 CS
4 bajty 255 bajtow
Nagtowek | SID TREP 00 01 Podkomunikat 2 CS
4 bajty 255 bajtow
Nagtowek | SID TREP XX yy Podkomunikat n CS
4 bajty Mniej niz 255 bajtow

lub:
Nagtowek | SID TREP 00 01 Podkomunikat 1 CS
4 bajty 255 bajtow
Naglowek | SID TREP 00 02 Podkomunikat 2 CS
4 bajty 255 bajtow
Nagtéwek | SID TREP XX yy Podkomunikat n CS

4 bajty 255 bajtow

Nagtéwek | SID TREP XX yy+l cs

4 bajty 4 bajty

2.2.2. Typy komunikatow

Protokét komunikacyjny wezytywania danych migdzy VU i IDE wymaga
wymiany komunikatow o$miu réznych typow.

W tabeli ponizej opisano te komunikaty.
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Suma
. . Dane Kont-
Struktura komunikatu Nag%owek maks. 4 bajty maks. 255 bajt()w rolna
1 bajt

IDE > <- VU FMT TGT SRC LEN SID

Zadanie rozpoczecia trans- 81 EE FO 81

misji

Pozytywna odpowiedz na | 80 FO EE 03 Cl
zadanie rozpoczgcia trans-
misji

Zadanie rozpoczecia sesji 80 EE FO 02 10
diagnostycznej

Pozytywna odpowiedZ na | 80 FO EE 02 50
zadanie rozpoczegcia sesji
diagnostycznej

Obsluga sterowania taczem

weryfikacja szybkosci
transmisji (etap 1)

9600 bit/s 80 | EE | Fo | 04 | 87 01,01,01 | EC
19200 bit/s 80 | EE | Fo | 04 | 87 01,01,02 | ED
38400 bit/s 80 | EE | Fo | 04 | 87 01,01,03 | ED
57600 bit/s 80 | EE | FO | 04 | 87 01,01,04 | EF

115200 bit's 80 | EE | Fo | 04 | 87 01,01,05 | FO
Pozytywna odpowiedz na 0 FO EE 02 C7 01 28
weryfikacje szybkosci trans-
misji

Zmiana szybkosci trans- | 80 EE FO 03 87 02,03 ED

misji (etap 2)
Zadanie wezytywania 80 EE FO 0A 35 00,00,00,- 99
00,00,FF,
FF,FF,FF

Pozytywna odpowiedz na | 80 FO EE 03 75 00,FF D5

zadanie wezytywania

Zadanie przestania danych

Informacje ogolne 30 EE FO 02 36 01 97
Czynnosci 8 | EE | Fo | 06 | 36 02 cs
Zdarzenia i usterki 0 EE FO 02 36 03 99
Szczegotowe dane doty- 80 EE FO 02 36 04 9A
czace predkosei

Dane techniczne 0 EE FO 02 36 05 9B
Wezytywanie karty 80 EE FO 02 36 06 9C
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Suma
. . D Kont-
Struktura komunikatu Nagtowek maks. 4 bajty maks. 255 bajt()\?vne r(())ll;l]a
1 bajt
IDE > <- VU FMT | TGT SRC LEN SID 'lpRsfl/) DATA CS
Pozytywna odpowiedz na | 80 FO EE Len 76 TREP Data CS

zadanie przestania danych

Zadanie wyj$cia z przesylania | 80 EE FO 01 37
danych

Pozytywna odpowiedz na | 80 FO EE 01 77
zadanie wyjscia z przesy-
fania danych

Zadanie zatrzymania trans- 80 EE FO 01 82
misji

Pozytywna odpowiedz na | 80 FO EE 01 C2
Zadanie zatrzymania trans-
misji

Potwierdzenie podkomuni- 80 EE FO Len 83
katu

Odpowiedzi negatywne

Generalne odrzucenie | 80 FO EE 03 7F | Sid Req 10 CS
Ustuga nieobstugiwana | 80 FO EE 03 7F Sid Req 11 CS
Podfunkcja nieobstugi- | 80 FO EE 03 7F Sid Req 12 CS

wana
Nieprawidtowa dtugos¢ | 80 FO EE 03 7F Sid Req 13 CS
komunikatu
Nieprawidtowe warunki | 80 FO EE 03 7F Sid Req 22 CS
lub blad kolejnosci zadan
Zadanie poza zakresem | 80 FO EE 03 7F Sid Req 31 CS
Ladowanie nie przyjgte | 80 FO EE 03 7F | Sid Req 50 CS
Odpowiedz zawieszona | 80 FO EE 03 7F Sid Req 78 CS
Brak dostgpnych danych | 80 FO EE 03 7F | Sid Req FA CS
Uwagi:

— Sid Req = Sid odpowiadajacego zadania.

— TREP = TRTP odpowiadajacego Zadania.

— Ciemne rubryki oznaczaja, ze nic nie jest przesylane.

— Pojgcia tadowanie (widziane z IDE) uzywa si¢ zgodnie z norma ISO 14229. Oznacza to samo co wczytywanie
(gdy widziane z VU).

— W tabeli nie pokazano potencjalnych, dwubajtowych licznikéw podkomunikatow.

2.2.2.1. Zqdanie rozpoczecia transmisji (SID 81)

Komunikat ten wysyta IDE w celu zestawienia facza komunikacyjnego z VU.
Poczatkowe komunikaty sa zawsze wysylane z szybkoscia 9600 bit/s (az do
ewentualnej zmiany szybkosci transmisji przy wykorzystaniu odpowiedniej
obstugi sterowania taczem).

2.2.2.2. Pozytywna odpowiedz na zqdanie rozpoczecia transmisji (SID C1)

Komunikat ten wysyta VU w celu przestania pozytywnej odpowiedzi na zadanie
rozpoczgeia transmisji. Komunikat zawiera 2 kluczowe bajty 2 »MI10
»EA” 8F” < wskazujace, ze urzadzenie obshuguje protokét z nagtowkiem
zawierajacym informacje o adresie, zrodle i dtugosci.
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2.2.2.3. Zgdanie rozpoczecia sesji diagnostycznej (SID 10)

Komunikat zadania rozpoczgcia sesji diagnostycznej wysyta IDE w celu zaza-
dania nowej sesji diagnostycznej z VU. Podfunkcja ,,default session” (81 Hex)
wskazuje, ze IDE zada otwarcia standardowej sesji diagnostyczne;j.

2.2.2.4. Pozytywna odpowiedz na zqdanie rozpoczecia sesji diagnostycznej (SID
50)

Komunikat pozytywna odpowiedz na zadanie rozpoczgcia sesji diagnostycznej
wysyla VU w celu przestania pozytywnej odpowiedzi na zadanie sesji diagnos-
tycznej.

2.2.2.5. Obstuga sterowania tqczem (SID 87)

IDE uzywa obslugi sterowania faczem do zainicjowania zmiany szybkos$ci trans-
misji (bit/s). Odbywa si¢ to dwustopniowo. Najpierw IDE proponuje zmiang
szybkosci transmisji podajac nowa szybko$¢ (pierwszy krok). Po otrzymaniu
pozytywnej odpowiedzi od VU IDE wysyta do VU potwierdzenie zmiany szyb-
kosci (drugi krok). Nastgpnie IDE przechodzi na nowa szybkos¢ transmisji. Po
otrzymaniu potwierdzenia VU przechodzi na nowa szybkos$¢ transmisji.

2.2.2.6. Pozytywna odpowiedz na zqdanie sterowania tqczem (SID C7)

VU wysyla pozytywna odpowiedZ na zadanie sterowania laczem w celu prze-
stania pozytywnej odpowiedzi na zadanie obslugi sterowania taczem (pierwszy
krok). Zwracamy uwagg, ze na zadanie potwierdzenia (drugi krok) nie ma odpo-
wiedzi.

2.2.2.7. Zadanie wezytywania (SID 35)

IDE wysyta komunikat zadania wezytywania w celu przekazania VU, ze zadana
jest operacja wezytywania. Aby spelni¢ wymagania normy 1SO14229 przesytane
sa szczegolowe informacje dotyczace adresu, wielkosci i szczegotow zadanych
danych. Poniewaz informacje te nie sa znane IDE przed wezytywaniem, adres
pamigci ustawiony jest na 0, format jest nieszyfrowany i bez kompresji a wiel-
ko$¢ pamigci ustawiona na maksimum.

2.2.2.8. Pozytywna odpowiedz na Zqdanie wezytywania (SID 75)

VU wysylta pozytywna odpowiedz na zadanie wczytywania, aby wskaza¢ IDE, ze
VU jest gotowe do wczytywania danych. Aby spelni¢ wymagania normy ISO
14229 ten komunikat pozytywnej odpowiedzi zawiera dane wskazujace IDE, ze
dalsze komunikaty pozytywnej odpowiedzi na Zadanie przestania danych beda
zawieraly maksymalnie O0FF hex bajtow.

2.2.2.9. Zgdanie przestania danych (SID 36)

IDE wysyta zadanie przestania danych w celu wskazania VU typu danych, ktore
maja by¢ wezytywane. Jednobajtowy parametr zadania przestania danych (TRTP)
wskazuje typ przesytania.

Rozréznia sig sze$¢ typow przesylania danych:

— informacje ogolne (TRTP 01),

— czynnosci o okreslonej dacie (TRTP 02),

— zdarzenia i usterki (TRTP 03),

— szczegotowe dane dotyczace predkosci (TRTP 04),
— dane techniczne (TRTP 05),

— wezytywanie karty (TRTP 06).

IDE musi obowiazkowo zazadaé przestania informacji ogdélnych (TRTP 01) w
czasie sesji wezytywania, poniewaz tylko to zagwarantuje, ze certyfikaty VU sa
zarejestrowane we wczytywanym pliku (i umozliwi weryfikacj¢ podpisu cyfro-
wego).

W drugim przypadku (TRTP 02) w komunikacie Zzadanie przestania danych znaj-
duje si¢ informacja o dniu kalendarzowym (TimeReal format), dla ktorego dane
maja by¢ wezytane.
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2.2.2.10. Pozytywna odpowiedz na zqdanie przestania danych (SID 76)

VU wysyta pozytywna odpowiedz na zadanie przestania w odpowiedzi na
zadanie przestania danych. Komunikat zawiera zadane dane z parametrem odpo-
wiedzi na przestanie danych (TREP) odpowiadajacym TRTP Zzadania.

W pierwszym przypadku (TREP 01), VU wysle dane pomagajace operatorowi
IDE w wyborze danych, ktore chce dalej wezyta¢. Komunikat ten zawiera nastg-
pujace informacje:

— $wiadectwa bezpieczenstwa,
— identyfikacja pojazdu,
— biezaca data i godzina VU,

— minimalna i maksymalna data, dla ktorej mozna dokonaé¢ wczytania (VU
dane),

— sygnalizacja obecnosci kart w VU,
— poprzednie wezytanie dla firmy,
— blokady firmowe,

— poprzednie kontrole.

2.2.2.11. Zagdanie wyjscia z przesylania danych (SID 37)

IDE wysyta komunikat zadania wyjscia z przesylania danych w celu zawiado-
mienia VU, Ze sesja wezytywania jest zakonczona.

2.2.2.12. Pozytywna odpowiedz na zZqdanie wyjscia z przesylania danych (SID
77)

VU wysyla komunikat pozytywnej odpowiedzi na zadanie wyjscia z przesylania
danych w celu potwierdzenia otrzymania zadania wyj$cia z przesyfania danych.

2.2.2.13. Zgdanie zatrzymania transmisji (SID 82)

IDE wysyla komunikat zadania zatrzymania transmisji w celu rozlaczenia tacza
komunikacyjnego z VU.

2.2.2.14. Pozytywna odpowiedz na Zqdanie zatrzymania transmisji (SID C2)

VU wysyla komunikat pozytywnej odpowiedzi na zadanie zatrzymania transmisji
w celu potwierdzenia otrzymania zadania zatrzymania transmisji.

2.2.2.15. Potwierdzenie podkomunikatu (SID 83)

IDE wysyla potwierdzenie podkomunikatu w celu potwierdzenia otrzymania
kazdej czegsci komunikatu przesytanego w kilku podkomunikatach. W polu
danych znajduje sig¢ SID otrzymany z VU i dwubajtowy kod opisany ponizej:

— MsgC +1 potwierdza prawidtowy odbior podkomunikatu o numerze MsgC.
Zadanie od IDE dla VU wystania nastepnego podkomunikatu,

— MsgC wskazuje na problem z odbiorem podkomunikatu o numerze MsgC.
Zadanie od IDE dla VU powtdrnego wystania podkomunikatu,

— FFFF zada zakofczenia komunikatu.

IDE moze uzy¢ tego do zakonczenia transmisji komunikatu z VU z dowolnej
przyczyny.

Ostatni podkomunikat komunikatu (bajt LEN < 255) moze by¢ potwierdzony
przy pomocy dowolnego z tych kodow lub by¢ niepotwierdzony.

Odpowiedziami VU, ktore sktadaja sig z kilku podkomunikatow sa:

— pozytywna odpowiedz na zadanie przestania danych (SID 76)

2.2.2.16. Odpowiedz negatywna (SID 7F)

VU wysyla komunikat negatywnej odpowiedzi w odpowiedzi na powyzsze
komunikaty zadan, gdy VU nie moze obstuzy¢ zadania. Pole danych komunikatu
zawiera SID odpowiedzi (7F), SID zadania i kod podajacy przyczyng negatywnej
odpowiedzi. Dozwolone sa nastgpujace kody:

— 10 generalne odrzucenie

Czynnosci nie mozna wykona¢ z przyczyny innej niz okre§lone ponizej
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— 11 ustuga nieobstugiwana
SID Zadania nie jest zrozumiany
— 12 podfunkcja nieobstugiwana

DS _lub TRTP zadania nie jest zrozumiany lub nie ma dalszych komunikatow
do wystania

— 13 nieprawidtowa dlugos¢ komunikatu
Dhugos¢ odebranego komunikatu jest nieprawidtowa
— 22 nieprawidtowe warunki lub btad kolejnosci zadan

Zadana ushuga nie jest aktywna lub sekwencja komunikatow zadan nie jest
prawidlowa

— 31 zadanie poza zakresem
Zadany zapis parametru (pole danych) nie jest wazny
— 50 tadowanie nieprzyjete

Zadania nie mozna obstuzyé (VU w nieodpowiednim trybie pracy lub
wewngtrzna usterka VU)

— 78 odpowiedz zawieszona

Czynno$ci nie mozna zakonczy¢ na czas i VU nie jest gotowe do przyjecia
innego zadania

— FA brak dostgpnych danych

Obiekt danych zadania przestania danych nie jest dostgpny w VU (np. karta
nie jest wlozona,...)

2.2.3. Przeplyw komunikatow

Typowy przeptyw komunikatdéw podczas normalnej procedury wczytywania
danych wyglada nastgpujaco:

IDE FE

Zadanie rozpoczecia transmisji =

= Pozytywna odpowiedz

Zadanie rozpoczecia ustugi diagnostycznej =

@ Pozytywna odpowiedz
Zadanie wezytywania =
= Pozytywna odpowiedz
Zadanie przestania danych informacje =
ogoblne
= Pozytywna odpowiedz na zadanie prze-
stania danych
Zadanie danych #2 =
= Pozytywna odpowiedz #1
Potwierdzenie podkomunikatu #1 =

= Pozytywna odpowiedz #2
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IDE FE
Potwierdzenie podkomunikatu #2 =
= Pozytywna odpowiedz #m
Potwierdzenie podkomunikatu #m =
= Pozytywna odpowiedz na zadanie (pole
danych < 255 bajtow)
Potwierdzenie podkomunikatu (nieob- =
owiazkowe)
Zadanie przestania danych #n =
@ Pozytywna odpowiedz
Zadanie wyjscia z przesytania danych =
= Pozytywna odpowiedz
Zadanie zatrzymania transmisji =
= Pozytywna odpowiedz

2.2.4. Przebiegi czasowe
Podczas normalnej pracy przebiegi czasowe wygladaja jak nastgpuje:
Rysunek 1

Przeplyw komunikatow, przebiegi czasowe

) Zadanie IDE/
Zadanie IDE OdpowiedZ VU #1 Potwierdzenie IDE # 1 Odpowiedz VU #2
*9 L = 4
P4 P2 P1 P3 P2

Gdzie:

Pl = czas migdzy bajtami dla odpowiedzi VU.

P2 = czas migdzy koncem zadania IDE a poczatkiem odpowiedzi VU, lub
migdzy konicem potwierdzenia IDE a poczatkiem nastgpnej odpowiedzi
VU.

P3 = migdzy koncem odpowiedzi VU a poczatkiem nowego zadania IDE, lub
migdzy koncem odpowiedzi VU a poczatkiem potwierdzenia IDE, lub
migdzy koncem zadania IDE a poczatkiem nowego zadania IDE, jezeli
VU nie odpowiada.

P4 = czas migdzy bajtami dla Zzadania IDE.
P5 = przedtuzona warto$¢ P3 dla wezytywania danych z karty.
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Dozwolone wartosci przebiegéw czasowych pokazano w tabeli ponizej (KWP
rozszerzony zestaw parametroOw przebiegéw czasowych uzywany w przypadku
adresowania fizycznego w celu uzyskania szybszej komunikacji).

Parametr Dolna war*_tos'c’ graniczna Gorna warto$¢ graniczna Pmax (ms)
Cczasowy Pmin (ms)

P1 0 20

P2 20 1000 (*)

P3 10 5000

P4 5 20

P5 10 20 minut

(*) Jezeli VU daje negatywna odpowiedz zawierajaca kod o znaczeniu ,,zadane odebrane prawidlowo, odpowiedz
zawieszona”, warto$¢ ta zostaje przedtuzona do gornej wartosci granicznej P3.

2.2.5. Obstuga bledow

W przypadku wystapienia btgdu w czasie wymiany komunikatow, schemat prze-
ptywu komunikatéow zostaje zmodyfikowany zaleznie od tego, ktdre urzadzenia
wykrylo btad i od komunikatu generujacego btad.

Na rysunkach 2 i 3 pokazano odpowiednio procedury obstugi bledéw dla VU i
IDE.

2.2.5.1. Faza rozpoczecia komunikacji

Jezeli w czasie fazy rozpoczgcia komunikacji IDE wykryje blad zaréwno
synchronizacji jak i strumienia bitowego, to odczekuje okres P3 min przed
powtornym wystaniem zadania.

Jezeli VU wykryje btad w sekwencji przychodzacej z IDE, to nie wysyta zadnej
odpowiedzi i czeka na nastgpny komunikat zadania rozpoczgeia transmisji przez
okres P3 max.

2.2.5.2. Faza komunikacji
W tym przypadku mozna zdefiniowa¢ dwa rézne obszary obstugi btedow:
1. VU wykrywa btad transmisji IDE.

Dla kazdego odebranego komunikatu VU wykrywa bledy synchronizacji, bledy
formatu bajtowego (np. bledy bitow startu i stopu) i biedy ramki (zla liczba
odebranych bajtow, zly bajt sumy kontrolnej).

Jezeli VU wykryje jeden z powyzszych bleddw, to nie wysyta odpowiedzi i igno-
ruje odebrany komunikat.

VU moze wykrywac inne bledy formatu lub tre$ci otrzymanego komunikatu (np.
komunikat nieobslugiwany) nawet jezeli dtugosci i sumy kontrolne sa prawid-
fowe; w takim przypadku VU wysyta do IDE komunikat negatywnej odpowiedzi
okreslajacy charakter bigdu.
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Wyslij odpowiedz
negatywng

Rysunek 2

Obstuga bledow w VU

A

Odpowiedz negatywna
Nieprawidlowa dlugo$¢ komunikatu

[ tak

Blad dugodci?
nie

Odpowiedz negatywna

Ustuga lub podfunkcja niewspomagana

omunika zgdanic

[€ nie .
niewspomagany?

Odpowiedz negatywna
Blad kolejnosci zgdania

Odpowiedz negatywna
Ladowanie nieakceptowane

tak

l& nie
tak

le nic Ladowanie akceptowane?
tak

Odpowied? negatywna
Zadanie poza zakresem

Zadanie w zakresie?
tak

Odpowiedz negatywna
Dane niedostepne

Dane dostepne?
tak

v
Utwérz i \V)‘/S]l] od‘powledz . Utwrz odpowieds
negatywng r
Przygotowywanie odpowiedzi pozytywng
Utwérz odpowiedz :
pozytywna nte
7’y
nie
tak

4

Przedtuz P2 max i
P3 max do P5

Wyslij odpowiedz pozytywng

A

Odpowiedz pozytywna
gotowa?

P3 max uplyngl?

Odpowiedz negatywna

Generalne odrzucenie

l———— tak
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2. IDE wykrywa btad transmisji VU

Dla kazdego odebranego komunikatu IDE wykrywa biedy synchronizacji, bledy
formatu bajtowego (np. bledy bitdw startu i stopu) i bledy ramki (zta liczba
odebranych bajtow, nieprawidlowy bajt sumy kontrolnej).

IDE wykrywa bledy kolejnosci, np. nieprawidlowe zwigkszenie stanu licznika
podkomunikatow w kolejnych komunikatach.

Jezeli IDE wykrywa blad lub nie ma odpowiedzi z VU w okresie P2 max, wysyta
ponownie komunikat zadania, z tym ze maksymalnie moga by¢ trzy transmisje.
Dla potrzeb tego wykrywania blgdow VU traktuje potwierdzenie podkomunikatu
jako zadanie.

Przed rozpoczgciem kazdej transmisji IDE oczekuje przez okres P3 min; okres
oczekiwania odmierza si¢ od ostatniego bitu stopu po wykryciu bigdu.

Rysunek 3
Obstuga bledéw w IDE

( Start )

Zadanie utworzenia

A

Zadanie wystania
v
e — Przeduz P2 max i
(?ipovmedz odebuia/?/,‘/” Tak P3 max do P5
Nie Nle
— — N — Z;}danie utworzenia
— PZ max uph’“‘% o Zadanie wystania
Tak T Tak
i v _ e A Nie
— \\\‘*\; — T —
L 3 préby? <4 Tak ﬁ\f Blad dlugocilub €S2 = l
| e
Nie ‘< tadowanie z karty? \/?
v T
T T
. " Odpowiedz T j
Tak = ~____przygotowywana? ///”’F Tak
Nie
e N /*\\
N : N T T
( Pl%glrzgl‘;}jg?gl 4— Nie < OdpowiediOK? =
Tak
//’/ N
/ A\
{ Kontynuujaplikacje |

]
hS /

~. /
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2.2.6. Tres¢ komunikatu odpowiedzi

W tym punkcie okre$lono tres¢ pol danych w réznych komunikatach pozytywnej

odpowiedzi.

Elementy danych zdefiniowano w dodatku 1 Stownik danych.

2.2.6.1. Pozytywna odpowiedz na zqdanie przestania informacji ogélnych

Pole danych w komunikacie ,,Pozytywna odpowiedz na Zadanie przestania infor-
macji ogdlnych” zawiera nastgpujace dane w okreslonej tu kolejnosci pod SID 76
Hex, TREP 01 Hex z odpowiednim podziatem na podkomunikaty i licznikami:

Flement danych

MemberStateCertificate
VUCertificate

VehicleIdentificationNumber

VehicleRegistrationIdentification
vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber

CurrentDateTime

VuDownloadablePeriod
minDownloadableTime
maxDownloadableTime

CardSlotsStatus

VuDownloadActivityData
downloadingTime
fullCardNumber
companyOrWorkshopName

VuCompanyLocksData
noOfLocks

lockInTime
lockOutTime
companyName
companyAddress
companyCardNumber

Vu
Company
Locks
Record

VuControlActivityData
noOfControls

controlType

controlTime
controlCardNumber
downloadPeriodBeginTime
downloadPeriodEndTime

Vu
Control
Activity
Record

Signature

Dlugosé
(bajtéw)

194
194

17

1
14

128

Uwagi

$wiadectwa bezpieczenstwa VU

identyfikacja pojazdu

biezgca data i godzina VU

okres wezytywany

typy kart wlozonych do VU

poprzednie wezytywanie z VU

wszystkie zapisane blokady firmowe;
jezeli ta cz¢s jest pusta, zwracany jest
tylko status noOfLocks = 0.

wszystkie zapisy dotyczace kontroli
zgromadzone w VU; jezeli ta czg$¢ jest
pusta, zwracany jest tylko status
noOf-Controls = 0.

Podpis RSA wszystkich danych

(z wylaczeniem $wiadectw) poczynajac od

VehicleldentificationNumber do ostatniego
bajtu ostatniego VuControlActivityRecord.
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2.2.6.2. Pozytywna odpowiedz na zZqdanie przestania danych dotyczqcych czyn-

nosci

Pole danych w komunikacie ,,Pozytywna odpowiedZ na Zzadanie przestania
danych czynnos$ci” zawiera nastgpujace dane w okreslonej tu kolejnosci pod SID
76 Hex, TREP 02 Hex z odpowiednim podzialem na podkomunikaty i z liczni-
kami:

Element danych

TimeReal
CdometerValueMidnight

VuCardIWData
noOfvuCardIWRecords

VuCardIWRecord

cardHolderName
holderSurname
holderFirstNames
fullCardNumber
cardExpiryDate
cardInsertionTime
vehicleOdometervValueAtInsertion
cardSlotNumber
cardWithdrawalTime
vehicleOdometervValueAtWithdrawal
previougVehicleInfo
vehicleRegistrationIdentification
vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber
cardWithdrawalTime
manualInputFlag

VuActivityDailyData

noOfActivityChanges

ActivityChangeInfo

VuPlaceDailyWorkPeriodData

noOfPlaceRecords

S fullCardNumber

- ’g placeRecord

S g E) entryTime

0 O 0 entryTypeDailyWorkPeriod
8 ﬁ 9 dailyWorkPeriodCountry
T HA dailyWorkPeriodRegion

g = vehicleOdometerValue

VuSpecificConditionData

noOfSpecificConditionRecords

SpecificConditionRecord

EntryTime
specificConditionType

Signature

Dlugos¢
(bajtow)

4
3

(28)

W

®)

128

Opis

Data dnia wezytywanego

Stan licznika na koniec wezytywanego dnia

Dane dotyczgce cyklow wkladania
— wyjmowania kart.

—Jezeli w czgsci tej nie ma dostgpnych
danych, zwracany jest tylko status
noOfVuCardlWRecords = 0.

—Jezeli zapis VuCardlWRecord obejmuje
godzing 00:00 (wktadanie karty
poprzedniego dnia) lub 24:00

(wyjecie karty nastepnego dnia),

to w cato$ci pojawi sie w obu tych dniach.

Status szczelin czytnika o godzinie 00:00
zmiany zarejestrowane dla wezytywanego
dnia.

Dane dotyczgce miejsc zarejestrowane dla
wezytywanego dnia; jezeli ta czes¢ jest
pusta, zwracany jest tylko status
noOfPlaceRecords = 0.

Dane dotyczgce warunkéw szczegdlnych
zarejestrowane dla wezytywanego dnia;
jezeli ta cze$c jest pusta, zwracany jest tylko
status noOfSpecificCondition- Records = 0

Podpis RSA wszystkich danych poczynajac
od TimeReal do ostatniego bajtu rekordu
warunku szczeglnego.




1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 183

2.2.6.3. Pozytywna odpowiedz na ZzZqdanie przestania danych dotyczqcych
zdarzen i usterek

Pole danych w komunikacie ,,Pozytywna odpowiedZ na Zzadanie przestania
danych dotyczacych zdarzen i usterek” zawiera nast¢pujace dane w okreslonej tu
kolejnosci pod SID 76 Hex, TREP 03 Hex, z odpowiednim podziatem na podko-
munikaty i z licznikami:

) Dlugosé .
Element danych (bajtow) Opis
VuFaultData Wszystkie usterki zarejestrowane lub trwajace
NoOfvVuFaults 1 w VU; jezeli ta cze$¢ jest pusta, zwracany jest
(82) tylko status noOfVu-Faults = 0.
o |FaultType 1
5 |FaultRecordPurpose 1
8 FaultBeginTime 4
% |FaultEndTime 4
— |CardNumberDriverSlotBegin 18
% |cardNumberCodriverslotBegin 18
% |CardNumberDriverSlotEnd 18
> |CardNumberCodriverSlotEnd 18
VuEventData Wszystkie zdarzenia
NoOfVuEvents 1 (z wylaczeniem przekroczenia predkosci)
(83) zarejestrowane lub trwajace w VU;
jezeli ta czg$¢ jest pusta, zwracany jest tylko
o] EventType 1 status noOfVuEvents = 0.
¢ | EventRecordPurpose 1
9 | EventBeginTime 4
& | EventEndTime 4
é CardNumberDriverSlotBegin 18
0 | cardNumberCodriverSlotBegin 18
;?q CardNumberDriverSlotEnd 18
g CardNumberCodriverSlotEnd 18
SimilarEventsNumber 1
VuOverSpeedingControlData Dane dotyczace ostatniej kontroli
LastOverspeedControlTime 4 przekroczenia predkosci
FirstOverspeedSince 4 (przy braku danych wartos¢ standardowa).
NumberOfOverspeedSince 1
VuOversSpeedingEventData Wszystkie zdarzenia przekroczenia
NoOfVuOverSpeedingEvents 1 predkosci zarejestrowane w VU;
. 31) jezeli ta czgS¢ jest pusta, zwracany jest tylko
g i EventType 1 status noOf-VuOverSpeedingEvents = 0.
o % | EventRecordPurpose 1
9 9 | EventBeginTime 4
a 2 EventEndTime 4
B 5 | MaxSpeedvValue 1
g 5 AverageSpeedValue 1
o L’E CardNumberDriverSlotBegin 18
;; SimilarEventsNumber 1
VuTimeAd] ustmentData Wszystkie zdarzenia regulacji czasu
NoOfVuTimeAdjRecords 1 zarejestrowane w VU
(98) (poza ramami pelnej kalibracji);
o jezeli ta czgs¢ jest pusta, zwracany jest tylko
o q':) . OldTimeValue 4 status noOfVuTimeAdjRecords = 0.
£ £ 4 | NewTimeValue 4
2% o | workshopName 36
g a ,;@ WorkshopAddress 36
E WorkshopCardNumber 18
Signature 128 Podpis RSA wszystkich danych poczynajac
od noOfVuFaults do ostatniego bajtu w
ostatnim zapisie regulacji czasu.
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2.2.6.4. Pozytywna odpowiedz na zqdanie przestania danych szczegotowe dane
dotyczqce predkosci

Pole danych w komunikacie ,,Pozytywna odpowiedZz na Zadanie przestania
danych szczegotowe dane dotyczace predkosci” zawiera nastgpujace dane w
okreslonej tu kolejnosci pod SID 76 Hex, TREP 04 Hex z odpowiednim
podziatem na podkomunikaty i z licznikami:

Dlugos¢ -
Element danych (bajtow) Uwagi
VuDetailedSpeedData Wszystkie zdarzenia regulacji czasu
NoOfsSpeedBlocks 2 zgromadzone w VU
. (wykonane poza ramami pelnej kalibracji);
L] : . jezeli ta cze$¢ jest pusta, zwracany jest
e 3 SpeedBlockBeginDate 4 tylko status noOfVuTimeAdjRecords = 0.
e speedsPerSecond 60
S\
s O
B
5 ¢
5 &
2]
Signature 128 Podpis RSA wszystkich danych poczynajac
od noOfVuFaults do ostatniego bajtu w
ostatnim zapisie regulacji czasu.

2.2.6.5. Pozytywna odpowiedz na zqdanie przestania danych technicznych

Pole danych w komunikacie ,,Pozytywna odpowiedZ na zadanie przestania
danych technicznych” zawiera nastgpujace dane w okreslonej tu kolejnosci pod
SID 76 Hex, TREP 05 Hex, z odpowiednim podzialem na podkomunikaty i z

licznikami:
Element danych thg,o s¢ Uwagi
4 (bajtow)
VuIdentification
vuManufacturerName 36
vuManufacturerAddress 36
vuPartNumber 16
vuSerialNumber 8
vuSoftwareIdentification
vuSoftwareversion 4
vuSoftInstallationDate 4
vuManufacturingDate 4
vuApprovalNumber 8
SensorPaired
sensorSerialNumber 8
sensorApprovalNumber 8
sensorPairingDateFirst 4
VuCalibrationData Wszystkie zapisy kalibracji zgromadzone
noOfvuCalibrationRecords 1 wVU.
»(167) <
calibrationPurpose 1
workshopName 36
workshopAddress 36
workshopCardNumber 18
E workshopCardExpiryDate 4
8 vehicleIdentificationNumber 17
@ | vehicleRegistrationIdentification
% vehicleRegistrationNation 1
9 vehicleRegistrationNumber 14
ﬁ wVehicleCharacteristicConstant 2
I kConstantOfRecordingEquipment 2
ﬁ 1TyreCircumference 2
o tyreSize 15
g authorisedSpeed 1
> oldOdometerValue 3
newOdometervValue 3
oldTimevValue 4
newTimeValue 4
nextCalibrationDate 4
Signature 128 Podpis RSA wszystkich danych poczynajac od
vuManufacturerName do ostatniego bajtu w
ostatnim zapisie VuCalibrationRecord.

» O M10
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2.3. Plik ESM

Jezeli sesja wczytywania obejmuje przestanie danych z VU, IDE w jednym
fizycznym pliku gromadzi wszystkie dane odebrane z VU w czasie tej sesji prze-
stane z komunikatami pozytywnej odpowiedzi na zadanie przestania danych.
Dane gromadzi si¢ bez naglowkow komunikatéw, licznikow podkomunikatow,
pustych podkomunikatéow i sum kontrolnych, ale wraz z SID i TREP (tylko
pierwszego podkomunikatu w przypadku kilku podkomunikatow).

3. PROTOKOL WCZYTYWANIA DANYCH Z KART DO TACHOGRAFOW

3.1. ZaKkres

W tym punkcie opisano bezposrednie wczytywanie danych z karty do tacho-
grafow do IDE. IDE nie jest czgécia bezpiecznego srodowiska; dlatego tez nie
wykonuje si¢ uwierzytelnienia migdzy karta a IDE.

3.2. Definicje

Sesja wezytywania: Sesja wczytywania ma miejsca za kazdym razem, gdy
wezytuje si¢ dane z karty ICC. Sesja obejmuje cata proce-
durg od zainicjowania karty ICC przez IFD do dezakty-
wowania karty ICC (wyjecie karty lub nastgpne zainicjo-
wanie).

Podpisany plik danych: plik z karty ICC. Plik przesyla si¢ do IFD w formie
odkrytego tekstu. Na karcie ICC obliczany jest skrot pliku
i podpisywany a nastgpnie przesylany do IFD.

3.3. Wezytywanie danych z karty
Wezytywanie danych z karty do tachografow sktada si¢ z nastepujacych krokow:

— wezytanie plikow EF zawierajacych wspdlne informacje dotyczace karty ICC
i uktadu scalonego. Dane te sa nieobowiazkowe i nie sa chronione podpisem
cyfrowym,

— Weczytanie plikow EF Card_Certificate i CA_Certificate. Dane te nie sa chro-
nione podpisem cyfrowym,

Wezytanie tych plikow jest obowiazkowe dla kazdej sesji wezytywania.

— wezytanie plikow EF zawierajacych inne dane aplikacyjne (w DF Tachograph)
z wylaczeniem EF Card Download. Dane te sa chronione podpisem
cyfrowym,

— wezytanie przynajmniej plikow Application Identification i ID jest
obowiazkowe dla kazdej sesji wezytywania,

— przy wezytywaniu danych z karty kierowcy obowiazkowe jest wczytanie
takze nastgpujacych plikow EF:

— Events_Data,

— Faults_Data,

— Driver_Activity Data,
— Vehicles_Used,

— Places,

— Control_Activity Data,
— Specific_Conditions.

— przy wezytywaniu danych z karty kierowcy, aktualizowana jest data LastCard-
Download w pliku Card_Download,

— przy wezytywaniu danych z karty warsztatowej, zerowany jest licznik kali-
bracji w pliku Card_Download.

3.3.1. Sekwencja inicjalizujqca

IDE inicjuje nastgpujaca sekwencjg:
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VM8
Karta Kierunek IDE/IFD Znaczenie/Uwagi
& restart sprzgtowy
ATR =

Opcjonalnie mozna uzywaé protokotu PPS do przetaczania na wigksza szybkos¢

transmisji, o ile ICC obshuguje t¢ funkcjg.

3.3.2. Sekwencja dla odpisanych plikow danych

Sekwencja wezytania ICC, IC, Card_Certificate i CA_Certificate jest nastgpujaca:

Karta Kierunek IDE/IFD Znaczenie/Uwagi
= wybierz plik wybierz plik poprzez identy-
fikator pliku
OK =
= odczyt binarny jezeli wielko$¢ danych w
pliku jest wigksza od pojem-
nosci bufora czytnika lub
karty, polecenie musi by¢
powtarzane az do odczytania
calego pliku.
Plik danych = zapisz dane na ESM zgodnie z punktem 3.4,
(Format gromadzenia
OK danych).

Uwaga: przed wybraniem pliku Card Certificate musi by¢ wybrana aplikacja
tachograficzna (wybor poprzez AID).

3.3.3. Sekwencja dla podpisanych plikow danych

Dla kazdego pliku, ktory wczytany jest z podpisem, stosuje si¢ nastgpujaca

sekwencj¢ operacji:

Karta Kierunek IDE/IFD Znaczenie/Uwagi
= wybierz plik
OK =
@ oblicz skrot pliku oblicza skrot dla danych
wybranego pliku przy
pomocy wymaganego algo-
rytmu skrotu zgodnie z
dodatkiem 11. Polecenie to
nie jest poleceniem ISO.
Oblicza skrot pliku i
czasowo zachowuje warto§¢
skrotu
OK =
= odczyt binarny jezeli wielkos¢ danych w

pliku jest wigksza od pojem-
nosci bufora czytnika lub
karty, polecenie musi by¢
powtarzane az do odczytania
calego pliku.
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Karta Kierunek IDE/IFD Znaczenie/Uwagi
Dane pliku = zapisz odebrane dane na zgodnie z punktem 3.4,
ESM (Format gromadzenia
OK danych).

= PSO: oblicz podpis cyfrowy

Wykonaj operacjg bezpie-
czenstwa ,,compute digital
signature” uzywajac
czasowo zachowana
warto$¢ skrotu

Podpis = dotacz dane do poprzednio | zgodnie z punktem 3.4,
zapisanych danych na ESM | (Format gromadzenia
OK danych).

3.3.4. Sekwencja zerowania licznika kalibracji

Sekwencja zerowania licznika kalibracji NoOfCalibrationsSinceDownload w
pliku Card Download na karcie warsztatowej jest nastgpujaca:

Karta Kierunek IDE/IFD Znaczenie/Uwagi
= Wybierz plik Card_Down- | Wybierz poprzez identyfi-
load kator pliku
OK =

= Aktualizacja binarna licz-
nika
NoOfCalibrationsSince-
Download = "00 00’

Zeruje liczbg wezytan karty

OK =

3.4. Format gromadzenia danych

3.4.1. Wprowadzenie

Wezytane dane nalezy przechowywaé w sposob zgodny z nastgpujacymi wyma-
ganiami:

— dane przechowuje si¢ transparentnie. Oznacza to, ze przy gromadzeniu nalezy

zachowaé kolejnosé bajtow jak i kolejnos¢ bitow w bajcie taka jak przy prze-
sylaniu z karty,

— wszystkie pliki wczytane z karty w ramach sesji wezytywania przechowuje
si¢ w jednym pliku na ESM.

3.4.2. Format pliku

Format pliku jest konkatenacja kilku obiektow TLV.

Znacznikiem pliku EF jest jego identyfikator FID z dodatkiem ,,00”.

Znacznikiem podpisu pliku jest identyfikator pliku FID z dodatkiem ,,01”.

Dlugo$¢ podana jest w postaci dwubajtowej wartosci. Warto$¢ okresla liczbg
bajtéw w polu wartosci. Warto§¢ ,,FF FF” w polu dlugosci jest zastrzezona do
wykorzystania w przysztosci.

Gdy plik nie jest wczytany, nie zachowuje si¢ zadnych danych dotyczacych tego
pliku (nie ma znacznika i nie ma zerowej dlugosci).

Podpis zachowuje si¢ w obiekcie TLV znajdujacym si¢ bezposrednio za obiektem
TLV zawierajacym dane pliku.
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Definicja Znaczenie Dhugosé
FID (2 bajty) || ,,00” Znacznik pliku (FID) 3 bajty
FID (2 bajty) || ,,01” Znacznik podpisu pliku (FID) 3 bajty
XX XX pole wartosci dtugosci 2 bajty
Przyktadowe dane w pliku wczytania na ESM:

Znacznik Dlugos¢ Warto$¢
00 02 00 00 11 Dane pliku ICC
C1 00 00 00 C2 Dane pliku Card_Certificate
05 05 00 0A 2E Dane pliku Vehicles Used
05 05 01 00 80 Podpis pliku Vehicles Used

4. WCZYTYWANIE DANYCH Z KARTY DO TACHOGRAFOW ZA
POSREDNICTWEM PRZYRZADU REJESTRUJACEGO

VU musi umozliwia¢ wezytywanie danych z wlozonej karty kierowcy do przyla-
czonego IDE.

IDE wysyta do VU komunikat ,,zadanie przestania danych wczytywanie karty” w
celu zainicjowania tego trybu (patrz pkt 2.2.2.9).

Nastgpnie VU wezytuje cala kartg, plik po pliku, zgodnie z protokotem wczyty-
wania danych z karty zdefiniowanym w punkcie 3 oraz przekazuje wszystkie
dane odebrane z karty do IDE w odpowiednim formacie pliku TLV (patrz ppkt
3.4.2) i zapakowane w komunikacie ,,pozytywna odpowiedz na zadanie prze-
stania danych”.

IDE odzyskuje dane z karty z komunikatu ,,pozytywna odpowiedZ na zadanie
przestania danych”(usuwajac wszystkie nagtowki, SID, TREP, liczniki podkomu-
nikatéw i sumy kontrolne) i zachowuje te dane w jednym fizycznym pliku jak
opisano w pkt 2.3.

Nastgpnie VU, gdy wiasciwe, aktualizuje plik Control Activity Datalub Card -
Download na karcie kierowcy.
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1. WPROWADZENIE

Niniejszy dodatek opisuje wymiang danych migdzy przyrzadem rejestrujacym a
testerem poprzez lacze K-line, ktdre stanowi czgs¢ interfejsu kalibracyjnego
opisanego w dodatku 6. Opisano tu takze sterowanie linia sygnatowa we/wy w
ztaczu kalibracji.

Komunikaty zestawiajace tacze K-line opisano w sekcji 4 ,,Ustugi komunika-
cyjne”.

W niniejszym dodatku wykorzystano koncepcjg ,.sesji diagnostycznych do usta-
lania zakresu kontroli K-line dla réznych warunkow. Sesja domyslng jest ,,Stan-
dardDiagnosticSession”, w ktorej wszystkie dane mozna odczyta¢ z przyrzadu
rejestrujacego, ale zadnych danych nie mozna zapisa¢ w przyrzadzie rejestru-
Jjacym.”

Wybér sesji diagnostycznej opisano w sekeji 5 ,,Ustugi zarzadzania”.

Sesja ,,ECUProgrammingSession” umozliwia wprowadzanie danych do przyrzadu
rejestrujacego. W przypadku wprowadzania danych kalibracyjnych (wymagania
097 1 098) przyrzad rejestrujacy musi pracowac w trybie kalibracyjnym.

Przesytanie danych poprzez K-line opisano w sekcji 6 ,ustugi przesylania
danych”. Formaty przesylanych danych opisano szczegétowo w sekcji 8 ,,Format
zapisOw danych”.

Sesja ,,ECUAdjustmentSession” umozliwia wybranie trybu we/wy dla kalibracji
linii sygnalu we/wy poprzez interfejs K-line. Sterowanie kalibracja linii sygna-
towej we/wy opisano w sekcji 7 ,,Sterowanie impulsami testujacymi — jednostka
funkcjonalna sterowania we/wy”.

W niniejszym dokumencie adres testera okreslony jest jako 'tt’. Chociaz moga
by¢ zalecane adresy dla testerow, VU odpowiada prawidlowo na dowolny adres
testera. Fizycznym adresem VU jest OxEE.

2. POJECIA, DEFINICJE I ODNIESIENIA

Protokoly, komunikaty i kody bledow oparte sa zasadniczo na aktualnym
projekcie normy ISO 14229-1 (Pojazdy drogowe — Systemy diagnostyczne —
czgs$¢ 1: Ushugi diagnostyczne, wersja 6 z dnia 22 lutego 2001 r.).

Kodowania bajtowego i wartosci heksadecymalnych uzywa si¢ w identyfikato-
rach ustug, zadaniach obstugi i odpowiedziach oraz parametrach standardowych.

Pojgcie ,tester” oznacza urzadzenie stluzace do wprowadzania do VU danych
programistycznych/kalibracyjnych.

Pojecia ,.klient” 1 ,,serwer” oznaczaja odpowiednio tester i VU.
Pojecie ECU oznacza ,,sterownik elektroniczny” i odnosi si¢ do VU.
Odniesienia:

ISO 14230-2: Pojazdy drogowe — systemy diagnostyczne — Protokot stowa
kluczowego 2000 — czg$¢ 2: Warstwa facza danych. Wydanie
pierwsze: 1999 r. Pojazdy — systemy diagnostyczne.

3. INFORMACJE OGOLNE O USLUGACH

3.1. Dostepne uslugi

Tabela ponizej zawiera informacje ogdlne o ushugach, ktore sa dostgpne w urza-
dzeniu rejestrujacym i sa zdefiniowane w niniejszym dokumencie.

Tabela wskazuje ushugi dostgpne przy wilaczonej sesji diagnostyczne;j.

— Pierwsza kolumna zawiera wykaz dostgpnych ustug,

— druga kolumna zawiera numer sekcji w niniejszym dodatku, gdzie ustuga jest
doktadniej zdefiniowana,

— trzecia kolumna przypisuje wartosci identyfikatora ustugi ,,values” dla komu-
nikatow zadan,

— czwarta kolumna okre$la ustugi ,,StandardDiagnosticSession” (SD), ktorych
wdrozenie jest wymagane w kazdym VU,

— piata kolumna okresla ustugi ,,ECUAdjustmentSession” (ECUAS), ktore
musza by¢ wdrozone w celu umozliwienia sterowania linia sygnatowa we/wy
w zlaczu kalibracji w panelu czotowym VU,
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— szosta kolumna okresla ustugi ,,ECUProgrammingSession” (ECUPS), ktore

musza by¢ wdrozone w celu umozliwienia programowania parametrow w VU.

Tabela 1
Zestawienie wartoSci identyfikatorow uslug
Sesje diagnostyczne
Nazwa ushugi diagnostycznej nr sekcji Warlt{)eés Sid SD ECUAS ECUPS

StartCommunication 4.1 81 (.) (.) @
StopCommunication 4.2 82 (.)
TesterPresent 4.3 3E (I) (.) (l)
StartDiagnosticSession 5.1 10 1 ) () ()
SecurityAccess 5.2 27 () () ()
ReadDataByldentifier 6.1 22 (.) (.) (.)
WriteDataByldentifier 6.2 2E (.)
InputOutputControlBylden- 7.1 2F (.)
tifier

O Symbol ten oznacza, ze ustuga jest obowiazkowa w tej sesji diagnostycznej.Brak symbolu oznacza, ze ustuga nie
jest dozwolona w tej sesji diagnostyczne;j.

3.2. Kody odpowiedzi
Kody odpowiedzi sa zdefiniowane dla kazdej ustugi.

4. USLUGI KOMUNIKACYINE

Niektore ustugi sa niezbgdne do ustanowienia i utrzymania komunikacji. Nie
wystgpuja one w warstwie aplikacji. Dostgpne ushugi wyszczegolniono w tabeli

ponizej:
Tabela 2
Ushugi komunikacyjne
Nazwa ustugi Opis
StartCommunication Klient zada rozpoczgcia sesji komunikacyjnej z serwerem(ami)
StopCommunication Klient zada zaprzestania biezacej sesji komunikacyjnej
TesterPresent Klient wskazuje serwerowi, ze jest jeszcze obecny

Ushluga StartCommunication stuzy do rozpoczgcia komunikacji. W celu wyko-
nania ushugi konieczne jest zainicjowanie komunikacji i ustawienie parametrow
odpowiednio dla pozadanego trybu.

4.1. Usluga StartCommunication

Po odebraniu prymitywu wskazania StartCommunication VU sprawdza czy w
obecnych warunkach mozna zainicjowaé¢ zadane tacze komunikacyjne. Warunki
zezwalajace na zainicjowanie lacza komunikacyjnego opisano w normie ISO
14230-2.

Nastgpnie VU wykonuje wszystkie dziatania niezbgdne do zainicjowania tacza
komunikacyjnego i wysyta prymityw odpowiedzi StartCommunication z wybra-
nymi parametrami odpowiedzi pozytywnej.

Jezeli VU, ktore jest juz zainicjowane (ma otwarta dowolna sesjg diagnostyczna)
otrzymuje nowe zadanie StartCommunication (np. wskutek usuwania bledu w
testerze), zadanie zostanie przyjete a VU ponownie zainicjowane.

Jezeli z jakiejkolwiek przyczyny nie mozna zainicjowaé tacza komunikacyjnego,
VU pracuje tak jak pracowalo bezposrednio przed proba zainicjowania lacza
komunikacyjnego.

Komunikat zadania StartCommunicationRequest musi mie¢ fizyczny adres.
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Inicjowanie ustug w VU odbywa si¢ metoda ,,szybkiej inicjalizacji”,
— przed kazda czynnoscia wystgpuje czas jalowy magistrali,
— nastgpnie tester wysyta kod inicjujacy,

— wszystkie informacje niezbgdne do nawiazania komunikacji zawarte sa w
odpowiedzi VU.

Po zakonczeniu inicjalizacji,
— wszystkie parametry komunikacyjne zostaja ustawione na wartosci zdefinio-
wane w tabeli 4 zgodnie z bajtami kluczowymi,

— VU czeka na pierwsze zadanie testera,

— VU znajduje si¢ w domys$lnym trybie diagnostycznym, tj. StandardDiagnostic-
Session,

— linia sygnatlowa we/wy kalibracji jest w stanie domyslnym, tj. w stanie oczeki-
wania.

Szybko$¢ transmisji K-line jest ustawiona na 10400 bit/s.

Szybka inicjalizacj¢ uruchamia tester wysytajac kod wywotywania (Wup) przez
K-line. Kod rozpoczyna si¢ po czasie jatowym na K-line niskim stanem w czasie
Tinil. Tester wysyta pierwszy bit ustugi StartCommunication po czasie Twup
nastgpujacym po pierwszej krawegdzi opadajace;.

WakeUpPattern k2 P3
Tswup
K-Line
‘ Tester VU Tester
Tidle Tinil Zainicjowac fgcze Pozytywna odpowiedZ Zadanie ushugi powied?
Czas jatowy komunikacyjne na zadanie zainicjowanego na zgdanie ushugi

acza komunikacyjnego

RN

Pl
Czas interbajtowy Czas interbajtowy
testera vu

Wartosci czasoéw dla szybkiej inicjalizacji i ogdlnie komunikatow podano w tabeli
ponizej. Dla czasu jatlowego sa inne mozliwosci:

— pierwsza transmisja po wlaczeniu zasilania, T, = 300 ms.
— po zakonczeniu ushugi StopCommunication, T,y = P3 min.

— po zatrzymaniu komunikacji wskutek uptywu czasu oczekiwania P3 max, T,

=0.
Tabela 3
Wartosci czasow dla szybkiej inicjalizacji
Parametr Wart. minimalna Wart. maksymalna
Tinil 25+ 1 ms 24 ms 26 ms
Twup 50+ 1 ms 49 ms 51 ms
Tabela 4
Wartosci czaséw dla komunikacji
Dolna granica Gorna granica
Parametr Opis parametru (ms) (ms)
minimum maksimum
P1 Czas migdzy bajtami dla odpowiedzi VU 0 20
P2 Czas migdzy zadaniem testera a odpowiedzia VU 25 250
lub dwiema odpowiedziami VU
P3 Czas migdzy koncem odpowiedzi VU a poczatkiem 55 5000
nowego zadania testera
P4 Czas migdzy bajtami dla Zadania testera 5 20

Format komunikatu dla szybkiej inicjalizacji opisano szczegdétowo w ponizszych
tabelach:
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Tabela 5

Komunikat zadania StartCommunication

Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- | Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 81 FMT
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego tt SRC
#4 Zadanie ustugi StartCommunication 81 SCR
#5 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 6
StartCommunication komunikat pozytywnej odpowiedzi
Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 Pozytyv&_/na odpowiedz na zadanie ustugi StartCom- Cl SCRPR
munication

#6 Bajt kluczowy 1 EA KBI
#7 Bajt kluczowy 2 8F KB2
#8 Suma kontrolna 00-FF CS

Nie ma negatywnej odpowiedzi ma komunikat zadania StartCommunication, gdy
nie zostanie wystana pozytywna odpowiedz, VU nie zostaje zainicjowany, nic nie
jest przesylane 1 VU pozostaje w stanie normalnej pracy.

4.2. Usluga StopCommunication

4.2.1. Opis komunikatu
Celem tej ushugi warstwy komunikacji jest zakonczenie sesji komunikacyjne;.

Po odebraniu prymitywu wskazania StopCommunication, VU sprawdza czy
biezace warunki pozwalaja na zakonczenie tej komunikacji. W tym przypadku
VU wykonuje wszystkie dziatania niezbgdne do zakonczenia sesji komunika-
cyjnej.

Jezeli zakonczenie sesji komunikacyjnej jest mozliwe, VU, przed zakonczeniem
komunikacji, wysyta prymityw odpowiedzi StopCommunication z wybranymi
parametrami pozytywnej odpowiedzi.

Jezeli zakonczenie sesji komunikacyjnej nie jest mozliwe z jakiejkolwiek przy-
czyny, VU wysyla prymityw odpowiedzi StopCommunication z wybranym para-
metrem negatywnej odpowiedzi.

Jezeli VU wykryje przekroczenia czasu P3 max, komunikacja zostaje zakonczona
bez wysylania zadnego prymitywu odpowiedzi.

4.2.2. Format komunikatu

Format komunikatow dla prymitywéw StopCommunication opisano szczegdtowo
w ponizszych tabelach:
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Tabela 7

Komunikat zagdania StopCommunication

Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- | Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 01 LEN
#5 ID ustugi zadania StopCommunication 82 SPR
#6 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 8
Komunikat pozytywnej odpowiedzi StopCommunication
Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- | Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dtugosci 01 LEN
#5 Pozy.tyv{na odpowiedz na zadanie ustugi StopCom- C2 SPRPR
munication
#6 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 9
Komunikat negatywnej odpowiedzi StopCommunication
Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 ID negatywnej odpowiedzi 7F NR
#6 ID ustugi zadania StopCommunication 82 SPR
#7 Kod odpowiedzi = generalReject 10 RC_GR
#8 Suma kontrolna 00-FF CS

4.2.3. Definicje parametrow

Usluga ta nie wymaga zadnych definicji parametrow.

4.3. Usluga TesterPresent
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4.3.1. Opis komunikatu

Tester uzywa ushugi TesterPresent do wskazania serwerowi, ze jeszcze jest
obecny, w celu zapobiezenia automatycznego powrotu serwera do normalnego
trybu pracy i zerwania komunikacji. Ustuga ta, wysylana okresowo, utrzymuje
sesj¢ diagnostyczna/komunikacyjna w stanie aktywnym zerujac timer P3 za
kazdym razem po odebraniu zadania tej ustugi.

4.3.2. Format komunikatu
Formaty komunikatu dla prymitywoéw TesterPresent opisano szczegélowo w
ponizszych tabelach.

Tabela 10

Komunikat zadania TesterPresent

Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 02 LEN
#5 ID ustugi zadania TesterPresent 3E TP
#6 Sub Function = responseRequired = [tak 01 RESPREQ Y
nie] 02 RESPREQ -
NR
#1 Suma kontrolna 00-FF CS
Jezeli parametr responseRequired jest ustawiony na ,tak”, to serwer odpowie
nastgpujacym komunikatem pozytywnej odpowiedzi. Jezeli jest ustawiony na
,,nie”, serwer nie wysyta zadnej odpowiedzi.
Tabela 11
Komunikat pozytywnej odpowiedzi TesterPresent
Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 01 LEN
#5 ID ustugi pozytywnej odpowiedzi TesterPresent 7E TPPR
#6 Suma kontrolna 00-FF CS
Ustuga uzywa nastgpujacych kodow negatywnej odpowiedzi:
Tabela 12
Komunikat negatywnej odpowiedzi TesterPresent
Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC




1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 196

Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 ID negatywnej odpowiedzi 7F NR
#6 ID ustugi TesterPresent 3E TP
#7 Kod odpowiedzi = [SubFunctionNotSupported-Inva- 12 RC_SFNS_IF
lidFormat
incorrectMessageLength] 13 RC_IML
#8 Suma kontrolna 00-FF CS
5. USLUGI ZARZADZANIA
Dostepne ustugi opisano szczegétowo w ponizszej tabeli:
Tabela 13
Uslugi zarzadzania
Nazwa ustugi Opis
StartDiagnosticSession Klient zada rozpoczgcia sesji diagnostycznej z VU
SecurityAccess Klient zada dostgpu do funkcji zastrzezonych dla uprawnionych uzyt-
kownikow

5.1. Usluga StartDiagnosticSession

5.1.1. Opis komunikatu

Ustuga StartDiagnosticSession stuzy do wlaczania réznych sesji diagnostycznych
w serwerze. Sesja diagnostyczna udostgpnia swoisty zestaw ushug zgodnie z
opisem w tabeli 17. Sesja moze udostgpni¢ producentowi pojazdu ushugi swoiste
nieobjgte tym dokumentem. Zasady wdrozenia spetniaja nastgpujace wymagania:

— w VU aktywna jest zawsze dokladnie jedna sesja diagnostyczna,

— po wlaczeniu zasilania VU zawsze uruchamia StandardDiagnosticSession.
Jezeli zadna inna sesja diagnostyczna nie zostanie uruchomiona, wowczas
StandardDiagnosticSession pozostaje uruchomiona tak dtugo jak wlaczone jest
zasilanie VU,

— jezeli jest juz uruchomiona sesja diagnostyczna zazadana przez tester, VU
wysyta komunikat pozytywnej odpowiedzi,

— za kazdym razem kiedy tester zada nowej sesji diagnostycznej, VU najpierw
wysyla komunikat pozytywnej odpowiedzi StartDiagnosticSession zanim
nowa sesja stanie si¢ aktywna w VU. Jezeli VU nie moze uruchomi¢ zadane;j
nowej sesji diagnostycznej, to odpowiada komunikatem negatywnej odpo-
wiedzi StartDiagnosticSession i biezaca sesja jest kontynuowana.

Sesja diagnostyczna moze zosta¢ uruchomiona tylko wtedy, gdy nawiazana jest
komunikacja migdzy klientem a VU.

Parametry czasowe zdefiniowane w tabeli 4 sa aktywne po pomys$lnym urucho-
mieniu sesji StartDiagnosticSession z parametrem diagnosticSession ustawionym
na ,StandardDiagnosticSession” w komunikacie zadania, jezeli poprzednio
aktywna byta inna sesja diagnostyczna.

5.1.2. Format komunikatu

Formaty komunikatu dla prymitywow StartDiagnosticSession opisano szczego-
towo w ponizszych tabelach:
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Tabela 14

Komunikar zadania StartDiagnosticSession

Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- | Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 02 LEN
#5 StartDiagnosticSession ID ushugi zadania 10 STDS
#6 diagnosticSession = (jedna warto$¢ z tabeli 17) XX DS_...
#71 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 15
Komunikat pozytywnej odpowiedzi StartDiagnosticSession
Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- | Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 02 LEN
#5 StartDiagnosticSession Pozytywna odpowiedz na 50 STDSPR
zadanie Service Id
#6 DiagnosticSession = (ta sama warto$¢ co w bajcie #6 XX DS ...
w tabeli 14)
#1 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 16
Komunikat negatywnej odpowiedzi StartDiagnosticSession
Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 ID negatywnej odpowiedzi 7F NR
#6 StartDiagnosticSession ID ushugi zadania 10 STDS
#1 Kod odpowiedzi = (subFunctionNotSupported (%) 12 RC_SFNS
incorrectMessageLength (*) 13 RC IML
conditionsNotCorrect (%)) 22 RC CNC
#8 Suma kontrolna 00-FF CS

(*) Warto$¢ wstawiona w bajcie #6 komunikatu zadania nie jest obstugiwana, tj. nie ma jej w tabeli 17.

() Zta dlugo$¢ komunikatu.
(°) Kryteria zadania StartDiagnosticSession nie sa spetnione.
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5.1.3. Definicja parametru

Parametr diagnosticSession (DS _) uzywany jest w ustudze StartDiagnosticSession
do wybierania szczegblnego zachowania serwera(6w). W dokumencie tym okres-
lone sa nastgpujace sesje diagnostyczne:

Tabela 17

Definicja wartosci diagnosticSession

Hex Opis

Mnemonik

81 StandardDiagnosticSession

Ta sesja diagnostyczna udostgpnia wszystkie ushigi wyszczeg6l-
nione w tabeli 1 w kolumnie 4 ,,SD”. Ustugi te umozliwiaja odczyt
danych z serwera (VU). Ta sesja diagnostyczna jest aktywna po
pomys$lnym zakonczeniu inicjacji migdzy klientem (tester) a
serwerem (VU). Tg sesj¢ diagnostyczna mozna zastapi¢ kazda inna
sesja diagnostyczna wyszczegdlniong w tej sekcji.

SD

85 ECUProgrammingSession

Ta sesja diagnostyczna udostgpnia wszystkie ushugi wyszczegol-
nione w tabeli 1 w kolumnie 6 ,,ECUPS”. Ustugi te wspomagaja
programowanie pamigci serwera (VU). Te¢ sesj¢ diagnostyczna
mozna zastapi¢ kazda inna sesja diagnostyczna wyszczegdlniona w
tej sekcji.

ECUPS

87 ECUAdjustmentSession

Ta sesja diagnostyczna udostgpnia wszystkie ushugi wyszczegol-
nione w tabeli 1 w kolumnie 5 ,,ECUAS”. Ushugi te wspomagaja
sterowania we/wy serwera (VU). Tg sesj¢ diagnostyczna mozna
zastapi¢ kazda inna sesja diagnostyczna wyszczegdlniong w tej
sekcji.

ECUAS

5.2. Usluga SecurityAccess

Zapis danych kalibracyjnych lub dostgp do linii we/wy kalibracji nie jest
mozliwy, chyba ze VU jest w trybie kalibracyjnym. Dodatkowo, oprocz wlozenia
do VU waznej karty warsztatowej, niezbedne jest wprowadzenie numeru PIN do
VU przed uzyskaniem dostgpu do trybu kalibracyjnego.

Usluga SecurityAccess umozliwia wprowadzenie numeru PIN i przekazanie teste-
rowi czy VU jest w trybie kalibracyjnym.

Dopuszcza si¢ wprowadzanie numeru PIN alternatywnymi metodami.

5.2.1. Opis komunikatu

Ushuga SecurityAccess zawiera komunikat SecurityAccess ,requestSeed”, po
ktorym moze nastapi¢ komunikat SecurityAccess ,,sendKey”. Ustuga SecurityAc-
cess musi by¢ przeprowadzona po ustudze StartDiagnosticSession.

Tester uzywa komunikatu SecurityAccess ,requestSeed” do sprawdzenia czy
przyrzad rejestrujacy jest gotowy do przyjecia numeru PIN.

Jezeli przyrzad rejestrujacy jest juz w trybie kalibracyjnym, odpowiada na
zadanie wysytajac ,,seed” rowny 0x0000 przy pomocy ustugi pozytywnej odpo-
wiedzi SecurityAccess.

Jezeli przyrzad rejestrujacy jest gotowy do przyjecia numeru PIN w celu zweryfi-
kowania go przez kartg warsztatowa, odpowiada na zadanie wysylajac ,.seed”
wigkszy niz 0x0000 przy pomocy ustugi pozytywnej odpowiedzi SecurityAccess.

Jezeli przyrzad rejestrujacy nie jest gotowy do przyjecia numeru PIN z testera,
albo z tego powodu, ze wlozona karta warsztatowa nie jest wazna lub nie
wlozono Zadnej karty warsztatowej lub przyrzad rejestrujacy oczekuje na wpro-
wadzenie numeru PIN inna metoda, odpowiada na zadanie wysylajac kod nega-
tywnej odpowiedzi ustawiony na conditionsNotCorrectOrRequestSequenceError.

Nastepnie tester, ewentualnie, uzywa komunikatu SecurityAccess ,,sendKey” do
przestania numeru PIN do przyrzadu rejestrujacego. Aby karta miata wystarcza-
jacy czas na przeprowadzenie uwierzytelnienia, VU w celu przedtuzenia czasu
oczekiwania na odpowiedz uzywa kodu negatywnej odpowiedzi requestCorrectly-
Received-ResponsePending. Maksymalny czas oczekiwania na odpowiedz nie
przekracza pigeiu minut. Gdy tylko zadana ushuga zostaje zakonczona, VU
wysyta komunikat pozytywnej odpowiedzi lub komunikat negatywnej odpo-
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wiedzi z kodem odpowiedzi ré6znym od tego pierwszego kodu. VU moze powto-
rzy¢ ten kod negatywnej odpowiedzi requestCorrectlyReceived-ResponsePending
az do zakonczenia ushugi i wystania komunikatu ostatecznej odpowiedzi.

Przyrzad rejestrujacy odpowiada na to zadanie przy pomocy pozytywnej odpo-
wiedzi na zadanie ushugi SecurityAccess jedynie wtedy gdy jest w TRYBIE
KALIBRACYINYM.

W nastepujacych przypadkach przyrzad rejestrujacy odpowiada na to zadanie
negatywna odpowiedzia z nastgpujaca wartoscia kodu odpowiedzi:

— subFunctionNotsupported: niedozwolony format dla parametru podfunkcji
(accessType),

— conditionsNotCorrectOrRequestSequenceError: przyrzad rejestrujacy nie jest
gotowy do przyjgcia numeru PIN,

— invalidKey: nieprawidlowy numer PIN i nie przekroczono dozwolonej liczby
prob sprawdzania numeru PIN,

— exceededNumberOfAttempts: nieprawidtowy numer PIN i przekroczona
dozwolona liczba prob sprawdzania numeru PIN,

— generalReject: prawidlowy numer PIN ale nieudane wzajemne uwierzytel-
nienie z karta warsztatowa.

5.2.2. Format komunikatu — SecurityAccess — requestSeed
Formaty komunikatu dla prymitywow SecurityAccess ,requestSeed” opisano
szczegolowo w ponizszych tabelach:

Tabela 18

Zadanie SecurityAccess — komunikat requestSeed

Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- | Mnemonik
a

#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dtugosci 02 LEN
#5 SecurityAccess ID ustugi zadania 27 SA
#6 accessType — requestSeed 7D AT RSD
#1 Suma kontrolna 00-FF CS

Tabela 19

SecurityAccess — requestSeed komunikat pozytywnej odpowiedzi

Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- | Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 04 LEN
#5 SecurityAccess Id pozytywna odpowiedZ na zadanie 67 SAPR
ustugi

#6 accessType — requestSeed 7D AT RSD
#7 Seed High 00-FF SEEDH
#8 Seed Low 00-FF SEEDL
#9 Suma kontrolna 00-FF CS
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Tabela 20

SecurityAccess komunikat negatywnej odpowiedzi

Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- |  Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 ID ustugi negatywnej odpowiedzi 7F NR
#6 SecurityAccess ID zadania ushugi 27 SA
#7 Kod odpowiedzi = (conditionsNotCorrectOrRequest- 22 RC CNC
SequenceError
incorrectMessageLength) 13 RC_IML
#8 Suma kontrolna 00-FF CS
5.2.3. Format komunikatu — SecurityAccess — sendKey
Formaty komunikatu dla prymitywow SecurityAccess ,,sendKey” opisano szcze-
gotowo w ponizszych tabelach:
Tabela 21
Komunikat Zadania bezpiecznego dostepu — sendKey
Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci m+2 LEN
#5 SecurityAccess ID ustugi zadania 27 SA
#6 accessType — sendKey 7E AT SK
#7 to #m+6 | Key#l (najwyzszy) XX KEY
i(.;ey #m (nizszy, m musi by¢ minimum 4 i XX
maksimum 8)
#m+7 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 22
Komunikat pozytywnej odpowiedzi SecurityAccess — sendKey
Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 02 LEN
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Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#5 SecurityAccess Id pozytywna odpowiedz na zadanie 67 SAPR
ustugi
#6 accessType — sendKey 7E AT SK
#1 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 23
SecurityAccess komunikat negatywnej odpowiedzi
Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 ID ustugi negatywnej odpowiedzi 7F NR
#6 SecurityAccess ID zadania ushugi 27 SA
#71 Kod odpowiedzi = (generalReject 10 RC GR
subFunctionNotSupported 12 RC _SENS
incorrectMessageLength 13 RC_IML
conditionsNotCorrectOrRe- 22 RC_CNC
questSequenceError
InvalidKey 35 RC_IK
exceededNumberOfAttempts 36 RC_ENA
requestCorrectlyReceived- 78 RC_RCR_RP
ResponsePending)
#8 Suma kontrolna 00-FF CS
6. USLUGI PRZESYLANIA DANYCH
Dostgpne ustugi wyszczegdlniono w ponizszej tabeli:
Tabela 24
Uslugi przesylania danych
Nazwa ushugi Opis
ReadDataByldentifier Klient zada przestania biezacej wartosci zapisu z dostgpem poprzez
recordDataldentifier
WriteDataByldentifier Klient zada zapisu z dostgpem poprzez recordDataldentifier

6.1. Usluga ReadDataByldentifier

6.1.1. Opis komunikatu

Klient uzywa ushugi ReadDataByldentifier do zadania wartosci zapiséw danych z
serwera. Dane sg identyfikowane przez recordDataldentifier. Producent VU odpo-
wiada za spelienie warunkow serwera przy wykonywaniu tej ustugi.

6.1.2. Format komunikatu

Formaty komunikatu dla prymitywow ReadDataByldentifier opisano szczego-
fowo w ponizszych tabelach:
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Tabela 25

Komunikat zadania ReadDataByldentifier

Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- | Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 ID Zadania ustugi ReadDataByldentifler 22 RDBI
#6 1 #7 recordDataldentifier = (warto$¢ z tabela 28) XXXX RDI ...
#8 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 26
Komunikat pozytywnej odpowiedzi dla ReadDataByldentifier
Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- | Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci m+3 LEN
#5 ID Zadania ustugi ReadDataByldentifler 62 RDBIPR
#6 1 #7 recordDataldentifier = (warto$¢ z tabeli 28) XXXX RDI ...
#8 do #m+7 | dataRecord() = (data#1 XX DREC -
DATAL1
data#m) XX DR];:C_-
DATAm
#m+8 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 27
Komunikat negatywnej odpowiedzi dla ReadDataByldentifier
Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 ID ushugi negatywnej odpowiedzi 7F NR
#6 ID Zadania ustugi ReadDataByldentifier 22 RDBI
#7 Kod odpowiedzi = (requestOutOfRange 31 RC _ROOR
incorrectMessageLength 13 RC IML
conditionsNotCorrect) 22 RC CNC
#8 Suma kontrolna 00-FF CS
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6.1.3. Definicja parametru

Parametr recordDataldentifier (RDI ) w komunikacie zadania ReadDataByldenti-
fier wskazuje zapis danych.

Wartosci recordDataldentifier zdefiniowane w tym dokumencie pokazano w
tabeli ponize;.

Tabela recordDataldentifier sktada sie z czterech kolumn i wielu rzedow.

— Pierwsza kolumna (Hex) zawiera ,,warto$¢ heksadecymalng” przypisana iden-
tyfikatorowi recordDataldentifier z trzeciej kolumny.

— Druga kolumna (Element danych) okresla element danych z dodatku 1, na
ktorym oparty jest identyfikator recordDataldentifier (czasami niezbedne jest
przekodowanie).

— Trzecia kolumna (Opis) podaje nazwe odpowiadajacego identyfikatora record-
Dataldentifier.

— Czwarta kolumna (Mnemonik) podaje mnemonik tego identyfikatora record-
Dataldentifier.

Tabela 28

Definicja wartosci identyfikatora recordDataldentifier

Nazwa recordDataldentifier .
Hex Element danych (patrz format w sckcji 8.2) Mnemonik

F90B CurrentDateTime TimeDate RDI_TD
Fo12 HighResOdometer HighResolutionTotalVehicleDis- | RDI_ HRTVD
tance
FI18 K-ConstantOfRecordingEquip- Kfactor RDI KF
ment
Fo1C L-TyreCircumference LfactorTyreCircumference RDI_LF

F91D W-VehicleCharacteristicConstant | WvehicleCharacteristicFactor RDI_ WVCF

F921 TyreSize TyreSize RDI TS
F922 nextCalibrationDate NextCalibrationDate RDI_NCD
F92C SpeedAuthorised SpeedAuthorised RDI SA
F97D vehicleRegistrationNation RegisteringMemberState RDI_RMS
F97E VehicleRegistrationNumber VehicleRegistrationNumber RDI_VRN
F190 VehicleldentificationNumber VIN RDI_VIN

Parametr dataRecord (DREC ) uzywany jest w komunikacie pozytywnej odpo-
wiedzi ReadDataByldentifier do dostarczania wartosci zapisu danych wskazanego
klientowi (testerowi) identyfikatorem recordDataldentifier. Formaty danych okres-
lono w sekcji 8. Mozna wprowadzi¢ dodatkowe opcjonalne dataRecords uzyt-
kownika obejmujace szczegdlne dane wejsciowe, wewnetrzne i wyjsciowe VU,
ale nie sq one zdefiniowane w tym dokumencie.

6.2. Usluga WriteDataByldentifier

6.2.1. Opis komunikatu

Ushuga WriteDataByldentifier uzywana jest przez klienta do zapisania warto$ci
zapisu danych w serwerze. Dane wskazuje si¢ identyfikatorem recordDataldenti-
fier. Producent VU odpowiada za spetnienie warunkoéw serwera przy wykony-
waniu tej ushugi. Aby aktualizowac parametry wymienione w tabeli 28 VU musi
by¢ w trybie kalibracyjnym.

6.2.2. Format komunikatu

Formaty komunikatu dla prymitywow WriteDataByldentifier opisano szczegé-
towo w ponizszych tabelach:
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Tabela 29

Komunikat zadania WriteDataByldentifier

Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci m+3 LEN
#5 ID Zadania ustugi WriteDataByldentifler 2E WDBI
#6 1 #7 recordDataldentifier = (wartos¢ z tabeli 28) XXXX RDI ...
#8 do #m+7 | dataRecord() = (data#1 XX DREC -
DATAL1
data#m) XX DREC_-
DATAmM
#m+8 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 30
Komunikat pozytywnej odpowiedzi dla WriteDataByldentifier
Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 1d pozytywnej odpowiedzi na zadanie ustugi Write- 6E WDBIPR
DataByldentifler
#6 1 #7 recordDataldentifier = (ta sama warto$¢ jak bajtow #6 XXXX RDL...
i #7 w tabeli 29)
#8 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 31
Komunikat negatywnej odpowiedzi dla WriteDataByldentifier
Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 ID ushugi negatywnej odpowiedzi 7F NR
#6 ID Zadania ustugi WriteDataByldentifier 2E WDBI
#7 ResponseCode = (requestOutOfRange 31 RC ROOR
incorrectMessageLength 13 RC IML
conditionsNotCorrect) 22 RC CNC
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Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#8 Suma kontrolna 00-FF CS

6.2.3. Definicja parametru
Parametr recordDataldentifier (RDI ) zdefiniowano w tabeli 28.
Parametr dataRecord (DREC_) uzywany jest w komunikacie zadania WriteData-

Byldentifier dostarczenia wartosci zapisu danych wskazanego serwerowi (VU)
przez recordDataldentifier. Formaty danych okreslono w sekcji 8.

7. STEROWANIE IMPULSAMI TESTUJACYMI — JEDNOSTKA FUNK-
CJONALNA STEROWANIA WE/WY

Dostegpne uslugi opisano w ponizszej tabeli:

Tabela 32

Jednostka funkcjonalna sterowania we/wy

Nazwa ustugi Opis

InputOutputControlByldentifier Klient zada sterowania we/wy specyficznego dla serwera

7.1. Opis komunikatu

7.1.1. Opis komunikatu

Przez przednie gniazdo zestawione jest pofaczenie, ktore umozliwia sterowanie
lub monitorowanie impulséw testowych przy pomocy odpowiedniego testera.

Te linig¢ sygnalowa we/wy kalibracji mozna skonfigurowaé poleceniem K-line
poshugujac si¢ ustuga InputOutputControlByldentifier w celu wybrania dla linii
wymagane] funkcji wejscia lub wyjscia. Linia moze przyjmowaé nastgpujace
stany:

— nieczynna,

— speedSignallnput, w ktérym linia sygnatowa we/wy kalibracji uzywana jest do
wprowadzenia sygnatu predkosci (sygnat testowy) zastgpujacego sygnat pred-
kosci z czujnika ruchu,

— realTimeSpeedSignalOutputSensor, w ktérym linia sygnatowa we/wy kali-
bracji uzywana jest do wyprowadzenia sygnatu predkosci z czujnika ruchu,

— RTCOutput, w ktérym linia sygnalowa we/wy kalibracji uzywana jest do
wyprowadzenia sygnatu zegarowego UTC.

Przyrzad rejestrujacy musi by¢ wprowadzony do sesji regulacji i by¢é w trybie
kalibracyjnym w celu skonfigurowania stanu linii. Na zakonczenie sesji regulacji
lub trybu kalibracyjnego przyrzad rejestrujacy musi zapewnic, ze linia sygnatowa
we/wy kalibracji powroci do stanu ,,disabled” (nieczynna — stan domyslny).

Jezeli impulsy predkosci odbierane sa w czasie rzeczywistym z linii sygnatu
wejsciowego predkosci w VU, natomiast linia sygnalowa we/wy kalibracji jest
ustawiona na wejscie, to linia sygnatowa we/wy kalibracji zostanie ustawiona na
wyjscie lub powrdci do stanu ,,disabled” (nieczynna).

Kolejnos¢ czynnosci jest nastgpujaca:
— uruchomienie komunikacji usthuga StartCommunication

— otworzenie sesji regulacji ushuga StartDiagnosticSession i wejscie do trybu
kalibracyjnego (kolejnos¢ tych dwoch czynnosci nie ma znaczenia).

— zmiana stanu wyjscia ustuga InputOutputControlByldentifier.

7.1.2. Format komunikatu

Formaty komunikatu dla prymitywow InputOutputControlByldentifier opisano
szczegotowo w ponizszych tabelach:
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Komunikat zadania InputOutputControlByldentifier

Tabela 33

Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci XX LEN
#5 SID zadania InputOutputControlByldentifier 2F 1I0CBI
#6 1 #7 InputOutputldentifier = (CalibrationInputOutput) F960 101 _CIO
#8 lub#8 do | ControlOptionRecord = ( COR ...
#9 inputOutputControlParameter XX I0CP_...
— wartos¢ z tabeli 36
controlState — warto$¢ z tabeli XX CS ...
38 (patrz uwaga ponizej))
#9 lub #10 | Suma kontrolna 00-FF CS
Uwaga: parametr controlState wystgpuje tylko w okreslonych przypadkach (patrz 7.1.3).
Tabela 34
Komunikat pozytywnej odpowiedzi dla InputOutputControlByldentifier
Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci XX LEN
#5 SID pozytywnej odpowiedzi na zadanie inputOutput- 6F IOCBIPR
ControlByldentifier
#6 1 #7 inputOutputldentifier = (CalibrationInputOutput) F960 I0I_CIO
#8 lub#8 do | controlStatusRecord = ( CSR
#9 inputOutputControlParameter XX I0OCP ...
(warto$¢ jak dla bajtu #8 w
tabeli 33)
controlState (warto$¢ jak dla XX CS_...
bajtu #9 w tabeli 33)) (gdy
dotyczy)
#9 lub #10 | Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 35
Komunikat negatywnej odpowiedzi dla InputOutputControlByldentifier
Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
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YM8
Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksadecymaln- Mnemonik
a
#5 ID ustugi negatywnej odpowiedzi 7F NR
#6 SId zadania inputOutputControlByldentifier 2F I0CBI
#1 Kod odpowiedzi = (
incorrectMessageLength 13 RC_IML
conditionsNotCorrect 22 RC_CNC
RequestOutOfRange 31 RC ROOR
deviceControlLimitsExceeded) TA RC_DCLE
#8 Suma kontrolna 00-FF CS
7.1.3. Definicja parametru
Parametr inputOutputControlParameter (IOCP ) zdefiniowano w ponizszej tabeli:
Tabela 36
Definicja warto$ci parametru inputOutputControlParameter
Hex Opis Mnemonik
00 ReturnControl ToOECU RCTECU
Wartos¢ ta wskazuje serwerowi (VU), Ze tester juz nie steruje linia
sygnatu we/wy kalibracji.
01 ResetToDefault RTD
Wartos¢ ta wskazuje serwerowi (VU), ze wymagane jest przela-
czenie linii sygnatu we/wy kalibracji do stanu domyslnego.
03 ShortTermAdjustment STA
Warto$¢ ta wskazuje serwerowi (VU), Zze wymagane jest przela-
czenie linii sygnalu we/wy kalibracji do zadanej wartosci w celu
wyregulowania parametru controlState.

Parametr controlState wystepuje jedynie wtedy, gdy parametr inputOutputCon-
trolParameter jest ustawiony na ShortTermAdjustment i przyjmuje wartosci zdefi-
niowane w ponizszej tabeli:

Tabela 37

Definicja wartoS$ci stanu controlState

Warto$¢ .
Tryb heksadecymalna Opis
wylaczony 00 linia we/wy wylaczona (stan domyslny)
wlaczony 01 wilacz lini¢ sygnatu we/wy kalibracji jako speedSignallnput
wlaczony 02 wilacz linig sygnatu we/wy kalibracji jako realTimeSpeedSig-
nalOutputSensor
wlaczony 03 wilacz linig sygnatu we/wy kalibracji jako RTCOutput

8. FORMAT ZAPISOW DANYCH
W tej sekcji opisano szczegotowo:

— ogolne zasady odnoszace si¢ do szeregu parametrow wysylanych przez przy-
rzad rejestrujacy do testera,

— formaty, ktore nalezy stosowa¢ dla danych przesylanych poprzez ustugi prze-
syfania danych opisane w sekcji 6.

VU obstuguje wszystkie wyszczegolnione parametry.

Dane wysylane przez przyrzad rejestrujacy do testera w odpowiedzi na komu-
nikat zadania sa typu pomiarowego (tj. biezaca warto$¢ zadanego parametru
pomierzona lub stwierdzona przez VU).
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8.1. Zakresy przesylanych parametrow

W tabeli 38 podano wartosci zakresow uzywane do sprawdzania poprawnosci
przestanego parametru.

Wartosci w zakresie ,,wskaznik bledu” umozliwiaja przyrzadowi rejestrujacemu
niezwloczne wskazanie, ze poprawne dane parametryczne nie sa dostgpne w
biezacym czasie wskutek pewnego typu bledu w urzadzeniu rejestrujacym.

Warto$ci w zakresie ,niedostgpne” umozliwiaja przyrzadowi rejestrujacemu
wyslanie komunikatu zawierajacego parametr, ktory nie jest dostgpny badz nie
jest obshugiwany w tym module. Wartosci w zakresie ,,niezadane” umozliwiaja
przyrzadowi wystanie komunikatu polecenia i wskazanie tych parametréw, w
przypadku gdy od urzadzenia odbierajacego oczekiwany jest brak odpowiedzi.

Jezeli usterka elementu sktadowego uniemozliwia wystanie prawidtowych danych
dla parametru, zamiast danych parametru uzywa si¢ wskaznika btgdu opisanego
w tabeli 38. Jednak jezeli dane pomierzone lub obliczone daja wartos$¢, ktora jest
poprawna, ale wychodzi poza zdefiniowany zakres parametru, nie nalezy uzywac
wskaznika bledu. Dane przesytane sg uzywajac odpowiednio warto$ci minimalnej
lub maksymalnej parametru.

Tabela 38

Zakresy zapisow dataRecords

1 bajt 2 bajty 4 bajty
Nazwa zakresu (warto$¢ heksade- | (warto$¢ heksade- | (warto$¢ heksade- ASCIT
cymalna) cymalna) cymalna)

Prawidtowy sygnat 00 to FA 0000 to FAFF 00000000 to 1 do 254
FAFFFFFF

Szczegblny wskaznik para- FB FBOO to FBFF FB000000 to brak

metru FBFFFFFF

Zastrzezony zakres do FC to FD FCO00 to FDFF FC000000 to brak

wykorzystania w przysz- FDFFFFFF

fosci

Wskaznik biedu FE FEO00 to FEFF FE000000 to 0
FEFFFFFF

Niedostgpne lub niezadane FF FFO00 to FFFF FF000000 to FF
FFFFFFFF

Dla parametréw kodowanych w ASCII, znak ASCII ,*”jest zastrzezony jako
ogranicznik.

8.2. Format dataRecords

W tabelach 40-44 opisano szczegoétowo formaty uzywane przez ustugi ReadData-
Byldentifier i WriteDataByldentifier.

W tabeli 40 podano dtugos¢, rozdzielczos¢ i1 zakres roboczy dla kazdego para-
metru identyfikowanego przez recordDataldentifier:
Tabela 39

Format rekordow dataRecords

Dhugosé¢
Nazwa parametru danych (w Rozdzielczo$¢ Zakres roboczy
bajtach)
TimeDate 8 szczegdtowy opis w tabeli 40
HighResolutionTotal Vehic- 4 5 m/bit, offset 0 m 0 do + 21055406 km
leDistance
Kfactor 2 0,001 impulsu/m/bit, offset 0 do 64,255 impulsu /m
0
LfactorTyreCircumference 2 0,123 10-%/bit gain, offset 0 0d8031 m
WyehicleCharacteristic- 2 0,001 impulsu/m/bit gain, 0 d 64,255 impulsu/m
Factor offset 0
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Diugosé
Nazwa parametru danych (w Rozdzielczosé¢ Zakres roboczy

bajtach)

TyreSize 15 ASCII ASCII

NextCalibrationDate 3 szczegdtowy opis w tabeli 41

SpeedAuthorised 2 1/256 km/h/boit gain, offset 0d 250996 km/h

RegisteringMemberState 3 ASCII ASCII

VehicleRegistrationNumber 14 szczegOlowy opis w tabeli 44

VIN 17 ASCII ASCII

W tabeli 40 zamieszczono szczegdélowy opis formatdéw poszczegodlnych bajtow

parametru TimeDate:

Tabela 40

Szczegélowy opis formatu TimeDate (»>M10 waro$é record Data-Identifier
value # F90B <)

Bajt Definicja parametru Rozdzielczosé¢ Zakres roboczy
1 sekundy 0,25 s/bit, offset 0 s 0do 59,75 s
2 minuty 1 minuta/bit, offset 0 minut 0 do 59 minut
3 godziny 1 h/bit, offset 0 h 0do23h
4 miesiac 1 miesiac/bit, offset 0 1 do 12 miesigcy
miesigcy
5 dzien 0,25 dnia/bit, offset 0 dni 0,25 do 31,75 dnia
(patrz uwaga pod tabela 41)
6 rok 1 rok/bit, + offset rok 1985 lata od 1985 do 2235
(patrz uwaga pod tabela 41)
7 lokalne przesunigcie dla 1 minuta/bit, offset —125 »M10 —59 do + 59
minut minut minut <«
8 lokalne przesunigcie dla 1 h/bit, offset —125 —23do+23h
godzin

W tabeli 41 zamieszczono szczegOlowy opis formatow poszczegodlnych bajtow

parametru NextCalibrationDate:

Tabela 41

Szczegolowy opis formatu NextCalibrationDate (»M10 wartos¢ record
Data-Identifier value # F922 <)

Bajt Definicja parametru Rozdzielczos¢ Zakres roboczy
1 miesiac 1 miesiac/bit, offset 0 1 do 12 miesigcy
miesigcy
2 dzien 0,25 dzien/bit, offset 0 dni 0,25 do 31,75 dnia
(patrz uwaga pod tabela)
3 rok 1 rok/bit, offset +1985 lata od 1985 do 2235
(patrz uwaga pod tabela)

Uwagi dotyczace zastosowania parametru ,,dzien”:

1. Warto$¢ 0 dla daty nie istnieje. Wartosci 1, 2, 3 i 4 sa stosowane do oznaczenia pierwszego dnia miesiaca; 5, 6, 7 i
8 - do oznaczenia drugiego dnia miesiaca, etc.

2. Ten parametr nie ma wptywu na, ani nie zmienia parametru ,,godzina”.

Uwaga dotyczaca zastosowania parametru ,,rok’:
Wartos¢ 0 dla roku oznacza rok 1985, warto$¢ 1 oznacza rok 1986, etc.

W tabeli 42 zamieszczono szczegélowy opis formatow poszczegodlnych bajtow
parametru VehicleRegistrationNumber:
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Tabela 42

Szczegolowy opis formatu VehicleRegistrationNumber (»M10 wartos¢
record Data-Identifier value # F97E <)

Bajt Definicja parametru Rozdzielczos¢ Zakres roboczy

1 Strona kodowa (zdefi- ASCII 01 do 0A
niowana w dodatku 1)

2 do 14 Numer rejestracyjny ASCIL ASCII

pojazdu (zdefiniowany w
dodatku 1)
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1.1.
1.2.

©wokhw

Dodatek 9

HOMOLOGACJA TYPU — WYKAZ MINIMUM WYMAGANYCH TESTOW

SPIS TRESCI

WPTOWAAZEIIE .. ettt e e e e e e
HOMOIOZACTA LYPU ...ttt e
(71 TS 1< N
Badania funkcjonalnos$ci przyrzadu rejestrujacego .....o..ovuiiitiiiiiiii i
Czujnik ruchu badania funkcjonalnoSci ... .........ooiiiiiiiiiii
Badania funkcjonalnosci kart do tachografow ...

Badania interoperacyjnoSCl ... .....ueuutintent ettt e
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1. WPROWADZENIE

1.1. Homologacja typu

Homologacja typu EWG urzadzenia rejestrujacego (lub czgsci sktadowej) lub
karty do tachografow opiera si¢ na nast¢pujacych dokumentach:

— $wiadectwo zabezpieczenia, wystawione przez organ ITSEC na podstawie
kryteriow bezpieczenstwa w pelni zgodnych z przedstawionymi w dodatku 10
do niniejszego zatacznika,

— $wiadectwo funkcjonalnos$ci wystawione przez organ Panstwa Czlonkow-
skiego i zaswiadczajace, ze zbadane urzadzenie spelnia wymagania niniej-
szego Zalacznika pod wzgledem wykonywanych funkcji, dokladnosci
pomiarow i charakterystyk srodowiskowych,

— $wiadectwo interoperacyjnos$ci wystawione przez wlasciwy organ i zaswiad-
czajace, ze urzadzenie rejestrujace (lub karta do tachografow) w petni wspot-
pracuje z niezb¢dnymi modelami kart do tachograféw (lub urzadzenia rejestru-
jacego) (patrz rozdziat VIII niniejszego Zatacznika).

Niniejszy dodatek okresla, ktore testy, jako minimum, musi przeprowadzi¢ organ
Panstwa Cztonkowskiego w ramach badania funkcjonalnosci, i ktére testy, jako
minimum, musi przeprowadzi¢ wlasciwy organ w ramach badania interoperacyj-
nosci. Nie okresla si¢ procedur przeprowadzania tych badan ani ich typow.

Niniejszy dodatek nie obejmuje aspektow $wiadectwa zabezpieczenia. Jezeli
niektére badania wymagane dla homologacji typu przeprowadza si¢ przy ocenie
bezpieczenstwa 1 w ramach procesu certyfikacyjnego, to badan tych nie trzeba
przeprowadza¢ ponownie. W takim przypadku moga by¢ zbadane tylko wyniki
tych badan bezpieczenstwa. Do celow informacyjnych wymagania, ktorych badan
oczekuje si¢ (lub $cisle wiaza si¢ z badaniami, ktorych przeprowadzenia oczekuje
si¢) w ramach badan dla potrzeb $§wiadectwa zabezpieczenia, sa w niniejszym
dodatku oznaczone symbolem ,,*”.

Niniejszy dodatek zajmuje si¢ oddzielnie homologacja typu czujnika ruchu i
przyrzadu rejestrujacego, jako czgsci sktadowych urzadzenia rejestrujacego. Nie
wymaga si¢ wspotdziatania migdzy kazdym modelem czujnika ruchu i kazdym
modelem przyrzadu rejestrujacego, dlatego tez homologacja typu dla czujnika
ruchu moze by¢ wydane tylko w potaczeniu z homologacja typu dla przyrzadu
rejestrujacego 1 vice versa.

1.2. Odniesienia

W niniejszym dodatku uzywa si¢ nastgpujacych odniesien:

IEC 68-2-1 Badania $rodowiskowe — cze$¢ 2: Badania — Badania A:
Zimne. 1990 + zmiana 2: 1994 r.

IEC 68-2-2 Badania $srodowiskowe — cze$¢ 2: Badania — Badania B: Suche
gorace. 1974 r. + zmiana 2: 1994 .

IEC 68-2-6 Podstawowe procedury badan s$rodowiskowych — Metody
badania — Badanie Fc i przewodnik: Drgania (sinusoidalna).
Wydanie szoste: 1985 r.

IEC 68-2-14 Podstawowe procedury badan s$rodowiskowych — Metody
badania — Badanie N: Zmiana temperatury. Zmiana 1: 1986 r.

IEC 68-2-27 Podstawowe procedury badan $rodowiskowych — Metody
badania — Badanie Ea i przewodnik: Udar. Wydanie trzecie:
1987 1.

IEC 68-2-30 Podstawowe procedury badan s$rodowiskowych — Metody

badania — Badanie Db i przewodnik: Wilgotne goraco, cykliczne
(cykl 12 + 12 godzin). Zmiana 1: 1985 r.

IEC 68-2-35 Podstawowe procedury badan $rodowiskowych — Metody
badania — Badanie Fda: Drgania losowe szerokopasmowe —
wysoka powtarzalno$¢. Zmiana 1: 1983 r.

IEC 529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP). Wydanie
drugie: 1989 r.

IEC 61000-4-2 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) — Techniki bada-
wcze i pomiarowe — Badanie odpornosci na wytadowania elek-
trostatyczne: 1995/zmiana 1: 1998 r.

I1SO 7637-1 Pojazdy drogowe — Zakldcenia elektryczne spowodowane prze-
wodzeniem i sprzezeniem — czg$¢ 1: Samochody osobowe i
lekkie pojazdy samochodowe do eksploatacji handlowej z nomi-
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ISO 7637-2

ISO 7637-3

ISO/IEC 7816-1

ISO/IEC 7816-2

ISO/IEC 7816-3

ISO/IEC 10373

nalnym 12 V napigciem zasilajacym — Przewodzenie elektrycz-
nych przebiegow przejsciowych tylko przez linie zasilajace.
Wydanie drugie: 1990 r.

Pojazdy drogowe — Zaklocenia elektryczne spowodowane prze-
wodzeniem i sprzgzeniem — czg$¢ 1: Samochody osobowe i
lekkie pojazdy samochodowe do eksploatacji handlowej z nomi-
nalnym 12 V napigciem zasilajacym — Przewodzenie elektrycz-
nych przebiegow przejsciowych tylko przez linie zasilajace.
Wydanie drugie: 1990 r.

Pojazdy drogowe — Zaklocenia elektryczne spowodowane prze-
wodzeniem i sprzgzeniem — czg$¢ 3: Pojazdy samochodowe z
12 V lub 24 V napigciem zasilajacym — Przenoszenie elektrycz-
nych przebiegéw przejsciowych przez sprzgzenia pojemnosciowe
i indukcyjne przez linie inne niz linie zasilajace. Wydanie
pierwsze: 1995 r. + sprostowania 1: 1995 r.

Identyfikacja kart — Karty z uktadem(ami) scalonym z wyprowa-

dzeniami — czg§¢ 1: Charakterystyki fizyczne. Wydanie
pierwsze: 1998 r.

Informatyka — Identyfikacja kart — Karty z ukladem(ami)
scalonym z wyprowadzeniami — czg$¢ 2: Wymiary i rozmie-
szczenie stykow. Wydanie pierwsze: 1999 r.

Informatyka — Identyfikacja kart — Karty z ukladem(ami)

scalonym z wyprowadzeniami — czg§¢ 3: Sygnaly elektryczne i
protokot komunikacyjny. Wydanie drugie: 1997 r.

Identyfikacja kart — Metody badania. Wydanie pierwsze: 1993 r.

2. BADANIA FUNKCJONALNOSCI PRZYRZADU REJESTRUJACEGO

nr Badanie Wyszczegolnienie Wymagania
zZwiazane
1. Badanie administracyjne
1.1. Dokumentacja | Doktadno$¢ dokumentacji
1.2 Wyniki badan | Wyniki badan producenta przeprowadzonych 070, 071, 073
producenta podczas integracji. Pokaz dokumentoéw papie-
rowych
2. Kontrola wizualna
2.1. Zgodnos¢ z dokumentacja
2.2. Identyfikacja/oznakowanie 168, 169
2.3. Materialy 163-167
2.4 Plombowanie 251
2.5. Interfejsy zewngtrzne
3. Badania funkcjonalnoSci
3.1. Obstugiwane funkcje 002, 004, 244
3.2. Tryby pracy 006%*, 007%*,
008*, 009%*,
106, 107
3.3. Prawa dostgpu do funkcji i danych 010%, 011%,
240, 246, 247
34. Monitorowanie wkladania i wyjmowania kart 013, 014, 015%*,
016*, 106
3.5. Pomiar predkosci i odlegtosci 017-026
3.6. Pomiar czasu (badanie przeprowadzone w temperaturze 20 °C) 027-032
3.7. Monitorowanie czynno$ci kierowcy 033-043, 106
3.8. Monitorowanie stanu prowadzenia pojazdu 044, 045, 106
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nr Badanie Wyszczegolnienie Wymagania
zwiazane
3.9. Pozycje wprowadzane recznie 046-050b
3.10. Zarzadzanie blokadami firmowymi 051-055
3.11. Monitorowanie czynnosci kontrolnych 056, 057
3.12. Wykrywanie zdarzen i/lub usterek 059-069, 106
3.13. Dane identyfikujace sprzet 075*, 076*, 079
3.14. Dane dotyczace wkladania i wyjmowania karty kierowcy 081*-083*
3.15. Dane dotyczace czynnosci kierowecy 084*-086*
3.16. Dane dotyczace miejsc 087*-089*
3.17. Dane dotyczace licznika kilometréw 090*-092*
3.18. Szczegdtowe dane dotyczace predkosci 093*
3.19. Dane dotyczace zdarzen 094%*, 095
3.20. Dane dotyczace usterek 096*
3.21. Dane dotyczace kalibracji 097%*, 098*
3.22. Dane dotyczace regulacji czasu 100*, 101*
3.23. Dane dotyczace czynnosci kontrolnej 102%*, 103*
3.24. Dane dotyczace blokad firmowych 104%*
3.25. Dane dotyczace czynnosci wezytywania 105*
3.26. Dane dotyczace warunkow szczegodlnych 105a*, 105b*
3.27. Rejestrowanie i przechowywanie danych na kartach do tacho- 108, 109%,
grafow 109a*, 110%*,
111, 112
3.28. Wyswietlanie 072, 106, 113 t-
128, PIC 001,
DIS 001
3.29. Drukowanie 072, 106, 129-
138, PIC 001,
PRT _001-
PRT 012
3.30. Ostrzeganie 106, 139-148,
PIC 001
3.31. Wezytywanie danych na no$nik zewngtrzny 072, 106, 149-
151
3.32. Wyprowadzanie danych do dodatkowych urzadzen zewngtrznych | 152, 153
3.33. Kalibracja 154%*, 155%,
156%, 245
3.34. Regulacja czasu 157%*, 158*
3.35. Niezaklocanie funkcji dodatkowych 003, 269
4. Badania Srodowiskowe
4.1. Temperatura Sprawdzenie funkcjonalnosci: 159

— IEC 68-2-1, test Ad, z czasem trwania testu
72 godziny w nizszej temperaturze (—20 °
C), 1 godzing urzadzenie pracuje, 1 godzing
urzadzenie nie pracuje,
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nr

Badanie

Wyszczegolnienie

Wymagania
zwiazane

— IEC 68-2-2, test Bd, z czasem trwania testu
72 godziny w wyzszej temperaturze (70 °©
C), 1 godzing urzadzenie pracuje, 1 godzing
urzadzenie nie pracuje.

Cykle temperaturowe: sprawdzenie odpornosci
przyrzadu rejestrujacego na gwaltowne zmiany
temperatury otoczenia testem Na wg normy
IEC 68-2-14, 20 cykli, kazdy z temperatura
zmieniajaca si¢ od nizszej tempera tury (—20 °©
C) do wyzszej temperatury (70 °C) i 2 godziny
pozostawania w obu temperaturach nizszej i
WyZSzej.

Mozna przeprowadzi¢ zredukowany zestaw
testow (sposrod tych zdefiniowanych w sekcji
3 niniejszej tabeli) w nizszej temperaturze,
wyzszej temperaturze i w czasie cykli tempera-
turowych.

4.2.

Wilgotnosé

Sprawdzenie odpornosci przyrzadu rejestruja-
cego na cykliczne zmiany wilgotnosci (test
goracy) testem Db wg normy IEC 68-2-30,
sze$¢ 24-godzinnych cykli, w kazdym zmienia-
jace si¢ temperatura od 25 °C do 55 °C i
wilgotno$¢ wzgledna 97 % w 25 °C i rowna
93 % w 55 °C

160

4.3.

Drgania

1. Drgania harmoniczne:

Sprawdzenie odpornosci przyrzadu rejestru-
jacego na drgania harmoniczne o nastgpuja-
cych charakterystykach:

stale przemieszczenie przy czgstotliwosci
migdzy 5 a 11 Hz: 10 mm amplituda

stale przyspieszenie przy czgstotliwosci
migdzy 11 a300 Hz: 5 g

Wymaganie to sprawdza si¢ testem Fc wg
normy IEC 68-2-6, z minimalnym czasem
trwania testu 3 x 12 godzin (12 godzin na
08)

2. Drgania swobodne:

Sprawdzenie odpornosci przyrzadu rejestru-
jacego na drgania swobodne o nastgpujacych
charakterystykach:

czgstotliwose 5-150 Hz, poziom 0,02 g¥Hz

Wymaganie to sprawdza si¢ testem Ffda wg
normy IEC 68-2-35, z minimalnym czasem
trwania testu 3 X 12 godzin (12 godzin na
0§), 1 godzing urzadzenie pracuje, 1 godzing
urzadzenie nie pracuje.

Dwa opisane powyzej testy przeprowadza sig

na dwoch, réznych probkach urzadzen podda-
wanych testom.

163

44.

Ochrona przed
woda i ciatami
obcymi

Sprawdzenie czy stopien ochrony przyrzadu
rejestrujacego wg normy IEC 529 jest przy-
najmniej IP 40, dla urzadzenia zainstalowanego
w warunkach eksploatacyjnych w pojezdzie.

164, 165

4.5.

Zabezpieczenie
nadmiarowo-
napigciowe

Sprawdzenie odpornosci przyrzadu rejestruja-
cego napigcie zasilania:

wersje 24V: 34 V przy 40 °C przez 1 godzing
wersje 12V: 17 V przy 40 °C przez 1 godzing

161

4.6.

Zabezpieczenie
przed odwro-
ceniem polary-
zacji

Sprawdzenie odpornosci przyrzadu rejestruja-
cego na odwrdcenie biegunéw napigcia zasila-
jacego.

161
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nr Badanie Wyszczegolnienie Wymagania
zwiazane
4.7. Zabezpieczenie | Sprawdzenie czy sygnaly wyjsciowe sa zabez- | 161
zwarciowe pieczone przed zwarciem do napigcia zasilaja-
cego i do masy.
S. Badania kompatybilnosci elektromagnetycznej
5.1. Emisje radia- Zgodnos¢ z dyrektywa 95/54/EWG 162
cyjne i wrazli-
wos$¢ na
radiacjg
5.2. Roztadowanie | Zgodnos¢ z norma IEC 61000-4-2, + 2 kV 162
elektrosta- (poziom 1)
tyczne
5.3. Wrazliwos¢ na | Dla wersji 24V: zgodnos¢ z norma ISO 7637- | 162
stany nieusta- | 2:
lone w zasi- impuls la: Vs =— 100 V, Ri = 10 oméw
laniu
impuls 2: Vs =+ 100 V, Ri = 10 oméw
impuls 3a: Vs =— 100 V, Ri = 50 oméw
impuls 3b: Vs =+ 100 V, Ri = 50 omow
impuls 4: Vs = — 16 V Va = — 12 V, t6=100
ms
impuls 5: Vs =+ 120 V, Ri = 2,2 oma, td =
250 ms
Dla wersji 12V: zgodno$¢ z norma ISO 7637-
1:
impuls 1: Vs = =100 V, Ri = 10 oméw
impuls 2: Vs =+ 100 V, Ri = 10 omow
impuls 3a: Vs =— 100 V, Ri = 50 omow
impuls 3b: Vs =+ 100 V, Ri = 50 omow
impuls 4: Vs=—6V, Va=—5V, t6 =15 ms
impuls 5: Vs =+ 65 V, Ri = 3 omy, td = 100
ms
Impuls 5 nalezy testowaé tylko dla przyrzadow
rejestrujacych skonstruowanych do zainstalo-
wania w pojazdach, w ktoérych nie zainstalo-
wano zewngtrznego, wspolnego zabezpieczenia
przed spadkiem obciazenia.
3. CZUJINIK RUCHU BADANIA FUNKCJONALNOSCI
e Wymagania
nr Test Wyszczegolnienie .
zwiazane
1. Badanie administracyjne
1.1. Dokumentacja | Doktadnos¢ dokumentacji
2. Kontrola wizualna
2.1. Zgodnos¢ z dokumentacja
2.2. Identyfikacja/oznakowanie 169, 170
2.3. Materialy 163-167
2.4. Plombowanie 251
3. Badania funkcjonalnosci
3.1. Dane identyfikacyjne czujnika 077*
3.2. Parowanie czujnik ruchu — przyrzad rejestrujacy 099%*, 155
3.3. Wykrywanie ruchu
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nr Test Wyszczegolnienie \Z}v]vn;ailzgailneia
Doktadno$¢ pomiaru ruchu 022-026
4. Badania Srodowiskowe
4.1. Temperatura Sprawdzenie funkcjonalnos$ci (zdefiniowanej w | 159
pracy tescie nr 3.3) w zakresie temperatur [-40 —

135 °C]:

— testem Ad wg normy IEC 68-2-1, z czasem
trwania testu 96 godzin w najnizszej tempe-
raturze To,;,

— testem Bd wg normy IEC 68-2-2, z czasem
trwania testu 96 godzin w najwyzszej
temperaturze To,,,

4.2. Cykle tempera- | Sprawdzenie funkcjonalnosci (zdefiniowanej w | 159
turowe tescie nr 3.3) testem Na wg normy IEC 68-2-

14, 20 cykli, kazdy z temperatura zmieniajaca

si¢ od nizszej temperatury (— 40 °C) do

wyzsze]j temperatury (135 °C) i pozostawaniem

przez 2 godziny zardwno w nizszej jak i

wyzszej temperaturze

Mozna przeprowadzi¢ zredukowany zestaw

testow (sposrod tych zdefiniowanych w tescie

3.3) w nizszej temperaturze, wyzszej tempera-

turze i w czasie cykli temperaturowych.

4.3. Cykle wilgot- | Sprawdzenie funkcjonalnosci (zdefiniowanej w | 160
nosci tescie nr 3.3) testem Db wg normy IEC 68-2-

30, sze$¢ 24-godzinnych cykli, w kazdym

zmieniajace si¢ temperatura od 25 do 55 °C i

wilgotno$¢ wzgledna 97 % w 25 °C i réwna

93 % w 55 °C

4.4. Drgania Sprawdzenie funkcjonalnosci (zdefiniowanej w | 163

tescie nr) testem Fc wg normy IEC 68-2-6, z

testem obejmujacym 100 cykli czgstotliwosci:

stale przemieszczenie przy czgstotliwosci

migdzy 10 a 57 Hz: amplituda 1,5 mm, stale

szczytowe przyspieszenie dla czgstotliwosci

migdzy 57 a 500 Hz: 20 g.

4.5. Udar mecha- Sprawdzenie funkcjonalnosci (zdefiniowanej w | 163
niczny tescie nr 3.3) test Ea wg normy IEC 68-2-27, 3

udary w obu kierunkach po 3 prostopadtych

osiach.

4.6. Ochrona przed | Sprawdzenie czy stopien ochrony przyrzadu 165
woda i ciatami | rejestrujacego wg normy IEC 529 jest przy-
obcymi najmniej IP 64, dla urzadzenia zainstalowanego

w warunkach eksploatacyjnych w pojezdzie.

4.7. Zabezpieczenie | Sprawdzenie odpornosci czujnika ruchu na 161
przed odwro- odwrocenie biegundw napigcia zasilajacego.
ceniem polary-
zacji

4.8. Zabezpieczenie | Sprawdzenie czy sygnaly wyjsciowe sa zabez- | 161
zZwarciowe pieczone przed zwarciem do napigcia zasilaja-

cego i do masy.

5. Badania kompatybilnosci elektromagnetycznej

5.1. Emisje radia- Sprawdzenie zgodnosci z dyrektywa 95/54/ 162
cyjne i wrazli- | EWG
wos$¢ na
radiacjg

5.2. Roztadowanie | Zgodno$¢ z norma IEC 61000-4-2, + 2 kV 162
elektrosta- (poziom 1)

tyczne
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nr Test Wyszczegolnienie \szT;izrga
5.3. Wrazliwos$¢ na | Zgodnos$¢ z norma ISO 7637-3 (poziom III) 162
stany nieusta-
lone na liniach
danych
4. BADANIA FUNKCJONALNOSCI KART DO TACHOGRAFOW
nr Test Wyszczegolnienie \szn;al%lﬁa
1. Badanie administracyjne
1.1. Dokumentacja | Doktadnos¢ dokumentacji
2. Kontrola wizualna
2.1. Sprawdzenie czy wszystkie zabezpieczenia i 171-181
widoczne dane sa prawidtowo wydrukowane i
zgodne z wymaganiami
3. Badania fizyczne
3.1. Sprawdzenie wymiaréw karty i rozmieszczenia | 184
stykéw ISO/IEC 7816-1
ISO/IEC 7816-2
4. Testy protokolow
4.1. ATR Sprawdzenie zgodnosci ATR. ISO/IEC 7816-3
TCS 304, 307,
308
4.2. T=0 Sprawdzenie zgodnosci protokotu T=0. ISO/IEC 7816-3
TCS 302, 303,
305
4.3. PTS Sprawdzenie zgodnosci polecenia PTS przez ISO/IEC 7816-3
ustawienie T=1 z T=0. TCS 309-311
4.4. T=1 Sprawdzenie zgodnosci protokotu T=1. ISO/IEC 7816-3
TCS 303, / 306
5. Struktura karty
5.1. Sprawdzenie zgodnosci struktury plikow na TCS 312
karcie przez sprawdzenie czy na karcie sa TCS 400%. 401
wymagane pliki oraz sprawdzenie warunkow 202 403*’ 40 4’
dostgpu do plikow. 405’* 406’ 407’
408%*, 409,
410%, 411, 412,
413%, 414,
415*, 416, 417,
418%, 419
6. Badania funkcjonalnoSci
6.1. Normalne Sprawdzenie  przynajmniej raz kazdego, | TCS 313-TCS
przetwarzanie | dozwolonego uzycia kazdego polecenia (np.: | 379
sprawdzenie polecenia UPDATE BINARY z
CLA ='00", CLA = '0C’ i z r6znymi parame-
trami P1, P2 i Lc).
Sprawdzenie czy karta rzeczywiscie wykonuje
czynnosci (np.: odczytujac plik poleceniem
wykonywanym na tym pliku).
6.2. Komunikaty Sprawdzenie przynajmniej raz kazdego komu-
bledu nikatu bledu (okre$lonego w dodatku 2) dla

kazdego polecenia.
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nr Test Wyszczegolnienie Wymagania
zwiazane
Sprawdzenie przynajmniej raz kazdego btedu
ogolnego (z wyjatkiem bledow integralnosci '
6400’ sprawdzanych w ramach badan na $wia-
dectwo zabezpieczenia).
7. Badania Srodowiskowe
7.1. Sprawdzenie czy karty pracuja w granicach 185-188
warunkow zdefiniowanych zgodnie z norma
ISO/EWG 10373 ISO/IEC 7816-1
5. BADANIA INTEROPERACYINOSCI
nr Test Wyszczegolnienie
1. Wzajemne uwierzytel- Sprawdzenie czy wzajemne uwierzytelnienie
nienie migdzy przyrzadem rejestrujacym a karta do
tachografow przebiega normalnie
2. Testy zapis/odczyt Wykonanie scenariusza typowej czynnosci na

przyrzadzie rejestrujacym. Scenariusz dostoso-
wany jest do typu badanej karty i obejmowac
zapis na karcie tak wielu EF jak mozliwe.

Sprawdzenie poprzez wczytywanie danych z
karty czy wszystkie odpowiednie zapisy sa
zrobione prawidlowo.
Sprawdzenie poprzez dzienny wydruk z karty
czy wszystkie odpowiednie zapisy moga byc¢
odczytane prawidtowo.
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Dodatek 10

OGOLNE CELE ZABEZPIECZENIA

Niniejszy dodatek okresla minimalne wymagania dotyczace celow zabezpieczenia czujnika ruchu, przy-
rzadu rejestrujacego i karty do tachografow.

W celu nadania ksztattu celom zabezpieczenia, ktore stanowia podstawg do uzyskania $wiadectwa
zabezpieczenia, producenci przygotowuja i kompletuja niezbgdne dokumenty bez poprawiania i
usuwania istniejacych zagrozen, celow, srodkow proceduralnych i specyfikacji funkcji realizujacych
zabezpieczenia.

SPIS TRESCI

Ogolny cel zabezpieczenia czujnika ruchu

1 WPTOWAAZENIE . ..ottt e e e e
2 Skroty, definicje 1 OdNICSIENIA .....o.uiuiit it e
2.1. SOty e ettt e
2.2. DETINICTE .ttt e
2.3. OANIESICIIA ... .ottt ettt e e e et et e et et e
3. Podstawy racjonalne produktul ... .........c.ooiiiiiiiii
3.1. Opis i metoda uzycia czujnika ruchu ..............o
3.2. Cykl istnienia czujnika ruchu ... ...
3.3. T4 (077753 1 N
3.3.1. Zagrozenia zwiazane z polityka kontroli dostgpu ... ..........oviiiiiiiiiiiiii
33.2. Zagrozenia zwiazane Z KONStruKCja «.......ovueiiuiiiii i
333. Zagrozenia zorientowane na eksploataci@ .............oovuiiiiiiiiii
34. Cele ZabEZPICCZEMIA ...\ttt ettt
3.5. Informatyczne cele zabezpieczenia ... .........o.uviiiiiiiiiii i
3.6. Srodki fizyczne, osobowe lub proceduralie ... ...............ccoeeiieiiiiiiiiiiieiiniii
3.6.1. Konstrukcja urzadzenia ... .........oooiiiiiii i
3.6.2. DoStawa UIZadZENIa ......o.viiiti ettt et e e e e e e e
3.6.3. Generowanie danych bezpieczenstwa 1 dostawa ... ..........cevveiiiiiiiiiiiiiiiiian.
3.6.4. Instalacja, kalibracja i inspekcja urzadzenia rejestrujacego ... ......oovvevvvieeniininnnn..
3.6.5. Kontrola wdrazania Prawa ... ...........oouiiiiiiiiii i
3.6.6. Aktualizacje OPrOZramMOWANIA ... «.....eeuetetet et ettt et e e et eaeeeeaaeenanns
4. Funkcje realizujace zabezpieCzenie ............oiueiiiineiiit i
4.1. Identyfikacja 1 UWierZytelnienie .............o.oiiiitiiiii e
4.2. Kontrola dOSTEPU ... . .uutnt et
4.2.1. Polityka kontroli dOStEPU .......ouueint it
422. Prawa dostepu do danych ... ...
4.23. Struktura pliku i warunki doSt@PU ... ......oeiuiiii i
4.3. Identyfikacja czujnika ruchu ... ...
44. ALY o
4.5. DoKIadnose ... ..o
4.5.1. Polityka kontroli przeptywu informacji ... ..........cooiiiiiiiiiii
4.5.2. Wewngtrzne przesylanie danych ... ...
4.5.3. Integralno$¢ przechowywanych danych ...
4.6. Wiarygodnos$C ustugi ..o
4.6.1. oSt ettt ettt
4.6.2. OPIOZLAMOWAIIIC ... ..ttt ettt et e et e et et et e et e et et et e et et e e e et enaeeaaeans
4.6.3. Ochrona fiZyCzna .........o.uoiiii i
4.6.4. Przerwy zasilania ............ooiiiii i
4.6.5. WaTUNKT ZEIUJACE ... oeeeetett ettt e e et
4.6.6. DostepnosSe danych ... ...
4.6.7. Obstuga wielu aplikacji ..........oouiieiii i

4.7. Wymiana danych ...... ...
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® N A

2.1.
2.2.
2.3.

3.1.
3.2
3.3.

3.3.1.
33.2.
333.

3.4.
3.5.
3.6.

3.6.1.
3.6.2.
3.6.3.
3.6.4.
3.6.5.
3.6.6.
3.6.7.
3.6.8.

4.1.

4.1.1.
4.1.2.
4.1.3.
4.1.4.

4.2.

4.2.1.
4.2.2.
4.2.3.
4.2.4.

43.
4.4.
4.5.
4.6.

4.6.1.
4.6.2.
4.6.3.

4.7.

4.7.1.
4.7.2.
4.7.3.
4.7.4.
4.7.5.

Wsparcie KryptograficzZne ... .......oo.ooeiiiiii i

Definicja mechanizmOw zabezpi€CZenia ... ........co.evuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieneene.

Minimalna sita mechanizmow zabezpieczenia ... ...........ocooeviieiiiiiiniiniiiinnn.

Poziom gwarancji zabezpieCZenia ... .......ovueuiiuiitiit it

Podstawy racjonaline ... ..........oooiiiiiiii e

Ogolny cel zabezpieczenia przyrzadu rejestrujacego

Wprowadzenie ...

Podstawy racjonalne produktu ... ... ...

Opis i metoda uzycia przyrzadu rejestrijacego ... ..oueeurientianieiiteiieiieieeaieaneanns

Cykl istnienia przyrzadu rejesStrujaCeg0 ... ..oouuteutentett ettt eee e aaenns

Zagrozenia ... ....

Zagrozenia dla polityki identyfikacji i kontroli dostgpu ...............ocooiiiiiiiiii.

Zagrozenia zwiazane z KONStrukCja .........ooueeiiiiii

Zagrozenia zorientowane na eksploataci@ ............oooiiiiiiiiiiii

Cele ZabEZPICCZEMIA .. .ottt ettt e et

Informatyczne cele zabezpieczenia ... .........o.vviuiiiiiiiii i

Srodki fizyczne, osobowe lub proceduralne ... ...............ccocoueeiiiiiiiiiiiiiiieiii,

Konstrukcja urzadzenia ... .........ooooiiiii i

Dostawa i aktywacja urzadZenia .............coouiiuiiiniiiniiiit i

Generowanie danych bezpieczenstwa i dostawa ... .........coooviiiiiiiiiiiininiinnnnn..

Dostawa kart .....

Instalacja, kalibracja i inspekcja urzadzenia rejestrujacego ... ......ooovvveieeniininnnn..

Eksploatacja urzadzenia ... ..........o.oiiuiiiiit i e

Kontrola wdrazania prawa ... ...........oouiiiiiiiii e

Aktualizacje OProgramOWANIA ... .....eueenttentt ettt ettt et et e e eeeaeenas

Funkcje realizujace zabezZpieCzZenie ..........oouutiutiiniii i

Identyfikacja 1 UWIIZYIEINICNIE ... ..oueitt ittt

Identyfikacja i uwierzytelnienie czujnika ruchu ...

Identyfikacja i uwierzytelnienie uzytkownika ... ............ooiiiiiiiiiiii

Identyfikacja i uwierzytelnienie zdalnie przytaczonej firmy ..............................

Identyfikacja i uwierzytelnienie urzadzenia zarzadzajacego ... ...........ccevivieiiniann.

Kontrola dostgpu

Polityka kontroli dOStEPU .......ouueini e

Prawa dostgpu do funkcji ... ..o

Prawa dostepu do danych ... ...

Struktura pliku 1 warunki doSt@PU ... ......oueieiiii i

Wiarygodnos¢ ...

Polityka kontroli przeptywu informacji ... ...........coooiiiiii i

Wewngtrzne przesytanie danych ...

Integralno$¢ przechowywanych danych ...

Wiarygodno$C USTUGE .......ovnii i
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2.1.
2.2.
2.3.

3.1.
3.2
3.3.
33.1.
33.2.
3.4.
3.5.
3.6.

4.1.
4.2.
42.1.
422
423.
4.3.
43.1.
43.2.
4.4.
4.5.
4.6.
4.6.1.
4.6.2.
4.7.
4.7.1.
4.7.2.
4.7.3.
4.74.
4.8.
4.8.1.
4.8.2.

Dostepnose danych ... ...
Obstuga wielu apliKacjl .........oiuii i e
Wymiana danych ... ... e
Wymiana danych z czujnikiem ruchu ... ........ ..o
Wymiana danych z kartami do tachografow ...

Wymiana danych z zewngtrznymi no$nikami gromadzenia danych (funkcja tadowania
danyCh) ...

Wsparcie Kryptograficzne ... ........o.oieiiiiii
Definicja mechanizmow zabezpieczenia ... ............coviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiianne.
Minimalna sita mechanizmow zabezpieczenia ... ............cooeviiiiiiiiiiiniiiiiiann.
Poziom gwarancji zabezpieCZenia ... .......uuiuiiniitii e
Podstawy racjonaline ... ..........oooiiiiiii e

Ogolny cel zabezpieczenia karty do tachografow

Podstawy racjonalne produktu ... ... ...
Opis i metoda uzycia karty do tachografOw ... ...,
Cykl zycia karty do tachografOw ... ......... oo
T4 (077753 1 N
KONCOWE CELE ... oottt e
SCIEZKT ALAKU ... .....eeee et e
Cele ZabeZPIECZENMIA ... . eue ettt
Informatyczne cele zabezpieczenia ... .........o.eiieiiiiiiii i
Srodki fizyczne, osobowe lub proceduralie ... ................cceeiieeiiieieiiieeiieeiii,
Funkcje realizujace zabezpieCzenie ............ooueiuiieiiii i
Zgodnos¢ z profilami oChrony ... ... ..o
Identyfikacja i uwierzytelnienie uzytkownika ... ..........c...ocoiiiii
Identyfikacja uzytkOwnika ... .........ooiiiiii
Uwierzytelnienie uzytkownika ......... ..o
Bledy uwierzytelnienia ... ..........ooo i

Kontrola dOStepU ... ...ouit e

Integralno$¢ przechowywanych danych ...
Podstawowe uwierzytelnienie danych ........... ...

WiarygodnoSE USTUGI .....oonei e

Warunki ZEIUJACE ... .. .veueene ettt
Wymiana danych ... ...
Wymiana danych z przyrzadem rejestrujacym ... ........ooeeieiiiiiiiiiiiiiiiiaieaan.s

Eksport danych gdzie indziej niz do przyrzadu rejestrujacego (funkcja tadowania
danyCh) ... e

Wsparcie KryptograficZne ... .........o.oiiiiiii i
Definicja mechanizmow zabezZpieCzenia ... ..........o.eviuiiiiieiiiieiiii it
Minimalna sita mechanizmow zabezpieczenia ... ..........c.ooovviiiiiiiiiiiiiiiinininann.

Poziom gwarancji zabezZpieCZenia ... .......euueniieiiii e
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Podstawy racjonalne
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OGOLNY CEL ZABEZPIECZENIA CZUJNIKA RUCHU

1. Wprowadzenie

Niniejszy dokument zawiera opis czujnika ruchu, zagrozen, ktorym czujnik ruchu
musi by¢ w stanie przeciwdziata¢ i celow zabezpieczenia, ktore musi osiagnac.
Niniejszy dokument okresla wymagane funkcje realizujace zabezpieczenia,
podaje wymagana, minimalng sit¢ mechanizméw ochrony i wymagany poziom
zapewnienia rozwoju i oceny.

Wymaganiami, okreslone w tym dokumencie, sa te znajdujace si¢ w tresci zatacz-
nika I B. W celu zwigkszenia czytelnosci czasami pojawia si¢ powielanie
wymagan znajdujacych si¢ w tresci zatacznika I B 1 wymagan celu zabezpie-
czenia. W przypadku niezgodnosci migdzy wymaganiami celu zabezpieczenia a
wymaganiami znajdujacymi si¢ w tresci zatacznika I B, do ktorych odwotuje sig¢
wymaganie celu zabezpieczenia, obowiazuje wymaganie z tresci zalacznika I B.

Wymagania znajdujace si¢ w tresci zatacznika I B, do ktorych nie odwotuja sig
cele zabezpieczenia, nie sa przedmiotem funkcji realizujacych zabezpieczenia.

Zagrozeniom, celom, $rodkom proceduralnym i specyfikacjom funkcji realizuja-
cych zabezpieczenia nadano unikalne etykiety w celu umozliwienia odtworzenia
historii produktu w dokumentach rozwoju i oceny.

2. Skréty, definicje i odniesienia

2.1. Skréty

ROM pamigc stala (nieulotna)

SEF funkcja realizujaca zabezpieczenia
TBD okresli

TOE cel oceny

VU  przyrzad rejestrujacy.

2.2. Definicje

Cyfrowy tachograf urzadzenie rejestrujace

Jednostka urzadzenie przytaczone do czujnika ruchu

Dane ruchowe dane wymieniane z VU, reprezentujace predkosé
i przebyta odlegltosc

Fizycznie odrebne czesci fizyczne czg$ci sktadowe czujnika ruchu, ktore

sa rozmieszczone w pojezdzie, w odroznieniu od
fizycznych czesci sktadowych znajdujacych sig
we wnetrzu obudowy czujnika ruchu

Dane zwiazane z zabezpieczeniem swoiste dane potrzebne do wspierania funkcji
realizujacych zabezpieczenia (np. klucze krypto-
graficzne)

System sprzet, ludzie lub organizacje uwiktani w jakikol-
wiek sposob w urzadzenie rejestrujace

Uzytkownik cztowiek uzywajacy czujnika ruchu (gdy nie jest
uzyty w wyrazeniu ,,dane uzytkownika”)

Dane uzytkownika wszelkie dane inne niz dane dotyczace ruchu i
dane zwiazane z zabezpieczeniem, rejestrowane
lub gromadzone przez czujnik ruchu.

2.3. Odniesienia

ITSEC ITSEC Informatyka — kryteria oceny zabezpieczen 1991 r.

3. Podstawy racjonalne produktu
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3.1. Opis i metoda uiycia czujnika ruchu

Czujnik ruchu przeznaczony jest do instalowania w pojazdach uzywanych w
transporcie drogowym. Jego zadaniem jest dostarczanie VU chronionych danych
ruchowych reprezentujacych predkos¢ pojazdu i przebyta odleglosé.

Czujnik ruchu jest mechanicznie polaczony z poruszajaca si¢ czgscia pojazdu,
ktorej ruch moze reprezentowac¢ predko$é pojazdu i przebyta odleglosc. Moze
by¢ umieszczony w skrzyni biegow lub innej czgsci pojazdu.

W trybie eksploatacyjnym czujnik ruchu potaczony jest z VU.

Czujnik ruchu moze by¢ takze potaczony z innym sprzgtem dla potrzeb zarza-
dzania (do zdefiniowania przez producenta).

Typowy czujnik ruchu zobrazowano na ponizszym rysunku:
Rysunek 1
Typowy czujnik ruchu

Monit

A%0)

Przetwarzanic unit
Security sktadniki

Connector

Motion information

Mechanical interface
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3.2. Cykl istnienia czujnika ruchu
Typowy cykl istnienia czujnika ruchu pokazano na ponizszym rysunku:
Rysunek 2

Typowy cykl istnienia czujnika ruchu

Elementy zabezpie- ©
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Calibration =
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Operation = 2E
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=g s
e ey .z
> End of life

3.3. ZagroZenia

W niniejszym punkcie opisano zagrozenia, na jakie czujnik ruchu moze by¢ nara-
zony.

3.3.1. Zagrozenia zwiqzane z politykq kontroli dostepu

T.Access Uzytkownicy moga usitowaé uzyskac¢ niedozwolony dostgp do funkcji.
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3.3.2. Zagrozenia zwiqzane z konstrukcjq

TFaults Usterki sprzgtu, oprogramowania, procedur komunikacyjnych moga
spowodowaé, ze czujnik ruchu znajdzie si¢ w stanie naruszajacym jego
bezpieczenstwo.

T.Tests Uzycie nieuniewaznionych trybow testowania lub istniejacych tylnych
drzwi moze naruszy¢ bezpieczenstwo czujnika ruchu.

T.Design Uzytkownicy moga probowaé pozyska¢ nielegalna wiedzg dotyczaca
konstrukcji albo z materialow producenta (poprzez kradziez, przekup-
stwo, ...) lub metoda reverse engineering.

3.3.3. Zagrozenia zorientowane na eksploatacje

T.Environment Uzytkownicy moga naruszy¢ bezpieczenstwo czujnika ruchu
atakami $rodowiskowymi (termicznymi, elektromagnetycz-
nymi, optycznymi, chemicznymi, mechanicznymi, ...)

T.Hardware Uzytkownicy moga probowa¢ modyfikowaé sprzgt czujnika
ruchu.

T.Mechanical_Origin Uzytkownicy moga probowa¢ manipulowaé przy wejsciu
czujnika ruchu (np. odkrgcajac czujnik ruchu od skrzyni

biegow, ...)

T.Motion_Data Uzytkownicy moga probowac zmienia¢ dane dotyczace ruchu
pojazdu (dodanie, modyfikowanie, usuwanie, replikowanie
sygnatu).

T.Power_Supply Uzytkownicy moga probowa¢ pokonaé cele zabezpieczenia

czujnika ruchu modyfikujac (odcinajac, obnizajac, podwyz-
szajac) zasilanie czujnika ruchu.

T.Security Data Uzytkownicy moga probowaé pozyskaé nielegalna wiedzg
dotyczaca danych bezpieczenstwa w czasie gdy dane bezpie-
czenstwa sa generowane lub transportowane lub gromadzone
W sprzegcie.

T.Software Uzytkownicy moga probowac¢ modyfikowac¢ oprogramowanie
czujnika ruchu.

T.Stored_Data Uzytkownicy moga probowa¢ modyfikowa¢ zgromadzone
dane (dane bezpieczenstwa lub dane dotyczace uzytkownika).

3.4. Cele zabezpieczenia

Glowny cel zabezpieczenia dla systemu urzadzenia rejestrujacego jest nastgpu-
Jacy:

O.Main Dane przeznaczone do sprawdzenia przez organ kontrolny musza byc¢
dostgpne oraz w pehi i doktadnie odzwierciedla¢ czynnosci kontrolowa-
nych kierowcow i pojazdoéw, czas prowadzenia pojazdu, pracy, dyspozy-
cyjnosci odpoczynku oraz predkosé pojazdu.

Tym samym celem zabezpieczenia dla czujnika ruchu, przyczyniajacym si¢ do
ogoblnego celu zabezpieczenia, jest:

0.Sensor_Main Dane transmitowane przez czujnik ruchu musza by¢ dostgpne dla
VU, tak aby umozliwi¢ VU pelne i dokladne ustalenie ruchu
pojazdu, jego predkosci i przebytej odleglosci.

3.5. Informatyczne cele zabezpieczenia

Swoiste informatyczne cele zabezpieczenia dla czujnika ruchu, przyczyniajace si¢
do jego gldwnego celu zabezpieczenia, sa nastgpujace:

0.Access Czujnik ruchu musi kontrolowa¢ dostgp przylaczonych
,jednostek” do funkcji i danych.

O.Audit Czujnik ruchu musi rejestrowa¢ dla potrzeb kontroli
proby naruszenia jego bezpieczenstwa i powinien umoz-
liwi¢ powiazanie ich z jednostkami.

O.Authentication Czujnik  ruchu musi uwierzytelnia¢  przylaczone
jednostki.
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O.Processing Czujnik ruchu musi zapewnia¢, Ze przetwarzanie
sygnatlu wejsciowego w celu wyprowadzenia danych
ruchowych jest doktadne.

O.Reliability Czujnik ruchu musi by¢ niezawodny w eksploatacji.

O.Secured_Data_Exchange Czujnik ruchu musi zapewnia¢ wymiang danych z VU.

3.6. Srodki fizyczne, osobowe lub proceduralne

W punkcie tym opisano wymagania fizyczne, osobowe lub proceduralne sktada-
jace si¢ na bezpieczenstwo czujnika ruchu.

3.6.1. Konstrukcja urzqdzenia

M.Development Konstruktorzy czujnika ruchu musza zapewnié, ze przydziat
obowiazkow w czasie projektowania jest zorganizowany w
sposob zapewniajacy zachowanie bezpieczenstwa informatycz-
nego.

M.Manufacturing Producenci czujnika ruchu musza zapewni¢, ze przydziat
obowiazkow w czasie wytwarzania jest zorganizowany w sposob
zapewniajacy zachowanie bezpieczenstwa informatycznego i ze
W czasie procesu wytwarzania czujnik ruchu jest chroniony przed
atakami fizycznymi, ktore moglyby naruszy¢ bezpieczenstwo
informatyczne.

3.6.2. Dostawa urzqdzenia

M.Delivery Producenci czujnika ruchu, producenci pojazdéw i instalatorzy lub
warsztaty musza zapewni¢, ze manipulowanie czujnikiem ruchu jest
zorganizowane w sposOb zapewniajacy zachowanie bezpieczenstwa
informatycznego.

3.6.3. Generowanie danych bezpieczenstwa i dostawa

M.Sec_Data_Generation Algorytmy generowania danych bezpieczenstwa musza
by¢ dostgpne wylacznie dla upowaznionych i zaufanych
0s6b.

M.Sec_Data_Transport Dane bezpieczenstwa musza by¢ generowane, transporto-
wane i wprowadzane do czujnika ruchu w sposob zapew-
niajacy zachowanie odpowiedniej poufnosci i integral-
nosci.

3.6.4. Instalacja, kalibracja i inspekcja urzqdzenia rejestrujqcego

M.Approved_Workshops Instalacjg, kalibracj¢ i naprawg urzadzenia rejestrujacego
musza przeprowadza¢ zaufani i uprawnieni instalatorzy
lub warsztaty

M.Mechanical_Interface Musza by¢ zapewnione $rodki (np. plomby) umozliwia-
jace wykrycie fizycznego manipulowania przy interfejsie
mechanicznym.

M.Regular Inpections ~ Urzadzenie rejestrujace musi by¢ okresowo kontrolowane
i kalibrowane.

3.6.5. Kontrola wdrazania prawa

M.Controls Kontrola wdrazania prawa musi by¢ przeprowadzana regularnie i
losowo oraz musi obejmowac audyty bezpieczenstwa.

3.6.6. Aktualizacje oprogramowania

M.Software_Upgrade Wersje oprogramowania musza uzyska¢ $wiadectwo zabez-
pieczenia przed zainstalowaniem ich w czujniku ruchu.
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4. Funkcje realizujace zabezpieczenie

4.1. Identyfikacja i uwierzytelnienie

Czujnik ruchu jest w stanie ustali¢, dla kazdej interakeji, tozsamos$¢ przylaczonej
do niego jednostki.

Na tozsamo$¢ przytaczonej jednostki sktadaja si¢ nastgpujace informacje:
— grupa jednostek:

— VU,

— urzadzenie zarzadzajace,

— inne,
— ID jednostki (tylko VU).

ID jednostki przytaczonego VU oznacza numer homologacji VU i numer
fabryczny VU.

Czujnik ruchu jest w stanie dokona¢ uwierzytelnienia VU lub urzadzenia zarza-
dzajacego, do ktorego jest przytaczony:

— w chwili przylaczania jednostki,
— w chwili przywracania zasilania.

Czujnik ruchu jest w stanie okresowo powtarza¢ uwierzytelnienie VU, do ktérego
jest przytaczony.

Czujnik ruchu wykrywa i uniemozliwia uzycie danych wykorzystywanych do
uwierzytelnienia, ktore sa skopiowane badz odtwarzane.

Po wykryciu (ilosci ustalonej prze producenta, ale nie wigcej niz 20) kolejnych
nieudanych prob uwierzytelnienia, funkcja SEF:

— generuje rekord audytu dla zdarzenia,
— ostrzega jednostke,

— kontynuuje eksport danych ruchowych w trybie bez zabezpieczenia.

4.2. Kontrola dostgpu

Kontrola dostgpu zapewnia, ze informacje sa odczytane, stworzone lub zmienione
w celu TOE tylko przez tych, ktorzy sa do tego upowaznieni.

4.2.1. Polityka kontroli dostepu

Czujnik ruchu kontroluje prawa dostgpu do funkcji i danych.

4.2.2. Prawa dostepu do danych

Czujnik ruchu zapewnia, ze dane identyfikacyjne czujnika ruchu moga by¢ zapi-
sane tylko raz (wymaganie 078).

Czujnik ruchu akceptuje i/lub zachowuje dane dotyczace uzytkownika pocho-
dzace tylko z uwierzytelnionych jednostek.

Czujnik ruchu wdraza odpowiednie prawa dostgpu do odczytu i zapisu dla
danych bezpieczenstwa.

4.2.3. Struktura pliku i warunki dostepu

Aplikacje i struktura pliku danych oraz warunki dostgpu sa stwarzane podczas
procesu produkcji i nastgpnie blokowane w sposob uniemozliwiajacy ich modyfi-
kacjg lub usunigcie w pdzniejszym czasie.

4.3. Identyfikacja czujnika ruchu

Czujnik ruchu przechowuje w pamigci swoje dane identyfikacyjne (wymaganie
077).

Czujnik ruchu przechowuje w pamigci dane instalacyjne (wymaganie 099).

Czujnik ruchu ma mozliwos¢ wyprowadzenia danych dotyczacych swojej tozsa-
mosci uwierzytelnionym jednostkom na ich zadanie.
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4.4. Audyt

Czujnik ruchu, dla zdarzen naruszajacych jego bezpieczenstwo, generuje
zdarzenia rekordow audytu.

Nastgpujace zdarzenia godza w bezpieczenstwo czujnika ruchu:
— proba naruszenia zabezpieczen,
— btlad uwierzytelnienia,
— btad integralno$ci przechowywanych danych,
— blad wewnetrznego przesytania danych,
— nieupowaznione otwarcie obudowy,
— uszkodzenie sprzgtu.
— usterka czujnika.
Rekordy audytu zawieraja nastgpujace dane:
— data i godzina zdarzenia,
— typ zdarzenia,
— tozsamos$¢ przylaczonej jednostki.

w przypadku gdy wymagane dane nie sa dostgpne, wprowadzane sa odpowiednie
dane domyslne (okresla producent).

Czujnik ruchu wysyla wygenerowane rekordy audytu do VU, moze tez przecho-
wywac je w pamigci.

W przypadku gdy czujnik ruchu przechowuje rekordy audytu, zapewnia by 20
rekordow audytu bylo utrzymywane niezaleznie od wyczerpania mozliwosci
gromadzenia audytu oraz ma mozliwos¢ wyprowadzania przechowywanych
rekordéw audytu uwierzytelnionym jednostkom na ich zadanie.

4.5. Doktadnosé¢

4.5.1. Polityka kontroli przepltywu informacji

Czujnik ruchu zapewnia by dane ruchowe mogly by¢ przetwarzane i pobierane
wylacznie z mechanicznego wejscia czujnika.

4.5.2. Wewnetrzne przesyltanie danych

Wymagania tego punktu stosuje si¢ tylko wtedy, gdy czujnik ruchu sktada si¢ z
fizycznie oddzielonych czgsci.

Jezeli dane przesyta si¢ migdzy fizycznie oddzielonymi czg$ciami czujnika ruchu,
dane te sa zabezpieczone przed modyfikacja.

W przypadku wykrycia blgdu przesyltania danych podczas wewngtrznego przesy-
fania danych, transmisja jest powtarzana a funkcja SEF generuje rekord audytu.

4.5.3. Integralnos¢ przechowywanych danych

Czujnik ruchu sprawdza dane uzytkownika przechowywane w jego pamigci pod
wzgledem bledow integralnosci.

W przypadku wykrycia bledu integralnosci przechowywanych danych uzytkow-
nika, funkcja SEF generuje rekord audytu.

4.6. Wiarygodnosé ustugi

4.6.1 Testy

Wszystkie polecenia, czynno$ci lub punkty testowe przeznaczone dla potrzeb
testowania w fazie produkcyjnej sa blokowane lub usuwane przed zakonczeniem
fazy produkcyjnej. Przywrocenie ich do wykorzystania w pdézniejszym czasie jest
niemozliwe.

Czujnik ruchu uruchamia auto testy, w czasie poczatkowego uruchomienia i w
czasie normalnej pracy, w celu zweryfikowania prawidlowego funkcjonowania.
Auto testy czujnika ruchu obejmuja weryfikacjg integralnosci danych bezpieczen-
stwa przechowywanych w kodzie wynikowym, (jezeli nie w pamigci ROM).

W przypadku wykrycia wewngtrznej usterki w czasie auto testu funkcja SEF
generuje rekord audytu (usterka czujnika).
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4.6.2. Oprogramowanie

Analizowanie lub testowanie oprogramowania czujnika ruchu nie jest mozliwe w
warunkach polowych.

Wejscia z zewngtrznych zrodet nie przyjmuja kodu wykonywalnego.

4.6.3. Ochrona fizyczna

Jezeli konstrukcja czujnika ruchu umozliwia otwarcie obudowy, czujnik ruchu
wykrywa kazde otwarcie obudowy nawet bez zewngtrznego zasilania przez okres
przynajmniej 6 miesigcy. W takim przypadku funkcja SEF generuje zdarzenie
rekordu audytu (dopuszcza sig, ze rekord audytu jest generowany i zapamigty-
wany po ponownym przytaczeniu zasilania).

Jezeli konstrukcja czujnika ruchu nie pozwala na otwieranie go, jest tak skon-
struowany, aby umozliwi¢ fatwe wykrycie wszelkich prob manipulowania przy
nim (np. przez kontrolg wizualna).

Czujnik ruchu wykrywa okreslone (przez producenta) uszkodzenia sprzegtu.

W opisanym powyzej przypadku funkcja SEF generuje rekord audytu a czujnik
ruchu: (okresla producent).

4.6.4. Przerwy zasilania

Czujnik ruchu utrzymuje bezpieczny stan w czasie odcigcia lub zmian zasilania.

4.6.5. Warunki zerujqce

W przypadku przerwy zasilania lub gdy transakcja jest zatrzymana przez zakon-
czeniem lub w przypadku zaistnienia innych warunkoéw zerujacych (reset),
czujnik ruchu daje si¢ latwo zerowac.

4.6.6. Dostepnos¢ danych

Czujnik ruchu zapewnia uzyskanie dostgpu do zasobow, gdy jest to potrzebne,
zapewnia takze to, Ze zasoby nie sa niepotrzebnie zadane ani zachowywane.

4.6.7. Obstuga wielu aplikacji

Jezeli czujnik ruchu obstuguje aplikacje inne niz aplikacja tachograficzna,
wszystkie aplikacje sa rozdzielone kazda od pozostalych fizycznie i/lub logicznie.
Aplikacje te nie wspoldziela danych bezpieczenstwa. Jednoczesnie jest aktywne
tylko jedno zadanie.

4.7. Wymiana danych

Czujnik ruchu eksportuje dane ruchowe do VU razem ze zwiazanymi atrybutami
bezpieczenstwa, tak by VU byl w stanie zweryfikowa¢ integralno$¢ i autentycz-
nos¢ tych danych.

4.8. Wsparcie kryptograficzne

Wymagania tego punktu stosuje si¢ tylko tam gdzie potrzeba, w zaleznosci od
zastosowanych mechanizmoéw bezpieczenstwa i rozwiazan producenta.

Wszelkie operacje kryptograficzne wykonywane przez czujnik ruchu sa zgodne z
ustalonym algorytmem i uzywaja klucza o ustalonej dhugosci.

Jezeli czujnik ruchu generuje klucze kryptograficzne, to robi to zgodnie z ustalo-
nymi algorytmami generowania kluczy kryptograficznych, a klucze kryptogra-
ficzne maja ustalona dlugosé.

Jezeli czujnik ruchu rozprowadza klucze kryptograficzne, to robi to zgodnie z
ustalonymi metodami rozprowadzania kluczy kryptograficznych.

Jezeli czujnik ruchu ma dostgp do kluczy kryptograficznych, jest to zgodne z
ustalonymi metodami dostgpu do kluczy kryptograficznych.

Jezeli czujnik ruchu niszczy klucze kryptograficzne, to robi to zgodnie z ustalo-
nymi metodami niszczenia kluczy kryptograficznych.

5. Definicja mechanizméw zabezpieczenia

Mechanizmy zabezpieczenia wypetniajace funkcje realizujace zabezpieczenia
czujnika ruchu definiuja producenci czujnika ruchu.
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6. Minimalna sila mechanizméw zabezpieczenia

Minimalna sita mechanizméw zabezpieczenia czujnika ruchu jest ,,wysoka”
wedtug definicji ITSEC.

7. Poziom gwarancji zabezpieczenia

Docelowym poziomem gwarancji zabezpieczenia dla czujnika ruchu jest poziom
E3 wedtug definicji ITSEC.

8. Podstawy racjonalne

W tabeli ponizej zamieszczono podstawy racjonalne dla funkcji SEF pokazujac
przy tym:
— ktore funkcje SEF lub $rodki sa skierowane przeciw ktorym zagrozeniom,

— ktore funkcje SEF realizujq ktore informatyczne cele zabezpieczenia.
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OGOLNY CEL ZABEZPIECZENIA PRZYRZADU REJESTRUJACEGO

1. Wprowadzenie

Niniejszy dokument zawiera opis przyrzadu rejestrujacego, zagrozen, ktorym
przyrzad rejestrujacy musi by¢ w stanie przeciwdziatac i celow zabezpieczenia,
ktore musi osiagnaé. Niniejszy dokument okresla wymagane funkcje realizujace
zabezpieczenia. Podaje wymagana, minimalng sil¢ mechanizmoéw ochrony i
wymagany poziom zapewnienia rozwoju i oceny.

Wymaganiami, okre§lonych w tym dokumencie, sa te znajdujace si¢ w tresci
zatacznika I B. W celu zwigkszenia czytelnosci czasami pojawia si¢ powielanie
wymagan znajdujacych si¢ w tresci zatacznika I B i wymagan celu zabezpie-
czenia. W przypadku niezgodnosci migdzy wymaganiami celu zabezpieczenia a
wymaganiami znajdujacymi si¢ w tresci zatacznika I B, do ktorych odwotuje sig
wymaganie celu zabezpieczenia, obowiazuje wymaganie podane w tresci zatacz-
nika I B.

Wymagania znajdujace si¢ w tresci zatacznika I B, do ktorych nie odwotujg sig
cele zabezpieczenia, nie sa przedmiotem funkcji realizujacych zabezpieczenia.

Zagrozeniom, celom, $rodkom proceduralnym i specyfikacjom funkcji realizuja-
cych zabezpieczenia nadano unikalne etykiety w celu umozliwienia odtworzenia
historii produktu w dokumentach rozwoju i oceny.

2. Skréty, definicje i odniesienia

2.1. Skréty

PIN osobisty numer identyfikacyjny
ROM pamig¢ stala

SEF funkcja realizujaca zabezpieczenia
TBD okresla

TOE cel oceny

VU  przyrzad rejestrujacy.

2.2. Definicje

Cyfrowy tachograf urzadzenie rejestrujace

Dane ruchowe dane wymieniane z czujnikiem ruchu, reprezentujace
predkosc i1 przebyta odlegtosée

Czesci oddzielone fizycznie fizyczne czgsci sktadowe VU, ktore sa rozmieszczone
w pojezdzie, w odrdéznieniu od fizycznych czgsci skla-
dowych znajdujacych si¢ we wngtrzu obudowy VU

Dane bezpieczenstwa swoiste dane potrzebne do wspierania funkcji realizuja-
cych zabezpieczenia (np. klucze kryptograficzne)

System sprzgt, ludzie lub organizacje zwiazani w jakikolwiek
sposob z urzadzeniem rejestrujacym

Uzytkownik pod pojeciem uzytkownika rozumie si¢ czlowieka
uzywajacego sprzetu. Do normalnych uzytkownikéw
VU zalicza sig¢ kierowcow, kontrolerdw, warsztaty i
firmy

Dane uzytkownika wszelkie dane inne niz dane zwiazane z zabezpiecze-
niem, rejestrowane lub gromadzone przez VU, zgodne
z wymaganiami ustanowionymi w pkt 12 w rozdziale
IIL.

2.3. Odniesienia

ITSEC ITSEC Informatyka — kryteria oceny zabezpieczen 1991 r.
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3. Podstawy racjonalne produktu

3.1. Opis i metoda uiycia przyrzqdu rejestrujqcego

VU przeznaczony jest do instalowania w pojazdach uzywanych w transporcie
drogowym. Jego zadaniem jest rejestrowanie, przechowywanie, prezentowanie,
drukowanie i wyprowadzanie danych dotyczacych czynnosci kierowcy.

VU jest potaczony z czujnikiem ruchu, z ktéorym wymienia dane ruchowe doty-
czace pojazdu.

Uzytkownicy identyfikuja si¢ w VU przy pomocy kart do tachografow.

VU rejestruje i przechowuje w swojej pamigci dane dotyczace czynno$ci uzyt-
kownika a takze rejestruje czynnosci uzytkownika na kartach do tachografow.

Dane z VU moga by¢ prezentowane na wyswietlaczu, drukowane na drukarce i
przesytane do urzadzen zewngtrznych.

Srodowisko operacyjne przyrzadu rejestrujacego zainstalowanego w pojezdzie
zobrazowano na ponizszym rysunku:

Rysunek 1
Srodowisko operacyjne VU

h

Szcz. karty kierowcy Inne I’e/wy
Szcz. karty wspotk| ¢ E
Czymik Kart vu (zd;‘zl ne

Czujnik | dane [ Czymikkart ] tadowanie danych)

-t >
ruchu ruchowe .
wejcia uzytk.

drukarka i

Ztacze wezytywania H
i kalibracji Kalibracja !
Wezyty- v Y
wanc Zewn. nosnik Zewn. nosnik
l’rZﬂZQd kal_i‘ -t danych gromadzcnia gromadzenia Inne urzgdzenia
bracyjny device danych danych

Charakterystyki ogdlne VU, funkcje i tryb pracy opisano w rozdziale II zatacz-
nika I B.

Wymagania funkcjonalne dla VU okreslono w rozdziale 11l zatacznika I B.
Typowy VU zobrazowano na ponizszym rysunku:
Rysunek 2
Typowy VU (...) opcjonalne
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Mimo iz mechanizm drukarki jest czgscia TOE, to wydrukowany dokument
papierowy juz nig nie jest.

3.2. Cykl istnienia przyrzqdu rejestrujqcego

Typowy cykl istnienia VU pokazano na ponizszym rysunku:
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Rysunek 3
Typowy cykl istnienia VU
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3.3. ZagroZenia

W niniejszym punkcie opisano zagrozenia, na jakie VU moze by¢ narazony.

3.3.1. Zagrozenia dla polityki identyfikacji i kontroli dostepu

T.Access

Uzytkownicy moga usitowa¢ uzyska¢ niedozwolony dostgp do

funkcji (np. kierowcy moga usitowac uzyska¢ dostgp do funkcji
kalibracji).

T.Identification Uzytkownicy moga probowaé¢ uzywaé kilku identyfikacji lub
wykonywac dzialania bez identyfikacji.

3.3.2. Zagrozenia zwiqzane z konstrukcjq

T.Faults Usterki sprzgtu, oprogramowania, procedur komunikacyjnych moga
spowodowac, ze VU znajdzie si¢ w stanie naruszajacym jego bezpie-

czenstwo.

T.Tests

Uzycie nieuniewaznionych trybéw testowania lub istniejacych tylnych

drzwi moze naruszy¢ bezpieczenstwo VU.

T.Design Uzytkownicy moga probowa¢ pozyska¢ nielegalng wiedzg dotyczaca
konstrukeji albo z materialéw producenta (poprzez kradziez, przekup-
stwo,...) albo metoda reverse engineering.

3.3.3. Zagrozenia zorientowane na eksploatacje

T.Calibration_Parameters Uzytkownicy moga probowaé¢ uzywac nieprawidlowo

T.Card_Data Exchange

T.Clock

T.Environment

T.Fake_Devices

T.Hardware

T.Motion Data

T.Non_Activated

T.Output_Data

T.Power_Supply

T.Security Data

T.Software

T.Stored_Data

wykalibrowanego urzadzenia (zmieniajac dane dotyczace
kalibracji lub wykorzystujac stabosci organizacyjne).

Uzytkownicy moga probowa¢ modyfikowa¢ dane podczas
wymiany danych migdzy VU a kartami do tachografow
(dodanie, modyfikowanie, usuwanie, replikowanie
sygnatu).

Uzytkownicy moga probowaé¢ modyfikowaé wewngtrzny
zegar.

Uzytkownicy moga naruszy¢ bezpieczenstwo VU ruchu
atakami $rodowiskowymi (termicznymi, elektromagne-
tycznymi, optycznymi, chemicznymi, mechanicznymi,...)

Uzytkownicy moga probowac przylaczy¢ falszywe urza-
dzenia (czujnik ruchu, karty inteligentne) do VU.

Uzytkownicy moga probowa¢ modyfikowac sprzgt VU.

Uzytkownicy moga probowa¢ zmienia¢ dane dotyczace
ruchu pojazdu (dodanie, modyfikowanie, usuwanie, repli-
kowanie sygnatu)

Uzytkownicy moga usitowa¢ uzywac¢ urzadzen nieaktywo-
wanych.

Uzytkownicy moga probowa¢ modyfikowa¢ dane
wyjsciowe (wydruk, wyswietlacz lub wczytywanie).

Uzytkownicy moga probowac¢ pokonaé cele zabezpie-
czenia czujnika ruchu modyfikujac (odcinajac, obnizajac,
podwyzszajac) zasilanie VU.

Uzytkownicy moga probowac pozyskaé nielegalng wiedzg
dotyczaca danych bezpieczenstwa w czasie, gdy dane
bezpieczenstwa sa generowane lub transportowane badz
gromadzone w sprzgcie.

Uzytkownicy moga probowa¢ modyfikowaé oprogramo-
wanie VU.

Uzytkownicy moga probowa¢ modyfikowa¢ zgromadzone
dane (dane bezpieczenstwa lub dane dotyczace uzytkow-
nika).

3.4. Cele zabezpieczenia

Glowny cel zabezpieczenia systemu urzadzenia rejestrujacego jest nastgpujacy:
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O.Main Dane przeznaczone do sprawdzenia przez organ kontrolny musza by¢
dostgpne oraz w pehi i doktadnie odzwierciedla¢ czynnos$ci kontrolowa-
nych kierowcow i pojazdow, czas prowadzenia pojazdu, pracy, dyspozy-
cyjnosci i odpoczynku oraz predkos¢ pojazdu.

Tym samym celem zabezpieczenia VU, przyczyniajacym si¢ do ogdlnego celu
zabezpieczenia jest:

O.VU_Main Dane, ktére maja by¢ mierzone i rejestrowane oraz nastgpnie
kontrolowane przez organy kontrolne musza by¢ dostgpne oraz w
pelni i doktadnie odzwierciedla¢ czynnosci kontrolowanych
kierowcow 1 pojazddw, czas prowadzenia pojazdu, pracy, dyspozy-
cyjnosci odpoczynku i predkosé pojazdu.

0.VU_Export VU musi by¢ w stanie eksportowa¢ dane do zewngtrznych
nos$nikow gromadzenia danych w taki sposob, by umozliwi¢ weryfi-
kacjg ich integralnoci i autentycznosci.

3.5. Informatyczne cele zabezpieczenia

Swoiste informatyczne cele zabezpieczenia VU, przyczyniajace si¢ do jego gtow-
nego celu zabezpieczenia, sa nastgpujace:

0.Access VU musi kontrolowaé dostgp uzytkownika do funkcji i
danych

0.Accountability VU musi zbiera¢ doktadne, wiarygodne dane.

0.Audit VU musi rejestrowaé dla potrzeb kontroli proby naru-

szenia jego bezpieczenstwa 1 powinien umozliwic¢
powiazanie ich z uzytkownikami.
O.Authentication VU musi uwierzytelnia¢ uzytkownikow i przytaczone

jednostki, (gdy migdzy jednostkami trzeba utworzy¢
bezpieczng $ciezke).

O.Integrity VU musi utrzymywac integralno$¢ przechowywanych
danych.

0.Output VU musi zapewnia¢, ze dane wyjsciowe doktadnie
odzwierciedlaja dane pomierzone lub zgromadzone.

O.Processing VU musi zapewnia¢ dokladne przetwarzanie sygnatow
wejsciowych w celu uzyskania danych dotyczacych
uzytkownika.

O.Reliability VU musi by¢ niezawodny w eksploatacji.

0.Secured_Data_Exchange VU musi zapewnia¢ wymiang danych z czujnikiem
ruchu i kartami do tachografow.

3.6. Srodki fizyczne, osobowe lub proceduralne

W punkcie tym opisano wymagania fizyczne, osobowe lub proceduralne sktada-
jace si¢ na bezpieczenstwo VU.

3.6.1. Konstrukcja urzqdzenia

M.Development  Konstruktorzy VU musza zapewni¢, ze przydzial obowiazkéw w
czasie projektowania jest zorganizowany w sposob zapewniajacy
zachowanie bezpieczenstwa informatycznego.

M.Manufacturing Producenci VU musza zapewnié, ze przydzial obowiazkow w
czasie wytwarzania jest zorganizowany w sposOb zapewniajacy
zachowanie bezpieczenstwa informatycznego i ze w czasie
procesu wytwarzania VU jest chroniony przed atakami fizycz-
nymi, ktore moglyby naruszy¢ bezpieczenstwo informatyczne.

3.6.2. Dostawa i aktywacja urzqdzenia

M.Delivery Producenci VU, producenci pojazdéow i instalatorzy lub warsztaty
musza zapewni¢, ze manipulowanie przy nieaktywowanych urzadze-
niach rejestracyjnych odbywa si¢ w sposob zapewniajacy zacho-
wanie bezpieczenstwa informatycznego.



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 244

M.Activation Producenci pojazdéw, instalatorzy lub warsztaty musza aktywowac
VU po instalacji zanim pojazd opusci obiekt, w ktorym wykonuje
si¢ instalacjg.

3.6.3. Generowanie danych bezpieczenstwa i dostawa

M.Sec_Data_Generation Algorytmy generowania danych bezpieczenstwa musza
by¢ dostgpne wylacznie dla upowaznionych i zaufanych
0s6b.

M.Sec_Data_Transport Dane bezpieczenstwa musza by¢ generowane, transporto-
wane i wprowadzone do VU w sposob zapewniajacy
zachowanie odpowiedniej poufnosci i integralnosci.

3.6.4. Dostawa kart

M.Card_Availability Karty do tachograféw musza by¢ dostgpne i dostarczane
wylacznie upowaznionemu personelowi.

M.Driver_Card_Uniqueness Kierowcy moga mie¢ jednoczes$nie tylko jedna wazna
kartg kierowcy.

M.Card_Traceability Dostawa kart musi umozliwiaé odtworzenie historii
produktu (biate listy, czarne listy), a w przy wykony-
waniu audytow bezpieczenstwa nalezy korzystaé z czar-
nych list.

3.6.5. Instalacja, kalibracja i inspekcja urzqdzenia rejestrujqcego

M.Approved_Workshops Instalacjg, kalibracj¢ i naprawg urzadzenia rejestrujacego
musza przeprowadza¢ zaufani i uprawnieni instalatorzy
lub warsztaty.

M.Regular_Inpections ~ Urzadzenie rejestrujace musi by¢ okresowo kontrolowane
i kalibrowane.

M.Faithful Calibration =W czasie kalibracji uprawnieni instalatorzy i warsztaty
muszag wprowadza¢ do urzadzenia rejestrujacego prawid-
towe parametry.

3.6.6. Eksploatacja urzqdzenia

M.Faithful Drivers Kierowcy musza postgpowaé zgodnie z zasadami i odpowie-
dzialnie (np. uzywajac swoich kart kierowcy prawidlowo
wybiera¢ czynnosci, ktore wprowadzaja recznie,...).

3.6.7. Kontrola wdrazania prawa

M.Controls Kontrola wdrazania prawa musi by¢ przeprowadzana regularnie i
losowo oraz musi obejmowac audyty bezpieczenstwa.

3.6.8. Aktualizacje oprogramowania

M.Software_Upgrade Przed zainstalowaniem ich w VU wersje oprogramowania
musza uzyskac¢ swiadectwo zabezpieczenia.

4. Funkcje realizujace zabezpieczenie

4.1. Identyfikacja i uwierzytelnienie

4.1.1. Identyfikacja i uwierzytelnienie czujnika ruchu

VU jest w stanie ustali¢, dla kazdej interakcji, tozsamos¢ czujnika ruchu, do
ktorego jest przytaczony.
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Na tozsamo$¢ czujnika ruchu skladaja si¢ numer homologacji czujnika i numer
fabryczny czujnika.

VU uwierzytelnia czujnik ruchu, do ktorego jest przyltaczony:
— przy przytaczaniu czujnika ruchu,

— przy kazdej kalibracji urzadzenia rejestrujacego,

— przy przywrdceniu zasilania.

Uwierzytelnianie jest wzajemne i uaktywniane przez VU.

VU okresowo (okres ustali producent, ale czgséciej niz raz na godzing) powtarza
identyfikacj¢ i uwierzytelnienie czujnika ruchu, do ktoérego jest przylaczony i
sprawdza czy czujnik ruchu zidentyfikowany podczas ostatniej kalibracji urza-
dzenia rejestrujacego nie jest zmieniony.

VU wykrywa i uniemozliwia wykorzystanie danych uwierzytelniajacych, ktore sa
kopiowane i odtwarzane.

Po wykryciu (ilo$¢ ustali producent, ale nie wigcej niz 20) kolejnych nieudanych
prob uwierzytelnienia i/lub po wykryciu nieautoryzowanej zmiany tozsamosci
czujnika ruchu (tj. dokonanej w innym czasie niz podczas kalibracji urzadzenia
rejestrujacego), funkcja SEF:

— generuje rekord audytu dla zdarzenia,
— ostrzega uzytkownika,

— nadal akceptuje i uzywa w trybie bez zabezpieczenia danych ruchowych
wystanych przez czujnik ruchu.

4.1.2. Identyfikacja i uwierzytelnienie uzytkownika

VU ustawicznie 1 wybiorczo §ledzi histori¢ tozsamosci dwoch uzytkownikow
poprzez monitorowanie kart do tachografow wlozonych odpowiednio do szcze-
liny karty kierowcy i szczeliny karty wspotkierowcy urzadzenia.

Na tozsamo$¢ uzytkownika skladaja si¢ nastgpujace dane:
— grupa uzytkownikow:
— KIEROWCA (karta kierowcy),
— KONTROLER (karta kontrolna),
— WARSZTAT (karta warsztatowa),
— FIRMA (karta firmowa),
— NIEOKRESLONA (brak karty),
— ID uzytkownika skladajace si¢ nastgpujacych danych:
— kod Panstwa Czlonkowskiego wydajacego i numer karty,
— NIEOKRESLONE, jezeli grupa uzytkownika jest NITEOKRESLONA.
Tozsamosci NIEOKRESLONE moga by¢ znane jawnie lub niejawnie.
VU przeprowadza uwierzytelnienie swoich uzytkownikéw przy wkladaniu karty.
VU powtarza uwierzytelnienie swoich uzytkownikow:
— przy przywrodceniu zasilania,

— okresowo lub po zajsciu szczegdlnych zdarzen (ustalaja producenci, ale czg$-
ciej niz raz dziennie).

Uwierzytelnienie polega na sprawdzeniu czy wlozona karta jest wazna karta do
tachografow z danymi bezpieczenstwa, ktére moze rozpowszechnia¢ tylko
system. Uwierzytelnienie jest wzajemne a strong inicjujaca jest VU.

W dodatku do powyzszego od warsztatow wymaga si¢ dalszego uwierzytelnienia
przez wprowadzenie numeru PIN. Numery PIN maja przynajmniej 4 znaki.

Uwaga: W przypadku przesytania numeru PIN do VU z zewngtrznego urzadzenia
znajdujacego si¢ w poblizu VU, przy przesylaniu nie wolno naruszy¢ poufnosci
numeru PIN.

VU wykrywa i uniemozliwia uzycie danych wykorzystywanych do uwierzytel-
nienia, ktore sa kopiowane badz odtwarzane

Po wykryciu 5 kolejnych nieudanych prob uwierzytelnienia, funkcja SEF:

— generuje rekord audytu dla zdarzenia,

— ostrzega uzytkownika,
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— przyjmuje ze uzytkownik jest NIEOKRESLONY, a karta nie jest wazna (defi-
nicja z) i wymaganie 007).
4.1.3. Identyfikacja i uwierzytelnienie zdalnie przylqczonej firmy

Mozliwos¢ zdalnego przylaczenia firmy jest opcjonalna. Tym samym przepisy
niniejszego punktu stosuje si¢ tylko wtedy, gdy w urzadzenie ma t¢ funkcjg.

Dla kazdej interakcji ze zdalnie przytaczona firma VU jest w stanie ustali¢ tozsa-
mos¢ firmy.

Na tozsamo$¢ zdalnie przylaczonej firmy skladaja si¢ kod Panstwa Czlonkow-
skiego, ktore wydato kartg firmowa i numer karty firmowe;.

VU pomyslnie uwierzytelnia zdalnie przylaczona firme¢ zanim dopusci eksport
jakichkolwiek danych do tej firmy.

Uwierzytelnienie polega na sprawdzeniu czy wlozona karta jest wazna karta
firmowa z danymi bezpieczenstwa, ktore moze rozpowszechnia¢ tylko system.

VU wykrywa i uniemozliwia uzycie danych wykorzystywanych do uwierzytel-
nienia, ktore sa kopiowane badz odtwarzane.

Po wykryciu 5 kolejnych nieudanych prob uwierzytelnienia, funkcja SEF:

— ostrzega zdalnie przylaczona firme.

4.1.4. Identyfikacja i uwierzytelnienie urzqdzenia zarzqdzajqcego

Producenci VU moga umozliwi¢ stosowanie specjalnych, przeznaczonych do
tego celu urzadzen wykonujacych dodatkowe funkcje zarzadzajace VU (np. aktu-
alizowanie oprogramowania, powtorne ladowanie danych bezpieczenstwa,...).
Tym samym niniejszy punkt stosuje si¢ tylko wtedy, gdy takie funkcje sa wdro-
zone.

Dla kazdej interakcji z urzadzeniem zarzadzajacym VU jest w stanie ustali¢
tozsamos¢ tego urzadzenia.

Przed dopuszczeniem do jakichkolwiek dalszych interakcji VU pomyslnie uwie-
rzytelnia urzadzenie zarzadzajace.

VU wykrywa i uniemozliwia uzycie danych wykorzystywanych do uwierzytel-
nienia, ktore sa kopiowane badz odtwarzane.

4.2. Kontrola dostgpu

Kontrole dostgpu zapewniaja, ze tylko upowaznieni moga odczytywaé, tworzyé
lub modyfikowa¢ informacje w TOE.

Nalezy zwroci¢ uwage, ze dane uzytkownika zarejestrowane przez VU, chociaz
wiaza si¢ z wrazliwymi aspektami prywatnosci i handlowymi, nie maja charak-
teru poufnego. Dlatego wymaganie funkcjonalne dotyczace prawa dostgpu do
odczytu tych danych (wymaganie 011) nie jest objgte funkcja realizujaca zabez-
pieczenie.

4.2.1. Polityka kontroli dostepu
VU zarzadza i sprawdza prawa dostgpu do funkcji i danych.

4.2.2. Prawa dostepu do funkcji
VU stosuje zasady wyboru trybu pracy (wymagania 006 do 009).

VU wykorzystuje tryb pracy do wdrazania zasad kontroli dostgpu do funkcji
(wymaganie 010).

4.2.3. Prawa dostepu do danych

VU stosuje zasady dostgpu do zapisu danych identyfikacyjnych VU (wymaganie
076).

VU stosuje zasady dostgpu do zapisu danych identyfikacyjnych sparowanego
czujnika ruchu (wymagania 079 i 155).

Po aktywacji VU, VU zapewnia, ze dane dotyczace kalibracji moga by¢ wprowa-
dzane do VU i przechowywane w jego pamigci danych tylko w trybie kalibra-
cyjnym (wymagania 154 i 156).

Po aktywacji VU, VU stosuje zasady dostgpu do zapisu i usuwania danych kali-
bracyjnych (wymaganie 097).
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Po aktywacji VU, VU zapewnia, ze dane dotyczace regulacji czasu moga byc¢
wprowadzane do VU i przechowywane w jego pamigci danych tylko w trybie
kalibracyjnym (wymagania tego nie stosuje si¢ przy matych regulacjach czasu
dozwolonych w wymaganiach 157 i 158).

Po aktywacji VU, VU stosuje zasady dostgpu do zapisu i usuwania danych doty-
czacych regulacji czasu (wymaganie 100).

VU stosuje odpowiednie prawa dostgpu do odczytu i zapisu danych bezpieczen-
stwa (wymaganie 080).

4.2.4. Struktura pliku i warunki dostepu

Aplikacje 1 struktura plikow danych i warunki dostgpu sa tworzone w czasie
procesu wytwarzania i nastgpnie blokowane w sposdb uniemozliwiajacy jakiekol-
wiek pozniejsze modyfikacje lub usunigcie.

4.3. Wiarygodnosé

VU umozliwia rozliczenie kierowcow z wykonywanych przez nich czynnosSci
(wymagania 081, 084, 087, 105a, 105b, 109 i 109a).

VU przechowuje trwate dane identyfikacyjne (wymaganie 075).

VU umozliwia rozliczenie warsztatow z wykonywanych przez nich czynnosci
(wymagania 098, 101 i 109).

VU umozliwia rozliczenie kontrolerow z wykonywanych przez nich czynnosci
(wymagania 102, 103 i 109).

VU rejestruje dane dotyczace licznika kilometrow (wymaganie 090) i szczego-
fowe dane dotyczace predkosci (wymaganie 093).

VU zapewnia, ze po zarejestrowaniu danych uzytkownika dotyczacych wymagan
081 do 093 i 102 do 105b nie mozna zmieni¢, wyjawszy sytuacj¢ gdy najstarsze
ze zgromadzonych danych zastgpuje si¢ nowymi danymi.

VU zapewnia, ze danych zapisanych juz na karcie do tachograféw nie mozna
zmieni¢ (wymagania 109 i 109a) z wyjatkiem zastapienia najstarszych danych
nowymi danymi (wymaganie 110) lub przypadku opisanego w dodatku 1 w
uwadze przy pkt 2.1.

4.4. Audyt

Audytem obowiazkowo obejmuja tylko te zdarzenia, ktére moga wskazywaé na
manipulowanie lub proby naruszenia zabezpieczenia. Audyt nie jest wymagany
dla normalnego wykonywania praw, nawet gdy wiaze si¢ to z bezpieczenstwem.

VU, dla zdarzen naruszajacych jego bezpieczenstwo, rejestruje te zdarzenia wraz
ze zwiazanymi danymi (wymagania 094, 096 i 109).

Nastgpujace zdarzenia godza w bezpieczenstwo VU:
— proba naruszenia zabezpieczen,
— btad uwierzytelnienia czujnika ruchu,
— btad uwierzytelnienia karty do tachografow,
— nieupowazniona zmiana w czujniku ruchu,
— btad integralnos$ci wprowadzania danych na karte,
— btad integralno$ci przechowywanych danych uzytkownika,
— btad wewngtrznego przesytania danych,
— nieupowaznione otwarcie obudowy,
— uszkodzenia sprzgtu,
— sesja ostatniej karty niezamknigta prawidlowo,
— zdarzenie btgdu danych o ruchu,
— zdarzenie przerwy zasilania,
— wewnetrzna usterka VU.
VU stosuje zasady gromadzenia rekordow audytu (wymagania 094 i 096).

VU przechowuje w swojej pamigci danych rekordy audytu generowane przez
czujnik ruchu.

Mozliwe jest wydrukowanie, wyswietlenie i wezytanie rekordow audytu.
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4.5. Powtorne wykorzystanie obiektu

VU zapewnia czasowe gromadzenie obiektow, ktore moga by¢ powtornie wyko-
rzystane, w sposob niepociagajacy za soba niedopuszczalnego przeptywu infor-
macji.

4.6. Doktadnosé

4.6.1. Polityka kontroli przepltywu informacji

VU zapewnia, ze dane uzytkownika wiazace si¢ z wymaganiami 081, 084, 087,
090, 093, 102, 104, 105, 105a i 109 moga by¢ przetwarzane tylko wtedy, gdy
pochodza z prawidlowych zrodet:

— dane ruchowe pojazdu,

— zegar czasu rzeczywistego VU,

— parametry kalibracyjne urzadzenia rejestrujacego,
— karty do tachografow,

— wejscia uzytkownika.

VU zapewnia, ze dane uzytkownika dotyczace wymagania 109a mozna wprowa-
dzaé tylko za okres ostatniego wyjecia — biezacego wlozenia karty (wymaganie
050a).

4.6.2. Wewnetrzne przesylanie danych

Wymagania tego punktu stosuje si¢ tylko wtedy, gdy VU korzysta z fizycznie
oddzielonych czgsci.

Jezeli dane przesyta si¢ migdzy fizycznie oddzielonymi czg$ciami VU, dane te sa
zabezpieczone przed modyfikacja.

W przypadku wykrycia biedu przesylania danych podczas wewngtrznego przesy-
fania danych, transmisja jest powtarzana a funkcja SEF generuje rekord audytu.

4.6.3. Integralnosé¢ przechowywanych danych

VU sprawdza dane uzytkownika przechowywane w jego pamigei pod wzgledem
bledow integralnoscei.

W przypadku wykrycia biedu integralnosci przechowywanych danych uzytkow-
nika, funkcja SEF generuje rekord audytu.

4.7. Wiarygodnosé ustugi

4.7.1. Testy

Wszystkie polecenia, czynnosci lub punkty testowe przeznaczone dla potrzeb
testowania w fazie produkcyjnej VU sa zablokowane lub usunigte przed akty-
wacja VU. Przywrocenie ich do wykorzystania w pdzniejszym czasie nie jest
mozliwe.

VU uruchamia auto testy w czasie poczatkowego uruchomienia i w czasie
normalnej pracy w celu zweryfikowania prawidlowego funkcjonowania. Auto
testy VU obejmuja weryfikacjg integralnosci danych bezpieczenstwa i weryfi-
kacjg integralnosci przechowywanego kodu wynikowego, (jezeli nie w pamigci
ROM).

W przypadku wykrycia wewngtrznej usterki w czasie auto testu funkcja SEF:

— generuje rekord audytu (wyjawszy pracg w trybie kalibracyjnym) (wewngtrzna
usterka VU),

— zachowuje integralno$¢ przechowywanych danych.

4.7.2. Oprogramowanie

Po aktywacji VU analizowanie lub testowanie oprogramowania nie jest mozliwe
w warunkach polowych.

Wejscia z zewngtrznych Zrodet nie przyjmuja kodu wykonywalnego.
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4.7.3. Ochrona fizyczna

Jezeli konstrukcja VU pozwala na otwarcie obudowy, VU wykrywa kazde
otwarcie obudowy, wyjawszy pracg w trybie kalibracyjnym, nawet przy braku
zewngtrznego zasilania przez okres przynajmniej 6 miesigcy. W takim przypadku
funkcja SEF generuje rekord audytu (dopuszcza sig, ze rekord audytu jest genero-
wany i zapamigtywany po ponownym przylaczeniu zasilania).

Jezeli konstrukcja VU nie pozwala na otwieranie go, VU jest tak skonstruowane,
aby umozliwi¢ tatwe wykrycie wszelkich prob ataku zewngtrznego (np. przez
kontrolg wizualna).

Po aktywacji, VU wykrywa okreslone (przez producenta) uszkodzenia sprzgtu.

W opisanym powyzej przypadku funkcja SEF generuje rekord audytu a VU:
(okresla producent).

4.7.4. Przerwy zasilania

VU wykrywa odchylenia od nominalnych wartosci zasilania, z odcigciem
wlacznie.

W przypadku opisanym powyzej funkcja SEF:
— generuje rekord audytu (w szczegdlnoscei, gdy jest w trybie kalibracyjnym),
— utrzymuje bezpieczny stan VU,

— utrzymuje funkcje zabezpieczajace dla sktadnikéw lub procesow w stanie
operacyjnym,

— zachowuje integralno$¢ przechowywanych danych.

4.7.5. Warunki zerujqce

W przypadku przerwy zasilania lub, gdy transakcja jest zatrzymana przez zakon-
czeniem lub w przypadku zaistnienia innych warunkéw zerujacych (reset), VU
daje si¢ tatwo zerowac.

4.7.6. Dostepnos¢ danych

VU zapewnia uzyskanie dostgpu do zasobow, gdy sa potrzebne, oraz by zasoby
nie byly niepotrzebnie zadane ani zachowywane.

VU musi zapewnia¢, ze kart nie da si¢ wyja¢ przed zapisaniem na nich stosow-
nych danych (wymagania 015 and 016).

W przypadku opisanym powyzej, funkcja SEF generuje zdarzenia rekordu
audytu.

4.7.7. Obstuga wielu aplikacji

Jezeli VU obshuguje aplikacje inne niz aplikacja tachograficzna, wszystkie apli-
kacje sa rozdzielone kazda od pozostatych fizycznie i/lub logicznie. Aplikacje te
nie wspoldziela danych bezpieczenstwa. Jednocze$nie moze by¢ aktywne tylko
jedno zadanie.

4.8. Wymiana danych

Niniejszy punkt dotyczy wymiany danych migdzy VU i przytaczonymi urzadze-
niami.

4.8.1. Wymiana danych z czujnikiem ruchu

VU weryfikuje integralnos¢ i autentyczno$¢ danych ruchowych importowanych z
czujnika ruchu

W przypadku wykrycia btedu integralnosci lub autentycznosci danych ruchowych
funkcja SEF:

— generuje rekord audytu,

— kontynuuje uzywanie importowanych danych.

4.8.2. Wymiana danych z kartami do tachografow

VU weryfikuje integralnos¢ i autentyczno$¢ danych ruchowych importowanych z
kart do tachografow.

W przypadku wykrycia biedu integralnoéci lub autentycznosci danych z karty
funkcja SEF:
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— generuje rekord audytu,
— nie uzywa tych danych.

VU eksportuje dane do inteligentnych kart do tachograféw razem ze skojarzo-
nymi atrybutami bezpieczenstwa, tak aby karta byla w stanie zweryfikowa¢ inte-
gralno$¢ i autentyczno$¢ tych danych.

4.8.3. Wymiana danych z zewnetrznymi nosnikami gromadzenia danych (funkcja
tadowania danych)

VU generuje informacje o pochodzeniu danych wczytywanych na zewngtrzne
nosniki.

VU zapewnia adresatowi mozliwo$¢ weryfikowania informacji o pochodzeniu
wezytanych danych.

VU weczytuje dane na zewngtrzne nosniki gromadzenia razem ze skojarzonymi
atrybutami bezpieczenstwa, tak aby umozliwi¢ weryfikacje integralnosci i auten-
tycznosci tych danych.

4.9. Wsparcie kryptograficzne

Wymagania tego punktu stosuje si¢ tylko tam gdzie potrzeba, w zaleznosci od
zastosowanych mechanizmoéw bezpieczenstwa i rozwiazan producenta.

Wszelkie operacje kryptograficzne wykonywane przez VU sa zgodne z usta-
lonym algorytmem i uzywaja klucza o ustalonej dugosci.

Jezeli VU generuje klucze kryptograficzne, to robi to zgodnie z ustalonymi algo-
rytmami generowania kluczy kryptograficznych a klucze kryptograficzne maja
ustalong dlugosé.

Jezeli VU rozprowadza klucze kryptograficzne, to robi to zgodnie z ustalonymi
metodami rozprowadzania kluczy kryptograficznych.

Jezeli VU ma dostgp do kluczy kryptograficznych, to robi to zgodnie z ustalo-
nymi metodami dostgpu do kluczy kryptograficznych.

Jezeli VU niszczy klucze kryptograficzne, to robi to zgodnie z ustalonymi meto-
dami niszczenia kluczy kryptograficznych.

5. Definicja mechanizméw zabezpieczenia
Wymagane mechanizmy zabezpieczenia opisano w dodatku 11.

Wszystkie pozostale mechanizmy zabezpieczenia definiuja producenci.

6. Minimalna sila mechanizméw zabezpieczenia

Minimalna sita mechanizmow zabezpieczenia VU jest wysoka, wedtug definicji
ITSEC.

7. Poziom gwarancji zabezpieczenia

Docelowym poziomem gwarancji zabezpieczenia dla czujnika ruchu jest poziom
E3, wedtug definicji ITSEC.

8. Podstawy racjonalne

W tabelach ponizej zamieszczono podstawy racjonalne dla funkcji SEF pokazujac
przy tym:

— ktore funkcje SEF lub $rodki sa skierowane przeciw ktérym zagrozeniom,

— ktore funkcje SEF realizuja ktore informatyczne cele zabezpieczenia.
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Cele informatyczne
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OGOLNY CEL ZABEZPIECZENIA KARTY DO TACHOGRAFOW

1. Wprowadzenie

Niniejszy dokument zawiera opis karty do tachografow, zagrozen, ktorym karta
do tachografow musi by¢ w stanie przeciwdziata¢ i celéw zabezpieczenia, ktore
musi osiagna¢. Niniejszy dokument okresla wymagane funkcje realizujace zabez-
pieczenia. Podaje wymagana, minimalng sil¢ mechanizméw zabezpieczenia i
wymagany poziom zapewnienia rozwoju i oceny.

Wymaganiami, o ktorych mowa w tym dokumencie, sa te znajdujace si¢ w tresci
zatacznika I B. W celu zwigkszenia czytelnosci czasami pojawia si¢ dublowanie
wymagan znajdujacych sig w tresci zatacznika I B i wymagan celu zabezpie-
czenia. W przypadku niezgodno$ci migdzy wymaganiami celu zabezpieczenia a
wymaganiami znajdujacymi si¢ w tresci zalacznika I B, do ktorych odwoluje sig
wymaganie celu zabezpieczenia, obowiazuje wymaganie z tresci zatacznika I B.

Wymagania znajdujace si¢ w tresci zatacznika I B, do ktdérych nie odwoluja sig
cele zabezpieczenia, nie sa przedmiotem funkcji realizujacych zabezpieczenia.

Karta do tachografow jest standardowa karta inteligentna z dedykowana aplikacja
tachograficzng 1 jest zgodna z nowoczesnymi wymaganiami funkcjonalnymi i
zapewnienia bezpieczenstwa, ktore stosuje si¢ do kart inteligentnych. Tym samym
ten cel zabezpieczenia wnosi tylko dodatkowe wymagania bezpieczenstwa wyma-
gane dla aplikacji tachograficzne;.

Zagrozeniom, celom, $rodkom proceduralnym i specyfikacjom funkcji realizuja-
cych zabezpieczenia nadano unikalne etykiety w celu umozliwienia odtworzenia
historii produktu w dokumentach rozwoju i oceny.

2. Skréty, definicje i odniesienia

2.1. Skréty

IC  uklad scalony (element elektroniczny przeznaczony do realizowania funkcji
przetwarzania i/lub pamigci)

0OS  system operacyjny

PIN osobisty numer identyfikacyjny

ROM pamigc¢ stata

SFP polityka funkcji realizujacych zabezpieczenia
TBD okresli

TOE cel oceny

TSF  funkgji realizujacych zabezpieczenia TOE
VU przyrzad rejestrujacy.

2.2. Definicje

Cyfrowy tachograf urzadzenie rejestrujace.

Wrazliwe dane dane przechowywane przez kartg do
tachografow wymagajace ochrony pod
wzgledem integralnoséci, nieautoryzo-
wanej modyfikacji i poufnosci (gdzie
stosowne dla danych bezpieczenstwa).
Wrazliwymi danymi sa dane bezpie-
czenstwa i dane uzytkownika.

Dane bezpieczenstwa szczegolne dane potrzebne do wspie-
rania funkcji realizujacych zabezpie-
czenie (np. klucze kryptograficzne).

System sprzet, ludzie lub organizacje zwiazane
w jakikolwiek sposob z urzadzeniem
rejestrujacym.

Uzytkownik pod pojeciem uzytkownika rozumie sig

jednostke (czlowieka lub zewngtrzna
jednostke informatyczna) zewngtrzng w
stosunku do TOE, ktéra przeprowadza
interakcje, z TOE (gdy nieuzywane w
wyrazeniu ,,dane uzytkownika”).
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Dane uzytkownika wrazliwe dane przechowywane na
karcie do tachografow, inne niz dane
bezpieczenstwa. Danymi uzytkownika
sq dane identyfikacyjne i dane dotyczace

aktywnosci.

Dane identyfikacyjne danymi identyfikacyjnymi sa dane iden-
tyfikacyjne karty i dane identyfikacyjne
posiadacza karty.

Dane identyfikacyjne karty dane uzytkownika dotyczace identyfi-

kacji karty zdefiniowane w wymaga-
niach 190, 191, 192, 194, 215, 231 i
235.

Dane identyfikacyjne posiadacza karty dane uzytkownika dotyczace identyfi-
kacji posiadacza karty zdefiniowane w
wymaganiach 195, 196, 216, 232 i 236.

Dane dotyczace aktywnosci danymi dotyczacymi aktywnosci sa dane
dotyczace czynnosci posiadacza Kkarty,
dane dotyczace zdarzen i usterek oraz
dane dotyczace czynnosci kontrolnej.

Dane dotyczace czynnosci posiadacza karty ~dane uzytkownika dotyczace czynnos$ci
wykonywanych przez posiadacza karty
zdefiniowane w wymaganiach 197, 199,
202, 212, 212a, 217, 219, 221, 226,
227, 229, 230a, 233 1 237.

Dane dotyczace zdarzen i usterek dane uzytkownika dotyczace zdarzen i
usterek zdefiniowane w wymaganiach
204, 205, 207, 208 i 223.

Dane dotyczace czynnosci kontrolnej dane uzytkownika dotyczace kontroli
wdrazania prawa zdefiniowane w
wymaganiach 210 i 225.

2.3. Odniesienia

ITSEC ITSEC Informatyka — kryteria oceny zabezpieczen 1991 r.

IC PP Profil zabezpieczenia uktadu scalonego dla kart inteligentnych — wersja
2.0 — wydanie z wrzesnia 1998 r. Zarejestrowane we francuskiej
jednostce certyfikacyjnej pod numerem PP/9806

ES PP Profil zabezpieczenia uktadu scalonego dla kart inteligentnych z wbudo-
wanym oprogramowaniem — wersja 2.0 — wydanie z czerwca 1999 r.
Zarejestrowane we francuskiej jednostce certyfikacyjnej pod numerem PP/
9911

3. Podstawy racjonalne produktu

3.1. Opis i metoda uZycia karty do tachografow

Karta do tachograféw jest karta inteligentna, jak opisano w (IC PP) i (ES PP),
zawierajaca aplikacje przeznaczona do uzywania z urzadzeniem rejestrujacym.

Podstawowymi funkcjami karty do tachografow sa:

— przechowywanie danych identyfikacyjnych karty i posiadacza karty. Danych
tych uzywa przyrzad rejestrujacy do identyfikacji posiadacza karty, udostep-
niania zwigzanych praw dostgpu do funkcji i danych, i zapewnienia rozli-
czenia posiadacza karty z jego czynnosci,

— przechowywanie danych dotyczacych czynno$ci posiadacza karty, danych
dotyczace zdarzen i usterek oraz danych dotyczacych czynnosci kontrolnych
dotyczacych posiadacza karty.

Tak wigc karta do tachografow jest przewidziana do czytnika kart w przyrzadzie
rejestrujacym. Moze by¢ tez uzywana w dowolnym, innym czytniku kart (np. w
komputerze osobistym), ktory powinien mie¢ petne prawa odczytu danych uzyt-
kownika.

W czasie fazy eksploatacyjnej w cyklu zycia karty do tachografow (faza 7 cyklu
zycia opisana w (ES PP)), tylko przyrzady rejestrujace moga zapisywacé dane
uzytkownika na karcie.

Wymagania funkcjonalne dla karty do tachografow okreslono w tresci zatacznika
I B i dodatku 2.
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3.2. Cykl iycia karty do tachografow

Cykl zycia karty do tachograféw jest zgodny z cyklem zycia karty inteligentnej
opisanym w (ES PP).

3.3. ZagroZenia

W dodatku do ogdlnych zagrozen dla karty inteligentnej wymienionych w (ES
PP) i (IC PP), karta do tachograféow moze by¢ narazona na nastgpujace zagro-
Zenia:

3.3.1. Koncowe cele

Koncowym celem atakujacych bedzie zmodyfikowanie danych uzytkownika
zgromadzonych w TOE.

T.Ident Data Pomyslnie wprowadzona zmiana danych identyfikacyjnych prze-
chowywanych przez TOE (np. typ karty lub data waznos$ci karty
lub dane identyfikacyjne CardHolder) umozliwitaby uzycie TOE
niezgodne z przeznaczeniem i stanowitaby powazne zagrozenie
dla ogdlnego celu zabezpieczenia systemu.

T.Activity Data Pomyslnie wprowadzona zmiana danych dotyczacych aktyw-
nosci przechowywanych w TOE stanowilaby zagrozenie dla
bezpieczenstwa TOE.

T.Data_Exchange Pomyslnie wprowadzona zmiana danych dotyczacych aktyw-
nosci (dodanie, usunigcie, zmiana) podczas importu lub eksportu
danych stanowitaby zagrozenie dla bezpieczenstwa TOE.

3.3.2. Sciezki ataku
Zasoby TOE moga by¢ zaatakowane nastgpujacymi sposobami:

— proba uzyskania nielegalnej wiedzy dotyczacej konstrukcji sprzgtu i oprogra-
mowania TOE w szczegolnosci jego funkcji realizujacych zabezpieczenie lub
danych bezpieczenstwa. Nielegalng wiedz¢ mozna pozyska¢ atakami na
konstruktora lub producenta materiatu (kradziez, przekupstwo,...) lub przez
bezposrednie badania samego TOE (proby fizyczne, analiza zaklocen,...),

— wykorzystanie stabosci konstrukcji lub wykonania TOE (bledy eksploatacyjne
sprzgtu, bledy oprogramowania, usterki transmisji, blgdy wprowadzone do
TOE wskutek stresow $rodowiskowych, stabosci eksploatacyjne funkcji reali-
zujacych zabezpieczenie takich jak procedury uwierzytelnienia, kontrola
dostgpu do danych, czynnosci kryptograficzne,...),

— modyfikowanie TOE lub jego funkcji realizujacych zabezpieczenie przed
atakami fizycznymi, elektrycznymi lub logicznymi lub ich kombinacja.

3.4. Cele zabezpieczenia

Glowny cel zabezpieczenia calego systemu urzadzenia rejestrujacego jest nastg-
pujacy:

O.Main Dane przeznaczone do sprawdzenia przez organ kontrolny musza byc¢
dostgpne oraz w pehi i doktadnie odzwierciedla¢ czynnos$ci kontrolowa-
nych kierowcow i pojazdow, czas prowadzenia pojazdu, pracy, dyspozy-
cyjnosci i odpoczynku oraz predkosé pojazdu.

Tym samym gltéwnymi celami zabezpieczenia dla TOE, przyczyniajacymi si¢ do
ogoblnego celu zabezpieczenia, sa:

0.Card_Identification_Data TOE musi zachowa¢ dane identyfikacyjne karty i dane
identyfikacyjne posiadacza karty zgromadzone podczas
procesu personalizacji karty,

O.Card_Activity Storage =~ TOE musi zachowa¢ dane uzytkownika zapisane na
karcie przez przyrzady rejestrujace.
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3.5. Informatyczne cele zabezpieczenia

Dodatkowo do ogodlnych celow zabezpieczenia karty inteligentnej wyszczegodlnio-
nych w (ES PP) i (IC PP), szczegolne, informatyczne cele zabezpieczenia TOE
przyczyniajace si¢ do jego glownych celéow zabezpieczenia w czasie fazy
eksploatacyjnej w cyklu zycia sa nastgpujace:

O.Data_Access TOE musi ogranicza¢ prawa zapisu danych uzytkownika
do uwierzytelnionych przyrzadow rejestrujacych,

0.Secure_Communications TOE musi by¢ w stanie wspiera¢ bezpieczne protokoty i
procedury komunikacyjne migdzy karta a czytnikiem
kart, gdy jest to wymagane przez aplikacjg.

3.6. Srodki fizycine, osobowe lub proceduralne

Wymagania dotyczace $rodkow fizycznych, osobowych lub proceduralnych przy-
czyniajace si¢ do bezpieczenstwa TOE wyszczegélniono w (ES PP) i (IC PP)
(Rozdzialy o celach zabezpieczenia dla srodowiska).

4. Funkcje realizujace zabezpieczenie

W punkcie tym sprecyzowano niektore z dozwolonych czynno$ci, takich jak
przyporzadkowanie lub wybor (ES PP) oraz podano dodatkowe wymagania funk-
cjonalne dla funkcji SEF.

4.1. Zgodnosé z profilami ochrony
TOE jest zgodny z (IC PP).

TOE jest zgodny z (ES PP) w sposob dalej sprecyzowany.

4.2. Identyfikacja i uwierzytelnienie uiytkownika

Karta musi identyfikowac¢ jednostkg, do ktorej jest wtozona i wiedzie¢, czy jest to
uwierzytelniony przyrzad rejestrujacy czy nie. Karta moze eksportowaé wszelkie
dane uzytkownika niezaleznie od jednostki, do ktorej jest przylaczona, z wyjat-
kiem karty kontrolnej»M10 i karty przedsigbiorstwa <, ktéra moze ekspor-
towa¢ dane identyfikacyjne posiadacza karty tylko do uwierzytelnionych przy-
rzadow rejestrujacych (tak by kontroler miat pewnos$¢, ze przyrzad rejestrujacy
nie jest przyrzadem fatszywym widzac jego nazwg na wyswietlaczu lub
wydruku).

4.2.1. Identyfikacja uzytkownika

Przyporzadkowanie (FIA_UID.1.1) Wykaz posrednich czynnosci funkcji TSF:
brak.

Przyporzadkowanie (FIA_ATD.1.1) Wykaz atrybutow bezpieczenstwa.:

USER_GROUP VEHICLE_UNIT, NON_VEHICLE UNIT,

USER_ID numer rejestracyjny pojazdu (VRN) i kod Panstwa Czlonkowskiego
rejestracji (USER_ID znany jest tylko USER_ GROUP = VEHICLE UNIT).

4.2.2. Uwierzytelnienie uzytkownika
Przyporzadkowanie (FIA UAU.1.1) Wykaz posrednich czynnosci funkcji TSF:

— karty kierowcy i1 warsztatowe: eksport danych uzytkownika z atrybutami
bezpieczenstwa (funkcja wezytywania danych z karty),

— karta kontrolna: eksport danych uzytkownika bez atrybutow bezpieczenstwa z
wyjatkiem danych identyfikacyjnych posiadacza karty.

Uwierzytelnienie przyrzadu rejestrujacego odbywa sig poprzez wykazanie, ze
przyrzad rejestrujacy dysponuje danymi bezpieczenstwa, ktére moght dystry-
buowac tylko system.

Wybor (FIA UAU.3.1 i FIA UAU.3.2): zapobiec.

Przyporzadkowanie (FIA UAU.4.1) Identyfikowany mechanizm(y) uwierzytel-
niajqcy: dowolny mechanizm uwierzytelniajacy.

Karta warsztatowa udostgpnia dodatkowy mechanizm uwierzytelniajacy poprzez
kontrolg numeru PIN (mechanizm ten przeznaczony jest dla przyrzadu rejestruja-
cego w celu kontroli tozsamo$ci posiadacza karty, zadaniem jego nie jest ochrona
zawartosci karty warsztatowej).
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YM8
4.2.3. Bledy uwierzytelnienia
» M10 Dodatkowo ponizsze przyporzadkowania < opisuja odpowiedz karty ma
kazdy pojedynczy biad uwierzytelnienia uzytkownika.
Przyporzadkowanie (FIA_AFL.1.1) Numer: 1, wykaz zdarzen uwierzytelnienia:
uwierzytelnienie urzadzenia interfejsu kart.
Przyporzadkowanie (FIA AFL.1.2) Wykaz czynnosci:
— ostrzec przylaczona jednostke,
— przyjaé zatozenie, Ze uzytkownikiem jest NON_VEHICLE_UNIT.
»M10 Dodatkowo ponizsze przyporzadkowania < opisuja odpowiedz karty w
przypadku biledu mechanizmu dodatkowego uwierzytelnienia wymaganego w
UIA_302.
Przyporzadkowanie (FIA_AFL.1.1) Numer: 5, wykaz zdarzen uwierzytelnienia:
kontrole PIN (karta warsztatowa).
Przyporzadkowanie (FIA_AFL.1.2) Wykaz czynnosci::
— ostrzec przytaczona jednostke,
— zablokowa¢ procedure kontroli PIN w taki sposob, by wszelkie dalsze proby
kontroli PIN daty wynik negatywny,
— by¢ w stanie wskaza¢ kolejnym uzytkownikom przyczyng zablokowania.
4.3. Kontrola dostepu
4.3.1. Polityka kontroli dostepu
W czasie fazy eksploatacji w cyklu uzycia karty do tachografow podlega ona
jednej polityce funkceji zabezpieczenia realizujacej kontrolg dostepu (SFP) zwanej
AC_SFP.
Przyporzadkowanie (FDP_ACC.2.1) Kontrola dostepu SFP: AC_SFP.
4.3.2. Funkcje kontroli dostepu
Przyporzadkowanie (FDP_ACF.1.1) Kontrola dostepu SFP: AC_SFP.
Przyporzadkowanie (FDP_ACF.1.1) Nazwana grupa atrybutow bezpieczenstwa:
USER_GROUP.
Przyporzadkowanie (FDP_ACF.1.2) Reguly rzqdzqce dostepem stosowane
miedzy kontrolowanymi przedmiotami a kontrolowanymi obiektami wykorzystu-
Jjace kontrolowane czynnosci wykonywane na kontrolowanych obiektach:
VYMI10
GENERAL_READ: Dane uzytkownika moze odczyta¢c z TOE dowolny uzyt-
kownik, z wyjatkiem danych identyfikacyjnych posiadacza
karty, ktore tylko VEHICLE UNIT moze odczytaé z kart
kontrolnych i kart przedsigbiorstwa.
ym8

IDENTIF_WRITE: Dane identyfikacyjne mozna zapisa¢ tylko raz i przed
koncem fazy 6 cyklu zycia karty. Zaden uzytkownik nie
moze zapisa¢ ani zmieni¢ danych identyfikacyjnych w
okresie eksploatacji w cyklu zycia karty.

ACTIVITY_WRITE: Dane dotyczace czynnosci moze zapisywa¢ do TOE tylko
VEHICLE_UNIT.

SOFT_UPGRADE: Zaden uzytkownik nie moze aktualizowaé oprogramowania
TOE.

FILE_STRUCTURE: Struktura plikéw i warunki dostgpu sa utworzone przed
koncem fazy 6 cyklu zycia TOE i nastgpnie zablokowane w
sposob uniemozliwiajacy w przysziosci ich zmiang lub
wymazanie.

4.4. Wiarygodnosé
TOE trwale przechowuje dane identyfikacyjne.

Godzina 1 data personalizacji TOE sa zapisane. Zmiana tych danych nie jest
mozliwa.



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 265

4.5. Audyt

TOE musi monitorowaé zdarzenia, ktore wskazuja na potencjalne naruszenie jego
zabezpieczenia.

Przyporzadkowanie (FAU_SAA.1.2) Podzbior zdefiniowanych zdarzen uwzgled-
nianych w audycie:

— bfad uwierzytelnienia CardHolder (5 kolejnych blednych wprowadzen kodu
PIN),

— blad auto testu,
— bfad integralnosci przechowywanych danych,

— bfad integralnosci danych wejsciowych dotyczacych aktywnosci.
4.6. Doktadnosé

4.6.1. Integralnosé¢ przechowywanych danych

Przyporzadkowanie (FDP_SDI.2.2) Podejmowane czynnosci: ostrzec przyla-
czong jednostke,

4.6.2. Podstawowe uwierzytelnienie danych

Przyporzadkowanie (FDP_DAU.1.1) Wykaz obiektow Ilub typow informacji:
dane dotyczace czynnosci.

Przyporzadkowanie (FDP_DAU.1.2) Wykaz przedmiotow: dowolna.

4.7. Wiarygodnosé ustugi

4.7.1. Testy

Wyboér (FPT_TST.1.1): podczas poczatkowego uruchomienia, okresowo w czasie
normalnej pracy.

Uwaga: podczas poczatkowego uruchomienia oznacza przed wykonaniem kodu (i
niekoniecznie w czasie wykonywania procedury zerowania ATR).

Auto testy TOE obejmuja weryfikacje integralnosci kodu oprogramowania
nieprzechowywanego w pamigci ROM.

W przypadku wykrycia biedu przez auto test funkcja TSF ostrzega przylaczona
jednostke.

Po zakonczeniu testowania OS wszystkie swoiste dla testowania polecenia i czyn-
nosci nalezy zablokowa¢ lub usunaé. Obejscie tych kontroli i przywrocenie ich
do dziatania nie jest mozliwe. Polecenia zwiazane z jednym wylacznie stanem
cyklu zycia nie sg dostgpne w zadnym innym stanie.

4.7.2. Oprogramowanie

Analizowanie, testowanie ani modyfikowanie oprogramowania TOE nie jest
mozliwe w warunkach polowych.

Wejscia z zewngtrznych Zrodet nie przyjmuja kodu wykonywalnego.

4.7.3. Zasilanie

TOE zachowuje bezpieczny stan w czasie zaniku lub zmian zasilania.

4.7.4. Warunki zerujqce

W przypadku przerwy zasilania (lub wystapienia wahan zasilania) TOE, lub gdy
transakcja jest zatrzymana przed zakonczeniem lub w przypadku zaistnienia
innych warunkow zerujacych, TOE daje si¢ tatwo zerowac.

4.8. Wymiana danych

4.8.1. Wymiana danych z przyrzqdem rejestrujqcym

TOE weryfikuje integralno$¢ i autentyczno$¢ danych importowanych z przyrzadu
rejestrujacego.

W przypadku wykrycia bigdu integralnosci importowanych danych TOE:



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 266

— ostrzega jednostke wysytajaca dane,
— nie uzywa tych danych.

TOE eksportuje dane uzytkownika do przyrzadu rejestrujacego razem ze skoja-
rzonymi atrybutami bezpieczenstwa, tak aby przyrzad rejestrujacy byl w stanie
zwerytikowa¢ integralno$¢ i autentyczno$¢ odebranych danych.

4.8.2. Eksport danych gdzie indziej niz do przyrzqdu rejestrujqcego (funkcja
tadowania danych)

TOE generuje informacje o pochodzeniu danych wczytywanych na zewngtrzne
media.

TOE zapewnia adresatowi mozliwo$¢ weryfikowania informacji o pochodzeniu
wezytanych danych.

TOE wczytuje dane na zewngtrzne nosniki gromadzenia razem ze skojarzonymi
atrybutami bezpieczenstwa, tak aby umozliwi¢ weryfikacj¢ integralnosci tych
danych.

4.9. Wsparcie kryptograficzne

Jezeli funkcja TSF generuje klucze kryptograficzne, to robi to zgodnie z ustalo-
nymi algorytmami generowania kluczy kryptograficznych a klucze kryptogra-
ficzne maja ustalona dlugos$é. Liczba mozliwych uzy¢ generowanych kluczy
kryptograficznych sesji jest ograniczona (i ustalona przez producenta, ale nie
wigksza niz 240).

Jezeli funkcja TSF rozprowadza klucze kryptograficzne, to robi to zgodnie z usta-
lonymi metodami rozprowadzania kluczy kryptograficznych.

5. Definicja mechanizméw zabezpieczenia
Wymagane mechanizmy zabezpieczenia opisano w dodatku 11.

Wszystkie pozostale mechanizmy zabezpieczenia definiuje producent.

6. Minimalna sila mechanizméw zabezpieczenia

Minimalna sita mechanizmoéw zabezpieczenia VU jest wysoka, wedtug definicji
ITSEC.

7. Poziom gwarancji zabezpieczenia

Docelowym poziomem gwarancji zabezpieczenia karty do tachografow jest
poziom E3, wedlug definicji ITSEC.

8. Podstawy racjonalne

W tabelach ponizej podano podstawy racjonalne dodatkowych funkcji SEF, poka-
Zujac przy tym:

— ktore funkcje SEF sq skierowane przeciw ktérym zagrozeniom,

— ktore funkcje SEF realizuja ktore informatyczne cele zabezpieczenia.
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1. INFORMACIJE OGOLNE
W niniejszym dodatku opisano mechanizmy zabezpieczenia zapewniajace:

— wzajemne uwierzytelnienie migdzy VU a kartami do tachograféw, z uzgodnie-
niem klucza sesji wlacznie,

— poufnos¢, integralno$¢ i uwierzytelnienie danych przesytanych miedzy VU a
kartami do tachografow,

— integralno$¢ i uwierzytelnienie danych wezytywanych z VU do zewngtrznych
nos$nikéw gromadzenia danych,

— integralno$¢ i uwierzytelnienie danych wczytywanych z kart do tachografow
do zewngtrznych no$nikéw gromadzenia danych.

1.1. Odniesienia

W niniejszym dodatku uzywa si¢ nastgpujacych odniesien:

SHA-1 National Institute of Standards and Technology (NIST). FIPS
Publikacja 180-1: Bezpieczny standard skrotu. Kwiecien 1995 r.

PKCSI RSA Laboratories. PKCS # 1: Standard szyfrowania RSA. Wersja
2.0. Pazdziernik 1998 r.

TDES National Institute of Standards and Technology (NIST). FIPS

Publikacja 46-3: Standard szyfrowania danych. Projekt 1999 r.

TDES-OP ANSI X9.52, Tryby pracy algorytmu trzyetapowego szyfrowania
danych. 1998 r.

ISO/IEC 7816-4 Informatyka — Identyfikacja kart — karty z ukfadem(ami)
scalonym(i) ze stykami — czg$¢ 4: Migdzybranzowe polecenia
wymiany informacji. Wydanie pierwsze: 1995 + zmiana 1: 1997
r.

ISO/IEC 7816-6 Informatyka — Identyfikacja kart — karty z ukladem(ami)
scalonym(i) ze stykami — czgs¢ 6: Migdzybranzowe elementy
danych. Wydanie pierwsze: 1996 + zmiana 1: 1998 r.

ISO/IEC 7816-8 Informatyka — Identyfikacja kart — karty z uktadem(ami)
scalonym(i) ze stykami — czg$¢ 8: Migdzybranzowe polecenia
zwiazane z bezpieczenstwem. Wydanie pierwsze 1999 r.

ISO/IEC 9796-2 Informatyka — Techniki zabezpieczen — Metody podpisu cyfro-

wego z odzyskiwaniem komunikatu — czg$¢ 2: Mechanizmy
uzywajace funkcji skrotu. Wydanie pierwsze: 1997 r.

ISO/IEC 9798-3 Informatyka — Techniki zabezpieczen — Mechanizmy uwierzy-
telnienia jednostki — czg$¢ 3: Uwierzytelnienie jednostki przy
uzyciu algorytmu klucza publicznego. Wydanie drugie: 1998 r.

ISO 16844-3 Pojazdy drogowe — Systemy tachograficzne — czg$¢ 3: Interfejs
czujnika ruchu.

1.2. Notacje i skroty
W niniejszym dodatku uzywa si¢ nastgpujacych notacji i skrotow:

(K, K, K)  wiazka kluczy uzywanych w algorytmie trzyetapowego szyfro-
wania danych

CA jednostka certyfikujaca

CAR odestanie do jednostki certyfikujacej

CcC kryptograficzna suma kontrolna

CG kryptogram

CH naglowek polecenia

CHA uprawnienie posiadacza certyfikatu

CHR odestanie do posiadacza certyfikatu

D() deszyfracja DES

DE element danych

DO obiekt danych

d klucz prywatny RSA, wykladnik prywatny
e klucz publiczny RSA, wyktadnik publiczny

E() szyfrowanie DES
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EQT urzadzenia

Hash() skrot, warto$¢ wyjsciowa funkcji skrotu

Hash funkcja skrotu

KID identyfikator klucza

Km klucz TDES. Klucz gtéwny wg normy ISO 16844-3

Km,, klucz TDES wstawiony do przyrzadu rejestrujacego

Km,, klucz TDES wstawiony do kart warsztatowych

m rleprezentacja komunikatu, liczba catkowita z przedziatu od 0 do n-

n klucze RSA, moduty

PB bajty wypehienia

PI bajt wskaznik wypehienia (do zastosowania w kryptogramie dla
poufnosci DO)

PV warto$¢ odkryta

s reprezentacja podpisu, liczba catkowita z przedziatu od 0 do n-1

SSC licznik sekwencji nadawania

SM bezpieczna wymiana komunikatow

TCBC blok szyfrowy TDEA zmieniajacy tryb pracy

TDEA algorytm trzyetapowego szyfrowania danych

TLV warto$¢ dtugosci znacznika

VU przyrzad rejestrujacy

X.C certyfikat uzytkownika X wydany przez jednostkg certyfikujaca

X.CA jednostka certyfikujaca uzytkownika X

X.CAPK X.C operacja rozpakowania certyfikatu w celu uzyskania klucza
publicznego. Jest to operator wrostkowy, ktérego argumentem
lewostronnym jest klucz publiczny jednostki certyfikujacej, a argu-
mentem prawostronnym jest certyfikat wydany przez te¢ jednostke
certyfikujaca. Wynikiem jest klucz publiczny uzytkownika X,
ktorego certyfikat jest argumentem prawostronnym,

X.PK klucz publiczny uzytkownika X

X.PK[I] szyfrowanie RSA pewnych informacji kluczem publicznym I uzyt-
kownika X

X.SK klucz prywatny RSA uzytkownika X

X.SK[I] szyfrowanie RSA pewnych informacji kluczem prywatnym I uzyt-
kownika X

"xx' warto$¢ heksadecymalna

II operator konkatenacji.

2. SYSTEMY I ALGORYTMY KRYPTOGRAFICZNE

2.1. Systemy Kkryptograficzne

Przyrzady rejestrujace i karty do tachografow uzywaja klasycznego systemu kryp-
tograficznego RSA z kluczem publicznym do realizowania nastgpujacych mecha-
nizméw zabezpieczajacych:

— uwierzytelnienie migdzy przyrzadami rejestrujacymi a kartami,

— transport kluczy sesji Triple-DES migdzy przyrzadami rejestrujacymi a
kartami do tachografow,

— podpis cyfrowy danych wczytywanych z przyrzadow rejestrujacych lub kart
do tachografow do zewngtrznych mediow.

Przyrzady rejestrujace i karty do tachografow uzywaja symetrycznego systemu
kryptograficznego Triple-DES do zrealizowania mechanizmu zapewniajacego
integralnos¢ danych w czasie wymiany danych uzytkownika migdzy przyrzadami
rejestrujacymi a kartami do tachografow i zapewnienia, gdzie stosowne, pouf-
nosci wymiany danych migdzy przyrzadami rejestrujacymi a kartami do tacho-
grafow.
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2.2. Algorytmy kryptograficzne

2.2.1. Algorytm RSA

Algorytm RSA w pehni definiujq nastgpujace relacje:

XSK[m] = s = m? mod n

XPK[s] =m = s mod n

Bardziej wyczerpujacy opis funkcji RSA mozna znalez¢ w odestaniach (PKCS1).

Wyktadnik publiczny, e, dla obliczen RSA jest liczba catkowita pomigdzy 3 i n-1
spetniajaca ged(e, lem(p-1, g-1))=1.

2.2.2. Algorytm skrotu

Mechanizmy podpisu cyfrowego uzywaja algorytmu skrétu SHA-1 zdefiniowa-
nego w odestaniu (SHA-1).

2.2.3. Algorytm szyfrowania danych

Algorytmy oparte na algorytmie DES sa uzywane w trybie pracy Cipher Block
Chaining.

3. KLUCZE I CERTIFIKATY

3.1. Generowanie i dystrybucja kluczy

3.1.1. Generowanie i dystrybucja kluczy RSA

Klucze RSA sa generowane na trzech hierarchicznych poziomach funkcjonal-
nych:

— poziom europe;jski,
— poziom Panstwa Czlonkowskiego,
— poziom urzadzenia.

Na poziomie europejskim generuje si¢ jedng parg kluczy europejskich (EUR.SK i
EUR.PK). Do poswiadczania kluczy publicznych Panstw Czlonkowskich stuzy
europejski klucz prywatny. Nalezy prowadzi¢ rejestry wszystkich certyfikowa-
nych kluczy. Organem realizujacym za te zadania jest europejska jednostka certy-
fikujaca, dzialajaca z upowaznienia i na odpowiedzialno$¢ Komisji Europejskie;j.

Na poziomie Panstwa Czlonkowskiego generuje si¢ par¢ kluczy Panstwa Czton-
kowskiego (MS.SK i MS.PK). Klucze publiczne Panstwa Czlonkowskiego certy-
fikuje europejska jednostka certyfikujaca. Klucza prywatnego Panstwa Czion-
kowskiego uzywa si¢ do certyfikowania kluczy publicznych umieszczanych w
urzadzeniach (w przyrzadzie rejestrujacym lub karcie do tachograféow). Nalezy
prowadzi¢ rejestry wszystkich certyfikowanych kluczy publicznych wraz z iden-
tyfikacja urzadzen, dla ktorych sa przewidziane. Organem realizujacym te zadania
jest jednostka certyfikujaca Panstwa Czlonkowskiego. Panstwo Czlonkowskie
moze okresowo zmienia¢ swoja parg kluczy.

Na poziomie urzadzenia generuje si¢ jedna parg kluczy (EQT.SK i EQT.PK),
ktora wprowadza si¢ do kazdego urzadzenia. Klucze publiczne urzadzenia certyfi-
kuje jednostka certyfikujaca Panstwa Czlonkowskiego. Zadanie te moga reali-
zowaé producenci urzadzen, jednostki personalizujace urzadzenia lub organy
Panstwa Czlonkowskiego. Ta para kluczy shuzy do uwierzytelniania, sktadania
podpisu cyfrowego i szyfrowania.

W czasie generowania, transportu (ewentualnego) i przechowywania nalezy
zachowa¢ poufnosé¢ kluczy prywatnych.

Na ponizszym rysunku zobrazowano obieg danych zachodzacy w tym procesie:
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Poziom europejski

EUR.SK europejski klucz prywatny
EUR.PK europejski klucz publiczny

Rejestry certyfikowanych kluczy publicznych Panstwa
Czlonkowskiego

t |

MS.CHR MS,.C
MS.PK EUR.PK

v

Poziom Paristwa Cztonkowskiego (Pafistwo Czlonkowskie i)

MS.CHR  identyfikacja Pafistwa Czlonkowskiego i
MS.SK  klucz prywatny Panstwa Czlonkowskiego i
MS.PK  klucz publiczny Paristwa Czlonkowskiego i

MS.C  certyfikat klucza publicznego Panstwa
EUR.PK  Czlonkowskiego i po§wiadczony europejskim kluczem
publicznym EUR

Rejestry certyfikowanych kluczy publicznych urzadzen

?

EQT.CHA EQT.C
EQT.CHR MS,.C
EQT PK EUR.PK

v

Poziom urzadzenia (urzadzenie j)
EQT.CHA typ urzadzeniaj
EQTJ..CHR identyfikacja urzadzenia j
EQT..SK klucz prywatny urzadzenia j
EQTJi.PK klucz publiczny urzadzenia j

EQT.C certyfikat klucza publicznego urzadzenia j po§wiadczony
Mgi.C przez MS1i
EUR.PK certyfikat klucza publicznego Panistwa Cztonkowskiego i
poswiadczony europejskim kluczem publicznym EUR

3.1.2. Klucze testowe RSA

Do celow testowania urzadzen (wlacznie z testami wspotdziatania) europejska
jednostka certyfikujaca generuje rozniace si¢ pary kluczy, jedna europejska parg
kluczy testowych i przynajmniej dwie pary kluczy testowych Panstwa Cztonkow-
skiego, ktorych klucze publiczne sa poswiadczone europejskim testowym
kluczem prywatnym. Producenci umieszczaja w urzadzeniach przechodzacych
testy homologacji typu klucze testowe certyfikowane jednym z tych kluczy testo-
wych Panstwa Cztonkowskiego.

3.1.3. Klucze czujnika ruchu

W czasie generowania, transportu (ewentualnego) i przechowywania stosownie
zachowuje si¢ poufno$¢ trzech kluczy TDES opisanych ponizej

W celu wspierania urzadzen rejestrujacych zgodnych z norma ISO 16844, euro-
pejska jednostka certyfikujaca i organ certyfikacyjny Panstwa Czlonkowskiego
dodatkowo zapewniaja, co nastgpuje:

Europejska jednostka certyfikujaca generuje Km,,, i Kmy,., dwa niezalezne i
unikalne klucze Triple DES oraz generuje Km jako:

Km = KInVU XOR mec
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Europejska jednostka certyfikujaca przesyta te klucze, z zachowaniem stosow-
nych procedur bezpieczenstwa, organom certyfikacyjnym Panstw Czlonkowskich
na ich wniosek.

Organy certyfikacyjne Panstw Cztonkowskich:

— uzywaja Km do szyfrowania danych czujnika ruchu wymaganych przez
producentow czujnikow ruchu (dane sa zaszyfrowane kluczem Km w sposob
zdefiniowany w normie ISO 16844-3),

— przesylaja klucz Km,,;, producentom przyrzadow rejestrujacych, z zachowa-
niem stosownych procedur bezpieczenstwa, z przeznaczeniem do umie-
szczenia w przyrzadach rejestrujacych,

— zapewniaja, ze klucz Kmy,. jest umieszczony we wszystkich kartach warszta-
towych (SensorinstallationSecData w pliku elementarnym Sensor Installa-
tion_Data) w czasie personalizacji kart.

3.1.4. Generowanie i dystrybucja kluczy sesji T-DES

Przyrzady rejestrujace i karty do tachografow, w ramach procesu wzajemnego
uwierzytelnienia, generuja i wymieniaja niezbedne dane w celu uzyskania wspol-
nego klucza sesji Triple DES. Poufno$¢ tej wymiany informacji jest chroniona
mechanizmem kryptograficznym RSA.

Klucz ten stosuje si¢ we wszystkich pdzniejszych czynnosciach kryptograficz-
nych uzywajac bezpiecznej wymiany komunikatow. Wazno$¢ tego klucza wygasa
z koncem sesji (wyjgcie karty lub wyzerowanie karty) i/lub po 240 uzyciach
(jedno uzycie klucza = jedno polecenie uzywajace bezpiecznej wymiany komuni-
katow wystane do karty i zwiazana z tym odpowiedz).

3.2. Klucze

Dhlugosci kluczy RSA (niezaleznie od poziomu) sa nastgpujace: modut n 1024
bity, wyktadnik publiczny e maksymalnie 64 bity, wyktadnik prywatny 4 1024

bity.

Klucze Triple DES sa w postaci (K,, K, K,), gdzie K, i K, sa niezaleznymi 64-
bitowymi kluczami. Zadnych bitéw wykrywania bledu parzystosci nie wolno
ustawiac.

3.3. Certyfikaty

Certyfikaty klucza publicznego RSA sa certyfikatami
,;hiesamoopisujacymi” ,,Card Verifiable” (patrz norma: ISO/IEC 7816-8).

3.3.1. Tres¢ certyfikatu

Certyfikaty klucza publicznego RSA zawieraja nastgpujace dane w okre§lonym
ponizej porzadku:

Dane Format Bajty Opis

CPI INTEGER 1 Ident.}_/ﬁkator profilu certyfikatu (,,01” dla tej
wersji

CAR OCTET STRING 8 Odniesienie do jednostki certyfikujacej

CHA OCTET STRING 7 Upowaznienie posiadacza certyfikatu

EOV TimeReal 4 Koniec terminu waznosci certyfikatu. Opcjo-
nalny, gdy nieuzywany, wypetniony ,,FF”

CHR OCTET STRING 8 Odniesienie do posiadacza certyfikatu

n OCTET STRING 128 Klucz publiczny (modut)

e OCTET STRING 8 Klucz publiczny (wyktadnik publiczny)

164
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YM8
Uwagi:
1. ,,Jdentyfikator profilu certyfikatu” (CPI) wyznacza doktadna strukturg certyfi-
katu uwierzytelniania. Mozna go uzywa¢ jako wewngtrznego identyfikatora

urzadzenia w stosownej liScie naglowkowej, ktora opisuje konkatenacjg
elementow danych w certyfikacie.

Wykaz naglowkow zwiazanych z treécig certyfikatu jest nastgpujacy:
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N
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,427(,08”(,5F 4B”

k=]
3

|,5F 24”7(,04”| ,5F 207,08 »8171,81 80"
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Dtugos¢ CPI 3

Znacznik CPI
Znacznik CAR
Dlugo$¢ CAR
Znacznik CHA
Dlugosé CHA
Znacznik EOV
Dlugo$¢ EOV
Znacznik CHR
Dlugo$¢ CHR
Znacznik klucza
publicznego (zbudowany)
Znacznik modutu
Dlugo$é modutu
publicznego
Diugo$¢ wyktadnika
publicznego

Dlugosé dalszych DO
Znacznik wykladnika

Dlugosé listy naglowkowej

Znacznik rozszerzone listy naglowkowej

2. ,,Odniesienie do jednostki certyfikujacej” (CAR) ma na celu identyfikacjg CA wydajacej
certyfikat, w taki sposob, Ze ten element danych moze by¢ uzyty jednoczesnie jako iden-
tyfikator klucza organu w celu odniesienia do klucza publicznego jednostki certyfikujacej
(kodowanie — patrz Identyfikator klucza ponizej).

3. ,,Upowaznienie posiadacza certyfikatu” ((CHA) stuzy do identyfikowania praw posia-
dacza certyfikatu. Skfada si¢ z ID aplikacji tachograficznej i typu urzadzenia, dla ktorego
certyfikat jest przeznaczony (zgodnie z elementem danych EquipmentType, ,,00” dla
Panstwa Cztonkowskiego).

4. ,,Odniesienie do posiadacza certyfikatu” (CHR) ma na celu jednoznaczna identyfikacjg
posiadacza certyfikatu, w taki sposob, ze ten element danych moze by¢ uzyty jedno-
czesnie jako identyfikator klucza podmiotu w celu odniesienia do posiadacza certyfikatu
klucza publicznego.

5. Identyfikatory kluczy jednoznacznie identyfikuja posiadacza certyfikatu lub
organy certyfikujace. Sa one kodowane w nastgpujacy sposob:

5.1. Urzadzenie (VU lub karta):

Dane Numer fabryczny | Data Typ Producent
urzadzenia

Dlugosé 4 bajty 2 bajty 1 bajt 1 bajt

wartos¢ integer mm 1T w kodzie swoisty dla kod producenta
BCD producenta

W przypadku VU producent, gdy wnioskuje o certyfikaty, moze, ale nie musi
zna¢ identyfikacj¢ urzadzenia, do ktérego maja by¢ wstawione klucze.

W pierwszym przypadku producent wysyta identyfikacje urzadzenia z
kluczem publicznym do organu certyfikacyjnego swojego Panstwa Czton-
kowskiego. W tym przypadku certyfikat zawiera identyfikacj¢ urzadzenia i
producent musi zapewni¢, ze klucze i certyfikat sa wstawione do przewidzia-
nego urzadzenia. Identyfikator klucza ma posta¢ pokazang powyzej.

W drugim przypadku producent musi tylko identyfikowa¢ kazdy wniosek o
certyfikat i wysta¢ t¢ identyfikacje z kluczem publicznym do organu certyfi-
kacyjnego swojego Panstwa Czlonkowskiego. W tym przypadku certyfikat
zawiera wnioskowang identyfikacj¢. Po zainstalowaniu klucza w urzadzeniu
producent musi zawiadomi¢ zwrotnie organ certyfikacyjny swojego Panstwa
Cztonkowskiego o przyporzadkowaniu klucza do urzadzenia (tj. podac iden-
tyfikacj¢ wniosku o certyfikat, identyfikacj¢ urzadzenia). Identyfikator klucza
ma posta¢ pokazang ponizej:
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Dane Numer fabryczny | Data Typ Producent
whniosku o certy-
fikat

Dhugosé¢ 4 bajty 2 bajty 1 bajt 1 bajt

Wartos¢ » M10 Liczba mm 1T w kodzie 'FF’ kod producenta
catkowita < BCD

5.2. Jednostka certyfikujaca::

3-bajtowy kodl
fanumeryczny
panstwa

iFF FF; gdy nie
jest uzywany

Dane Identyfikacja Numer fabryczny | Dodatkowe infor- | Identyfikator
organu klucza macje

Dlugosc 4 bajty 1 bajt 2 bajty 1 bajt

Warto$¢ 1-bajtowy kod Integer dodatkowe infor- | ‘01’
numeryczny macje (swoista
panstwa dla CA)

Numer fabryczny klucza stuzy do rozrdzniania réznych kluczy Panstwa
Cztonkowskiego, w przypadku zmiany klucza.

6. Urzadzenia kontrolne wiedza niejawnie, ze certyfikowany klucz publiczny jest kluczem
RSA wiasciwym do uwierzytelnienia, sprawdzenia podpisu cyfrowego i szyfrowania dla
poufnych ushug (certyfikat nie zawiera identyfikatora obiektu, ktory by to okre$lat).

3.3.2. Wydane certyfikaty

Wydany certyfikat jest podpisem cyfrowym z czgsciowym odzyskiwaniem tresci
certyfikatu zgodnie z norma ISO/IEC 9796-2,»M10 z wyjatkiem jego zatacz-
nika A.4, <« z dotaczonym ,,odniesieniem do jednostki certyfikujace;j”.

X.C = X.CASK['6A' || C, || Hash(Cc) || 'BC] || C, || X.CAR

z trescia certyfikatu

=Cc= G, [l G,
106 Bytes 58 Bytes

Uwagi:

1. Ten certyfikat zawiera 194 bajty.

2. CAR, utajniony podpisem, jest rowniez dotaczony do podpisu, tak ze do weryfikacji
certyfikatu mozna wybra¢ klucz publiczny jednostki certyfikujace;j.

3. Urzadzenia kontrolne znaja niejawnie algorytm uzyty przez jednostkg certyfikujaca do
podpisania certyfikatu.

4. Wykaz nagtowkow zwiazanych z wydanym certyfikatem jest nastgpujacy:
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3.3.3. Weryfikacja i rozpakowanie certyfikatu

Weryfikacja i rozpakowanie certyfikatu obejmuje sprawdzenie podpisu zgodnie z
norma ISO/IEC 9796-2, odzyskanie tresci certyfikatu i klucza publicznego: X.PK
= X.CA.PK X.C, oraz sprawdzenie waznosci certyfikatu.

Wykonuje si¢ to w nastgpujacych krokach:
weryfikacja podpisu i odzyskanie tresci:
— z X.C odzyskaj Sign, C, 'i CAR":

XC = Sign [l Cc’ || CAR
128 Bytes 58 Bytes 8 Bytes

— z CAR' wybierz odpowiednio klucz publiczny jednostki certyfikujacej (jezeli
nie uzyskano go wczesniej innymi $rodkami)

— odtworz Sign z klucza publicznego CA: S’ = X.CA.PK [Sign],
— sprawdz czy Sr’ zaczyna si¢ od '6A’ i konczy '‘BC’
— obliczCr' i H' z

Sr'= 6A’ Il Cr Il H || 'BC
106 Bytes 20 Bytes

— odzyskaj tre§¢ certyfikatu C'=C/ || C,,

— sprawdz Hash(C') = H’

Jezeli kontrole sa OK, certyfikat jest prawdziwy, trescia certyfikatu jest C'.
Sprawdzenie waznosci z C":

— gdy dotyczy, sprawdz koniec daty waznosci,

odzyskaj i zachowaj klucz publiczny, identyfikator klucza, upowaznienie posia-
dacza certyfikatu i koniec waznosci certyfikatu z C':

— XPK=n]e

— X.XKID = CHR
— X.CHA = CHA
— X.EOV = EOV.

4. MECHANIZM WZAJEMNEGO UWIERZYTELNIENIA

Wzajemne uwierzytelnienie migdzy kartami a urzadzeniami VU odbywa sig
wedlug opisanej ponizej zasady:

Kazda strona wykazuje drugiej, ze posiada wazna parg¢ kluczy, z ktorej klucz
publiczny jest certyfikowany przez jednostkg certyfikujaca Panstwa Cztonkow-
skiego, ktora jest certyfikowana przez europejska jednostke certyfikujaca.

Wykazanie polega na podpisaniu kluczem prywatnym losowej liczby przystanej
przez druga strong, ktora musi odzyskac tg liczbg przy sprawdzaniu tego podpisu.

VU uruchamia ten mechanizm uruchomiony przy wkiadaniu karty. Rozpoczyna
si¢ od wymiany certyfikatow i rozpakowaniu kluczy publicznych i konczy ustale-
niem klucza sesyjnego.

W procesie tym stosuje si¢ nastgpujacy protokot (strzatki oznaczaja polecenia i
wymiang danych (patrz dodatek 2)):
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vu

Tak

Tak

-

v
——»  Wyilij identyfikacj¢ VU do karty ‘

Wiozenie karty

Zeruj kartg

Pobierz identyfikacje
karty

Wybierz aplikacjg Tachograf |

Czy.PK jest
znaneVUi.C.EOV

Nie
v

Pobierz certyfikat
karty

Czy CAPK
karty znane jest VU i Karta.
CA.CEOV

Nie
A 4

Pobierz certyfikat
Karty.CA

v

Sprawdz Karte. CA. C z Eur.PK
Zapisz Kartg. CA PKKID CHA i EOV

OK
v

PK KID CHA TEOV karty

OK

e

Nie
v
| Wyslij identyfikacjg VU.CA do karty

Sprawdz Karte. CA. C zKarty. CA | |

‘ N

Zerowanie ————p»
4— AR

————  Wybérpliku (EFICC)  ——
«4— 0K
——  Read Binary (Offset=1Le=8) —»
Karta.CHR

———  Wybérpliku (Tacho AID)  —»
-« OK—

——  Wybérpliku (EFKarta_Certificate -
-+ 0K

——  Odczyt binarny (Offsct=0, Le=194) —B»
-—— Karta.C

——  Wybdrpliku (EF.CA_Certificate) —pm

-« 0K
Odczyt binarny (Offset=0, Le=194) —p»
<4 KartaCA.C

MSE: SET (VU KID)
—— OK[KO

—>

Czy VU.CAPK
znane jest karcie?

Nie
v

Wyslij identyfikacj¢ EUR do karty

MSE : SET (VU.CA. KID)
-4 OK[KO

—>

Czy EUR.PK znane jest karcie ? nie

tak
v

‘ Wyslij VU.CA dla wzajemnego uwierzytelnienia

Nie ——

Tak
A 4

Aﬂ Wyilij VU dla wzajemnego uwierzytelnienia

MSE : SET (EUR. KID)
«——— OKjKO

—»

weryfikacja certyfikatu (VU.CA.C) —»
-4 OKjKO

MSE: SET (VU.CA. KID) >

Tak

Kontynuuj wzaj cmne\
uwierzytelnienie

Nie ——

A

Weryfikacja certyfikatu (VU.C-——>»
-4— OKKO

MSE: SET (VUKID)  ————9»

y

) / Odrzué karte

KARTA

‘ Wybierz plik

‘ Wyslij zadane dane z
wybranego pliku

‘ Wybierz aplikacje

‘ Wybierz plik

Wyslij zadane dane z
wybranego pliku

‘ Wybierz plik

‘ Wyslij zadane dane z
wybranego pliku

Jezeli klucz jest znany,
z16b go biezacym kluczem

Jezeli klucz jest znany,
zréb go biezacym kluczem

Jezeli klucz jest znany,
zréb go biezacym kluczem

Sprawdz §wiadectwo z biezacym
PK zapisz znalezione PK KID i CHA

Sprawdz $wiadectwo z biezgcym
PK zapisz znalezione PK KID i CHA
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Wzajemne
uwierzyteknienie

KartaCHA= Il karty warsztatowe]

Tak
v

Zazadaj PIN od uzytkownika
i wyslij karte do weryfikacji

Nie —

i

Tak
v

Generuj wyzwanie Rnd 1
(8 bajtéw)

Nie —

Tak
v

- Oblicz: Podpis=VU.SK.[AutZnacznik]

- Deszyfruj I skontroluj podpis z kart.PK w celu
odzyskania PRnd2 I1 K1 11 H1

- sprawdz Hash(PRnd21IK1 IIRndl IIVU.CHR) = H1

- Zapisz K1

‘ u\lieto
OK oK |

Zazgdaj wyzwania
(8 bajtow)

- Generuj K2losowa liczba 16 Bajtowa

- Generuj PRnd4 90 Bajtow (losowe wypelnienie)

- Oblicz token uwierzytelnienia:
Karta.PK[VU.SK*['6A’ 1 PRnd4 1 K2 I
Hash
(PRnd41IK21IRnd311Card.CHR) 11 'BCT]

= Zaszyfrowany » podpis* €(1S09796-2)
of PRnd4 11 K2 I Rnd3 Il Karta. CHR

- Uwierzytelni si¢ karcie

0 Nie —|

Tak
v
Ustaw klucz sesyjny TDES na (Ka,Kb Ka)

zKallKB =K1 XOR K2
Ustaw SSC na Rnd3 II Rnd1 (kazde 4 LSB)

drzucenie karty]

e i)

—Weryfikacja—»

(kod PIN)
-4+ OKKO

Wewngtzrna
weryfikacja autentycznosci
(Rnd1 IIVU.CHR)

-€—AutZnacznik[KO

Wywolanie

<4 Rod3

Zewnglrzna
weryfikacja autentycznosci
(AutZnacznik)

- OK/KO

v 3
( KOI’ltyIlU.Llj \ / Blad uwierzytelnienia

AN

Odrzu¢ karte

)

» O M10

—»

—

>

KARTA

Skontroluj
PIN

- Sprawdz czy otrzymane CHR zgadza si¢ z
biezgcym PK.KID

- Generuj K1.losowa liczba, 16 bajtowa

- Generuj PRnd2 90 bajtéw (losowe wypelnienie)

- Oblicz token uwierzytelnienia:
VU.PK[Card.SK*[’6A’ Il PRnd2 I K1 II
Hash(PRnd2IIK1 IRnd! IIVU.CHR) 1’BC1]]

= zaszyfrowany podpis* (1S09796-2)
of PRnd2 ITK1 I Rnd1 II VU.CHR.

Podpis* = min {Podpis-n-Podpis}
gdzie n jest modutem klucza uzytego
do podpisania

Generuj wyzwanie Rnd3
(8 bajtow)

- Sprawdz czy biezgce PK.CHA = Tachograph I VU
- Oblicz: Podpis=Card.SK[AutToken],
- Deszyfruj skontroluj podpis z Card.PK,
w celu odzyskania PRnd4 11 K2 11 H1
- sprawdz Hash
(PRnd41IK21IRnd31ICard . CHR) = H1,
- jezeli skontrolowany OK otw6rz AUT rights
- Zapisz K2.

A

Ustaw klucz sesyjny TDES na (Ka, Kb, Ka)
z Ka IIKb = K1 XOR K2 Ustaw SSC na Rnd3 Il Rnd1
(kazde 4 LSB)

5. POUFNOSC, INTEGRALNOSC I MECHANIZMY UWIERZYTELNIANIA
PRZESYLANIA DANYCH MIEDZY VU A KARTAMI

5.1. Bezpieczna wymiana komunikatow

Bezpieczna wymiana komunikatow chroni integralnos¢ przesytania danych VU-
karty zgodnie z normami (ISO/IEC 7816-4) i (ISO/IEC 7816-8).
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Gdy dane powinny by¢ chronione podczas przesylania, do obiektow danych
wysytanych w poleceniu lub odpowiedzi dotacza si¢ obiekt danych z kryptogra-
ficzna suma kontrolna. Kryptograficzng sumg kontrolna weryfikuje odbiorca.

Kryptograficzna suma kontrolna danych wysytanych w poleceniu integruje
nagtéwek polecenia i wszystkie wysylane obiekty danych (= > CLA = '0C’, a
wszystkie obiekty danych sa hermetycznie zamknigte ze znacznikami, w ktorych
bl =1).

Bajty statusu-informacyjne odpowiedzi sa chronione przez kryptograficzna sumeg
kontrolna, gdy w odpowiedzi nie ma pola danych.

Kryptograficzne sumy kontrolne sktadaja si¢ z czterech bajtow.

Struktura polecen i odpowiedzi, gdy przesylane sa przy uzyciu bezpiecznej
wymiany komunikatow, jest nastgpujaca:

Uzywane obiekty DO sa czgSciowym zbiorem DO bezpiecznej wymiany komuni-
katow opisanej w normie ISO/IEC 7816-4:

nickodowana w BER-TLV)

Znacznik Mnemonik Znaczenie
81’ Toy Odkryta warto$¢ danych niekodowanych w BER-TLV (chro-
niona przez CC)
97’ T Wartos¢ Le w niechronionym poleceniu (chroniona przez CC)
99’ Tow Status-Info (chronione przez CC)
'S8E’ Tee Kryptograficzna suma kontrolna
87 Torcg Bajt wskaznika wypetniania || Kryptogram (odkryta warto$¢

Dla danej pary niechronionych polecenia — odpowiedzi:

Nagtéwek polecenia Tre$¢ polecenia
CLA INS P1 P2 (L,-pole)(pole danych) (L -pole)
cztery bajty L bajtow, oznaczone B, do B,

Tre$¢ odpowiedzi Stopka odpowiedzi
(Pole danych) SW1 SwW2
L, bajty danych dwa bajty

Odpowiadajaca para chronionych polecenia — odpowiedzi jest:

Chronione polecenie:

ych

Nagtoéwek
polecenia Tres¢ polecenia
(CH)
CLA (nowe (nowe pole danych) (nowe
INS P1 pole L) pole L)
P2
'0C’ Dhigos¢ | T,y | Lyy | PV | Tp | Lig L, | Tee | Lee | CC '00’
nowego
pola ‘81" | L, | pole | 97" | 01" | L, | '8E" | '04' | CC
danych dan-

Dane integrowane w sumie kontrolnej = CH || PB || T,y || Loy || PV || Tig || Lig |l
L, | PB

PB = bajty wypeiajace (80.. 00) zgodnie z normami ISO-IEC 7816-4 i ISO
9797 metoda 1.

Obiekty DO PV i LE wystepuja tylko wtedy gdy sa pewne odpowiednia dane w
niechronionym poleceniu.

Chroniona odpowiedz:
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YM8
1. Przypadek, gdy pole danych odpowiedzi nie jest puste i nie wymaga ochrony
poufnosci:
o L Stopka
Tres¢ odpowiedzi odpowiedzi
(nowe pole danych) nowe SW1
Sw2

Toy Loy 3% Tec Lec cC

81’ L pole '8E’ 04’ CcC
danyc-

Dane zintegrowane w sumie kontrolnej = T, || L,y || PV || PB

2. Przypadek, gdy pole danych odpowiedzi nie jest puste i wymaga ochrony

poufnosci:
o s Stopka
Tres¢ odpowiedzi odpowiedzi
(nowe pole danych) nowe SW1
SW2

Tocg | Lecs | PICG Tec Lec cC

87 PIL|| '8E’ 04 CcC
CG

Dane przenoszone przez CG: dane nickodowane w BER-TLV i bajty wypet-
nienia.

Dane zintegrowane w sumie kontrolnej = Ty o || Ly g || PI CG || PB

3. Przypadek, gdy pole danych odpowiedzi jest puste:

o C o Stopka
Tres¢ odpowiedzi odpowiedzi
(nowe pole danych) nowe SW1
SW2
Tsw Lsw SW Tec Lec cC
99’ ‘02’ New 'S8E’ '04' CC
SW1
SwW2

Dane zintegrowane w sumie kontrolnej = Ty, || Ly || SW || PB

5.2. Obsluga bledéw w bezpiecznej wymianie komunikatéw

Gdy karta do tachografow wykryje btad SM podczas interpretowania polecenia,
w odpowiedzi musi zwréci¢ bajty stanu bez SM. Zgodnie z norma ISO/IEC
7816-4, biedy SM wskazuje si¢ nastgpujacymi bajtami stanu:

'66 88’ btad sprawdzenia kryptograficznej sumy kontrolnej,
'69 87" brak oczekiwanych obiektow danych SM,
'69 88’ nieprawidlowe obiekty danych SM.

W przypadku, gdy karta do tachograféw zwraca bajty stanu bez obiektow
danych, SM lub z bfednym obiektem danych SM, VU musi przerwaé sesjg.

5.3. Algorytm obliczania kryptograficznych sum kontrolnych

Kryptograficzne sumy kontrolne tworzy si¢ przy pomocy jednokierunkowej
funkcji skrotu MAC zgodnie z norma ANSI X9.19 z DES:

— etap poczatkowy: poczatkowy blok kontrolny y0 jest E(Ka, SSC).

— etap sekwencyjny: bloki kontrolne y1,..., yn oblicza si¢ przy pomocy Ka.



1985R3821 — PL — 01.05.2004 — 010.001 — 282

— etap koncowy: kryptograficzna sume¢ kontrolng oblicza si¢ z ostatniego bloku
yn jako: E(Ka, D(Kb, yn)).

gdzie E() oznacza szyfrowanie DES, a D()oznacza deszyfrowanie DES.

Cztery najbardziej znaczace bajty kryptograficznej sumy kontrolnej sa przesy-
ane.

Licznik sekwencji wysytania (SSC) jest inicjowany podczas procedury uzgad-
niania klucza:

poczatkowy SSC: Rnd3 (4 najmniej znaczace bajty) || Rnd1 (4 najmniej znaczace
bajty).

Licznik SSC zwigksza si¢ za kazdym razem o 1 przed obliczeniem MAC (.
SSC dla pierwszego polecenia bedzie poczatkowy SSC + 1, SSC dla pierwszej
odpowiedzi bgdzie poczatkowy SSC + 2).

Na ponizszym rysunku pokazano obliczenie skrotu MAC:

|
LV VLY

ﬁ’ SZYFRU} ﬁ’ SZYFRU} ﬁ’ SZYFRUJ ﬁ’ SZYFRU}
‘ T
y1 "
A 4
v

K0y DEszyERY)

Kayl szvERy)
I

cC
(4 najb. znaczace bajty)
v

5.4. Algorytm obliczania kryptograméw dla poufnych obiektéw danych
Kryptogramy oblicza si¢ przy pomocy TDEA w trybie pracy TCBC zgodnie z
odniesieniami (TDES) i (TDES-OP) i wektorem zerowym jako blokiem wartosci
poczatkowych.

Na ponizszym rysunku pokazano zastosowanie kluczy w TDES:

Szyfrowanie TDES | | ‘
Ka Kb Ka
v v v
~ Dane SZYFRUJ DESZYFRU] SZYFRUJ E(K, Dane)

Deszyfrowanie TDES | | |

Ka Kb Ka
v v v
Mb DESZYFRUJ SZYFRUJ DESZYFRUJ %

6. MECHANIZMY CYFROWEGO PODPISU DLA WCZYTYWANIA
DANYCH

Inteligentne urzadzenie dedykowane (IDE) przechowuje dane otrzymane z urza-
dzenia (VU lub karty) podczas jednej sesji wezytywania w fizycznie jednym
pliku danych. Plik ten musi zawiera¢ certyfikaty MS,.C i EQT.C. Plik zawiera
podpisy cyfrowe blokéw danych zgodnie z opisem znajdujacym si¢ w dodatku 7
Protokoty wczytywania danych.

Podpisy cyfrowe wczytanych danych korzystaja ze schematu podpisu cyfrowego
z tym ze gdy trzeba, wczytane dane mozna odczyta¢ bez deszyfrowania.
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6.1. Generowanie podpisu

Urzadzenie generuje podpis danych zgodnie ze schematem podpisu z dodatkiem
zdefiniowanym w (PKCS1) z funkcja skrotu SHA-1:

Podpis = EQT.SK['00" || '01" || PS || '00" || DER(SHA-1(Data))]
PS Wypehienie tancuchem oktetéw z wartoscia 'FF' do dlugosci 128.
DER(SHA-1(M)) jest identyfikatorem algorytmu kodujacego dla funkcji skrotu a

wartos$¢ skrotu jest wartoscia w ASN.1 typu DigestInfo (wyréznione reguty kodo-
wania):

307213009 06'|'05"[|"2B|'OE|03]02'|'L A"|'05"['00"|'04||'14'|Hash Value.

6.2. Sprawdzenie podpisu

Sprawdzenie podpisu danych dla wczytanych danych odbywa si¢ zgodnie ze
schematem podpisu z dodatkiem zdefiniowanym w (PKCS1) z funkcja skrotu
SHA-1.

Urzadzenie kontrolne musi zna¢ niezaleznie (powierzony) europejski klucz
publiczny EUR.PK.

Na schemacie ponizej zilustrowano protokoét przenoszenia IDE, z ktérego moze
korzysta¢ karta kontrolna przy sprawdzaniu integralnosci danych wczytanych i
zapisanych na zewngtrznym no$niku ESM. Karta kontrolna stuzy do deszyfro-
wania podpisow cyfrowych. W tym przypadku ta funkcja nie musi by¢ zaimple-
mentowana w IDE.

Urzadzenie, ktore wczytuje i podpisuje dane przeznaczone do analizowania,
oznaczono EQT.

ESM/IDE
i Zerowanie >
Zeruj Karte ‘ ATR
Odzyskaj certyfikat EQT z badanego
pliku L wyslij identyfikacje
EQT.CA do karty
MSE: SET(EQT.CAKID) —p»
<«— OKKO
Czy EQT.CAPK
nane jest na karcie
Nie
v
Odzyskaj certyfikat MS z badanego
pliku I wyslij identyfikacje
EUR do karty
MSE : SET(EURKID) >
< OKKO
<« Nie Tak
Tak
v
‘ Wyslij certyfikat MS do sprawdzenia
Verify Certificate(EQT.CA.C) »
< OKKO
Nie —<_OK? > ,
— MSE:SET(EQL.CAKID) —
Tak

Wysilij certyfikat EQT dosprawdzenia

Blagd w Ni
certyfikatach /‘ e
Tak

Odzyskaj dane, ktére maja
by¢ analizowane I ich podpis

- OK[KO

MSE: SET(EQT.KID)

Oblicz skrot danych
I wyslij wynik
Wyslij podpis
do weryfikacji

—_— PSO: Weryfikacja podpisu
elektronicznego Podpis

<——— OKJKO

—— Weryfikacja certyfikatu(EQT.C) ——9»

—

———PSO: Hash(Haszowanie}———»

—»

KARTA

Jezeli klucz jest znany,
zréb go biezacym kluczem

Jezeli klucz jest znany,
zr6b go biezacym kluczem

Sprawdz certyfikat uzywajgc biezacego PK
Zapisz znalezione PK KID i CHA

Sprawdy? certyfikat uzywajac biezacego PK
Zapisz znalezione PK KID i CHA

‘ Zapisz wartos¢ skrétu

Oblicz M'=EQT.PK[Podpis
Sprawdz czy M’ ma postac 00||01||P5HO0HDER
Sprawd? czy Hash=H

)
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ZALACZNIK 11

ZNAK HOMOLOGACJI TYPU I SWIADECTWO

I. ZNAK HOMOLOGACIJI TYPU
1. Znak homologacji typu sklada sig z:

— prostokata, wewnatrz ktorego jest umieszczona litera ,,e”, po ktdrej naste-
puje liczba lub litera oznaczajaca panstwo, ktore wydato homologacje,
zgodnie z nastgpujacymi umownymi znakami:

Belgia 6,
Republika Czeska g,
Dania 18,
Niemcy 1,
Estonia 29,
Grecja 23,
Hiszpania 9,
Francja

Irlandia 24,
Wiochy 3,
Cypr CY,
Lotwa 32,
Litwa 36,
Luksemburg 13,
Wegry 7,
Malta MT,
Niderlandy 4,
Austria 12,
Polska 20,
Portugalia 21,
Stowenia 26,
Stowacja 217,
Finlandia 17,
Szwecja 5,
Zjednoczone Krolestwo 11
oraz

— numeru homologacji typu odpowiadajacego numerowi $wiadectwa homolo-
gacji typu wydanego na wzor przyrzadu kontrolnego lub wykresow-
ki M7 »MS8 lub karcie do tachograféw <, umieszczonego bezpo-
srednio obok wymienionego prostokata.

2. Znak homologacji typu jest umieszczony na tabliczce znamionowej kazdego

przyrzadu oraz na kazdej wykresowce®™ M7 »MS8 i na kazdej karcie do
tachografow <. Nie mozna go zetrze¢ i zawsze jest wyraznie czytelny.

3. Wymiary narysowanego ponizej znaku homologacji typu wyrazone sa w mili-

metrach, przy czym sa to wymiary minimalne. Nalezy zachowaé proporcje
migdzy wymiarami.
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1] L)

L __Y__

1)

S 4,

1479

|
|
|
L5

(") Niepotrzebne skreslic.

~——3-

N
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II. SWIADECTWO ) HOMOLOGACII TYPUP»M7 »MS8 DLA
PRODUKTOW ZGODNYCH Z ZALACZNIKIEM I «

Panstwo, ktore przyznato homologacjg typu, zobowiazane jest wystawi¢ wniosko-
dawcy $wiadectwo homologacji typu, ktorego wzor przedstawiono ponizej. Infor-
mujac inne Panstwa Czlonkowskie o wydanej lub ewentualnie cofnigtej homolo-
gacji, Panstwo Czlonkowskie musi postugiwac si¢ kopia tego $wiadectwa.

SWIADECTWO HOMOLOGAC]I TYPU

Nazwa wlasciwej jednostki administracyjiej .. ....... ottt e

Uwaga dotyczaca ():

— homologagji typu przyrzadu kontrolnego

— wycofania homologagji typu przyrzadu kontrolnego
— homologacji wzoru wykreséwki

— cofnigcia homologacji wzoru wykresowki

Homologacjanr ....................
1. Znak handlowy lub nazwa handlowa . ... ... . . . e
2. Nazwa typulub model ... ..o .
3. NAzwa POQUCEIIEA .. ..\ttt t ettt ettt e ettt e e e e e e e
4, Adres PrOdUCENTA ...ttt ettt e e e e
5. Zgloszono do homologacji w dnitt . ... i
6. ZDadano W ...
7. Data i numer protokolu badafl ... ... ...
8. Data homologacii . ..o v u it e
9. Data cofniecia homologacji .. .. ..ottt
10. Typ lub typy przyrzadéw kontrolnych, dla ktérych przeznaczona jest wykresowka ........................
11 MIGJSCOWOSE . oottt ettt e it e e e e e e
L .
13. Zalgczone dokumenty opisowe ... ... ... e
T4 UWagi ..o e e

(1) Niepotrzebne skrelié.
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II.

SWIADECTWO HOMOLOGACJI TYPU DLA PRODUKTOW ZGOD-
NYCH Z ZAL ACZNIKIEM B

Panstwo, wydajac homologacjg, wydaje wnioskodawcy $wiadectwo homologacji
typu, zgodnie ze wzorem zamieszczonym ponizej. Informujac Panstwa Czlon-
kowskie o wydanych homologacjach lub, zaleznie od okolicznosci, o ich wyco-
faniu, Panstwo Czlonkowskie uzywa kopii tego $wiadectwa.

SWIADECTWO HOMOLOGACJI TYPU DLA PRODUKTOW ZGODNYCH Z ZALACZNIKIEM I B

Nazwa wlasciwego organu administracyjnego . ............... ..ottt

Zawiadomienie dotyczy (*):

1 homologagji

[] cofniecia homologacji

] typu urzadzenia rejestrujacego
[ elementu urzadzenia rejestrijacego (%) ...
[] karty kierowcy
1 karty kierowcy
[ karty firmowej
1 karty kontrolnej

nr homologacji ......... . ... .. . .
1. Znak fabryczny lub towarowy ... ...
2. NAZWA LYPU oottt
3. Nazwa ProducCerita . ... ..ttt et et e e e
4. Adres producenta ... ...
5. Zgloszono do homolgacji . ... ... . .
6. LabOTatoritiml(-a) . ...\ttt t e e e e
7. Datailiczba testu(-0w) ... ...t
8. Data homolgacii ... ..o
9. Data wycofania homolgacji . ...... ... . . . .
10. Typ lub typy elementéw urzadzen rejestrujacych, do ktérych element jest przeznaczony .......
I1 MIGISCOWOSE . ..o
R
13. Zalaczone dokumenty OpiSOWe .. .. oottt
14. Uwagi, (gdy dotyczy takze miejsce zatozenia plomby)

Zaznaczy¢ odpowiednie rubryki.
Okredli¢ element, ktérego dotyczy zawiadomienie.



